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OJ ei voi vastata materiaalissa esiintyvista virheistd. OJ pidattaa oikeuden tuotteidensa
muuttamiseen etukateen ilmoittamatta. Tama koskee my®os jo tilattuja tuotteita, mikali muutokset
voidaan tehdd muuttamatta jalkikdteen jo sovittuja teknisia tietoja. Taman materiaalin sisalto voi
olla tekijanoikeuden tai muiden immateriaalioikeuksien alaista, ja se on joko OJ Electronics -yhtién
omaisuutta tai sitd kaytetdan sen myoéntamalla lisenssilla.

OdJ-tavaramerkki on OJ Electronics A/S:n rekisterdity tavaramerkki.

\_ /
4 N
Huom!
Alkuperédinen kayttdohje on englanninkielinen. Muut kieliversiot ovat alkuperdisen kayttdohjeen
kdannoksia. Valmistaja ei voi vastata niissa esiintyvista virheista. Valmistaja varaa oikeuden
muutosten tekemiseen etukateen ilmoittamatta. Siséltd voi muuttua vaihtoehtoisen ohjelmiston ja/
tai maaritysten vuoksi.
\_ /
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1. Tuotteen esittely

OJ DRHX on uuteen tekniikkaan pohjautuva uuden sukupolven kayttdjen sarja, joka on suunniteltu
pyoriville lAmmdnvaihtimille. OJ DRHX soveltuu moottoreille, joiden nimellinen vadntdémomentti

on 1-14 Nm. Ohjaukseen voi kdyttdd RS-485 Interface komentoja ja analogisia ohjaimia tai valita
vakionopeusversion. OJ DRHX:n saa myds 3x7-osaisella ndytolla varustettuna.

Siind missa tavallisten hammasvaihdemoottorien vaant6 heikkenee pienilla ja suurilla kierroksilla,
askelmoottori yll&pitdd samaa korkeaa pydrimismomenttia koko nimellisnopeuden ajan.
Askelmoottorin lineaarinen vaantémomenttikdyra mahdollistaa roottorin nopeuden erittdin tarkan
saadon paljon suuremmalla alueella. Muodostuvaa lAmpéa voidaan hyddyntaa energiatehokkaasti, ja
lampdtilan saatd toimii tarkemmin.

OJ DRHX sisaltda kehittyneen ohjelmiston, joka valvoo roottorin pydrimisliiketta. Siksi fyysista tai
optista roottorinsuojaa ei tarvita. Sen ansiosta yksikossé ei ole ylimaaraisia komponentteja, ja sen
asennus sujuu helpommin.

Askelmoottorin korkea vaantémomentti ja vektoriohjaus (FOC, Field Oriented Controls) muodostavat
innovatiivisen ja erittain tehokkaan ratkaisun. Kayttdé varmistaa moottorin takaisinkytkentasignaalin avulla,
ettd moottoriin sydtetdan tarkalleen oikea méara virtaa tavoitenopeuden ja -momentin muodostamiseen.

2. Johdanto

e Naissa ohjeissa kuvataan seuraavia tuotteita:
¢ OJ-DRHX-1055-MNN5
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MNN5
e OJ-DRHX-1220-MAD5
¢ OJ-DRHX-1690-MANS - erillisesséa asiakirjassa
e OJ-DRHX-1790-MANS - crillisessé asiakirjassa
e OJ-DRHX-1055-NCNS5 - erillisessé asiakirjassa
e OJ-DRHX-1220-NCNS5 - erillisessé asiakirjassa
e OJ-DRHX-2220-MAD5

¢ | ue ndma ohjeet huolellisesti ja noudata niitd ennen OJ DRHX:n kayttéonottoa.

e Nama ohjeet sisaltavat tarkeda tietoa, ja niitd on noudatettava OJ DRHX:n asennuksen, kytkennan
ja kayttéonoton aikana seka huollon, korjausten ja vianetsinnén aikana.

¢ Ohjeiden laiminlydnti johtaa laitetoimittajan vastuun ja takuun raukeamiseen (katso myds kohtaa 6,
Maééréystenvastainen kaytto).

e Teknisid kuvauksia, piirroksia ja kuvia ei saa osittainkaan kopioida tai luovuttaa ulkopuolisille ilman
OJ Electronics A/S:n lupaa.

¢ OJ Electronics A/S pidattéa kaikki oikeudet, mikéli tuote sisaltyy patenttioikeuksiin tai muuhun
rekisterdintiin.

e QJ Electronics A/S pidattaa oikeuden tehda lisdyksia ndiden ohjeiden siséltéon ilman erillista
ilmoitusta.

3. Symbolit

Ohje siséltaa kohtia, jotka on merkitty symboleilla ja varoituksilla. Naihin kohtiin on kiinnitettava
erityistd huomiota

A

Tama symboli tarkoittaa vaaratilannetta, joka voi johtaa vakavaan vammaan tai kuolemaan.

@m

3.2. Tama symboli tarkoittaa mahdollista vaaratilannetta, joka voi johtaa vahaiseen tai lievddn vammaan.
Tata symbolia kdytetdan myods varoittamaan vaarallisista ja riskialttiista olosuhteista.

© 2023 OJ Electronics A/S 4
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3.3.

Tama symboli viittaa tarkeisiin tietoihin ja tilanteisiin, jotka voivat johtaa vakaviin esine- tai
omaisuusvaurioihin.

N\ s

4,

Turvallisuuden varmistaminen ennen asennusta

Ainoastaan péateva henkilosto tai tuotteen asennukseen koulutetut henkilét saavat asentaa OJ
DRHX:n.

Péateva henkildstd tuntee asennustydt ja osaa asentaa laitteen asianmukaisten paikallisten ja
kansainvélisten vaatimusten, lakien ja asetusten mukaisesti.

Péateva henkildsto tuntee ohjeet ja niissé kuvatut turvatoimet.

Sahkoverkkoon kytketyssa OJ DRHX-kaytdssé on vaarallinen korkea jannite.

Laite on aina kytkettéava irti sdhkdverkosta ennen asennus-, huolto- tai korjaustdiden aloittamista.
Testipainiketta voi kayttaa laitteen ollessa kytkettynd séhkéverkkoon.

Kun OJ DRHX on kytketty sdhkdverkkoon, askelmoottori saattaa kynnistyd vahingossa ja aiheuttaa
vaaratilanteita, henkildvammoija tai esine- ja omaisuusvahinkoja.

Askelmoottorin/roottorin voi kdynnista testipainikkeella, 0-10 V:n tulosignaalilla tai RS-485 Interface
litdnnan kautta.

Ennen OJ DRHX:n kytkemista s&hkdverkkoon kaikki sen komponentit eli askelmoottori, hihna,
vakipydré ja roottori, on asennettava oikein.

Ennen OJ DRHX:n kytkemista sdhkdverkkoon kaikki kannet on asennettava oikein ja kaikki aukot
sekéa kaapelildpiviennit on suljettava huolella. M&aritetyn kotelointiluokan vaatimusten tayttdmiseksi
kaikkien kayttamattdmien kaapelilapivientien tilalle on vaihdettava sokeat laipat.

OJ DRHX siséltda kondensaattoreita, joihin tulee varaus kaytdn aikana. Varaus saattaa séilya naissa
kondensaattoreissa myds sen jélkeen, kun virransy6ttd on katkaistu. Liitédnt6ja tai johtimien péit4 ei
saa koskettaa ennen kuin kondensaattoreiden varaus on purettu. Vakavien henkildvammojen vaara.
Tavallisissa olosuhteissa varaus purkautuu yleensa noin 3 minuutissa.

Tuotteen kaytté

OJ DRHX-kaytoélla ohjataan pyorivien [Ammaonvaihtimien nopeutta ilmanohjausyksikoissa.

OJ DRHX-kayttd soveltuu vain OJ Electronics A/S:n toimittamien askelmoottorien ohjaukseen.
Kayttdon ei saa liittda eika silld saa ohjata muun tyyppista askelmoottoria.

OJ DRHX soveltuu erillisiin kayttokohteisiin tai suurten jarjestelmien/koneiden osaksi.

Tuotetta saa kayttda ohjeiden mukaisissa ymparistoissa ja lampétiloissa.

Katso lisdtietoja kohdasta 24. Tekniset tiedot

Kéyttda ja askelmoottoria ohjataan ulkoisen ohjausyksikdn signaaleilla tai komennoilla.

OJ DRHX-kaytdssé on sisdanrakennettu askelmoottorinsuoja.

OJ DRHX-kaytt6 soveltuu koti- ja teollisuuskayttdon, ja se sisaltdd EMC-suotimen.

/\ e

6.

Maaraystenvastainen kaytté

OJ DRHX-kaytt64 ei saa ottaa k&ytt6dn ennen kuin kone tai kokoonpano, johon se on kytketty, on
kokonaisuudessaan hyvéaksytty kaikkien kansallisten ja kansainvalisten méaaraysten mukaiseksi.
Tuotteeseen ei saa kytkeé virtaa ennen kuin kokoonpano tayttdd kokonaisuudessaan KAIKKIEN
asianmukaisten EU-direktiivien vaatimukset.

Tuotteella on valmistajan takuu, jos se on asennettu nédiden ohjeiden ja asianmukaisten
asennusvaatimusten mukaisesti.

Jos tuote on vahingoittunut (esim. kuljetuksen aikana), sen tarkastus ja (tarvittaessa) korjaus on
tilattava OJ Electronics A/S:Itd ennen tuotteen asennusta, kytkemista sahkdverkkoon ja virran
kytkemista.

Jos OJ DRHX asennetaan osaksi konetta, jossa on pydrivia osia, esim. ilmanohjausyksikkdon tai
kuljetusjarjestelmaén, koko jarjestelman on taytettava konedirektiivin vaatimukset.

© 2023 OJ Electronics A/S 5
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8.1

8.2

8.3

EMC - Sahkémagneettinen yhteensopivuus
e OJ DRHX sisaltdéa EMC-suotimen.

Hyvaksynnat ja sertifikaatit
CE-merkinta
¢ QJ Electronics A/S vakuuttaa yksinomaisella vastuullaan, etté tuote tayttda seuraavien Euroopan
parlamentin direktiivien vaatimukset:
¢ Pienjannitedirektiivi (LVD): 2014/35/EU
e EMC - Sahkdmagneettinen yhteensopivuus: 2014/30/EU
¢ RoHS - Tiettyjen vaarallisten aineiden kayttorajoitukset séhké- ja elektroniikkalaitteissa: 2011/65/EU

Tuotestandardi

¢ Standardin EN 61800-2 mukaisesti — Nopeussaadetyt sdhkokaytot, yleiset vaatimukset.

Turvallisuus

e Standardin EN 61800-5-1 mukaisesti — Nopeussaadetyt sdhkokaytot: Turvallisuusvaatimukset —
Sahkosta, lammdsté ja energiasta johtuvat vaarat.

EMC - Sahkémagneettinen yhteensopivuus

e Standardin EN 61800-3 (C1 ja C2) mukaisesti — Nopeussdadetyt sdhkokaytot. Osa 3. EMC -
vaatimukset ja erityiset testimenetelmét.

RoHS-yhteensopiva

¢ Ei sisélla RoHS-direktiivin mukaisia vaarallisia aineita.

UL 61800-5-1 ja C22.2.274
OJ DRHX -tuotesarijalla on cULus-hyvaksynta.

YLEISTA:

Nama laitteet ovat nopeussaadettyja solid-state-releelld varustettuja AC-vaihtosuuntaajia, jotka
muuntavat 1- tai 3-vaiheisen sy6ttojannitteen kiinteén taajuuden 3-vaiheiseksi muuttuvaksi
taajuudeksi, vaihtojannite. Vaihtosuuntaaja pitaé tarvittavan jannitteen (V) ja taajuuden (f) valisen
suhteen vakiona taaten AC- ja PM-moottorin optimaalisen kaynnin.

Naissa laitteissa on sisddnrakennettu oikosulkusuojaus solid-state-releella.

N&ma laitteet on asennettava teollisuuskoneisiin standardin NFPA79 mukaisesti. Laitteiden
luonteesta johtuen (laitteet kytketdan pysyvésti kaapeleilla) niita ei voi valttamatta kayttdd NEC-
standardin (NFPA70) mukaisissa kokoonpanoissa.

MRHX:n UL-hyvaksynta

MRHX-askelmoottori on ns. "Unlisted Component” eli se tayttdd UL-hyvaksyntaa vastaavat
vaatimukset mutta sill4 ei ole virallista UL 1004 / CSA C22.2.100 standardin mukaista hyvaksyntaa
kaytettdessd OJ DRHX -kayttdjen yhteydessa.

UKCA-merkinta

OJ electronics Ltd vakuuttaa yksinomaisella vastuullaan,

etta tuote tayttaa seuraavien Yhdistyneen kuningaskunnan

lakien vaatimukset:

¢ LVD - Sahkolaitteita koskevat (turvallisuus)asetukset 2016

e EMC - Sahkdmagneettista yhteensopivuutta koskevat asetukset 2016

¢ RoHS - Tiettyjen vaarallisten aineiden kaytdn rajoittamisesta sahko- ja elektroniikkalaitteissa
annetut asetukset 2012

¢ Koneet - Koneiden hankintaa koskevat maaraykset (turvallisuus) 2008

© 2023 OJ Electronics A/S 6



OHJEET - OJ DRHX 1-8Nm | Tuotevalikoima

9.
9.1

Tuotevalikoima
Kayttojen valikoima

¢ OJ DRHX-askelmoottorikayttdjen valikoimassa on vaihtoehtoina eri nimellistehoja ja kotelointityyppeja.
Laitteen koko ja toiminnot ovat mallikohtaisia. Katso lisatietoja OJ DRHX-mallien taulukosta 9.1
J OJ-DRHX-1055-MNNS5 - kuvaus naissé ohjeissa
J OJ-DRHX-1055-MADS5 - kuvaus naissé ohjeissa
J OJ-DRHX-1220-MNNS5 - kuvaus naissé ohjeissa
J OJ-DRHX-1220-MADS5 - kuvaus naissa ohjeissa
J OJ-DRHX-1690-MANS5 - katso erillinen ohjea
J OJ-DRHX-1790-MANS5 - katso erillinen ohjea
J OJ-DRHX-1055-NCNS5 - erillisessa asiakirjassa
J OJ-DRHX-1220-NCNS5 - erillisessa asiakirjassa

Taulukko 9.1*

DRHX-1055-MNN5

DRHX-1055-MAD5

DRHX-1220-MNN5

DRHX-1220-MAD5

DRHX-2220-MAD5

RS-485 Interface Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla

0-10V Ei Kylla Ei Kylla Kylla

Nayttd Ei Kylla Ei Kylla Kylla
Sisaanrakennettu Vakiona Vakiona Vakiona Vakiona Standardi
roottorinsuoja

Ulkoinen roottorinsuoja | Ei Lisavarusteet Ei Lisavarusteet Tarvikkeet
Automaattinen Ei Kylla Ei Kylla Kylla
puhtaaksipuhallus

Vaantymissuoja Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla

Teho (maks.) 27,5/55 W 27,5/55 W 110/220 W 110/220 W 220 W
Tulojénnite 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC 1x208 - 277 V AC
Nimellismomentti 1 Nm/2 Nm 1 Nm/2 Nm 1/2/4/8 Nm 1/2/4/8 Nm 2/4/8 Nm
Maksimikierrosluku 400 kierr./min. 400 kierr./min. 400 kierr./min.** 400 kierr./min.** 400kierr./min.**
Moottorin jannite 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC

Mitat
(lev., kork., syv.) (mm)

183.0x142.7x55.0

183.0x142.7x55.0

183.0x142.7x55.0

183.0x142.7x55.0

183.0x142.7x55.0

Kotelointiluokka (IP)

IP54

IP54

IP54

IP54

IP54

* Tutustu myds teknisiin tietoihin kohdassa 24.
** 8 Nm momentti, kun maksimikierrosluku on 250 kierr./min — mutta maksimimomentti on vain 5 Nm, kun

maksimikierrosluku on 400 kierr./min.

© 2023 OJ Electronics A/S
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9.2  Askelmoottorien valikoima

Kaytt6dn sopivien askelmoottorien valikoima siséltaa 3 eri nimellismomenttia: (Katso taulukosta 9.2)

CCE-Hyvéksynta: UL- ja CE-Hyvaksynta:

J OJ-MRHX-3P01N-03C5 J OJ-MRHX-3P01N-03C7

J OJ-MRHX-3P02N-03C5 J OJ-MRHX-3P02N-03C7

J OJ-MRHX-3P04N-03C5 J OJ-MRHX-3P04N-03C7

J OJ-MRHX-3P08N-03C5 J OJ-MRHX-3P08N-03C7

J OJ-MRHX-3P14N-03C5 J OJ-MRHX-3P14N-03C7
Taulukko 9.2 0OJ-MRHX-3P01N-03C5 | OJ-MRHX-3P02N-03C5/7 | OJ-MRHX-3P04N-03C5/7 | OJ-MRHX-3P8N-03C5/7
Moottorin momentti 1 Nm 2 Nm 4 Nm 8 Nm
Askelmoottorin jannite | 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Minimikierrosluku 1 kierr./min. 1 kierr./min. 1 kierr./min. 1 kierr./min.
Maksimikierrosluku 400 kierr./min. 400 kierr./min. 400 kierr./min. 400 kierr./min.*
Kaapelin pituus 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

4-napainen 4-napainen 4-napainen 4-napainen

Sahkoliitanta

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Tyco MATE-N-LOK

Askelmoottorin 03C5
mitat (lev., kork., syv.)

56 mm, 56 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 67 mm

85 mm, 85 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 156 mm

Askelmoottorin 03C7
mitat (lev., kork., syv.)

56 mm, 56 mm, 102 mm

85 mm, 85 mm, 70 mm

85 mm, 85 mm, 100 mm

85 mm, 85 mm, 159 mm

Akselin l1apimitta

@12 mm

@12 mm

@12 mm

@12 mm

Kotelointiluokka (IP)

IP54

IP54

IP54

IP54

* 8 Nm momentti, kun maksimikierrosluku on 250 kierr./min — mutta maksimimomentti on vain 5 Nm, kun
maksimikierrosluku on 400 kierr./min.

9.3

Jatkokaapelien valikoima

Kaapeli ei sisally kd&ytdn toimitussisaltéén, joten se on tilattava erikseen. Toimitamme myds
jatkokaapeleita, joiden yhdessa paassa on valmiina 4-napainen liitin. Kaapelin toisessa paasséa on
johdinholkit, jotka kytketaan kaytdn moottoriliittimiin (U, V, W, PE). Valikoima siséltda 7 eripituista
jatkokaapelia.

Kuva 9.3

(1) ="U” - ruskea A-A
@ ="V” - musta 6

@ ="W” - sininen 583]
@ ="PE” - kelta-vihred [:O:]

.

O

5000mm ———

65mm

(X

b

BR1034A49b

Jatkokaapelien valikoima:

Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.

97302
97303
97304
97306
97307
97308

Pituus,
Pituus,
Pituus,
Pituus,

P

97301 (Pituus, ”L’=500 mm)
Pituus, "L’=2000 mm)
Pituus, "L’=3000 mm)
”L”’=5000 mm)
"L"=310 mm)
"L"=210 mm)
"L"=700 mm)
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10.

10.1

Tuotemerkinnat

OJ DRHX-kédytd6ssa on hopeanvéarinen
tyyppikilpi.

Katso esimerkit kuvasta 10.1 ja taulukosta 10.2.

HUOMAUTUS! Tarkasta, etta tyyppikilven tiedot

vastaavat tilausta.

10.2 Tyyppikilpi, tiedot ja selitykset

Figure 10.1

6 5 7 )

=
1;10 04J-DRHX-1220- MAN 35:12345:0025:21 s~

_\‘aNm 260W (230V)
_“‘|N 1x207-253V, 50/60Hz,2.6/2.1A
4_~OUT: 3x0-200V 0-400Hz, 3.5A 40 - 4+104°F Torwcuones

P54 Wt. OQKQN 8
Temp.-40 - +40°C . 2 @&

‘Swnacer 130

Made in Denrnark DK-6400 Dwmul
WD @23 EH .

703502

905983
13 18

Taulukko 10.2

1 Tuotetunnus, katso taulukosta 10.6
2 Akseliteho nimellisjannitteella

3 Nimellisteho (V, Hz, A)

4 Nimellinen lahtéteho (V, Hz, A)

5 Tuotekoodi, katso taulukosta 10.5.
6 Kotelointiluokka

7 Paino (kg)

8 Lampdtila-alue, kayttd (°C)

9 Valmistajan logo

10 Valmistajan verkkosivusto

11 Valmistajan postiosoite

12 Valmistusmaa

13 CE-hyvéaksynta, logo

14 Havittdminen, logo

15 Viivakoodi

16 EAC-hyvéksynta, logo

17 UL-hyvaksynta, logo

18 UKCA-hyvaksynta, logo

10.3 OJ-MRHX-askelmoottoriin on kiinnitetty tyyppikilpi

Katso esimerkit kuvasta 10.3 ja taulukosta 10.4.

HUOMAUTUS! Tarkasta, etta tyyppikilven tiedot vastaavat tilausta.

Kuva 10.3

16

N

- VRoMS | —
AT

2 Model no. MRHX-3P02N-03C7
ART.NO.82100001/001

3 13
~——»| 2 Nm Motor use for DRHX drive | —

A4 ,|in:3x0-200v, 004 St 12
5 ,|o-400RPM Rs 9,0 ohm
6 ,|-40°c-+a0°c P54 ¢ |

1

10

UL unlisted E506022 «——]

—— | week no.: batch no.: serial no.: year

OJ ELECTRONICS A/S

8
LN Stenager 13B
DK-6400 Sgnderborg
Denmark

—»| 75108B

Taulukko 10.4

Varoitus: Moottorin l&mpétila voi nousta todella

1 korkeaksi >60 °C

2 Tuotetunnus

3 Tuotetyyppi ja -malli

4 Nimellinen tulojéannite, virta V/A
5 Kierrosluku, minimi/maksimi

6 Ympariston l[ampétila, minimi/maksimi
7 Tuotekoodi

8 Valmistajan nimi ja osoite

9 Valmistajan varastonumero

10 UL-hyvaksynnén tiedostonumero
11 Kotelointiluokka (IP-luokka)

12 Vaihevastus

13 Kayttotapa (S1= Jatkuva kaytto)
14 Loppusijoitus

15 RoHS-yhteensopiva

16 CE-hyvéksynta, logo
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10.5 Tuotekoodi
Jokaiselle OJ DRHX-kaytdlle mééritetddn oma
tuotekoodi tehtaalla.
Tuotekoodi (katso taulukosta 10.5) sisaltéda
14 numeroa ja kertoo tietoa OJ DRHX-kaytosta.

Tuotekoodi sisaltad seuraavat tiedot: Taulukko 10.5
¢ Valmistusviikko Viikon Tilausnumero | Sarjanumero Vuosi
¢ Tilausnumero numero
e Sarjanumero Vi Vi TTTTT|SSSSS Vu Vu
¢ VValmistusvuosi Valmistus- | Tilausnumero Yksikén Valmistus-
e Katso taulukosta 10.5 Vil bl =

10.6 Tuotetunnus
Tuotetunnus on numeroiden ja kirjainten sarja. Jokainen numero ja kirjain kertoo jotain tuotteesta.
Katso lisétietoja taulukosta 10.6.1 (K&yttd) ja kuvasta 10.6.2 (Askelmoottori).

Kuva 10.6.1 - Kayttd; tuotetunnus

1 [ 2] 3]als e[ 7][8]o 10|11 [12]11]1a]1]1]17
Company - Product name - Phase Power - Configuration
O|J7D|R|H|X712|2|07M|A|D|5
) N -
Interface:
“M” : RS-485
Company: Yoy!tage supply: “N”: None
“XX* - Company initials 17 : 1 Phase; 1x230VAC
- bompany “2” : 1 Phase; 1x277VAC Control option:
Type: “N : None
“D” : Drive ‘A’ : Analog control
“C” : Constant speed
Type: Power output:
“WRHX” : Rotary Heat Exchanger “027” : 2TW | Display option:
“055” : 55W “N” : No display
“220” : 220W “D”: 3 x 7 segment
“690” : 690W
“790” : 790W Sealing grade:
“5” 1 IP 54
“7”:IP 54 CE/UL
Kuva 10.6.2 - Askelmoottori; tuotetunnus
1 [ 2 [ 3 4 5 6 7 8 | 9 | 10 11 12 | 13 | 14 15
Product name - Phase Torgue Configuration
M R H X - 3 P 0 2 N - 0 3 C 5
\ A J
X v / v v |
Type: T T
"MRHX" : Stepper motor Torgue: Cable length:
"01N": 1Nm "03" : 0,3 meter
"02N” : 2Nm
Voltage: "04N": 4Nm Cable connector:
"3p” ; 3 phase = 3 x 200VAC "08N”: 8Nm "C" : 4-pole plug connector

Sealing grade:
"5" : 1P 54
"7" : 1P 54 CE/UL

© 2023 OJ Electronics A/S 10
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11. Hajotuskuvat ja mittapiirrokset
ON
or 288 |2
3© 1OTESTRUN
1234
I T e——
NN nlals]s J) B
+BH
LOCOE]) | 5 o
~— | ____
THHE
A B
5 T [H
I || I T .
=50
O
[ G el 71 s ]
__J
7 O M M 8 M O m ™
ONON© O 00O §
L N PE U VWPE %
&
Taulukko 11
Nro Kuvaus Nro Kuvaus
1 Testipainike 5 RJ12 RS-485 Interface liitin (2 x RJ12)
2 4-napainen DIP-kytkin 6 A/D-ohjaus- ja signaalilittimet, mallista riippuen
3 LED 7 Syéttoliittimet (L, N, PE)
4 3 x 7-osainen nayttd - mallista riippuen 8 Askelmoottorin liitannat (U, V, W, PE)

© 2023 OJ Electronics A/S
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11.1

Kayttd — mittapiirustus

fe—— 1725

|e———— 161 ———————— ]

|«— 55 —»

|«—85 —»

fe—— 140 ——————»]
fe—— 137 ———————»

1674 ————»

BR1034A01a

11.2 Askelmoottori — mittapiirustus

A
|l «———C——»
‘47 B——

M3

Ground (GND) |

fe——D—{30.5

=20

1.52—j=

[*300—>
!

11+ |-

D12+ =

BR1034A23b

Mittataulukko 11.2

0OJ-MRHX-3P01-03C5

0OJ-MRHX-3P02-03C5

0OJ-MRHX-3P04-03C5

0OJ-MRHX-3P08-03C5

A 56 mm 85 mm 85 mm 85 mm
B 47 mm 69,6 mm 69,6 mm 69,5 mm
C 52 mm 73 mm 73 mm 73 mm
D 97 mm 67 mm 97 mm 156 mm
0OJ-MRHX-3P01-03C7 0OJ-MRHX-3P02-03C7 0OJ-MRHX-3P04-03C7 0OJ-MRHX-3P08-03C7
A 56 mm 85 mm 85 mm 85 mm
B 47 mm 69,6 mm 69,6 mm 69,5 mm
C 52 mm 73 mm 73 mm 73 mm
D 102 mm 70 mm 100 mm 159 mm

© 2023 OJ Electronics A/S
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12. Mekaaninen asennus

/\ e

¢ Virheellinen mekaaninen asennus voi johtaa ylikuumenemiseen ja toimintahairidihin.
¢ Jos kotelo on murtunut tai siind on muita mekaaniseen ylikuormitukseen viittaavia merkkej3,
laitteen sisélle saattaa paasta kosteutta, mika aiheuttaa sahkoiskun vaaran. Jos nain on, poista

—
N
O

laite kokonaan kaytosta.

e Kaytto ja askelmoottori on asennettava ilmanohjausyksikén kotelon/rungon sisélle.

Askelmoottori on kiinnitettdva mekaanisesti runkoon.

Kayttd

Vain koulutettu/kokenut henkildstd saa asentaa OJ
DRHX:n.

Varmista OJ DRHX:n asianmukainen jaahdytys
sijoittamalla se aina niin, etta ilma kulkee
esteettomasti OJ DRHX-kayton jadhdytysripojen
ympérilla (katso kuvaa 12.1.1).

Ympariston maksimi-/minimilampétila: Katso
lisatietoja kohdasta 24, Tekniset tiedot.

Tulevien huolto- ja yllapitotdiden helpottamiseksi
asenna kaytto niin, ettd sen ympaérilla on riittavasti
vapaata tilaa.

Teknisten tietojen mukainen kotelointiluokka
edellyttad, ettd kaapelilapiviennit eivat osoita
yléspéin (katso kuvaa 12.1.2).

Esta veden padsy OJ DRHX:n sisdpuolelle
kaapelien ja kaapelilapivientien kautta
varmistamalla, etté liitAnn&t on asennettu oikein.
Vesi ei saa paasta kerdantymaan lapiviennissa
olevaan kaapeliin.

Varmista OJ DRHX:n optimaalinen jadhdytys
asentamalla se pystysuuntaisesti ja kaltevasti
niin, ettd kallistuskulma on korkeintaan 45°
(katso kuvaa 12.1.1). Tuotteen taustapuolella
olevien jadhdytysripojen jadhdytyksen on

aina tapahduttava jadhdytysrivat lapaisevalla
luonnollisella termisell& nousuvirtauksella.

OJ DRHX on asennettava tasaiselle, tukevalle
pinnalle.

Ala kayta liian pitkaa askelmoottorin kaapelia.
Asenna OJ DRHX mahdollisimman Iahelle
askelmoottoria.

Tuote on kiinnitettdva vahintdan kolmeen
ruuvinreikdén jadhdyttimen alumiiniprofiilissa.
Neljannella ruuvilla voi kiinnittdd myds potentiaalin
tasausjohtimen, katso lisétietoja kohdasta 13.5.
Kéayttda ei saa asentaa suoraan
auringonpaisteeseen.

Katso mittapiirustus kuvasta 11.1

Kuva 12.1.1

BBR1034A19a

Kuva 12.1.2

BBR1034A18a
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Askelmoottorin virheellinen mekaaninen asennus voi johtaa sahkdiskuun, ylikuumenemiseen,
suorituskyvyn heikkenemiseen tai virheilmoituksiin.

MRHX-askelmoottori on suunniteltu ja mukautettu DRHX-kayttdéon.

Kayttdon ei saa koskaan kytkea tuotteen toimitussisaltodn kuuluvasta moottorityypistéa poikkeavaa
moottoria. Jos askelmoottori on viallinen, se on vaihdettava vastaavaan malliin. Varmista malli ja
tyyppi toimittajalta.

12.2 Askelmoottori

e Jotta saat DRHX-ohjaimen pitkélle kehitetysta
integroidusta roottorinsuojasta mahdollisimman
paljon irti ja véaltat virheelliset halytykset ja
virheet, on tarke&é seurata ohjeita askelmoottorin
asianmukaiseen asennukseen.
Askelmoottorissa on nelja reikda sen tukevaan
asennuslevyyn kiinnittdmista varten.
Asennuslevy on kiinnitettava tukevasti pyorivan
[&mmonvaihtimen tai AHU:n runkoon.
Al kayta tarindnvaimentimia tai jousia.

¢ Asennuslevy on kiinnitettava tiukasti laitteen
runkoon
(katso esimerkki kuvassa 12.2.1; merkinta *1).

¢ Askelmoottorin maadoituksessa on noudatettava
paikallisia ja kansallisia maaréyksia (katso kuvaa
12.2.1: merkinta *2)

o Al kaytd muita kuin OJ Electronicsin toimittamia askelmoottoreita. Varmista, ettd DIP-kytkimiin on
maaritetty askelmoottorin oikea koko

Kuva 12.2.1

BR1034A48a

12.3 Askelmoottorin vakipyora
e Vakipyora on Kiinnitettava kiristysruuvilla, joka kiristetdan askelmoottorin akselin tasaista puolta
vasten.
e Kun valitset DRHX:n, MRHX:n ja lasket roottorin vékipydran optimaalisen koon, ota huomioon
nama seikat:
¢ Roottorin halkaisija
¢ Roottorin leveys
¢ Aallonkorkeudet
® Roottorin paino
¢ Tiivistelistat
¢ |Imavirtauksen lisddmé& momentti
Taman vuoksi pelkén roottorin halkaisijan avulla ei voi laskea tarvittavaa DRHX:n, MRHX:n ja
vakipyoran halkaisijaa. Lisatietoja laskentatydkalusta
saat OJ Electronics AS:It4. Kuva 12.3
¢ Roottorin suurin momentti saavutetaan

askelmoottorin pienelld vakipyoralla, silla
askelmoottorin momentti valittyy roottorin ja
askelmoottorin vakipyoran valilla valityssuhteen (N)
mukaan (katso kuvaa 12.3).
e Vékipyoran on kuitenkin oltava riittdvan suuri,
jotta tarvittava roottorin nopeus saavutetaan
maksiminopeudella ja voima valittyy silti hihnaan. °)
¢ Hihna on kiristettava niin, ett askelmoottori .
kayttaa roottoria ilman vakipyoéraan tai roottoriin ]

kohdistuvaa kitkaa.

BR1034A25a
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¢ Hihnaa ei saa kiristdad askelmoottorin suurinta sallittua sateiskuormaa kiredmmalle. Katso lisatietoja
kohdasta 24, Tekniset tiedot.

Sisdanrakennetun roottorinsuojatoiminnon toimivuus on varmistettu rajoittamalla vakipydran inertiaa,
eli vakipyoran koon (halkaisija) ja painon on oltava seuraavalla alueella.

Vakipy6ran maksimikoko/

Askelmoottorin koko Véakipyoran minimikoko paino

250 mm /0,1 kg
1 Nm 50 mm 140 mm /0,3 kg
110 mm /0,5 kg

160 mm /0,5 kg
2 Nm 50 mm 140 mm /0,75 kg
120 mm /1 kg

160 mm /1 kg
4 Nm 50 mm 140 mm /1,3 kg
120 mm /1,8 kg

200 mm /1 kg
8 Nm 50 mm 160 mm /1,5 kg
120 mm /2,8 kg

Voit kayttda myds taulukon arvoista poikkeavaa vakipydrad, mutta se on kalibroitava siséisen
roottorinsuojan asianmukaisen toiminnan varmistamiseksi (lisitietoja on kohdassa 15.15).

12.4 Roottorin kitka
e Varmista, etta roottori pyérii koko ajan mahdollisimman pienella ja yhtenaisella kitkalla.
e Jos roottoria ei ole kiristetty oikein niin, ettd koko matkalla on yhtenéinen kitka, valittu
askelmoottori ja kaytto eivat valttamatta pysty kayttdmaén roottoria oikein. Energiankulutus ja
lammodntuotto kasvavat, kayttdika lyhenee ja laite antaa virheilmoituksia.

13. Sihkoasennus

/\ e

¢ Vain koulutettu/kokenut henkildst saa asentaa OJ DRHX:n ja suorittaa sen kayttéonoton.

¢ Varmista, ettd askelmoottorin tyyppikilvessé annetut tiedot ja OJ DRHX:n tuotekyltissé annetut
tiedot vastaavat kokoonpanoa ja kayttotarkoitusta.

¢ V&aranlainen sdhkdasennus voi aiheuttaa vakavan henkildvamman tai kuoleman.

/\ s

13.1 Vaarallinen indusoitunut jannite
¢ Jos ilmanohjausyksikodn kautta kulkeva luonnollinen veto saa roottorin pyériméan ilman
kéynnistyssignaalia, askelmoottori saattaa tuottaa jannitettd OJ DRHX:n askelmoottorin liittimiin.
Jannitteisten liittimien koskettaminen on vaarallista.

© 2023 OJ Electronics A/S 15
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O .cr-:

13.2 EMC-maéaraysten mukainen asennus

¢ |/O- ja RS-485 Interface tiedonsiirtoon ei tarvitse kayttda suojattuja kaapeleilta. Mydskaan
moottorikaapeleiden ei tarvitse olla suojattuja.

o Ala veda verkkojannitetts, askelmoottorin liittimié ja ohjaussignaaleita samaan kaapeliin.

e Kayttd ja askelmoottori on asennettava ilmanohjausyksikdn kotelon/rungon sisélle.

¢ Askelmoottorin ja OJ DRHX-kaytdn valinen kaapeli on kiinnitettdva koko pituudeltaan
ilmanohjausyksikdn koteloon/runkoon. Kaapeli sisaltda askelmoottorin kaapelin, liittimen ja
jatkokaapelin.

13.3 Oikosulkusuojaus

¢ OJ DRHX:n edelld on aina kaytettava asianmukaista oikosulkusuojausta, joka tédyttaa paikalliset ja

kansainvéliset maaraykset.
¢ OJ DRHX:n oikosulkusuojaus ei kuulu tuotteen toimitussiséltdoon, vaan laitteen tai roottorin
valmistaja toimittaa ja asentaa sen.

/\ e

13.4 Vikavirtasuoja (TT-verkko)

Vikavirtasuoja katkaisee maadoitusjohtimeen kytketyt vahingolliset vuotovirrat maavian yhteydessa.

Noudata seuraavia varotoimia:

¢ Vikavirtasuojaa (RCD) kaytettdessa B-tyypin vikavirtasuojaa saa kayttda vain tuotteen
syo6ttdpuolella (B-tyyppi vaihtosdhkd ja/tai tasasdhkdkomponenttien sykaysvirta ja kiintea
vikavirta).

¢ B-tyypin vikavirtasuojien on taytettdva standardin IEC 61008/9 kaikki ehdot.

¢ Vikavirtasuojia kaytettdessd OJ DRHX:n suojamaa on aina toteutettava paikallisten ja
kansainvélisten vaatimusten, lakien ja maaraysten mukaisesti.

¢ Naiden toimenpiteiden laiminlydnti voi aiheuttaa vakavia vammoja ihmisille ja elaimille.

/\ e

13.5 Potentiaalintasaus Kuva 13.5

e Jos OJ DRHX-kaytossa ja
ilmanohjausyksikdssa on erilainen
maadoituspotentiaali, sahkaisia hairisita voi 1 G [ ]
aiheutua. °

e Kayta kaapelikenkia, ja kiinnita

potentiaalintasausjohdin OJ DRHX:n wee uvwee

alumiiniprofiiliin yhdella ruuveista, joita IS v@
kaytetddn OJ DRHX:n mekaanisessa S=

=

asennuksessa (katso kuvaa 13.5).
e Suositeltu kaapelin poikkipinta-ala: 10 mm?2.
e Jérjestelmé&n komponenttien vélisten e
potentiaalierojen valttdmiseksi jarjestelmaan

BR1034A09¢c

on aina kiinnitettava potentiaalintasausjohdin.
¢ Askelmoottorin ja ilmanohjausyksikén

rungon valiin on aina asennettava

potentiaalintasausliitanta (katso lisatietoja

kohdasta 12.2).

© 2023 OJ Electronics A/S
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Vuotovirran riski maadoituksessa (PE)

OJ DRHX-tekniikka purkaa varauksen suurilla taajuuksilla. Talléin PE-liitdntaén (suojamaa) voi
muodostua alle 3,5 mA:n vuotovirta.

Noudata kansallisia ja paikallisia maarayksia sellaisten laitteiden suojamaan suhteen, joiden
nimellisvuotovirta on alle 3,5 mA.

13.6

—
w
~

13.8

Varmista asianmukainen maadoitus OJ DRHX:n liittimill3.

VAltd maadoituksessa kahden tai useamman OJ DRHX-yksikdn vélista sarjakytkentaa
(sarjamuotoinen kytkentd).

Kayta aina mahdollisimman lyhyitd maadoitusjohtimia.

Maadoitusliitdnndissa on aina noudatettava paikallisia ja kansainvalisia standardeja ja direktiiveja.

Kaapelia koskevat vaatimukset

Kaikkien OJ DRHX:n yhteydessa kaytettyjen kaapelien ja johtimien on oltava paikallisten ja
kansallisten maéaraysten ja vaatimusten mukaisia.

Yleensa suosittelemme kaapeleita, joissa on kuparijohtimet.

Suosittelemme M16-liittimiin kaapeleita, joiden koko on 3-8 mm.

Ohjaussignaalien liitdntarimaan asennettujen ohjausjohtimien (katso kuvaa 13.15) on oltava
taulukossa 13.7.1 annettujen minimi- ja maksimimittojen mukaisia

Merkinndilla ”L”, "N” ja "PE” varustettuun liitAntarimaan asennettujen sdhkoévirtajohtojen (katso
kuvaa 13.10.1) on oltava taulukossa 13.7.2 annettujen minimi- ja maksimimittojen mukaisia
Askelmoottorissa on kaytettéva siihen tehtaalla asennettua kaapelia ja 4-napaista liitinta. Niité ei
saa vaihtaa.

Kumisen erikoistiivisteen |api vedetty RS-485 Interface kaapeli voi olla tietoliikennekaapeli,
6-sdikeinen, suojaamaton, 30 AWG/0,066 mm? tai vastaava.

Suojattujen kaapelien kaytdsta ei ole annettu suosituksia.

Ohjausjohtimet ja -kaapelit

Taulukko 13.7.1 Johtimen poikkipinta-ala, min. | Johtimen poikkipinta-ala, maks. Kaapelin mitat
Yksisaikeiset johdot 0,08 mm? 1,5 mm? 3-8 mm
Moniséikeiset johdot* | 0,14 mm? 1,0 mm? 3-8 mm

* Siséltas tai ei sisélla sisdmuhveja/paatemuhveja

Sahkovirtajohdot ja -kaapelit

Taulukko 13.7.2 Johtimen poikkipinta-ala, min. | Johtimen poikkipinta-ala, maks. Kaapelin mitat
Yksisaikeiset johdot 0,2 mm? 4,0 mm? 3-8 mm
Monisaikeiset johdot* | 0,2 mm? 2,5 mm? 3-8 mm

* Sisaltas tai ei sisalla sisamuhveja/paatemuhveja

Kaytén avaaminen

Kuva 13.8.1

Ennen kannen avaamista varmista, etta OJ
DRHX on kytketty irti s@hkdverkosta.

Odota noin 3 minuuttia irtikytkennan jalkeen,
ja irrota kansi vasta sitten.

Voit avata kaytdn ruuvimeisselilla tai
vastaavalla tydkalulla (katso kuvaa 13.8.1)

BR1034A09a
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Kannen voi irrottaa kotelosta Kuva 13.8.2
e Kun tarvitset tilaa asennus- tai huoltotdita varten,
voit irrottaa kannen OJ DRHX-kotelosta.
¢ Kansi aukeaa noin 135°.
¢ Kannessa on saranakiinnikkeet, joista kansi on
helppo irrottaa kevyesti vetdmalla (katso kuvaa
13.8.2)

/\ ez

o Ala missaan tapauksessa irrota tai yrit4 irrottaa
muovikantta (katso kuvaa 13.8.3), joka suojaa
OJ DRHX:n elektroniikkapiiria (piirilevya)
kosketukselta.

¢ Ainoastaan OJ Electronics A/S saa irrottaa
tdman kannen, ja vain OJ Electronics A/S:n
korjausyksikko saa suorittaa viallisten DRHX-
yksikéiden kaikki korjaustyot.

e Al4 yrita korjata viallista tuotetta.

¢ Valmistajan vastuu ja takuu raukeavat, mikali kansi
on irrotettu tai sitd on yritetty irrottaa.

BR1034A21a

Kuva 13.8.3

BR1034A47a

13.9 Jousiliittimet

¢ Yksi- ja monisaikeisia kaapeleita/johtoja saa
kayttaa.

¢ Monisaikeisissa kaapeleissa/johdoissa on aina
kéytettava sisdmuhveja/paatemuhveja.

¢ Ohjausliittimien johdinten minimi- ja
maksimipoikkipinta-alat (katso taulukosta 13.7.1)

o Syoéttdliittimien johdinten minimi- ja
maksimipoikkipinta-alat (katso taulukosta 13.7.2)

e Liittimissa on jousi, ja kuorittu johdin on helppo
tyontaa liittimen sisdan. Tyokaluja ei tarvita.
Vaihtoehtoisesti jousiliittimen voi irrottaa
painamalla sité kevyesti ruuvimeisselilld tai
vastaavalla apuvalineelld. Katso kuvaa 13.9.

e Johtimien paat on kuorittava 8-10 mm:n matkalta
tai on kaytettava sen pituisia pddtemuhveja.

e Johtimet irrotetaan painamalla liittimen
jousta kevyesti ruuvimeisselilla tai vastaavalla
apuvalineelld. Katso kuvaa 13.9.

Kuva 13.9

),

7z

TP L,
',/_; &

V7 77

v

BR1034A27a

13.10 Kaapelien sisddnviennit - kaapelildpiviennit Kuva 13.10.1

¢ OJ DRHX:n toimitussisalté6 kuuluu kolme tehtaalla
asennettua M16-kaapelilapivientia.

e Tehtaalla asennettuja M16-kaapelilapivienteja on
kaytettava, kun sydttékaapelit ja askelmoottorin
kaapelit litetddn OJ DRHX-kaytto6n
(katso kuvaa 13.10.1). '

¢ Muista kiristaa kaapelilapiviennit uudelleen, jotta
kotelointiluokka sailyy ennallaan.

e Kaapelit on kiinnitettava niin, etta niita ei voi vetaa
tai vaantaa.

|LNPE

i s Y s |

C

<
o0 |s
roa

T
m

O
Ol

BR1034A17a
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Modbus/BACnet MSTP kaapeli

¢ Jos RS-485 interface tiedonsiirrossa kéytetédan
6-sdikeista, suojaamatonta, 30 AWG/0,066 mm?
tiedonsiirtokaapelia, se on vedettava tehtaalla
asennetun kumitiivisteen Iapi (katso kuvaa 13.10.2).

e Kumitiivisteeseen on leikattu viillos, jonka lapi
kaapeli vedetadn. Kun kaapeli on vedetty sen lapi
oikein, tuotteen kotelointiluokka pysyy maaraysten
mukaisena (katso kuvaa 13.10.2 Vain MNN-versio)

Muut RS-485 interface kaapelin lapiviennit

Kuva 13.10.2

022‘ OTESTRUN

1234

old

HJo

. . o
¢ Jos kokoonpanossa tarvitaan muita @
G e e el L <
kaapelilapivienteja, sisdénvienteja tai kumisia 3
lapivientitiivisteitd, suojatulpat voi irrottaa. E
¢ |rrota muovinen suojatulppa sisdanviennista @
ruuvimeisselilla tai vastaavalla apuvélineella.
e Aseta aukkoon (@16 mm) M16-liitin (katso Kuva 13.10.3
kuvaa 13.10.3), joka sopii OJ DRHX-kayttoon
kytkettavaan kaapeliin. O] [ o TeSTRUN
OF1}:234
O
®
EIA-485
A B
LNPE UVWPE
88| 858
I o=|0
je)
AN
(oY)
<
3
o
amg un P mggn i RS-485 interf: g
13.11 Liitannat ja liittimet RS-485 interface
Kuva 13.11
Motor
OJ-DRHX
u u L1
& 230VAC
O A% v N
W @ w
PE @ PE @ PE
———D PE
1: GND
0-10VIN 2:0-10V 77777 (F)GND
3 A"
RS-485 interface IN
{ 4:"B"
5: GND —
—BusB | Ri12 Rs-485 interface Siave |
DIG. IN3 6: +12V [ Gna
7:DI3
8: RL.NC
DIG.RELAY OUT 9:RL.C —BusB | RJ12 RS-485 interface Slave |
10: RL.NO — Gnd
11: GND
DIG.IN2 12 D12
13: GND &
DIG.IN1 D
14: DI 3
o
o
m
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13.12 Verkkoliitanta Kuva 13.12

Virtaldhde on 230 V AC; +/-10 %.

Virtajohto kytketdan OJ DRHX-kayton liittimiin,
joissa on merkinta "L, ”"N” ja "PE".

Katso kuvaa 13.12.

Suosittelemme kayttdmaan PE-johdinta, joka on
20 mm pidempi kuin muut johtimet (katso kuva
18.2). Jos virtajohto vedetdan vahingossa irti

OJ DRHX-kaytdstd, kun johto ja sen johtimet ovat
jannitteisia, pidempi PE-johdin irtoaa viimeisena.
Tama estdd OJ DRHX:n aiheuttaman s&hkoiskun.
Kun kuorittu johdin tyénnetaéan liittimeen oikein
(katso lisatietoja kohdasta 13.10), liitin kiristyy

Q B [mm AU

3

I
i
od

LNPE U VWPE

BR1034A09c T —¢

automaattisesti oikeaan momenttiin.

Muista kiristaa kaapelildpiviennit. Tama varmistaa
vedonpoiston, ja OJ DRHX:n kotelointiluokka sailyy
ennallaan.

13.13 Askelmoottori Kuva 13.13

13.14 RS-485 Interface

Askelmoottori sisdltdd askelmoottorin kiintedn
kaapelin ja jatkokaapelin.

Askelmoottorin kaapelissa (katso kuvaa 13.13,
merkintéana ”"C”) on 4-napainen liitin ja jatkokaapeli
(katso kuvaa 13.13, merkintdna "A”) ja sen mukana
toimitetaan vastaava 4-nastainen liitin.

Kytke 2 liitinta (katso kuvaa 13.13, merkintédna "B”)
huolellisesti.

Liitin on kytketty oikein, kun moottorikaapelin
littimen molemmilla puolilla oleva lukkosalpa on
napakasti kiinni jatkokaapelin liittimessa.

Liittimen voi irrottaa vapauttamalla moottorikaapelin

BR1034A45a

littimen molemmilla puolilla olevan lukkosalvan ja
vetdmalla 2 liitintd irti toisistaan.
Jatkokaapeli on kytkettava liittimiin, joissa on nama merkinnat:

"U” - ruskea
"\/” - musta
"W?” - sininen

"PE” - kelta-vihred

Jos pydrimissuunta on vaara, mustat ja siniset johtimet voidaan vaihtaa keskenaan.

Kun jatkokaapelin johtimet tydnnetéan liittimiin oikein (katso lisatietoja kohdasta 13.10), liitin
kiristyy automaattisesti oikeaan momenttiin.

Tehtaalla asennettua askelmoottorin kaapelia ei saa lyhentaa.

Askelmoottoria ei saa vaihtaa, silla sen kaapeli on kytketty suoraan moottorin kdameihin.

Muista kiristda kaapelilapiviennit uudelleen, jotta kotelointiluokka séilyy ennallaan ja vedonpoisto

varmistetaan.
Kuva 13.14.1

Same colour sequence

RS-485 Interface kytketddn OJ DRHX-kayttdon
joko kahdella RJ12-liittimell3 tai liitAntarimassa
olevilla jousiliittimill&.

Jos RJ12-liittimi& kaytetdén, suosittelemme
6-saikeista, suojaamatonta, 30 AWG:n/0,066
mm?Z:n tietoliikennekaapelia (nauhakaapeli/
tietoliikennekaapeli).

Kun asennat RJ12-liittimi&, muista kohdistaa
liittimet niin, ettd niiden vérit ovat samassa
jarjestyksessa molemmissa paissa

(katso kuvaa 13.14.1).

BR1014A02a
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e OJ DRHX:n RJ12-liittimiss& on merkintda MODBUS
EIA-485 "A” ja "B” (katso kuvaa 13.14.2).

¢ Liittimet "A” ja ”"B” on kytketty rinnan sisapuolella,
joten voit vapaasti valita kumpaa kaytat.

¢ RJ12-liittimen kytkentédkaavio —

(katso kuvaa 13.14.3).

e Huom. Vain RJ12-liittimen nastojen 3 ja 4 "Vayla
A’ ja ”Vayla B” kytketdan sisapuolelta DRHX-
kaytt6én. MODBUS EIA-485:n RJ12-liittimien "A”
ja ”’B” muut kytkennét tehd&én suoraan RJ12-
liittimien valisena silmukkakytkenténa (katso kuva
13.14.3).

e OJ DRHX-kayttssa RS-485 Interface voi kytked
my®6s liitAntarimassa olevilla jousiliittimilla
(katso kuvaa 13.14.4).

13.15 Analogiset/digitaaliset signaaliliittimet

e Kytke A/D-ohjaussignaalit liitdntdrimaan (katso
kuvaa 13.15)

¢ Ohjausliittimien johdinten maksimipoikkipinta-ala
on 0,75 mm?2.

* |ue lis&da jousiliittimien kdytdstd kohdasta 13.10.

HUOMAUTUS! Koskee vain naitd malleja:

¢ OJ-DRHX-1055-MAD5
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5

Kuva 13.14.2

EIA-485

A B

1

1

—1

—7T
—1
—7T

BR1034A04b

Kuva 13.14.3

RS-485 DRHX

B

¢ccl

=5l

aNo -
74l
Vv sng -

gsng -

ano
AVT+ - —
aNo
AvT+
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Kuva 13.14.4

RS-485 interface“g”

“GND”

/| 1: GND
NJ|2: 0-10'
N 3:A
NJ|4:B

N\J| 5: GND
NJ| 6: +12v
/| 7: DI3
N\J| 8: RL_NC
N 9:RL_C
NJ| 10: RL_NO
N\J| 11: GND
NJ| 12: DI2
N/| 13: GND
N/ | 14: DI

BR1034A12b

Kuva 13.15

/| GND: 1
N[ 0-10V: 2
N A:3

N | B: 4

/| GND: 5
N| +12v: 6
N\J| DI3: 7

/| RL_NC: 8
N/ RL_C:9
N[ RL_NO: 10
/| GND: 11
N[ DI2: 12
/| GND: 13
/| DI1: 14

BR1034A03a
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13.16 0-10 V:n tulo

¢ Nopeudensaadodn analoginen 0-10 V:n tulo Kuva 73.76
ulkoisella 0-10 V:n ohjaussignaalilla
e Potentiometreille, kdytd +12 V DC:n lahtéa nastassa —GND 1: GND
6, kun 0-10 V:n tulo on nastassa 2 ooV Zomov
(katso kuvaa 13.16.) o
6: +12V
—— 7:DI3
j— 8:RL_NC
=][Huomautus e
— ]| 10: RL_NO
| 11: GND kel
HUOMAUTUS! Koskee vain néitd malleja: NJ| 12: D12 =
* OJ-DRHX-1055-MAD5 Sfreon 3
e OJ-DRHX-1220-MAD5 = 2
13.17 Digitaaliset releldhdot Kuva 13.17
e OJ DRHX siséltaa digitaalisen relelahdon, jota
voi kdyttdd mm. héalytyssignaaleille (katso kuvaa ; (?_“1‘(')3\/
13.17). 3A
¢ Relelahtd on vaihtokytkimella varustettu ‘5‘ (BEND
potentiaalivapaa rele. 6: +12V
¢ Rele toimii tehdasasetuksena halytysreleena. ; 3:_3 NG
o Maksimikuorma on 2 A/30V DC/24 V AC. DIG.RELAY OUT{Q: RL_C
e Terminal 1:’ EEBNO s
9: RL_C ja 8: RL_NC EK halytyssignaalille 12: DI2 b
9: RL_C ja 10: RL_NO EI kaynnistys- tai 13 SI“:D é
kayntisignaalille 5
=lHuomautus
HUOMAUTUS! Koskee vain naita malleja:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5
13.18 Digitaalitulot Kuva 13.18
e OJ DRHX sisaltaa 3 digitaalituloa, joita voi kayttaa
mm. hélytysten kuittaukseen (katso kuvaa 13.18). 1: GND
o
— 4:B
= |
— DIG.IN3- -\ 3 ;:;V
HUOMAUTUS! Koskee vain naita malleja: 8:RL_NC
e OJ-DRHX-1055-MAD5 fﬁfm
¢ OJ-DRHX-1220-MAD5 DIG.N-- . 11:GND 8
oo\
OJ-tehdasasetukset: 2
e DI1 = Halytyksen kuittaus
* DI2 = Ulkoinen roottorinsuoja paalle
e DI3 = Signaali ulkoiselta roottorinsuojalta - lisétietoja on kohdassa 17
Digitaalitulon toiminnot voi maarittda uudelleen RS-485 Interface komennoilla.
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13.19 OJ DRHX:n sulkeminen
¢ Kun kaikki sahkdkytkennat on tehty, toimintatesti on suoritettu ja tarkastuslista (lisatietoja
tarkastuslistasta on kohdassa 14) on taytetty, sulje OJ DRHX.
¢ Aseta kansi paikalleen alkuperdiseen asentoonsa 135° kulmaan, ja tydnna se varovasti
saranakiinnikkeisiin (katso kuvaa 13.8.2)
¢ Sulje kansi tydntamalla sita kohtuullisella voimalla niin, etté lukot napsahtavat kiinni.
e Kansi ei ole oikein kiinni, jos se aukeaa ilman tydkaluja.

14. Tarkastuslista -

mekaaninen asennus ja sdhkdéasennus

Asennus ja kytkennat on tarkastettava ennen kuin OJ DRHX-kaytt6on kytketaan virta ensimmaisen kerran.
Kayta alla olevaa taulukkoa tarkastuslistana.

Tarkastettava kohde

Tarkastuksen kuvaus

Kéayttévalmius

Tarkasta, ettd kokoonpano on kokonaisuudessaan — séhkdasennuksen ja mekaanisen
asennuksen suhteen — valmis kayttéénottoa varten. Kytke virta vasta sen jalkeen.

Varmista, etté liikkuvien osien l&heisyydessé ei ole ihmisié tai eldimia.

Tuotteen vaatimustenmu-
kaisuus

Tarkasta, ettd OJ DRHX:n tyyppikilvessa ilmoitettu nimellisjannite vastaa sen séhkdéverkon
nimellisjénnitettd, johon OJ DRHX aiotaan kytkea.

Tarkasta, etté valittu askelmoottorin koko vastaa roottorin vaadittua kdyttémomenttia.

Mekaaninen asennus

Varmista, ettd OJ DRHX on kiinnitetty ohjeiden mukaisesti ja tiukasti tasaiselle pinnalle. Tutustu
ndihin ohjeisiin kohdassa 12.1.

Tarkasta, ettd ilma péésee kulkemaan vapaasti ja esteettémésti OJ DRHX:n jaahdytysripoihin.
Tutustu naihin ohjeisiin kohdassa 12.1.

Tarkasta, ettd OJ DRHX:n kansi on asennettu oikein ja ettd molemmat lukot ovat oikein kiinni
ennen virran kytkemista.

Tarkasta, etté kaikkiin kayttdmattémiin kaapelilapivienteihin ja muihin vapaisiin aukkoihin on
kiinnitetty suojatulpat, jotka vastaavat kotelointiluokkaa.

Tarkasta, ettd kaytdn hihna on kiristetty oikein ja etta roottori pdasee pydrimaan helposti ja
esteettdmasti, askelmoottorin nimellismomenttia pienemmalla momentilla.

Varmista, ettd hihnaa ei ole kiristetty askelmoottorin akselin suurimman sallitun pystysuuntaisen
kireyden yli.

Ympaéristdn olosuhteet

Varmista, ettd vaatimusten mukaiset ympéristdn olosuhteet toteutuvat.
Tarkasta, ettd lampétilaa ja muita vaadittuja ympéristén olosuhteita noudatetaan.
Tutustu teknisiin tietoihin ndiden ohjeiden kohdassa 23.

Kaapelointi Tarkasta, ettd kaikki kaapelit on asennettu oikein ja ettd askelmoottori ja ohjauskaapelit pysyvat
erillaén erillisissa kaapelikanavissa.
Moottorikaapeli on kiinnitettédva koko pituudeltaan roottorin runkoon
Varmista, etta kaikki kaapelit on kiinnitetty tiukasti ja etta niiden veto- ja kiertojénnitys on
poistettu.
Tarkasta kaikki kaapelit koko pituudeltaan ja varmista, ettd niissa ei ole nékyvia vaurioita.
Sahkbdasennus Tarkasta, etta kaapelit on kiinnitetty OJ DRHX-kaytto6n ohjeiden mukaisesti ja etta

kaapeliviennit on kiristetty oikein.

Tarkasta, onko kokoonpanossa virheellisia séhkoliitantéja, jotka saattava ylikuumentua ja
aiheuttaa vakavia esine- ja omaisuusvahinkoja.

Verkkojannite

Tarkasta, etté verkkojannitejohtimet on kytketty oikein syéttéliittimiin: yksivaiheinen kytkenta
liittimiin ”L”, "N” ja "PE” ja kolmivaiheinen kytkenta liittimiin "L1”, ”L2”, "L3” ja "PE”.

Varmista mittaamalla, ettd liittimissa on oikea jannite.

Askelmoottorin kytkenta

Tarkasta, etta jatkokaapeli on kytketty oikein OJ DRHX:n liittimiin: "U”, "V, "W” ja "PE”

Askelmoottorin kaapelin ja
jatkokaapelin véliset liittimet

Tarkasta, etta askelmoottorin kaapelin ja jatkokaapelin valiset liittimet on asennettu ja kiinnitetty
oikein.

Liitin on kytketty oikein, kun moottorikaapelin liittimen molemmilla puolilla oleva lukkosalpa on
napakasti kiinni jatkokaapelin liittimessa.

Ohjaus- ja signaalijohtimet

Tarkasta, etté ohjauskaapelit on péatetty oikein jousiliittimiin ja ettd ohjauskaapelit on kiinnitetty
tiukasti. (A/D-ohjaus)

Tarkasta, ettd RS-485 Interface kaapelin molemmat paat on kiinnitetty oikeisiin liittimiin. (RS-
485 Interface ohjaus)

Sulakkeet ja katkaisimet

Tarkasta, etté aktiivinen oikosulkusuojaus on asennettu ja mitoitettu oikein ja etté se tayttaa
paikallisten ja kansainvélisten direktiivien vaatimukset ja maaraykset

Tarkasta, etté kaikki turvallisuuslaitteet, mukaan lukien tdydentava suojaus, ovat kaytossa ja
asetettu oikein.

Maadoitus

Suorita jatkuvuusmittaus ja varmista, ettd maadoitusliitédnté on aktiivinen ja etté
kosketinresistanssi téyttda paikallisten ja kansainvalisten direktiivien vaatimukset ja méaaraykset.

© 2023 OJ Electronics A/S
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15.

15.1

Toiminnot ja asetukset

DIP-kytkin - asetukset ja toiminnot

OJ DRHX-sarjassa on varusteena 4 DIP-kytkint4, joilla voi asettaa esim. askelmoottorin koon ja

moottorin maksiminopeuden (katso taulukosta 15.1.1).

Taulukko 15.1.1 | DIP1 DIP2 DRHX 1055 | DRHX 1220

1Nm motor ON ON X X

2Nm motor OFF OFF X X

4Nm motor ON OFF - X

8Nm motor OFF ON - X B H B B

DIP3  |DIP4 @ F F

Speed 1 OFF OFF

Speed 2 ON OFF o

Speed 3 OFF ON lﬂ 2 3 é‘l—_ll" 8

Speed 4 ON ON §
5

*Kun DIP3 & DIP4 ovat OFF-asennossa, maksiminopeuden voi korvata/maksiminopeutta voi alentaa
RS-485 Interface komennolla tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla. Jos DIP3- ja DIP4-kytkimiin on tehty
muita asetuksia/yhdistelmia, DIP-asetus rajoittaa maksiminopeuden, néita arvoja voidaan muuttaa
UDF-tiedostossa (User Defined File) OJ-DRHX-PC-Tool-tydkalulla.

/\ pzzen

Jos DIP-kytkimesséa on vaéra asetus askelmoottorin ja moottorin maksiminopeuden valintaan,
askelmoottorin teho voi heiketé tai askelmoottori voi ylikuormittua. Riskind on askelmoottorin ja
kayton ylikuumeneminen ja pysyva vaurioituminen.

Testaus Kuva 15.2
OJ DRHX-sarja siséltaa testaustoiminnon. Laitteessa
on valmiina testauspainike.

Testauspainike on kaytdn sisdpuolella oikeassa

yldkulmassa. Kéyttd on avattava, jotta sita voi painaa.

Testauspainikkeella on erilaisia toimintoja

riippuen siitd, kuinka kauan painiketta painetaan:

1. Lyhyt painallus < 1 sekuntia: Kéytto siirtyy 1
testitilaan ja pysyy siiné siihen saakka, kunnes
painiketta painetaan uudelleen. Roottori pyorii
valitun nousuramppiajan mukaan nopeudella
0-100 kierr./min. ja jaa sitten pyérimaan nopeudelle 100 kierr./min. Kun painiketta painetaan toisen
kerran, kayttd poistuu testitilasta ja pysayttaa roottorin valitun laskuramppiajan mukaan.

2. Painikkeen pitdminen pohjassa siirtda kayton testitilaan. Kayttd poistuu testaustilasta, kun painike
vapautetaan. Roottorille annettava signaali ohittaa 100 kierr./min. valitun nousuramppiajan
mukaisesti.

Testipainike toimii myds silloin, kun RS-485 Interface ohjaus on kaytossa.

Huomaa, etté jos testipainiketta painetaan yli 20 sekunnin ajan, sisddnrakennetun roottorinsuojan

kalibrointitoiminto saattaa kdynnistya (ks. lukua 15.15).

O TEST RUN

BR1034A08a
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15.3

15.4

LED

OJ DRHX-sarja siséltaa LEDin

- katso kuvaa 15.3.

LED nakyy, kun kansi on auki ja kiinni.
LEDin koodit (katso taulukosta 15.3)

Kuva 15.3

Taulukko 15.3

LED Tila

POIS Ei jannitetta

Vihred PALAA Jannitteinen

Vihrea valo vilkkuu RS-485 Interface tiedonsiirto kaytettavissa

Punainen PALAA Kriittinen halytys pysayttényt roottorin

BR1034A10a

Punainen valo vilkkuu | Kdy energiansaéstotilassa

Oranssi PALAA Testaustoiminto paalla

Oranssi valo vilkkuu Puhtaaksipuhallus on paalla

HUOMAUTUS: Vilkkuva valo tarkoittaa sitd, ettd LED on pois pééltéa

100 ms:n ajan ja paalla vahintdan 100 ms:n ajan (ms = millisekuntia)

Nayttd

HUOMAUTUS! Koskee vain néitd malleja:
e OJ-DRHX-1055-MADS5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

Nayttd nakyy, kun kansi on auki ja kiinni.

Naytolla ndkyy kaytdn, askelmoottorin ja roottorin nykyinen tila. Katso taulukosta 15.4.

Nakymat:

Taulukko 15.4 SN

Askelmoottorin nykyinen nopeus nékyy, kun askelmoottori kdy eika roottorin tai va-
kipyoran lapimittaa ole asetettu OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla tai vastaavilla RS-485
Interface rekistereilla.

|
L

2 sekuntia
e

L

Roottorin nykyinen nopeus nékyy, kun askelmoottori kdy ja roottorin tai vakipy6ran
lapimitta on asetettu OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla tai vastaavilla RS-485 Interface
rekistereilla.

Momentti ja nopeus nékyvét ndytélld vuoron perdén 2 sekunnin vélein.

B
M

Nykyinen momentti (Nm)
Momentti ja nopeus nékyvét ndytélld vuoron perdén 2 sekunnin vélein.

[T
'

Vikakoodit*; tutustu yksittaisiin vikakoodeihin kohdassa "Hélytykset ja vikakoodit” —
katso taulukosta 19.

H

M1

Suorituskyky heikkenee vylivirran, ylikuumenemisen tai muun vian tai ylikuorman takia.
Katso vika/halytys RS-485 Interface kautta.

jn
(L

Puhtaaksipuhallus on p&alla
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Taulukko 15.4

Testitoiminto on paallé ja askelmoottori vastaanottaa nopeudenséatdsignaalin nopeu-

t I—I I— della 100 kierr./min.
Pitotoiminto on paalla (holding).
1 | 9
i d
l: l_ l:l Askelmoottori on "STOP”-tilassa
N J{
15.5 0-10 V:n ohjaus Kuva 15.5
— RPM &
=l omaues po —
J— RPM 7 |
K-factor=10000 |
HUOMAUTUS! Koskee vain néitd malleja: —— Ej:gzg;:ggo o
- - _ —ce—es — K-factor=10 o It
e OJ-DRHX-1055-MAD5 / i} |
e OJ-DRHX-1220-MAD5 S
,,,,,,, A
w | LT - A «
e OJ DRHX on méaaritetty tehtaalla 0-10 V:n RPW | T = i T f;gr
OhjaUkse”e- orem 0,6V 1,1V 9,51\/ 101,ov ;erol §
e Sen voi vaihtaa RS-485 Interface ohjaukseen gk e &
vastaavalla RS-485 Interface rekisterilld

15.6

15.7

(lisatietoja RS-485 Interface on kohdassa 15.6).

Moottori kdynnistyy yli 1,1 V:n ohjaussignaalilla (katso kuvaa 15.5).

Moottori pysahtyy alle 0,6 V:n ohjaussignaalilla (katso kuvaa 15.5).

Moottori kdy maksiminopeudella yli 9,5 V:n ohjaussignaalilla (katso kuvaa 15.5). Moottorin
maksiminopeudeksi voi asettaa DIP-kytkimella joko 150, 170, 200 tai 250 kierr./min. (lisdtietoja on
kohdassa 15.1).

Roottorin epélineaarinen lammaonsiirto kompensoidaan maarittamalla K-kerroin. Taméan avulla
saavutetaan optimaalisempi lammonsiirto ja tarkemmat sdadét (katso kuvaa 15.5.).

K-kerroin maaritetddn RS-485 Interface rekisterilla tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla.

Valmistajan maéarittdma oletusarvoinen K-kerroin on 100.

RS-485 Interface ohjaus

OJ DRHX-kaytt6a voi ohjata Modbus-komennoilla Modbus / BACnet MSTP -protokollat (lisétietoja
on erillisessa asiakirjassa)

Jos RS-485 Interface ottaa signaalin vastaan kdynnistysrekisterissa ja/tai nopeusrekisterissa,

kaytto siirtyy tilapaisesti 0-10 V:n ohjauksesta RS-485 Interface ohjaukseen seuraavaan
uudelleenkdynnistykseen saakka.

Jos OJ DRHX-kaytt6a ohjataan RS-485 Interface kautta, Coil Stat Bit -rekisterin 8 arvoksi on
asetettava "0” = "RS-485 Interface ohjaus” (lisatietoja on RS-485 Interface protokollan yhteydessa)
Halytyksii ja toimintatilaa voi edelleen valvoa RS-485 Interface kautta, vaikka "RS-485 Interface
ohjaus” ei olisi paalla.

Yleisohjeet py6rimisen valvontaan

Askelmoottori ja roottori on kytketty mekaanisesti toisiinsa hihnakaytdn avulla. Siksi roottorin
pyérintaa on valvottava.

OJ DRHX siséaltda kahdenlaisia roottorin valvontajarjestelmia. Valvontaan voi kayttaa tavallista
ulkoista optista anturia, joka kytketaan digitaalituloliitdntdén. Tai roottoria voi valvoa siséisella
uutuusohjelmistolla.

Jos moottori ei pydrita roottoria hihnan 18ystyttya tai vioituttua, OJ DRHX-kayttd antaa
roottorinsuojan halytyksen.

Tehdasasetus on ”Sisainen roottorinsuoja”.

Ulkoisen roottorinsuojan voi kytkea paalle digitaalitulolla DI2 (tehdasasetus) tai RS-485 Interface
komennolla (lisdtietoja on kohdassa RS-485 Interface protokolla).
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¢ Ulkoista pyorimisliikkeen valvontaa varten on asennettava ulkoinen roottorinsuoja

(katso lisatietoja kohdasta 17: Lisavarusteet).

¢ Sisdanrakennetun roottorinsuojan voi valita pois paaltd PC-Tool-ohjelmalla

15.8 Sisaanrakennettu roottorinsuoja
Sisédanrakennettu roottorinsuoja valvoo moottorin virtaa ja nopeutta mittaamalla, etté roottori pyorii oikein.
Ohjelmisto tarkastaa 10 sekunnin valein moottorin nopeuden muutoksen, kun moottorin virta
on hetkellisesti muuttunut. Jos valvonta havaitsee kuusi perakkaista virhettd, laite kdynnistetdén
uudelleen. DRHX:n tehdasasetuksena on kolme uudelleenkaynnistysyritysta. Roottorinsuoja antaa
halytyksen 5 minuutin kuluttua.
Sisdanrakennettu roottorinsuoja toimii automaattisesti, kun moottorin nopeus on yli 25 kierr./min.
Jos moottorin nopeus on alle 25 kierr./min., laitteeseen kytketty saatdyksikkd (AHU-sa&din) auttaa
yleensa. Jos roottori ei huolehdi lAmmon talteenotosta toivotulla tavalla, laitteeseen kytketty séadin
pyrkii tehostamaan I&mmon talteenottoa pyytamalla suurempaa nopeutta.

15.9 Kaynnistystoiminto

OJ DRHX-sarjassa on sisddnrakennettu kdynnistystoiminto, joka sallii moottorille automaattisesti
korkeamman kaynnistysvirran.

OJ DRHX siirtda askelmoottorille kdynnistyksen aikana jopa 150 % nimellisvirrasta (yksikkdona mA)
(enintdan 100 sekuntia)

OJ DRHX pysayttaa kaynnistystoiminnon, kun ajastimella asetettu "kdynnistysaika” on kulunut tai
kun askelmoottori on saavuttanut 50 % asetetusta maksiminopeudesta.

15.10 Puhtaaksipuhallus

Kun OJ DRHX on asetettu RS-485 Interface ohjaukseen, iimanohjausyksikon valvontajarjestelma
valvoo puhtaaksipuhallusta.

Kun OJ DRHX-kaytt6d ohjataan 0-10 V:n signaalilla, puhtaaksipuhallus k&ynnistyy automaattisesti,
kun askelmoottori on pysahtynyt 10 minuutiksi.

Askelmoottori kdy Askelmoottori kdy muutaman kierroksen ajan (oletuksena 10) pienella
nopeudella, jonka jalkeen se pyséhtyy uudelleen.

Toiminto toistuu 10 minuutin valein, kun askelmoottori pysaytetaén.

Nain toiminto estdd mekaanisen vian ja roottorin vaantymisen.

Askelmoottori kdy muutaman kierroksen ajan (oletuksena 10) pienelld nopeudella.

15.11 Pitomomentti

OJ DRHX sisaltada jarrutustoiminnon, joka pitaa roottorin paikallaan. N&in roottori ei pyori ilmavirran
vaikutuksesta.

Jarrutoiminto kytkeytyy paélle automaattisesti, kun moottori ei saa ohjaussignaalia.

Pitomomentin tehdasasetus on 0 %, ja sitd voi vaihtaa PC-Tool-ohjelmalla.

Pitomomenttia voi saatda RS-485 Interface komennolla, lisatietoja on kohdassa 18.4.
Pitomomenttia voi sd&téda prosentteina korkeintaan 20 %:iin momentista. Nosta pitomomenttia
kuitenkin vain siihen saakka, etta roottorin liilke pysahtyy.

15.12 Todellisen nopeuden naytt6

HUOMAUTUS! Koskee vain naita malleja:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

Tavallisen toiminnan aikana kéytén naytdlla nakyy askelmoottorin tai roottorin nopeus.

Jos vékipydrén ja roottorin todellista kokoa ei ole mé&éritetty, kdytén naytdlla ndkyy askelmoottorin
nykyinen nopeus (kierr./min.) (lisdtietoja on kohdassa 15.4).

Jos vakipyoran ja roottorin koko on maaritetty RS-485 Interface holding-rekisterin kautta
(lisatietoja on kohdassa RS-485 Interface protokolla) tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla, kaytén
naytélla nékyy roottorin nykyinen nopeus (kierr./min.).
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15.13

15.14

15.15

16.

Vakipyoran koko (@ mm) on annettu holding-rekisterissa (lisétietoja on kohdassa Modbus-
protokolla) tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmassa — yksikkénd on mm.

Roottorin koko (@ mm) on annettu holding-rekisterissa (lisétietoja on kohdassa Modbus-protokolla)
tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmassa — yksikkénd on mm.

Muut lukemat - lisatietoja on kohdassa 15.4.

Roottorin nopeuden voi tarkastaa myds RS-485 Interface rekisteristd — (lisétietoja on kohdassa
Modbus-protokolla).

Sisdanrakennettu suojatoiminto

Jos OJ DRHX:n sisédlampdtila nousee yli 95 °C:seen, OJ DRHX yrittd4 vahentaa sisiista
ldmmontuottoaan alentamalla askelmoottorille tuotettavaa virtaa.

OJ DRHX-kaytossé on sisdanrakennettu virranrajoitin, joka suojaa askelmoottoria ja kaapeleita.
Siksi kayttd ei voi tuottaa maksimiasetusta suurempaa virtaa.

OJ DRHX on suojattu vaiheen valiselta oikosulkuvirralta askelmoottorin liittimissa (U, V, W).
OJ-DRHZ:n tuloissa on oikosulkusuojaus.

Roottorin jumiutumisen valvonta

Jos roottorin kuorma ylittdd OJ DRHX:n ja moottorin nimellisen maksimimomentin, OJ DRHX antaa
halytyksen roottorin jumiutumisesta.

Tama valvontatoiminto riippuu hihnan kireydesta ja hihnan ja vakipyéran vélisesta kitkasta.

Jos hihna on 18ystynyt huomattavasti, valvontatoiminto tulkitsee tilanteen katkenneeksi hihnaksi ja
sisdanrakennettu roottorinsuoja antaa halytyksen. Talléin OJ DRHX pysayttad moottorin.
Léystynyt hihna saattaa vahentaa hihnan ja vakipyoréan valista kitkaa, jolloin hihna saattaa liukua
vakipydrén paalté ja roottorin pydrimisliike hidastuu liikaa.

Moottorin nopeudesta ja hihnan ja vakipyoran vélisesté kitkasta riippuen DRHX havaitsee
toimintahairién, kun moottorin nopeus vaihtelee ja jarjestelma tarisee.

Suuret nopeusvaihtelut ja téarind huomataan yleensa moottorin suurilla kierrosluvuilla.

Sisaanrakennetun roottorinsuojan testaus ja kalibrointi

1.
2.

3.
. Odota, ettd askelmoottori saavuttaa maksiminopeutensa (nopeusraja on 100 kierr./min.).
. Kun askelmoottori on saavuttanut maksiminopeutensa, jarjestelma kaynnistaa sisdanrakennetun

N

OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelma - liitints ja toiminnot |« e s [ el

OJ DRHX-sarjan konfigurointiin voi kayttad OJ-DRHX- .
PC-Tool-ohjelmaa, RS-485-liitantédkaapelin kautta &S P

joko RJ12-liittimilla tai jousiliittimilla. -

OJ-DRHX-PC-Tool on huolto-ohjelma, joka asennetaan = ] \

tavalliselle PC-tietokoneelle. Ohjelmassa luetaan ja o~
asetetaan askelmoottorin ja kdytdn parametrejd, mm. o : ===
seuraavia: o
e Status (Tila): Kytkettynd olevan OJ DRHX:n ohjaus- ja o
kayttdparametrit
¢ Setup (Asetukset): Sovelluskohtaiset 1
parametriasetukset L e
T ¢

Kytke OJ DRHX pois p&élté ja irrota hihna vakipydran paalta.

Kytke OJ DRHX paélle ja kdynnista testitila painamalla testipainiketta yli 1 sekunnin ajan
(DIP-kytkinten oikealla puolella).

LEDissé palaa oranssi valo.

roottorinsuojan. Askelmoottorin nopeus nousee 10 sekunnin valein (tdman pitéisi kuulua).

. Jos askelmoottori pysahtyy ja kdynnistyy uudelleen minuutin kuluttua, sisdanrakennettu

roottorinsuoja on kalibroitu oikein. Lopeta testitila painamalla testipainiketta kahden sekunnin ajan.

. Jos askelmoottori pysyy kdynnissa yli minuutin ajan, kalibrointi on suoritettava.
. Uudelleenkalibrointi: Pida testauspainiketta painettuna (10-20 sekuntia), kunnes LEDissa vilkkuu

oranssi valo.

. Uudelleenkalibroinnin jalkeen voit kytked OJ DRHX:n pois paaltd ja asettaa hihnan paikalleen.

Kuva 16.1

50 60

© 2023 OJ Electronics A/S 28



OHJEET - OJ DRHX 1-8Nm | Lisavarusteet

17.

e Alarm (Halytys): Kytkettyna olevan OJ DRHX:n hélytyslokin siséltd
e RS-485 Interface: OJ DRHX:n RS-485 Interface asetusten muuttaminen
¢ About (Tietoja): Kytkettyna olevan OJ DRHX:n ohjelmistoversio ja tyyppi

Log data (Lokitiedot): Lokitiedostojen sisaltd

OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelma on tarkoitettu vain roottorin ja jarjestelmén valmistajien kéyttoon.

Lisdtietoja OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmasta: lue lisai erillisestéd ohjeesta.

Lisadvarusteet

Ulkoinen roottorinsuoja
¢ OJ DRHX-kaytt6on voi kytkea lisdvarusteena saatavan ulkoisen roottorinsuojan.

Mekaaninen asennus

”OJ Rotorguard” on induktiivinen anturi.
Anturilevy on kiinnitettdva pydrivaan
lammdnvaihtimeen. Kayta metallista anturilevya,
esim. ruuvin paata, ruuvia tai vastaavaa.

Katso kuvaa 17.1.

Anturialueen maksimimitta on 20 mm.

Roottoriin voi asentaa yhden tai useamman
anturilevyn. Jos asennat useamman anturilevyn,
kayttd vastaanottaa yhtd monta signaalia joka
kierroksella.

Jos haluat kayttda useampaa kuin yhta
anturilevyd, anturilevyjen maaréa on syotettava
kaytt6on OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla tai RS-485
Interface rekisterin kautta - lisétietoja on kohdassa
RS-485 Interface protokolla.

Tassa rekisterissé olevaa arvoa kaytetaan roottorin
todellisen nopeuden laskentaan, kuten naytélla.
Jos roottorinsuojasta saapuvien

pulssisignaalien todellinen mééré ei vastaa
pulssisignaalien laskettua maara, laite halyttaa
kierroslukuvirheesta.

Tall4 tavalla voi valvoa, onko hihna 16ystynyt tai
katkennut.

Sahkoliiténta

Jos roottoria valvotaan ulkoisella roottorinsuojalla,
se on kytkettava liittimeen: "GND”, ”+12V” ja "DI3”
(katso kuvaa 17.2).

Roottorinsuoja on kolmoisjohtimella varustettu
induktiivinen anturi, jota OJ Electronics A/S
toimittaa lisdvarusteena.

Kuva 17.1

50.3

—

Rotor

Fixing profile

0OJ Rotorguard

MAX. 20

BR972A07a

Kuva 17.2

N[ 1: GND
N 2: 0-10V
N[ 3:A

N[ 4:B

N\J| 5: GND
NJ| 6: +12V
N\J|7: DI3

N[ 8: RL_NC
N\ 9:RL_C
M| 10: RL_NO
N[ 11: GND
NJ| 12: DI2
N[ 13: GND
NJ| 14: DI1

BLUE
Hi BROWN
BLACK

GB DE DK FR

BLUE BLAU BLA BLEU
BROWN BRAUN BRUN  MARRON
BLACK SCHWARZ SORT NOIR

BR1034A13a
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18. Modbus
18.1 Johdanto

OJ DRHX-kayttéa voi ohjata Modbus RTU:lla Modbus-protokollan mukaisesti.

OJ DRHX on mééritetty tehtaalla 0-10 V:n ohjaukselle.

Kun OJ DRHX havaitsee Modbusin kautta kdynnistyssignaalin tai nopeuden asetuspisteen, OJ
DRHX vaihtaa automaattisesti ohjaukseen Modbus RTU:n kautta. Se ei reagoi ”0-10 V” -signaaliin.
Toiminto nollautuu automaattisesti, kun OJ DRHX kaynnistetdan uudelleen.

OJ DRHX:n voi lukita Modbus-rekisterin kautta niin, etta sitd ohjataan aina Modbusilla. Talléin se ei
reagoi 0-10 V -signaaliin silloinkaan, kun aktiivista Modbus-tiedostonsiirtoa ei ole kaytettavissa.
Modbus-rekistereja muutetaan ja luetaan OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla tai esim. OJ-Air2 WEB-
kéayttoliittymalla.

N\ gz

Kayttaja tekee muutoksia aina omalla vastuullaan:
Vastuullasi on varmistaa, ettd arvot ja asetukset on méaéritetty niin, ettd askelmoottori tai roottori eivat
ylikuormitu tai vaurioitu.

18.2 Modbus-tiedonsiirto

OJ DRHX toimitetaan tehdasasetuksin (katso taulukosta 18.2.1):

Taulukko 18.2.1

Asetusalue Yksikkd Tehdasasetus
Osoite 1-247 eiole 79
Baudinopeus 9,6; 19,2; 38,4; 57;6; 115,2 kbaudia kbs 38,4
Pariteetti Ei ole, parillinen, pariton eiole Eiole
Stop-bitit 1,2 ei ole 2
Tiedonsiirron aikakatkaisu 0-240 sek. 10

OJ DRHX tukee seuraavia komentoja (katso taulukosta 18.2.2):

Taulukko 18.2.2

Toiminnon koodi Kuvaus

Kaamin tilan luku

Tulon tilan luku

Holding-rekisterien luku

Tulorekisterien luku

Yksittdisen kdamin pakotus

Yksittaisten rekisterin esiasetus

Vianetsinta. Vain alatoiminto 00 — Kyselytietojen palautus (loop back)

Useiden kdamien pakotus

=S| 2| 0[O O | W| N =

»| O

Useiden rekisterien esiasetus

OJ DRHX-kaytt6on Modbusin kautta kirjoitetut arvot pydristetddn seuraavaan kelvolliseen arvoon.

18.3 Aktiivisen Modbusin havaitseminen

OJ DRHX havaitsee automaattisesti kdytdssa olevan Modbus-tiedonsiirron Modbus-tuloissa
(RJ12-liitin tai liitAntarimassa olevat liittimet A & B).

OJ DRHX havaitsee ensin tiedonsiirtoparametrit: ID 79, 38.4 -8 - N -2

Vaihtoehtoiset tiedonsiirtoparametrit ovat mahdollisia kdyttamalla Modbus-rekistereita.

Jos vaihtoehtoiset tiedonsiirtoparametrit on asetettu, OJ DRHX havaitsee ensin ndma
tiedonsiirtoparametrit.

Jos OJ DRHX ei vastaanota kelvollista Modbus-pyyntda oletusparametreilla 10 sekuntiin,
OJ DRHX etsii Modbus-pyynt6a vaihtoehtoisilla parametreilla.

Uusimman Modbus-protokollan voi ladata osoitteesta www.ojelectronics.com
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19. BACnet MS/TP
BACnet MS/TP voi kayttda ainoastaan OJ DRHX:n kaytt6a varten.
Kun OJ DRHX:ss& maaritetdan sovelluskohtaisia konfigurointeja (digitaalitulot jne.), ne voi tehda
ainoastaan Modbus-liitdnnan tai OJDRHX-PC-Toolin kautta.
BACnet-tiedonsiirtoparametrit
BACnet-tiedonsiirtoparametrit maaritetddn OJDRHX-PC-Toolin tai Modbus-liitdnnan kautta.
Taulukko 19
Asetusalue Yksikkd Tehdasasetukset
Baud rate 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbs 115.2 kbs
BACnet MAC 0-127 1 0
BACnet MaxMaster 1-127 1 0
Device Object ID 0 - 4194302 1 0
OJ DRHX voidaan maéarittda havaitsemaan automaattisesti, jos RS-485-liitdnnassa on kaytdssa
BACnet MS/TP -tiedonsiirto RJ12-liittimet A ja B tai Sprint-liittimet 1(A), 2 (B) ja 3(GND).
Jos OJ DRHX ei havaitse kaytdssa olevaa BACnet MS/TP -verkkoa 10 sekunnin kuluessa, se yrittaa
havaita toisen tiedonsiirtoprotokollan.
Ajantasaisen BACnet MS/TP -protokollan voi ladata osoitteesta www.ojelectronics.com
20. Halytykset ja vikakoodit

OJ DRHX sisaltda halytysten valvonnan, joka valvoo optimaalista viatonta toimintaa ja antaa
halytyksen, jos toiminnassa tai suorituskyvyssa havaitaan ongelmia.

Halytykset ovat joko “kriittisid” tai "ei-kriittisia”.
"Kriittiset” halytykset pysayttavat askelmoottorin.
“Ei-kriittiset” halytykset heikentavat askelmoottorin suorituskykya.

Sisdinen halytysten valvonta pysayttdad OJ DRHX:n.

Jos hélytyksen laukaissut tilanne menee ohi, valvonta kuittaa halytyksen automaattisesti ja OJ DRHX
k&ynnistyy uudelleen.

Jos kaynnistysten maksimiméaara (5 kertaa/60 min) ylittyy, halytys on kuitattava.

Halytyksen voi kuitata RS-485 Interface komennolla.

Halytys kuitataan automaattisesti, jos virta katkaistaan yli 60 sekunniksi.

Halytys/vikakoodi nékyy naytélla (vain mallissa OJ-DRHX-1XXX-MAD5)

Halytykset voi lukea Modbusin kautta, lisdtietoja on kohdassa Modbus-protokolla

Katso hélytykset/vikakoodit taulukosta 20.

Taulukko 20

Vikakoodi Halytyksen kuvaus Halytyksen tarkeysaste | Vaikutus
EO1 Roottorinsuojan halytys ’K” "AP5”
E02 Liian suuri verkkojannite ’K” ”AP5”
EO3 Liian pieni verkkojéannite ’K” A’

Moottorin ottoteho on noussut kriittiselle tasolle, seurauksena on

E04 esim. kaapelin, littimen tai moottorin oikosulku "K? "AP5”
EO5 OJ DRHX:n sisélampétila on liian korkea (> 95°C) ”EK” ”SH”
EO6 Moottori jumittunut K» "AP5”
EO7 Ei kelvollista RS-485 Interface tietoliikennetta >10 sek. ’K” "A”
EO8 Askelmoottorin virtalahteen vaihevika (U, V, W) ”K” ”AP5”
E09 Siséinen laitteistovika nK» A"

Exx: Halytyskoodit nakyvat naytolla — lisatietoja on kohdassa 15.4

© 2023 OJ Electronics A/S 31




OHJEET - OJ DRHX 1-8Nm | Huolto

21.

Lyhenteiden selitykset: ”K”=kriittinen halytys "EK”=Ei-kriittinen

?SH”=Suorituskyky heikkenee

”AP5”=Askelmoottori pyséahtyy 5 uudelleenkdynnistyksen jélkeen 60 minuutin aikana, jos syyna on
aina sama vika

?A’=Askelmoottori pysahtyy valittdmasti

Huolto

OJ DRHX-kayttda ei tarvitse huoltaa, jos sita kdytetddn normaaleissa kayttdolosuhteissa ja
normaaleilla kuormitusprofiileilla.

OF .-

Jaahdytysripojen lampétila saattaa nousta todella korkeaksi. (Enintdan 95 °C normaaleissa
kayttdolosuhteissa.)

[\ ez

22,

23.

OJ DRHX-kayttda ei voi korjata kayttdpaikalla.

Viallista OJ DRHX-kaytt6a tai MRHX-moottoria ei saa korjata itse.

Tilaa vaihtotuote jalleenmyyjalta.

Jélleenmyyijélté tai OJ Electronics A/S:lta saa lisaa teknisia tietoja pyydettdessa.

Vastuu

Tata ohjetta on noudatettava, muuten valmistajan vastuu raukeaa.
Ainoastaan pateva henkildstod tai asennuskoulutuksen saaneet henkilét saavat asentaa tAman
tuotteen.

Pyérivaa lammdénvaihdinta on huollettava ohjeiden mukaisesti, jotta se toimii asianmukaisesti.
Etenkin hihnan kireys on aina varmistettava, jotta roottorin valvontaohjelmisto toimii oikein.

Valmistajan vastuu raukeaa, jos tahan tuotteeseen tehdaan muutoksia.

OJ ei voi ottaa vastuuta mahdollisista virheisté luetteloissa, esitteissa ja muussa painetussa
materiaalissa. OJ pidattda oikeuden tuotteidensa muuttamiseen etukéteen ilmoittamatta. Tama
koskee myds jo tilattuja tuotteita, mikali muutokset voidaan tehda muuttamatta jélkikateen jo
sovittuja teknisié tietoja. Kaikki tdmé&n materiaalin siséltdmat tavaramerkit ovat asianomaisten
yritysten omaisuutta. OJ ja OJ-logo ovat OJ Electronics A/S:n tavaramerkkeja. Kaikki oikeudet
pidatetaéan.

Vianetsinta

/\ s

Ennen OJ DRHX:n avaamista laite on kytkettava irti sdhkdverkosta vahintdan 3 minuutin ajaksi. N&in
varmistetaan, etté elektroniikkapiireihin ja kondensaattoreihin ei jaa vaarallista jAdnndsvirtaa.

Jos OJ DRHX-kéayttd ei saa ohjaussignaalia, vaan ilmanohjausyksikdn kautta kulkeva luonnollinen
veto saa roottorin ja sen kautta askelmoottorin pydriméan, askelmoottori saattaa tuottaa jannitetté
OJ DRHX:n askelmoottorin liittimiin. Jannitteisten liittimien koskettaminen on vaarallista.
Askelmoottorin huollon tai vianetsinnan aikana: Askelmoottorin lampétila voi nousta todella korkeaksi
>60 °C.
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Vianetsintd, kun OJ DRHX-kaytt6& ohjataan A/D-signaaleilla (0-10 V):

Vika

Syy

Toimi nédin

Askelmoottori
ei kay

Verkkojannite on katkaistu

Tarkasta jannitteensy6tté (230 V AC) OJ DRHX-liittimiin "L”

ja "N” (nimellinen verkkojénnite on kerrottu tyyppikilvessa).
LEDissé palaa yhtenéinen vihrea valo - lisatietoja LEDeista on
kohdassa 15.3.

Tarkasta, onko oikosulkusuojaus kytketty paélle.

Tarkasta, ettd muut komponentit eivéat ole katkaisseet OJ
DRHX-kaytén jannitteensyottoa.

Ongelmia s&hkéliitdnnassa

Tarkasta, etté séhkdliitdnnat on tehty oikein.

OJ DRHX:n asetuksissa on vaara
askelmoottori

Tarkasta, ettd DIP-kytkin on asetettu oikean askelmoottorin
koon ja nopeuden mukaan.

Ohjaussignaalia ei ole

A/D-ohjaus:

DRHX:n voi konfiguroida RS-485 Interface rekisterin kautta,
jolloin kaynnistyssignaali tulee lisdvarusteena saatavasta
digitaalitulosta. Jos valitset tdman toiminnon, varmista, etta OJ
DRHX:sté on kytketty signaali Kay/seis-tuloon — digitaalituloon
Din 1, 2 tai 3, konfiguraation mukaan.

0-10 V DC -ohjaussignaalia ei ole

Tarkasta, ettd OJ DRHX-kayttd vastaanottaa ohjaussignaalin
>1,1 V tulossa "0-10 V In”.

Halytys on aktiivinen

Tarkasta aktiiviset halytykset naytoltd, RS-485 Interface
rekisterista tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla ja korjaa
héalytyksen aiheuttaja.

Sisdanrakennettu askelmoottorin
suojatoiminto on pyséyttényt askelmoottorin
5 kertaa ylikuorman tai muun héalytyksen
takia

Kuittaa hélytys asettamalla oikosulkuun “Alarm reset” -tulo
(Halytyksen kuittaus) — digitaalitulo Din1 tai Din2 konfiguraation
mukaan.

Voit kuitata hélytyksen myds kytkemélla OJ DRHX:n irti
s@hkodverkosta ja kytkeméalld sen takaisin noin 60 sekunnin
kuluttua.

OJ DRHX-ohjaimessa on vika

Vaihda OJ DRHX.
Viallista OJ DRHX-ohjainta ei saa korjata itse.
Ota yhteyttd jalleenmyyjaén vaihtoa/korjausta varten.

Askelmoottorissa on vika

Vaihda askelmoottori

Askelmoottori
pyo©rii vaaraan

Askelmoottorin kaapelissa on vaara
vaihejérjestys

Vaihda 2 vaihejohdinta OJ DRHX-askelmoottorin liittimissa.

suuntaan RS-485 Interface rekisteri on konfiguroitu Pyoérimissuunnan voi vaihtaa my®s RS-485 Interface
Vaarin komennolla tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla.
OJ DRHX:n Vahintéan yksi halytys on aktiivinen Avaa hélytys nakyviin naytolle*, RS-485 Interface tai OJ-
toiminta DRHX-PC-Tool-ohjelmaan ja tutki, mika halytys on pysayttanyt
keskeytyy askelmoottorin.
halytyksen takia *:Koskee vain malleja, joissa on nayttd (-MADS5)
Kuittaa héalytys asettamalla oikosulkuun “Alarm reset” -tulo
(Halytyksen kuittaus) — digitaalitulo Din1 tai Din2 konfiguraation
mukaan. Voit kuitata halytyksen myds kytkemalld OJ DRHX:n
irti sdhkdverkosta ja kytkemalla sen takaisin noin 60 sekunnin
kuluttua.
Halytys aktivoituu uudelleen ké@ynnistyksen Avaa OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelma ja tutki, mika halytys on
jalkeen pysayttanyt askelmoottorin.
Korjaa toistuvan halytyksen aiheuttaja.
Roottori Sisdanrakennettu roottorinsuoja havaitsee Kirista tai vaihda hihna
pysahtyy I16ystyneen tai viallisen hihnan
yllattaen
(vikakoodi: EO1,
nayttoversio)

Sisdanrakennettu roottorinsuoja on
kalibroitu vaarin (lisatietoja on kohdassa
15.8)

Kalibroi uudelleen (lisétietoja on kohdassa 15.15)
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Vianetsinta, kun OJ DRHX-kaytt6d ohjataan RS-485 Interface kautta:

Vika

Syy

Toimi nédin

Askelmoottori ei
kay.

Verkkojannite on katkaistu

Tarkasta jannitteensy6tté OJ DRHX-liittimiin ”L” ja ”"N” (230 V
AC)

Tarkasta, onko oikosulkusuojaus kytketty paélle.

Tarkasta, ettd muut komponentit eivét ole katkaisseet OJ
DRHX-kayton jannitteensyottoda.

Ongelmia séhkdliitdnnassa

Tarkasta, etta séhkdliitdnnat on tehty oikein.

OJ DRHX:n asetuksissa on vaara
askelmoottori

Tarkasta, etté DIP-kytkin on asetettu oikean askelmoottorin
koon ja nopeuden mukaan.

Ohjaussignaalia ei ole

Tarkasta, ettd OJ DRHX voi vastaanottaa ohjaussignaalin.
"Coil Stat Bits Register 0X0001”: Askelmoottorin kaynnistys/
pysaytys (1=Paalla)

Ei % ohjaussignaalia RS-485 Interface
kaytosta

Tarkasta RS-485 Interface ohjaussignaali RS-485 Interface
osoitteessa: Holding-rekisterit; rekisteri 3X0001: PrcSet
0-10000 (0-100 %)

Sisaanrakennettu askelmoottorin
suojatoiminto on pysayttényt askelmoottorin
5 kertaa ylikuorman takia

Halytyksen kuittaus: "Coil Stat Bits Register 0X0002”: Kuittaus
(1 pulssi = kuittaus).

Voit kuitata halytyksen myos kytkemalla OJ DRHX:n irti
sé@hkoverkosta ja kytkeméalla sen takaisin noin 60 sekunnin
kuluttua.

OJ DRHX-ohjaimessa on vika

Vaihda OJ DRHX
Viallista OJ DRHX-ohjainta ei saa korjata itse.
Ota yhteytta jélleenmyyjéén vaihtoa/korjausta varten.

Askelmoottorissa on vika

Vaihda askelmoottori

Askelmoottori
pyorii vadraan

Askelmoottorin kaapelissa on vaara
vaihejarjestys

Vaihda 2 vaihejohdinta OJ DRHX-askelmoottorin liittimissa.

suuntaan RS-485 Interface rekisteri on konfiguroitu Pyérimissuunnan voi vaihtaa my®és RS-485 Interface

vaarin komennolla tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla.
OJ DRHX:n Véahintdan yksi halytys on aktiivinen Avaa halytys nakyviin naytolle*, RS-485 Interface tai OJ-
toiminta DRHX-PC-Tool-ohjelmaan ja tutki, mik& hélytys on pysayttéanyt
keskeytyy askelmoottorin.
halytyksen takia *:Koskee vain malleja, joissa on nayttd (-MADS5)

Kuittaa hélytys asettamalla oikosulkuun "Alarm reset” -tulo
(Halytyksen kuittaus) — digitaalitulo Din1 tai Din2 konfiguraation
mukaan. Voit kuitata halytyksen myds kytkemalla OJ DRHX:n
irti séhkoverkosta ja kytkemalla sen takaisin noin 60 sekunnin
kuluttua.

Halytys aktivoituu uudelleen kdynnistyksen
jalkeen

Avaa OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelma ja tutki, mika halytys on
pyséyttényt askelmoottorin.

Korjaa toistuvan halytyksen aiheuttaja.

Roottori pyséhtyy
yllattéen
(vikakoodi: EO1,
nayttoversio)

Sisaddnrakennettu roottorinsuoja havaitsee
I6ystyneen tai viallisen hihnan

Kirista tai vaihda hihna

Sisdanrakennettu roottorinsuoja on
kalibroitu vaarin (lisatietoja on kohdassa
15.8)

Kalibroi uudelleen (lisétietoja on kohdassa 15.15)
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24.

241

242

24.3

25.

Sulakkeen ja katkaisimen maarittelyt

Ylivirtasuojaus

Huolehdi ylikuormitussuojausesta, jotta kokoonpanon kaapelit eivat kuumene liikaa.
Ylivirtasuojauksessa on aina noudatettava paikallisia ja kansallisia maarayksia. Soveltuu piiriin, jonka
tuottama virta on enintd&n 5 000 rms symmetristd ampeeria, enintdén 240 volttia.

Jos suojana on koteloitu katkaisin, jonka resistiivinen kuorma on vahintdan 5 000 rms symmetrista
ampeeria, enintdan 240 volttia,

Jos suojana on sulake, jonka resistiivinen kuorma on véhintdan 5 000 rms symmetristd ampeeria,
enintadn 240 volttia,.

Tayttaa UL-vaatimukset / ei tdytd UL-vaatimuksia

Kayta alla olevassa taulukossa 24.1 lueteltuja katkaisimia ja sulakkeita, jotta kokoonpano tayttaa UL-
vaatimukset tai standardin IEC 61800-5-1 vaatimukset.

Jos vikoja ilmenee, suojaukseen liittyvien suositusten laiminlydnti saattaa vaurioittaa kayttéa /
taajuusmuuttajaa.

Koteloitu katkaisin, joka tayttda UL 489 -vaatimukset:

UL-luetteloon siséltyva sulake, joka tayttda UL 248 -vaatimukset:

Katkaisimen ja sulakkeen nimellisvirta

Tuotenumero Katkaisimen maks. nimellisvirta
DRHX-1055 10
DRHX-1220 10

Kaytostapoisto

OJ DRHX sisaltda elektroniikkakomponentteja, eika sitéd saa havittda kotitalousjatteiden
mukana.

OJ DRHX on toimitettava paikallisten lakien ja sddnndsten mukaiseen kerdyspisteeseen.
OJ DRHX:n merkinnat tayttavat sahko- ja elektroniikkalaiteromusta annetun
eurooppalaisen WEEEE-direktiivin 2012/19/EU vaatimukset.
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26. Tekniset tiedot

Tyyppi DRHX-1055-MNN5 DRHX-1055-MAD5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5 0J-DRHX-2220-MAD5
Momentti Nm 1.0/2.0 1.0/2.0 4.0/8.0 4.0/8.0 2.0 /4.0/8.0
Teho W 27.5/55 220
Tehokkuus % >90 % >80%
Virtaldhde
Jannite VAC 1 x 230 VAC 50/60Hz + 10% 277VAC 50/60Hz + 10%
Verkkovirta maksimikuormalla A 0.6 | 1.2/2.4 2.0 /4.0/8.0
Tehokerroin (cos-phi) maksimikuormalla 0.65 =0.5
Moottorin ldhtéteho
Moottorin nimellisteho (akselilla) *1 kW 27.7/55 27.7/55 | 110/220 110/220 55/110/ 220
Moottorin nopeus kierr./min 0-400
Moottorin nimellismomentti Nm 1.0/2.0 1.0/2.0/4.0/8.0 2.0 /4.0/8.0
Moottorin momentti tehostustilassa Nm 2.5 5.0/10.0 2.5/5.0/10.0
Taajuus Hz 0-120
Maks. lahtojannite Vrms 3x0-200VAC
Maks. lahtdvirta Arms 2.5 2.5 3.5 3.5 5
Suojaus
Maks. sulakekoko A 10
Moottorin I&htéteho Vaiheiden valinen oikosulkusuojaus
Moottori Suojaus virtarajalla
Impulssisuojaus Kytkentéylijannitesuoja VDR:ll&
Ylijannitesuoja Ei
Ylikuormitussuoja Ylivirta- ja ylilampaétilasuoja
Ympéristo
Kayttolampatila °C -40 °C...+40°C
Kaynnistyslampotila °C -40 °C...+40°C
Varastointilampétila °C —40 °C...+70°C
Mitat mm 183 x 143 x 55
Suojausluokka P 54
Kotelon materiaali Muovi
Etukansi Muovi
Paino kg 0.9
Kosteus % rh 10-95 % rh. kondensoitumaton
Jaéhdytys Itsejadhdytys
Liitdnnat
Modbus RTU itetace protokol Otusasetos 554 kbaudla 1 5o bits parton
RS-485 Interface liitanta 2 x RJ12 & 3 jousiliitinta
RS-485 Interface kaapeli Enint. 100 m
B e e 20 oo W0 27
7-osainen néyttd Ei 3 Ei 3 3
Analoginen tulo 1 Ei 0-10 VDC. 100% @ 9.5V Ei 0-10V DC. 100 %. @9.5| 0 - 10 VDC, 100% @ 9.5
DC +/-2% VDC +/-2 % V DC +/-2%
Analoginen 1aht6 1 Ei +10V DC Ei +10V DC +10V DC
Ditainen o 1 Ssinen fooeo e Rl I
Ditainen o 2 Ssinen fooeo vy el Iy
Digitaalinen tulo 3 (siséinen yldsveto) Ei Ulkoinep roo}tor!nsuoja Ei Ulkoinep roolttor!nsuoja Ulkoinen roottolrisuoja
(konfiguroitavissa) (konfiguroitavissa) (mukautettavissa)
Digitaalinen 1&ht6 1 Ei Ei Ei Ei Ei
Halytysrele Ei SPDT-rele 1 A Ei SPDT-rele 1 A SPDT-rele 1A
30V DC/24V AC 30V DC/24V AC 30VDC/24VAC
Vihrea LED Palaa: Virta kytketty | Vilkkuu: RS-485 Interface tiedonsiirto on paalla
Punainen LED Vilkkuu: Halytys mutta kay edelleen | Palaa jatkuvasti: Vakava halytys — pyséyta moottori
DIP-kytkimet 4 4 4 4 4
Kiertokytkin Ei Ei Ei Ei Ei
Lisdmoduuli Ei Ei Ei Ei Ei
Toiminnot
Tekniikka Sinimuotoinen EMF-paluusignaali. jota ohjataan FOC-ohjauksella (Field Oriented Control)
Nousuramppiaika sek. 15-300
Laskuramppiaika sek. 15-300
Halytys Kylla
Hélytyksen kuittaus Digitaalisella tulolla. RS-485 Interface kautta tai kytkemalla virta pois yli 60 sekunnin ajaksi
Puhtaaksipuhallus sek. Kylla

Huoltotietojen loki

Kayttétunnit. halytykset. kuormat. ohjelmistoversio. maksimildmpétila. moottorin maksimijénnite. moottorin maksimivirta. maks.
yliaaltojannite. maks. yliaaltovirta

Ohjelmistopaivitys

Kylla. sarjaliitdnnan kautta

Oikosulkusuojaus

Kylla

EMC-suodin Sisaanrakennettu
Hyvaksynnat

EMC EN 61800-3 (C1 & C2)
LVD. pienjannitedirektiivi EN 61800-5-1
Tuotestandardi EN 61800 osa 2

Pohjois-Amerikka

UL-61800-5-2/CS22.2.174

RoHS-direktiivi

Kylla

Tuotehyvéksynnét

C€/ s / E8

*1: 10-lisémoduuli on asennettu vakiona

Huomautus: Tiedot voimassa nailla edellytyksilld: nimellinen verkkojéannite ja ympariston lampétila +25 °C
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Tyyppi | MRHX-3P01N-03C5 | MRHX-3P02N-03C5 | MRHX-3P04N-03C5 | MRHX-3P14N-03C5

Momentti Nm 1,0 2,0 4,0 8,0
Paino kg ~1,4 kg ~ 2,4 kg ~ 3,5 kg ~5kg
Tiivistysluokka IP 54 54 54 54
Kayttolampotila °C -40°C...+40 'C -40°C...+45°C -40°C...+45°C -40°C...+45°C
Varastointilampétila °C -40°C...+70°C -40°C...+70°C -40°C...+70°C -40°C...+70°C
Mitat mm 56 x 56 x 97 85 x 85 x 67 85 x 85 x97 85 x 85 x 156
Akselin lapimitta mm 12 12 12 12
Kaapelin pituus (sis. liittimen) m 0,3 0,3 0,3 0,3
Maks. radiaalivoima (20 mm laipasta) Nm 75 250 250 250
Maks. aksiaalivoima Nm 15 60 60 60

Puh.: +4573 12 13 14 e Faksi +4573 1213 13
oj@ojelectronics.com ® www.ojelectronics.com

OJ Electronics A/S
Stenager 13B ¢ DK-6400 Senderborg
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