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Esclusione di responsabilita

0OJ declina qualsiasi responsabilita in relazione a eventuali errori riguardanti il materiale. OJ si riserva il diritto
di modificare i propri prodotti senza preavviso. Cio vale anche per i prodotti gia ordinati, a condizione che tali
modifiche possano essere apportate senza richiedere successive modifiche alle specifiche gia concordate.

Il presente contenuto pud essere soggetto a copyright e ad altri diritti di proprieta intellettuale ed & di proprieta
di OJ Electronics o utilizzato su licenza.

Il marchio OJ € un marchio registrato di OJ Electronics A/S.

© 2026 OJ Electronics A/S

Nota.
Che la lingua utilizzata nella documentazione originale & I'inglese. Le versioni in altre lingue sono traduzioni
della documentazione originale. Il produttore si riserva il diritto di apportare modifiche senza preavviso.
| contenuti possono variare in caso di software e/o configurazioni differenti.
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1. SIMBOLI/DEFINIZIONI

N\ mrzmmmm

Questo simbolo viene utilizzato laddove sussiste il rischio di lesioni gravi o mortali.

O mzzmrm

Questo simbolo viene utilizzato quando situazioni potenzialmente pericolose possono provocare lesioni lievi
o moderate. |l simbolo viene utilizzato anche per segnalare condizioni non sicure e pericolose.

Questo simbolo viene utilizzato per indicare informazioni importanti in situazioni che potrebbero causare gravi
danni ad attrezzature e beni.

1.1 Avvertenze relative all’installazione elettrica

/N\mrzmmm

Precauzioni di sicurezza durante I’esecuzione dell’installazione elettrica.

A

L'OJ-DC deve essere installato e messo in servizio esclusivamente da personale addestrato/qualificato.
Un’installazione elettrica non corretta pud causare lesioni gravi o mortali.

INFORMAZIONI SULLA SICUREZZA

2.1 Garantire la sicurezza prima dell'installazione.

L'azionamento OJ-DC deve essere installato esclusivamente da personale qualificato o da persone che
abbiano ricevuto la formazione adeguata per ottenere le qualifiche necessarie.

Il personale qualificato ha familiarita con le procedure di installazione ed ¢ in grado di eseguire |'installazione
in conformita con i requisiti, le leggi e i regolamenti locali e internazionali pertinenti.

Creare un ambiente di lavoro sicuro per ridurre al minimo qualsiasi potenziale rischio di infortunio al
personale e di danni alle apparecchiature.

Il personale qualificato ha familiarita con le istruzioni e le precauzioni di sicurezza descritte in questo
manuale.

Leggere e seguire le linee guida relative all'OJ-DC.

Prima di installare I'OJ-DC, assicurarsi che |'unita OJ-DC non presenti danni.

Il dispositivo OJ-DC viene portato ad alta tensione quando & collegato alla rete elettrica, motivo per cui €
necessario scollegare sempre la tensione di rete prima di eseguire qualsiasi operazione di installazione,
assistenza o manutenzione sul Prodotto.

Quando I'OJ-DC ¢ collegato alla rete elettrica, esiste il rischio che il motore si avvii involontariamente, il che
potrebbe potenzialmente causare situazioni pericolose e lesioni alle persone.

Un avvio involontario durante la programmazione, I’assistenza o la manutenzione pud provocare gravi lesioni
o danni alle apparecchiature e ai beni.

Il compressore pud essere avviato tramite un segnale di ingresso esterno, Modbus o un pannello di controllo
collegato.

Prima di collegare la tensione di rete, tutti i componenti dell'OJ-DC, del compressore e dello STO devono
essere installati correttamente.

Prima di alimentare I'OJ-DC con la tensione di rete, tutti i coperchi e i pressacavi devono essere montati e
chiusi correttamente. | pressacavi non utilizzati devono essere sostituiti con pressacavi ciechi.

© 2026 OJ Electronics A/S
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2.2

23

3.2

3.3

Divieto di utilizzo

e |l dispositivo OJ-DC non deve essere messo in servizio finché la macchina o il prodotto in cui & incorporato
non sia stato dichiarato pienamente conforme a tutte le normative nazionali e internazionali pertinenti.

¢ |l Prodotto non deve essere alimentato finché I'intera installazione non sia conforme a TUTTE le direttive
pertinenti.

e |a garanzia del produttore per questo prodotto € valida solo se I'installazione viene eseguita in conformita
con queste istruzioni e con tutte le normative di installazione applicabili.

e Se il prodotto ha subito danni di qualsiasi tipo, ad esempio durante il trasporto, deve essere ispezionato e
riparato da personale autorizzato prima di essere collegato all'alimentazione elettrica.

e Se |I'0OJ-DC ¢ integrato in macchinari con parti rotanti, ad esempio un sistema di ventilazione, un sistema di
trasporto, ecc., l'intero sistema deve essere conforme alla Direttiva Macchine.

Azionamento difettoso

¢ Un azionamento OJ-DC difettoso deve essere sempre restituito a OJ Electronics per ulteriori verifiche!

SISTEMA STO - DIRETTIVE E NORME

Direttive/standard

Consultare anche la dichiarazione di conformita per I'azionamento OJ-DC.

Direttive di progettazione

Il prodotto & progettato secondo le seguenti direttive:

2014/35/UE Direttiva Bassa tensione (LVD)

2014/30/UE EMC

2011/65/CE Direttiva RoHS

CE/1907/2006 Direttiva REACH

2006/121/CE Direttiva REACH che modifica la direttiva 67/548/CEE del Consiglio 2006/42/CE Direttiva
Macchine

Standard di progettazione e collaudo.

Il prodotto & progettato e testato secondo le seguenti norme armonizzate.

IEC 61508:2010 sicurezza funzionale dei sistemi elettrici/elettronici/elettronici programmabili
Sistemi elettronici relativi alla sicurezza

EN 61800-5-1:2007/A1:2017 Sistemi di azionamento elettrico a velocita regolabile — Parte 5-1:
Requisiti di sicurezza — elettrici, termici ed energetici

EN 61800-5-2:2017 Sistemi di azionamento elettrico a velocita regolabile — Parte 5-2: Requisiti di
sicurezza funzionale

EN 61800-3:2018 Sistema di azionamento elettrico a velocita regolabile — Parte 3:
Requisiti EMC e metodi di prova specifici

EN 50581:2012 Documentazione tecnica per la valutazione dei prodotti elettrici ed elettronici
rispetto alla direttiva RoHS

EN ISO 13849-1:2023 Sicurezza delle macchine — Parti dei sistemi di controllo relative alla sicurezza —
Parte 1: Principi generali di progettazione

IEC 62061:2021 Sicurezza delle macchine - Sicurezza funzionale dei sistemi di controllo relativi
alla sicurezza

IEC 60204-1:2019 Sicurezza delle macchine — Parte 1: Requisiti generali

Sono stati utilizzati anche gli standard riportati di seguito

UL 61800-5-1 ED3 Sistemi di azionamento elettrico a velocita regolabile — Parte 5-1:
Requisiti di sicurezza — elettrici, termici ed energetici

© 2026 OJ Electronics A/S



ISTRUZIONI - Manuale di sicurezza dell‘azionamento OJ Drives® per compressori

4.1

4.2

INTRODUZIONE AL SISTEMA STO
sistema STO - STO

Questa sezione fornisce informazioni generali sul sistema STO (STO).
Nel corso di queste istruzioni, la funzione Safe Torque Off (sistema STO) verra indicata come
"Safe Torque Off" o "STO".

E responsabilita dell'utente:

1) Eseguire una valutazione del rischio del sistema di refrigerazione.

2) Progettare, implementare e validare una soluzione idonea per |'applicazione specifica che sia conforme a tutti
i requisiti e agli standard di sicurezza pertinenti.

STO - Descrizione funzionale

Di serie, I'azionamento OJ-DC & dotato della funzione di spegnimento certificata e collaudata ai fini della

sicurezza denominata funzione STO (sistema STO - Safe Torque Off).

e La funzione STO garantisce che nessuna energia generatrice di coppia possa agire sul compressore,
prevenendo cosi qualsiasi avvio involontario, in conformita alla sezione 5.4 della norma EN 60204-1.

¢ | a funzione STO disabilita in modo sicuro tutti gli impulsi di uscita del drive. Di conseguenza, il drive diventa

privo di coppia.

¢ | segnali STO vengono monitorati all'interno dell'azionamento.

e La funzione STO puo eliminare la necessita di un contattore principale a monte dell'azionamento OJ-DC.
Quando viene attivato tramite un pressostato di alta pressione o un altro dispositivo di protezione rilevante
per la sicurezza, il sistema STO pu0 arrestare direttamente il compressore.

Descrizione dell'ingresso STO

L'ingresso STO+ determina se il sistema STO (Safe Torque Off) & attivo o inattivo. La tabella seguente mostra la
relazione tra il segnale di ingresso STO+, lo stato della funzione STO e il conseguente stato dell'azionamento:

Ingresso STO+ Stato funzione STO Stato azionamento
24V CC Funzione STO inattiva | Azionamento abilitato
ovce Funzione STO attiva Azionamento disabilitato

* Un segnale da 24 V CC all’ingresso STO+ disattiva la funzione STO, consentendo al drive di funzionare
normalmente.

¢ Applicando 0 V CC all’ingresso STO+ si attiva la funzione STO, disabilitando le uscite del drive e garantendo
che il motore sia privo di coppia.

Avvertenza

Avwviso importante sulla sicurezza — Manutenzione e riparazione

La funzione STO non fornisce isolamento galvanico e non deve essere utilizzata come misura di sicurezza
durante interventi di manutenzione o riparazione su componenti elettricamente pericolosi del sistema di
refrigerazione!

Si tratta esclusivamente di una funzione di protezione elettronica destinata all’'uso durante il normale
funzionamento dell’azionamento OJ-DC.

Prima di eseguire qualsiasi intervento di manutenzione o riparazione su parti elettricamente pericolose,
I’azionamento OJ-DC deve essere completamente scollegato dall’alimentazione di rete utilizzando un idoneo
dispositivo di sezionamento.

Inoltre, assicurarsi che tutti i collegamenti in tensione siano adeguatamente isolati e verificarne I'assenza di tensione.

Passaggi da eseguire prima dell’intervento:

1. Spegnere l'interruttore generale dell’alimentazione.

2. Metterlo in sicurezza contro la riconnessione.

3. Attendere almeno 5 minuti per consentire la completa scarica di tutti i condensatori.

© 2026 OJ Electronics A/S
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4.3

Funzione STO — Assistenza e gestione dei guasti

La funzione STO & una funzione di sicurezza integrata e collaudata in fabbrica.

Le riparazioni su un azionamento OJ-DC dotato di funzione STO possono essere eseguite solo da personale
autorizzato. Qualsiasi tentativo non autorizzato di riparare, modificare o smontare I’azionamento OJ-DC
invalidera la garanzia e potrebbe compromettere I'integrita della funzione STO.

Se I'azionamento OJ-DC rileva un guasto STO interno, & necessario identificarne e risolverne la causa prima di
riprendere il funzionamento. E severamente vietato utilizzare il sistema in presenza di un guasto STO.

Cablaggio STO, ridondanza e gestione dei guasti

¢ |l cablaggio di ingresso STO deve essere instradato separatamente da tutti gli altri cavi o conduttori.
L’esclusione del rischio di guasti per cortocircuito verso altri conduttori deve essere chiaramente giustificata.
Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla tabella D.4 della norma ISO 13849-2.

e Per le applicazioni con requisiti di sicurezza SIL2, il circuito di controllo STO & implementato con canali
ridondanti nell’lhardware. La progettazione garantisce che, in caso di guasto in un canale STO interno, il
percorso del canale hardware ridondante impedisca qualsiasi funzionamento indesiderato dell’azionamento
OJ-DC.

¢ Quando la funzione STO é attiva, tutti i comandi di avvio vengono ignorati. Cio significa che I'azionamento
OJ-DC non si avviera se I'ingresso STO € attivo, nemmeno in caso di guasti software interni o tentativi di
avvio involontari.

Dati di conformita e sicurezza

Direttive e norme europee applicabili

Direttiva

Norme di riferimento

Direttiva Macchine

EN ISO 13849-1:2023

(2006/42/CE) EN IEC 62061:2021

EN IEC 61800-5-2:2017

EN IEC 60204-1:2018
Direttiva EMC EN 61800-3:2018
(2014/30/UE) EN 61800-5-2 Allegato E:2017
Direttiva Bassa tensione EN 61800-5-1:2007/A1:2017
(2014/35/UE)

Norme di sicurezza

Dominio

Norme di riferimento

Sicurezza delle macchine

EN ISO 13849-1:2023, EN IEC 62061:2021,
EN IEC 60204-1:2018

Sicurezza funzionale

IEC 61508-1 a -7:2010, EN IEC 61800-5-2:2017

Organismo di certificazione

TUV SUD: M6A 131695 Rev. 0.0

Funzioni di sicurezza

Funzione

Standard Tipo

sistema STO (STO)

EN IEC 61800-5-2:2017 Categoria di arresto 0

(IEC 60204-1)

© 2026 OJ Electronics A/S
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Dati sulle prestazioni e sull'affidabilita

Parametro

Tipo di azionamento H4:
DC-3040, DC-3055,
DC-3075

Tipo di azionamento H5:
DC-3110, DC-3150

Bassa domanda

Categoria (ISO 13849-1) Cat. 3 Cat. 3

Copertura diagnostica (DC) 87% 87%

Tempo medio fino al guasto pericoloso (MTTFd) 178 anni 178 anni

Livello di prestazione (PL) PLd PLd

SIL (IEC 61508 / IEC 62061) SIL2 SIL2

Probabilita di guasto pericoloso per ora (PFHd) - alta domanda | 2,78 x 10 per ora 2,78 x 10 per ora
Probabilita di guasto pericoloso (PFD a 1 anno) 1,28 x 10 1,28 x 10
Probabilita di guasto pericoloso (PFD a 3 anni) 3,85 x 10+ 3,85 x 10+
Probabilita di guasto pericoloso (PFD a 5 anni) 6,41 x 10+ 6,41 x 10+

Tolleranza ai guasti hardware (HFT)

1 (configurazione 1002)

1 (configurazione 1002)

Tempo di missione (TM) 20 anni 20 anni
Prestazioni e tempistiche

Parametro Valore

Tempo di risposta (dall'attivazione della funzione STO alla <500 ms

condizione a coppia nulla)

Tempo massimo dell'impulso di prova (ty,) / frequenza 2ms/10Hz

Condizioni operative per gli ingressi STO

Sempre attivi; la funzione STO non puo essere disattivata in

nessuna condizione

Lunghezza massima del cavo STO

4.4

25m

Per ulteriori specifiche, consultare il manuale dell'azionamento OJ-DC.

Connessioni dell'utente

Per implementare il sistema STO, il segnale STO deve essere instradato attraverso il terminale 8 (STO+) e il

terminale 9 (STO-). Questo collegamento puo includere un pressostato ad alta pressione, un pulsante di arresto
di emergenza, un relé di sicurezza o altri dispositivi di sicurezza, a seconda della categoria di sicurezza richiesta.
La sorgente di alimentazione per il segnale STO pu0 essere una delle seguenti:

e | 'alimentazione interna a 24 V CC dell'azionamento OJ-DC dal terminale 6 (vedere Figura 4.1), oppure
¢ Un alimentatore esterno da 24 V CC (vedere Figura 4.2)

Figura 4.1

BusA 1| OO

BusB 2| (OO

GND 3| OO

Dig. IN 4| OO

Dig.10 5| OO
24VDC 6 GE’__I STO signal
AnaIN 7| OO -

sTo+ 8| (98—

sT0- 9| (3B— o
GND 10 @E—:I g

Figura 4.2
Bus A 1 Ql:l
BusB 2| (OO
GND 3| OO
Dig. IN 4| OO
Dig.10 5| OO +24V DC
24VDC 6 OD STO signal
AnaIN 7| OO f+:|
sTo+ 8| (9H— oV DG
STO- 9 H S
GND 10| OO S
]
o
m
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O] crzione

4.5

4.6

Quando si utilizza I'alimentazione interna a 24 V CC tramite il terminale 6, questa deve essere dedicata
esclusivamente al circuito STO. Per i requisiti specifici dell'applicazione, fare riferimento al capitolo 6.

Il segnale STO deve essere di tipo SELV (Safety Extra-Low Voltage) o PELV (Protective Extra-Low Voltage), in
conformita con le norme di sicurezza pertinenti.

Dopo l'installazione del circuito STO, & necessario eseguire un test di messa in servizio come specificato nel
capitolo 4.5 "Test di messa in servizio della funzione STO". Una prova di collaudo positiva & obbligatoria dopo
I'installazione iniziale e dopo qualsiasi modifica al circuito di sicurezza.

Per la corretta installazione dei cavi nei morsetti a molla, fare riferimento al capitolo 10.3.2 del manuale OJ-DC.

Messa in servizio

Per eseguire un test di messa in servizio della funzione STO & necessario completare i seguenti passaggi:

Test di avvio:
1. Interrompere il percorso del segnale del circuito STO.
2. Provare ad avviare il compressore utilizzando un segnale digitale, un ingresso analogico o un comando
Modbus.

. Risultato previsto: Il compressore non deve avviarsi e il guasto STO deve essere attivo.

. Ripristinare il percorso del segnale STO specifico.

. Ripristinare dalla condizione di guasto STO.

. Avviare il compressore.

(2006 IEE SR @0)

Test di funzionamento:
1. Avviare il compressore e aumentarne gradualmente la velocita tramite segnale digitale, ingresso analogico o
comando Modbus.
2. Interrompere il percorso del segnale STO.
Risultato previsto: L'azionamento OJ-DC deve interrompere immediatamente I'alimentazione al
compressore. Il compressore deve arrestarsi per inerzia e deve attivarsi il guasto STO.

Assistenza e manutenzione.

In conformita alle norme EN 13849-1, EN 62061 e IEC 61508 (modalita ad alta richiesta), i seguenti test funzionali
devono essere eseguiti almeno una volta ogni 12 mesi per convalidare la funzione STO (sistema STO).

Procedura di test di manutenzione
1. Test di funzionamento
a. Awviare il compressore e aumentarne gradualmente la velocita utilizzando un segnale digitale, un ingresso
analogico o un comando Modbus.
b. Interrompere il percorso del segnale STO.
Risultato atteso: L'azionamento OJ-DC deve interrompere immediatamente |'alimentazione al
compressore. Il compressore deve arrestarsi per inerzia e deve essere generato il guasto STO.

2. Test di avvio
a. Con il percorso del segnale STO interrotto, provare ad avviare il compressore tramite segnale digitale,
ingresso analogico o comando Modbus.
Risultato previsto: |l compressore non deve avviarsi. Il guasto STO deve rimanere attivo.

© 2026 OJ Electronics A/S
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5.2

5.3

3. Procedura di ripristino
a. Ristabilire il circuito STO.
b. Ripristinare eventuali guasti attivi nell'azionamento.
Risultato previsto: Non deve essere presente alcun guasto STO.

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI DEL SISTEMA STO
Messaggi di guasto STO

Tutti i guasti STO sono classificati nella categoria di allarme guasto. L'attivazione di qualsiasi STO arrestera
immediatamente il compressore.

Attivazione STO

Se il percorso del segnale STO viene interrotto, si attiva un guasto STO.

Una volta ripristinato il circuito STO, la condizione di guasto viene eliminata e il guasto STO diventa inattivo.
L'azionamento pud quindi essere ripristinato ed & pronto per I'uso.

Guasto hardware interno nel circuito STO.

Se si verifica un guasto hardware interno nel circuito STO dell'azionamento, si possono presentare due scenari
diagnostici:

e Guasto diagnostico singolo (vedere Figura 5.3)

e Guasto diagnostico costante (vedere Figura 5.4)

Il messaggio di guasto associato puo essere visualizzato sull'HMI, sull'OJ-DC-Tool o tramite Modbus.

Cancellazione di un singolo guasto diagnostico
1. Eseguire un ciclo di alimentazione dell'azionamento.
2. Al riavvio verra visualizzato un guasto di memoria STO, mentre il guasto diagnostico STO originale dovrebbe
essere cancellato.
3. Eseguire un test di messa in servizio completo come descritto nella sezione 4.5 Messa in servizio.
. Al termine del test, saranno presenti sia il guasto STO sia il guasto di memoria STO.
5. Dovrebbe quindi essere possibile ripristinare I'allarme e riprendere il normale funzionamento.

N

Questa sequenza rappresenta il singolo guasto diagnostico (vedere Figura 5.3).
Guasto diagnostico costante
Se il guasto diagnostico STO si ripresenta dopo il test di messa in servizio, |'azionamento deve essere

considerato difettoso e deve essere sostituito.
Questo scenario € classificato come un guasto diagnostico costante (vedere Figura 5.4).

Figura 5.3
. . . Indir.
Singolo guasto diagnostico Modbus Stato Stato Stato Stato Stato Stato
Guasto STO 1x0013 0 0 0 0 1 0
Guasto diagnostico STO 1x0040 0 1 1 0 0 0
Guasto controllo del flusso STO | 1x0042 0 0 0 0 0 0
Guasto di memoria STO 1x0045 0 0 0 1 1 0
Nessun Allarme "Dopo Uno o pit | "Test di Nessun
allarme STO uno o piu | cicli di messain | allarme
ripristini" | alimen- servizio"
tazione
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Ml

6.

Figura 5.4

Singolo guasto diagnostico Indir. Modbus | Stato Stato Stato Stato Stato Stato

Guasto STO 1x0013 0 0 0 0 1 0

Guasto diagnostico STO 1x0040 0 1 1 0 1 1

Guasto controllo del flusso STO 1x0042 0 0 0 0 0 0

Guasto di memoria STO 1x0045 0 0 0 1 1 0
Nessun Allarme STO | "Dopo uno o | Uno o piu "Test di Guasto
allarme piu ripristini" | cicli di messa in diagnostico

alimentazione | servizio" STO

Un azionamento difettoso deve essere sempre restituito a OJ Electronics per ulteriori verifiche.

ESEMPI DI APPLICAZIONE

N\

Se il cablaggio STO non ¢ installato all'interno di un contenitore con grado di protezione IP54, il cavo deve
essere protetto contro i cortocircuiti in conformita alla norma ISO 13849-2, Tabella D.4. Questo vale per TUTTI gli

6.1

6.2

esempi di applicazione!

Esempio 1

Funzione di sicurezza: In caso di pressione
elevata, il pressostato interrompera il circuito STO.
L'alimentazione al compressore verra interrotta
immediatamente dall'azionamento OJ-DC e il
compressore si arrestera.

Il circuito STO & alimentato da un alimentatore
esterno a 24 V CC.

Il pressostato di alta pressione deve essere un
interruttore di sicurezza. L'esclusione del guasto
deve essere fornita secondo la norma 13849-2,
tabella D.8.

Esempio 2

Funzione di sicurezza: In caso di pressione elevata,
il pressostato attiva il rele di sicurezza, che a sua
volta interrompe il segnale STO all'azionamento
OJ-DC e il compressore si arresta.

Il circuito & alimentato dall'alimentazione interna a
24 \/ CC dell'azionamento tramite il terminale 6.

Il pressostato di alta pressione deve essere un
interruttore di sicurezza. L'esclusione del guasto
deve essere fornita secondo la norma 13849-2,
tabella D.8.

Il relé di sicurezza deve essere almeno SIL2, PL d,
Cat 3.

OJ-DC Drive High pressure switch
+24V DC
STO+ 8 4
STO-9 S
(=]
<
N~
[0
Q
o
o0
RESET
3
0J-DC Drive |
T\} Safety relay
24V DC 6 _\
STO+ 8 4
STO-9
GND 10 :l l

Ej High pressure switch

BR1057A04a
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6.3 Esempio3

Funzione di sicurezza: in caso di emergenza viene premuto
il pulsante di emergenza. |l circuito STO viene interrotto e il
compressore si arresta. OJ-DC Drive EMERGENCY BUTTON

Il circuito € alimentato dall'alimentazione interna a 24 V CC

dell'azionamento tramite il terminale 6. (G 7
24V DC 6
STO+8

| Nota oD 10 |—
GND 10

Il pulsante di emergenza deve essere un interruttore di

sicurezza. L'esclusione del guasto deve essere fornita

BR1057A05a

secondo la norma 13849-2, tabella D.8.

6.4 Esempio4

Funzione di sicurezza: in caso di emergenza, la pressione del pulsante di emergenza attiva il relé di sicurezza. Il
circuito STO viene interrotto e tutti gli azionamenti OJ-DC si arrestano.

RESET
A

OJ-DC Drive OJ-DC Drive OJ-DC Drive OJ-DC Drive OJ-DC Drive |
w)} Safety relay
24VDC 6 _\
STO+8 $—— STO+8 ¢—— STO+8 ¢—— STO+8 ¢—— STO+8
STO-9 sTO-9 sTO-9 STO-9 STO-9

EMERGENCY BUTTON

BR1057A06a

Il circuito STO & alimentato dall'alimentatore interno a 24 V CC dell'azionamento tramite il terminale 6.

Al circuito STO ¢ possibile collegare in parallelo un massimo di cinque azionamenti.

Tale limitazione & determinata dalla lunghezza del cavo e dalla PFH (probabilita di guasto pericoloso cumulativa
per ora) dell'intero sistema. Il budget PFH deve inoltre tenere conto di componenti aggiuntivi relativi alla
sicurezza, come i sensori di pressione, per garantire la conformita ai requisiti probabilistici per un sistema SIL 2,
in conformita alla norma IEC 61508.

OJ Electronics A/S
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Tel.: +4573 1213 14 Fax +4573 121313
oj@ojelectronics.com www.ojelectronics.com

II'marchio € un marchio registrato di proprieta di OJ Electronics A/S - © 2026 OJ Electronics A/S



	1. 	Simboli/definizioni
	1.1	Avvertenze relative all’installazione elettrica

	2.	Informazioni sulla sicurezza
	2.1	Garantire la sicurezza prima dell'installazione.
	2.2	Divieto di utilizzo
	2.3	Azionamento difettoso

	3.	Sistema STO – direttive e norme
	3.1	Direttive/standard
	3.2	Direttive di progettazione
	3.3	Standard di progettazione e collaudo.

	4.	Introduzione al sistema STO
	4.0 	sistema STO – STO
	4.1	STO - Descrizione funzionale
	4.2	Descrizione dell'ingresso STO
	4.3	Dati di conformità e sicurezza
	4.4	 Connessioni dell'utente
	4.5	Messa in servizio
	4.6	Assistenza e manutenzione.

	5.	Risoluzione dei problemi del sistema STO
	5.1	Messaggi di guasto STO
	5.2	Attivazione STO
	5.3	Guasto hardware interno nel circuito STO.

	6.	Esempi di applicazione
	6.1	Esempio 1
	6.2	Esempio 2
	6.3	Esempio 3
	6.4	Esempio 4


