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INTRODUCTION

OJ-EC is used to control the speed of an EC
motor connected to a fan. Speed can be con-
trolled by standard 0-10 V DC signal, potenti-
ometer, Modbus RTU or OJ-EC hand terminal.
The EC motor is a permanent magnet synchro-
nous motor (PM-SM) with electronic commuta-
tion. The rotor is thus equipped with perma-
nently magnetised magnets. Depending on
motor output, mains voltage requirements are
either 1-phase 230 V AC or 3-phase 400 V AC.

OJ-EC is intended to be fitted to the fan motor

console within the air flow and is therefore
designed to meet all environmental require-
ments on ventilation ducts. The electronics are
unaffected by heat, cold, moisture, dust and
vibration as they are moulded into a sturdy
aluminium enclosure.

To allow the removal of surplus heat from OJ-
EC, its cooling fins must always be exposed to

active ventilation, e.g. in an extract or inlet duct.

OJ-EC can be controlled via RS485 Modbus
RTU and is thus fully compatible with sys-
tems that communicate via Modbus protocol.
Alternatively, it can also be controlled via A/D
(analogue/digital) operating signals for start/
stop or 0-10 V DC for speed control and alarm
signals from OJ-EC.

OJ-EC can also be controlled by means of an
external hand terminal, OJ-EC-HTERM.
OJ-EC consists of an EC Controller and an OJ-
EC-IOBOX, which are connected by the fitter.
All external electrical connections are securely
and reliably made via spring clip terminals or
standard RJ12 connectors in OJ-EC and the
associated OJ-EC-IOBOX.

Operating and limit parameters can be easily
adjusted to suit the application in question
either via Modbus or the dedicated hand ter-
minal. To minimise installation costs, OJ-EC is
equipped with built-in EMC filter.

OJ-EC is designed to meet IP54 requirements
on tightness class. To meet IP54 tightness
requirements, OJ-EC and OJ-EC-IOBOX must
not be fitted with their cable entries pointing
upwards (figs 3 & 4).

PRODUCT PROGRAMME

Type Product

OJ-EC-1080D OJ-EC 0.8 kW / 1x230 V AC
OJ-EC-1115D OJ-EC 1.15 kW / 1x230 V AC
OJ-EC-3160D OJ-EC 1.6 kW / 3x400 V AC
OJ-EC-3240D OJ-EC 2.4 kW / 3x400 V AC
OJ-EC-3400D OJ-EC 4.0 kW / 3x400 V AC
OJ-EC-3650D OJ-EC 6.5 kW / 3x400 V AC
FEATURES

As standard, OJ-EC has the following built-in
features:

¢ Modbus RTU

0-10 V analogue input for controlling speed
Control via external hand terminal

Flying start in both directions

Alarms for overload, over-voltage and under-
voltage

Motor protector with built-in current limiter
Short-circuit protected inputs and outputs
Digital input for "Start/stop"

Digital input for "Fire mode" operation
Digital input for "Alarm reset"

Built-in EMC filter

INSTALLATION

OJ-EC consists of a standard OJ-Air2 EC
Controller, an OJ-EC-IOBOX, a Modbus cable
(12 cm) with RJ12 connectors at both ends and
four 5 mm screws.

The OJ-EC, Modbus cable, OJ-EC-IOBOX

and four 5 mm screws are supplied unassem-
bled and the fitter must assemble and install
the product in accordance with the following
descriptions and procedures:

Mechanical installation of OJ-EC
To ensure sufficient cooling of OJ-EC, it must

be installed in such a way that the air flow from
the fan runs along the length of the cooling ribs
(figs 3 & 4). Note that there must always be
free passage between the cooling ribs during
operation. OJ-EC can be installed inside the
AHU or directly on the motor console. OJ-EC
can also be installed through the wall of an inlet
or extract duct with the cooling fins positioned
in the active air flow within the duct.

Electrical connection of OJ-EC power supply
To open the OJ-EC terminal box, loosen the
four screws and remove the aluminium cover.
The power cable must be led into OJ-EC
through the cable gland, which is equipped with
a protective rubber seal (figs 5 & 6). The motor
cable must be secured using the strain relief
clamp located beside the cable gland (fig. 7).
With sizes OJ-EC-1080D and OJ-EC-1115D,
which are both 230 V models, power must be
connected to terminals "L" and "N" on the ter-
minal strip marked "Mains", while the protective
earth wire must be connected to = (figs 5 & 6).
With sizes OJ-EC-3160D to OJ-EC-3650D, which
are all 3x400 V models, power must be connected
to terminals "L1", "L2" and "L3" on the terminal
strip marked "Mains", while the protective earth
wire must be connected to = (figs 5 & 6).

The power cable need not be screened.

Electrical connection of motor cable

The screened cable from the EC motor must
be led into OJ-EC through the cable gland,
which is equipped with a rubber seal (figs 5

& 6). Secure the motor cable and earth the
cable screen using the strain relief cable clamp
located beside the cable gland (fig. 7). Wires in
the motor cable must be connected to terminals
"U", "V" and "W" on the terminal strip marked
"MOTOR?", while the protective earth wire must
be connected to - (figs 5 & 6).

Mechanical installation of OJ-EC-IOBOX
One end of the accompanying RJ12 Modbus
cable must be connected to the OJ-EC RJ12
connector marked "A" (fig. 11).

The Modbus cable must be led into OJ-EC-
I0OBOX through the gland in the bottom of
OJ-EC-IOBOX. OJ-EC-IOBOX must then be
secured using the four accompanying 5 mm
screws. The other end of the RJ12 Modbus ca-
ble can now be inserted into the OJ-EC-IOBOX
RJ12 connector marked "A" (fig. 11).

To prevent OJ-EC-IOBOX from being deformed,
the four screws must not be tightened to more
than 1%2 Nm of torque.

Electrical connection of control signals

e Control cables must be led into OJ-EC-
I0OBOX through the cable glands. The glands
are equipped with rubber seals in which a
suitable hole must be cut to ensure that the
seal grips the cable tightly, thus maintaining
the IP54 enclosure rating.

e [fa0-10V DC control signal from an external
controller is to be used, the cable must be
connected to OJ-EC-IOBOX terminals 13
(0-10 V in) and 14 L (fig. 11). OJ-EC controls
speed linearly between 0% and 100% (100%
@ 9.5V +/-2%) taking account of the set
ramp-up/ramp-down times and the control
range limits defined by the settings for min.
and max. revolutions (figs 13 & 14).

e |f a potentiometer is to be used for speed
control, it must be connected to OJ-EC-
IOBOX terminals 13 (0-10 V in), 14 (&) and

© 2014 OJ Electronics A/S



15 (+10 V out) (figs 11 & 16). OJ-EC controls
speed linearly between 0% and 100% taking
account of the set ramp-up/ramp-down times
and the control range limits defined by the
settings for min. and max. revolutions

(figs 13 & 14).

e The start/stop signal, which must come from a
potential-free digital switch, must be connect-
ed to OJ-EC-IOBOX terminals 7 (Start/stop )
and 8 (&) (fig. 11). The "Start/stop" function is
described in the "Operation" section.

* The fire mode signal, which must be a po-
tential-free digital signal, must be connected
to OJ-EC-IOBOX terminals 9 (Firemode) and
10 (&) (fig. 10). The "Fire mode" function is
described in the "Operation" section.

e The alarm reset signal, which must be a po-
tential-free digital signal, must be connected
to OJ-EC-IOBOX terminals 11 (Alarm reset)
and 12 (&) (fig. 11). The "Alarm Reset" func-
tion is described in the "Operation" section.

e OJ-EC is equipped with an alarm relay/output
(NC) which closes in the event of alarms/
faults. The alarm signal, which must be a
potential-free digital signal, is marked "Alarm
relay" and must be connected to OJ-EC-
IOBOX terminals 16 (C) and 17 () (fig. 11).
The "Alarm relay" function is described in the
"Operation" section.

Electrical connection of Modbus cable

If Modbus RTU is connected using RJ12 con-
nectors, the Modbus cable must be of MPFK6S
or similar flat cable type to which RJ12 connec-
tors have been fitted using a special tool.

The Modbus cable must be led into OJ-EC-
IOBOX through the gland, which has a split
rubber seal, and connected to OJ-EC-IOBOX
connector "D" (fig. 11).

Secure the Modbus cable using the strain relief
clamp located beside the cable gland (fig. 9).
Modbus communication can also be established
by connecting another type of standard cable
and connecting and looping the Modbus cable to
other units using the OJ-EC spring clip terminals.
The Modbus connection terminals on OJ-EC-
IOBOX are marked "1" (A), "2" (B) and "L"
(GND) while loop terminals are marked "4" (A),
"5" (B) and "L" (GND).

Modbus termination

Where OJ-EC is incorporated in a Modbus net-
work, it is necessary to terminate the external
Modbus at both ends.

OJ-EC is equipped with a termination resistor
and a jumper (see fig. 17) which can be used to
activate or deactivate this Modbus termination.
The jumper is located beside terminal no. 1. The
termination resistance is 100Q and the factory
setting is “OFF”.

Electrical connection of hand terminal

The Modbus cable from the OJ-EC hand termi-
nal must be led into OJ-EC-IOBOX through the
gland, which has a split rubber seal, and con-
nected to OJ-EC-IOBOX connector "C" (fig. X).
For further instructions, please refer to the OJ-
EC hand terminal manual. Secure the Modbus
cable using the strain relief clamp located
beside the cable gland (fig. 9).

OPERATION
Control of OJ-EC
OJ-EC can be controlled via:
e 0-10VDC (100% @ 9.5V +/-2%)
® |ocal hand terminal
(OJ-EC HTERM)
e potentiometer
* Modbus RTU

Control via 0-10 V DC

OJ-EC can be controlled by external input sig-
nals. Before OJ-EC can be started, it must be
given a start/stop signal. The start/stop signal is
given by short-circuiting terminals 7 (Start/stop)

&8( L) (fig. 11).

Speed is controlled by connecting the control
signal (0-10 V DC) to terminals 13 (0-10 V in) &
14 ( L) (fig. 11).

OJ-EC controls speed linearly between 0%

and 100% taking account of the control range
limits defined by the settings for min. and max.
revolutions (figs 13 & 14). Min. and max. revolu-
tions are set by means of the hand terminal
(OJ-EC-HTERM). 100% speed is defined in OJ-
EC-IOBOX as an input voltage of 9.5V on "0-10
Vin" (terminal 13) (100% @ 9,5V, +/-2%).

To control OJ-EC with a 0-10 V DC signal,
"Control = 0-10 VDC" must be selected in the
"Start up"/"Control" menu of the hand terminal
(this is the factory setting). External stop and
stop from hand terminal have higher priority
than start from hand terminal.

The fire mode function must be disabled

by short-circuiting the "Firemode" input on
terminals 9 (Firemode) & 10 (_L) (fig. 11). If the
fire mode function is not disabled, OJ-EC will
control the fan without any alarm or safety func-
tions being activated (see "Fire mode" section).
OJ-EC is supplied with the "Fire mode" func-
tion disabled, i.e. with a factory-fitted bridge
between terminals 9 (Firemode) & 10 (_L). This
bridge must be removed if a fire mode signal is
to be received from, for example, an automatic
fire alarm (AFA) system.

Control via hand terminal

The hand terminal must be connected to OJ-
EC OJ-EC-I0BOX using the RJ12 connector
marked "C" (fig. 11).

To control OJ-EC with the hand terminal, "Con-
trol = HTERM" must be selected in the "Start
up"/"Control" menu of the hand terminal. (See
also instructions for OJ-EC-HTERM.)

Control via potentiometer

OJ-EC can be controlled by a potentiometer,
which must be connected to terminals 13 (0-10
Vin), 14 (_L) & 15 (+10 V out) (fig. 16). The po-
tentiometer must have a resistance of min 4 kQ
(recommended) and max. 47 kQ.

See also "Control with 0-10 V DC" section.

Control via Modbus
See "Modbus" section in these instructions.

Fire mode function

In fire mode, OJ-EC runs an emergency control
program without alarm monitoring. The internal
overheating protection in OJ-EC is, for example,
disabled and the motor is not stopped if com-
munication is lost. Among other things, the
function can be used in connection with smoke
extraction from a burning building. An extrac-
tion fan will, for example, be able to continue
removing smoke from the building for as long as
possible when fire mode is enabled. The fan will
thus continue to operate despite faults and other
alarms from the fan itself or from OJ-EC. Speed
is controlled to the actual setting, which comes
from an external 0-10 V signal, a potentiometer
of via Modbus from a Modbus Master controller.
OJ-EC can continue to operate for at least one
hour, even with overheated OJ-EC and fan motor.
In fire mode, priority is given to keeping OJ-EC
running regardless of which alarms are active.
The fire mode function is enabled by removing
the bridge between terminals 9 (Fire mode) &
10(L).

Note: If the temperature inside OJ-EC exceeds
75°C, the power supply to the hand terminal is
disconnected. Consequently, the hand terminal
cannot be used at temperatures above 75°C.

Automatic restart following alarm

OJ-EC will automatically attempt to restart after
an alarm situation, e.g. over or under voltage.
Automatic restart is attempted three times at
most. If the third attempt is unsuccessful, OJ-
EC remains in alarm state and the alarm must
be reset before restarting is possible.

Alarm reset: (see "Alarm reset" section).

Alarm relay/output

OJ-EC is equipped with an alarm output in
the form of an alarm relay. The alarm relay is
activated if an alarm situation occurs in OJ-EC
or is detected in the motor or fan. The alarm
signal must be connected to terminals 16 (C)
& 17 (NC) and the relay is closed if the unit is
powered down or there are active alarms.

Alarm reset

OJ-EC is equipped with a digital input for reset-
ting alarms. The alarm output is reset by short-
circuiting terminals 11 (Alarm reset) & 12 (_L)
(fig. 11). The alarm output can also be reset via
Modbus command or by disconnecting OJ-EC
from the power supply for more that 60 seconds.

Switching frequency

Motor switching frequency (SwitchMode) can
be set to the following values using the hand
terminal.

0 = Auto

1=_Low =4 kHz

2 = High = 8 kHz

Although raising switching frequency reduces
audible noise from the EC Controller, it also
increases energy loss within the motor. The
motor therefore becomes less efficient and less
economic to run.

In position 0 = Auto, the OJ-EC Controller
automatically changes switching frequency.
When increasing speed, the OJ-EC Control-

ler changes from 2 = High (8 kHz) to 1 = Low

(4 kHz) when speed exceeds 60% of nominal
maximum speed. When reducing speed, the
OJ-EC Controller changes from 1 = Low (4 kHz)
to 2 = High (8 kHz), when speed drops below
50% of nominal maximum speed.

In position 1 = Low = 4 kHz, the OJ-EC Control-
ler always uses low switching frequency during
operation.

In position 2 = High = 8 kHz, the OJ-EC Con-
troller always uses high switching frequency
during operation.

LED indications

OJ-EC-IOBOX is equipped with two LEDs,
which are located under the cover and are
therefore not visible with the cover closed.

The green LED lights constantly when control is
via A/D signals.

The green LED flashes during MODBUS control,
indicating communication on the external
Modbus (RJ12 connector "D" or terminals 1 & 2
/4 &5, fig. 11).

The green LED also flashes when the unit is
controlled via the hand terminal.

The red LED lights if at least one alarm is active.
Except when fire mode is active.

Warning! The OJ-EC housing can become very
hot.
Warning! OJ-EC cannot be repaired
on site. Never attempt to repair a
defective unit.
Contact your supplier to obtain a
replacement.
Note! Additional technical data are available on
request from your supplier.

MODBUS

The default OJ-EC-IOBOX Modbus address
is 54 and the default baud rate is 38.4 kbps
with 1 start bit, 8 data bits, 2 stop bits and no
parity. To control OJ-EC via external Modbus,
"HTERM" must be selected in the "Control"
menu of the hand terminal.

Modbus address and other communication
parameters can be changed using the hand
terminal (OJ-EC HTERM).

Default Modbus address and baud rate can
be changed from the hand terminal (OJ-EC-
HTERM) using the following procedure: With
the encoder (fig. 12) set to "0", the required
parameters can be set to the required values
using the hand terminal. Once the new settings
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have been made, turn the encoder to position "1".

The hand terminal will not work if the baud rate is changed from the default value of 38.4 kbps and the hand terminal is disconnected from connector "C". The
changed settings will then apply.

Once OJ-EC has been connected to Modbus with valid communication, the 0-10 V signal and digital Start/stop input are ignored.

Supported Modbus commands

Coil stat bits
0x01: Read / 0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF00) / OxOF: Write Multiple Coils
Register | Function Range Active state Comment
1 Motor ON/OFF 0-1 1=0N For EC Controller
2 Reset Alarms 0-1 1 = Reset For OJ-EC-IOBOX & EC Controller
4 FireMode 0-1 1 = Active For EC Controller
8 |Control 0-1  |9Z Modous For OJ-EC-I0BOX
Input stat bits
Available MOD bus commands:
0x02: Read
Register Function Range Active state Comment
1 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
2 V HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
3 I HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
4 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
5 Phase Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
6 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked Alarm in EC Controller
7 I HI Limit 0-1 1 = Limit Alarm in EC Controller
9 | Ripple 0-1 1 = Irip high Alarm in EC Controller
10 EEPROM Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
1 Internal Stop 0-1 1 = Stop Motor stopped
15 Communication error 0-1 1 = Error Comm. Error with EC
18 External Stop 0-1 1 = Stop External signal on OJ-EC-IOBOX
19 External Fire Mode 0-1 1 = Fire mode External signal on OJ-EC-IOBOX
Holding registers
Available MOD bus commands:
0x03: Read / 0x06: Write Single / 0x10: Write Multiple
Register | Function Range Resolution Unit Comment
1 Setpoint / PrcSet 0-10000 0.01 % For EC Controller
2 Min. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
3 Max. RPM** X-Y* 1 RPM For EC Controller
4 UpRampTime 15 - 300 1 Sec. For EC Controller
5 DownRampTime 15 - 300 1 Sec. For EC Controller
11 SwitchMode 0 Auto - For EC Controller
1 4 kHz
2 8 kHz
17 MOD bus ID 1-247 1 - For OJ-EC-IOBOX
18 CommRate * 0 4800 bps For OJ-EC-IOBOX
1 9600 bps
2 19200 bps
3 38400 bps
4 57600 bps
5 115200 bps
19 | Parity * 0 None - For OJ-EC-IOBOX
1 Odd -
2 Even -
20 | Stop Bits * 0 INVALID - For OJ-EC-IOBOX
1 1 -
2 2 -
* Alternative communication settings when the encoder is in position "1".
** Depends on the actual OJ-EC Controller (see table below).
EC type Max. shaft power Min. RPM Max. RPM
0J-EC-1080D 0.8 kW 500 3380
OJ-EC-1115D 1.15 kW 400 2780
0J-EC-3160D 1.6 kW 300 2250
0J-EC-3240D 2.4 kW 280 1890
OJ-EC-3400D 4.0 kW 250 1635
0J-EC-3650D 6.5 kW 200 1380
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Input registers
Available MOD bus commands:

0x04: Read
REGISTER | FUNCTION RANGE RESOLUTION |UNIT COMMENT
1 EC TYPE 1000 - 2 1 - For OJ-EC-IOBOX
2 OJ-EC-IOBOX SW VERSION 100- 2 0.01 - Of OJ-EC-IOBOX
4 PRCOUT 0 - 10000 0.01 % Of EC Controller
5 RPMOUT 0-3000 1 RPM Of EC Controller
6 INTERN TEMP -5000 - 15000 0.01 °C Of EC Controller
7 VIN 0-500 1 v Of EC Controller
8 | OUT 0 - 30000 1 MA Of EC Controller
9 POWER IN 0- 6000 1 w Of EC Controller
10 | RIPPLE 0- 32000 1 MA Of EC Controller
11 OPERATION MINUTES 0-1439 1 MIN. Of EC Controller
12 OPERATION DAYS 0-9999 1 DAY Of EC Controller
13 VRIPPLE 0-500 1 v Of EC Controller
14 CONFIG FILE VARIANT AA- 27 2 ASCII CHAR - Of EC Controller
15 CONFIG FILE VERSION 0 - 32000 0.01 - Of EC Controller
16 EXTERN SET 0 - 1000 0.01 v A ot on
20 EC SW VERSION 121 - 32000 0.01 - Of EC Controller
21 BOOT SW VERSION 103 - 32000 0.01 - Of EC Controller

PROHIBITION ON USE

It is hereby declared that the product must not
be taken into use until the machine/system in
which it is to be incorporated has in its entirety
been declared to be in conformity with all
relevant requirements of the Machinery Direc-
tive 98/37/ EEC and any applicable national
regulations

The product must not be energised until the
entire installation complies with ALL relevant EU
directives. The product carries a manufacturer's
warranty if installed in accordance with these in-
stallation instructions and applicable installation
regulations. If the product has been damaged

in any way, e.g. during transport, it must be
inspected and repaired by authorised personnel
before being connected to the power supply.

Safety features

OJ-EC is protected against phase-to-phase
short circuiting and has built-in current limitation
to protect the motor.

It is the responsibility of the electrician installing
the unit to ensure proper earthing and any other
protection required by applicable local regula-
tions and standards. Residual current devices
(RCD), multiple protective earthing or standard
earthing can be used as additional precautions,
provided they comply with local safety regula-
tions. Earth leakage currents are higher than 3.5
mA. The unit therefore requires fixed permanent
installation and reinforced protective earthing.
Note! When earth faults occur, the fault cur-
rent may contain a DC component. If RCDs

are used, they must therefore be capable of
detecting such current and must be installed in
accordance with applicable local and interna-
tional regulations.

SERVICE AND MAINTENANCE

No special maintenance is required.

Please contact your supplier if faults arise.

To locate faults in the unit, see "Troubleshoot-
ing" section.

ALARM

The alarm relay built into OJ-EC-IOBOX is of
normally closed (NC) type, and is marked "Alarm
relay" on the unit. The alarm relay is closed

when the unit is powered down and open during
problem-free conditions. The alarm relay closes
in alarm situations, causing OJ-EC to shut down
and the alarm LED to light up. If the alarm situa-
tion passes, the alarm is automatically reset and
OJ-EC restarted.

OJ-EC will automatically attempt to restart.

If the maximum number of restarts (three) is
exceeded, the alarm must be reset.

CE MARKING

OJ Electronics A/S hereby declares that the
product is manufactured in accordance with
Council Directive 92/31/EEC on electromagnetic
compatibility (and subsequent amendments)
and Council Directive 73/23/EEC on electrical
equipment designed for use within certain volt-

When OJ-EC is controlled via Modbus, the

alarm is reset by pulsing CoilStatBit, address 1
—
When the OJ-EC is controlled via 0-10 V DC

and digital signals, the alarm is reset by short-

circuiting "Alarm reset" and L (GND).
The alarm is automatically reset if the power is

disconnected for longer than 60 seconds.

DISPOSAL AND ENVIRONMENTAL PROTEC-
TION
Help protect the environment by disposing of

age limits.
APPROVALS
EMC EN 61800-3
VD EN 61800-2
PRODUCT
FROUCT | EN61800 PARTS 283
ROHS
DIRECTIVE | YES
PRODUCT | e
APPROVAL

the packaging and redundant products in a
responsible manner.

Product disposal
Products marked with this symbol
must not be disposed of along with
household refuse but must be
delivered to a waste collection centre
in accordance with current local regulations.

Applied standards

EN 61800-2 "Adjustable speed electrical
power drive systems. Part 2:
General requirements."

EN 61800-3 "General electromagnetic com-

patibility"

Limitations on use

The product may only be used if the complete
installation complies with applicable directives
and local statutory regulations. The product car-
ries a manufacturer's warranty if installed in ac-
cordance with these instructions and applicable
regulations. If the product has been damaged

in any way, e.g. during transport, it must be
inspected and checked by authorised personnel
before being taken into use and connected to
the power supply.
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TECHNICAL DATA

OJ-EC TECHNICAL DATA

Controller size

Description kW
0.8 kW 1.15 kW 1.6 kW 2.4 kW 4.0 kW 6.5 kW
Physical appearance fig. 1 fig. 2
Dimensions mm 217 x 305 x110 240 x 351 x 110
Weight kg 4.9 6.4
POWER SUPPLY
Voltage 1 x 230V AC 50/60 Hz -10%/+15% 3 x 400 V AC 50/60 Hz -10%/+15%
N°m'”(i'nmscr’1t:f;)p°wer KW 0.8 1.15 1.6 2.4 4.0 6.5
Power CO”ST‘O”;gt'O” at max. A 45 6.5 3X3A 3X45A 3X75A | 3X12A
cog 3)"";' ::;ﬁoa ; (Active PFC) 0.9
MOTOR OUTPUT
Revolutions RPM 500 - 3380 400 - 2780 300 - 2250 280 - 1890 250 - 1635 fggo
Efficiency % Up to 94 Up to 97
Max. output voltage Vv 265V AC 360 VAC
Max. output current A 3X3.3 3X4.5 3X4.5 3X7 3x11.5 3X16
PROTECTION
Max. fuse A 16
Motor output Short-circuit protected between phases
Motor Protected by current limit due to demagnetisation and power loss in motor
Inputs Transient protected by VDR
Over-voltage protection Yes, 400 VA (PTC) -
ENVIRONMENT SPECIFICATIONS
Operating temperature °C -40°C to +40°C
Starting temperature °C -40°C to +50°C
Storage temperature °C -40°C to +70°C
Enclosure rating P 54
Enclosure material Aluminium
Humidity % rh 10-95% rh, non-condensing
Surface Corrosion resistant to EN/ISO 12944-2:1998 Category C4
INTERFACES
Digital communication 2 x MODBUS RS485 via RJ12 connectors plus 2 x terminals for max. 1.5 mm?
Digital input Start/stop with internal Pull up / Fire mode / Alarm reset
Analogue input 1x0-10 V DC at 20 kOhm 100% @ 9.5V DC +/-2%
Alarm relay 1 x potential-free relay (NC) 24 VAC/24VDC/1A
Operation relay 1 x potential-free relay 230 VAC /2 A
FUNCTION
Technology Sinusoidal back-EMF signal controlled via FOC (Field Oriented Control)
Flying start Yes, < 30% of max. speed
Min. ramp-up time sec. 15 - 300
Max. ramp-up time sec. 15 - 300
Alarm Yes
Alarm reset Via digital input, MODBUS or powering down for more than 60 seconds
Fan stop sec. The braking function will stop the fan as quickly as possible.

The braking time will depend on the inertia of the fan.

Service data log

Operating hours, alarms, loads, software version, max. temp., max. motor voltage, max. motor current, max.
ripple voltage, max. ripple current

Software updating

Yes, via serial interface

Motor parameters

Programmable by OJ Electronics

Fire mode Nominal power for 1 hour at 70°C
APPROVALS
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
Product standard EN 61800 Parts 2 & 3
RoHS Directive Yes
Product approvals CE
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TROUBLESHOOTING

Opening OJ-EC

Before OJ-EC is opened, mains voltage must have been disconnected for at least 2 minutes. Otherwise the unit may contain residual current capable of

causing serious injury.

Troubleshooting when OJ-EC is controlled by external (A/D) signals:

Symptom Cause Action
Check voltage supply to OJ-EC: terminals "L" and "N" on 230 V models;
No supply voltage "L1", "L2" and "L3" on 3 x 400 V and 3 x 230 V models.

(Supply voltage is stated on the nameplate on the side of OJ-EC.)

Poor electrical connections

Check connectors and other electrical connections.

No operating signal

Short-circuit OJ-EC-IOBOX terminals 7 & 8 marked L (GND) and "Start/
stop" (fig. 10).

Motor inoperative No 0-10 V DC control signal

Check that the 0-10 V DC control signal is connected correctly to
OJ-EC-IOBOX terminals 13 & 14 marked L (GND) and "0-10 V in" (fig.
10).

With potentiometer control:

Check that the potentiometer's 0-10 V DC control signal is connected
correctly to OJ-EC-IOBOX terminals 13, 14 & 15 marked L (GND), "0-10
Vin" and "+10 V out" (fig. 16).

The potentiometer must have an internal resistance of at least 4 kQ.

The motor has been stopped by the
built-in motor protector 3 times be-
cause of overload or other alarm.

Reset the alarm by short-circuiting OJ-EC-IOBOX terminals 11 & 12
marked J- (GND) and "Alarm reset".

The alarm can also be reset by disconnecting the power supply to the
OJ-EC and reconnecting it after approx. 60 seconds.

Defective OJ-EC

Replace OJ-EC

Defective motor

Replace motor

Increase switching frequency

0 = Auto
1=_Low =4 kHz
OJ-EC noisier than acceptable Switching frequency too low 2 = High = 8 kHz
Raising the switching frequency increases energy loss within the motor.
The motor therefore becomes less efficient and less economic to run. OJ-
EC switching frequency can be changed using the hand terminal.
OJ-EC cuts out At least 2 plhases short-cirouited on Remove short-circuit on motor terminals )
motor terminals
o) Note: Remember to reset the alarm by short- Defective motor Replace motor )
circuiting terminals (GND) and "Alarm reset”. Overloaded motor Relieve motor overload 1)

Troubleshooting when OJ-EC is controlled via Modbus:

Symptom Cause

Action

No supply voltage

Check voltage supply to OJ-EC: terminals "L" and "N" on 230 V models;
"L1", "L2" and "L3" on 3 x 400 V and 3 x 230 V models.

No operating signal

Coil stat Bits Register 1: Motor Start/stop (1=0n) 0 - 1

Poor electrical connections

Check connectors and other electrical connections

Motor inoperative No speed setpoint

Holding registers; Register 1: PrcSet 0-10000 ( 0-100.00%)

The motor has been stopped by
the built-in motor protector 3 times
because of overload.

Coil stat Bits Register 2: Reset (1 = Reset / pulse) 0 — 1
The alarm can also be reset by disconnecting the power supply to the
OJ-EC and reconnecting it after approx. 60 seconds.

Defective OJ-EC

Replace OJ-EC

Defective motor

Replace motor

OJ-EC noisier than acceptable Switching frequency too low

Increase switching frequency.

Holding registers; Register 11: SwitchMode

0 = Auto, 1 = Low, 2 = High

Raising the switching frequency increases energy loss within the motor.
The motor therefore becomes less efficient and less economic to run.

OJ-EC cuts out

a) Note: Remember to reset the alarm by setting
Coil stat Bits Register 2: 1= Reset (1 = Reset /

pulse) 0 - 1 At least 2 phases short-circuited on

motor terminals

The alarm can also be reset by disconnecting the
power supply to the OJ-EC and reconnecting it
after approx. 60 seconds.

Remove short-circuit on motor terminals ©)

Defective motor

Replace motor ©)

Overloaded motor

Relieve motor overload ©)

OJ Electronics A/S

Stenager 13B - DK-6400 Senderborg - Tel. +45 73 12 13 14 - Fax +45 73 12 13 13 - oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com
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ABBILDUNGEN

Folgende Abbildungen finden sich ganz hinten
in der Anleitung:

Abb. 1:  MaBskizze OJ-EC 1080D - 3240D

(0,8-2,4 kw)

Abb. 2: MaBskizze OJ-EC 3400D - 3650D
(4,0-6,5 kw)

Abb. 3: Montageposition extern am Kanal

Abb. 4: Montageposition intern im Kanal/Ag-

gregat

Elektrische Anschlisse am OJ-EC

1080D - 1115D

Elektrische Anschliisse am OJ-EC

3160D - 3650D

Montage der Kabelabschirmung am

OJ-EC

Montage der OJ-EC-IOBOX am OJ-EC

Montage des Modbus-Kommunikati-

onskabels zwischen OJ-EC und der

OJ-EC-I0BOX

Abb. 10: Zugentlastung des Modbuskabels

Abb. 11: Ubersicht tUber die Anschlussklemmen
der OJ-10-BOX

Abb. 12: Encoder/Umschalter

Abb. 13: Verhéltnis zwischen Drehzahl und
Hochlauf-/Bremszeit

Abb. 14: Verhaltnis zwischen Drehzahl und der
min./max. Drehzahleinstellungen

Abb. 15: Anschluss des Handterminals

Abb. 16: Anschluss des Potentiometers

Abb. 17: Abschluss des Modbus

Abb. 5:
Abb. 6:
Abb. 7:

Abb. 8:
Abb. 9:

ALLGEMEINES

OJ-EC regelt die Drehzahl eines mit einem
Lufter zusammengebauten EC-Motors. Die
Drehzahl wird entweder Uber ein standardmaBi-
ges 0-10V=-Signal, Uber ein Potentiometer, tUber
Modbus RTU oder liber einen OJ-EC-Handter-
minal geregelt.

Der EC-Motor ist ein ,Permanentmagnet-
Synchronmotor (PMSM)*, bei dem die Kom-
mutierung elektronisch erfolgt. Der Rotor ist
hierzu mit Permanentmagneten ausgestattet.
Abhangig von der LeistungsgréBe des Motors
ist die Netzspannung entweder 1 x 230 V~ oder
3 x 400 V~.

OJ-EC ist fur die Montage direkt im Luftstrom
auf der Konsole des Liiftermotors vorgesehen
und fiir die Einsatzbedingungen im Inneren
eines LUftungskanals ausgelegt. Der in einem
Aluminiumgehause vergossenen Elektronik
kénnen weder Hitze, noch Kalte, Feuchte, Staub
oder Schwingungen etwas anhaben.

Um die Uberschusswéarme vom OJ-EC ab-
zuflihren, ist bei der Montage darauf zu achten,
dass dessen Kihlrippen immer aktiv bellftet
sind, zum Beispiel in einem Abluft- oder Lift-
ungskanal.

OJ-EC lasst sich entweder liber RS485-Modbus
RTU steuern und damit vollstandig in Anlagen
integrieren, die Uber ein Modbus-Protokoll
kommunizieren, oder lber A/D(Analog/Digital)-
Betriebssignale fur Start/Stopp, 0-10 V= zur
Regelung der Drehzahl sowie Alarmsignale von
OJ-EC gesteuert werden.

OJ-EC lasst sich auch mit einem externen
Handterminal, OJ-EC-HTERM, steuern.

OJ-EC besteht aus einem OJ-EC-Regler und
einer OJ-EC-IOBOX, die vom Installateur zu-
sammenzubauen sind.

Alle externen elektrischen Anschlisse sind
sicher und zuverlassig Uber Federklemmen oder
standardmaBige RJ12-Steckverbindungen im
OJ-EC sowie in der zugehérigen OJ-EC-IOBOX
vorzunehmen.

Betriebs- und Grenzparameter lassen sich tUber
Modbus oder ein angeschlossenes Handtermi-
nal leicht an die aktuelle Anwendung anpassen.
Um die Installationskosten niedrig zu halten,
verfugt OJ-EC Uber ein eingebautes EMV-Filter.
OJ-EC ist in Schutzart IP54 ausgefiihrt. Zur Ein-
haltung der Schutzart IP54, diirfen OJ-EC sowie

0OJ-EC-IOBOX nicht mit nach oben gerichteten
Kabeldurchfiihrungen montiert werden (Abb. 3
und 4).

PRODUKTPROGRAMM

Typ Produkt

OJ-EC-1080D OJ-EC 0,8 kW/1 x 230 V~
OJ-EC-1115D OJ-EC 1,15 kW/1 x 230 V~
OJ-EC-3160D OJ-EC 1,6 kW/3 x 400 V~
OJ-EC-3240D OJ-EC 2,4 kKW/3 x 400 V~
OJ-EC-3400D OJ-EC 4,0 KW/3 x 400 V~
OJ-EC-3650D OJ-EC 6,5 kW/3 x 400 V~
FUNKTIONEN

OJ-EC verflugt serienméaBig Uber folgende

Funktionen:

¢ Modbus RTU

e 0-10 V Analogeingang zur Regelung der
Drehzahl

e Steuerung mit externem Handterminal

¢ Fliegender Start in beide Richtungen

o Alarm fiir Uberlast, Uberspannung und Unter-
spannung

e Motorschutz mit eingebauter Strombegren-
zung

e Gegen Kurzschluss geschitzte Ein- und
Ausgénge

¢ Digitaleingang fur "Start/Stop”

¢ Digitaleingang fir ,Brand-Notfall-Modus*“-
Betrieb

¢ Digitaleingang fur "Alarm reset”

e Eingebautes EMV-Filter

INSTALLATION

OJ-EC besteht aus einem serienmaBigen
OJ-Air2EC-Regler, einer OJ-EC-IOBOX, einem
Modbuskabel (12 cm) montierten mit RJ12-
Stecker an beiden Enden sowie vier 5mm-
Schrauben.

OJ-EC, Modbuskabel, OJ-EC-IOBOX sowie die
vier 5mm-Schrauben werden lose geliefert und
sind vom Installateur gemaB untenstehender
Beschreibung und Reihenfolge zu installieren
und zusammenzubauen:

Mechanische Montage des OJ-EC

Um eine ausreichende Kiihlung des OJ-EC zu
gewabhrleisten, ist er so zu montieren, dass der
Luftstrom des Lifters entlang der Kihlrippen
passiert (Abb. 3 + 4). Bitte beachten, dass zu
jedem Zeitpunkt wahrend des Betriebs freie
Passage zwischen den Kihlrippen besteht.
OJ-EC kann intern im Lifteraggregat oder direkt
auf der Motorkonsole montiert werden. OJ-EC
kann auch von auB3en in einem Luftungs- oder
Abluftkanal versenkt eingebaut werden, mit den
Kihlrippen im aktiven Luftstrom.

Anschluss der Netzversorgung an OJ-EC
Zum Offnen des Anschlusskastens die 4
Schrauben 16sen und den Aludeckel entfernen.
Des Netzkabel durch die mit Gummischutz
ausgestattete Kabeleinflihrung verlegen (Abb.

5 und 6). Das Motorkabel wird mit dem in
unmittelbarer N&he der Durchflihrung platzierten
Kabelbligel zugentlastet (Abb. 7).

Fir die BaugréBen OJ-EC-1080D und OJ-EC-
1115D, die beide mit 230 V versorgt werden, ist
das Netzkabel an den Klemmen ,L“ und ,N“ auf
der Klemmenreihe ,,Mains®, und der Schutzleiter
auf der -=-Klemme anzuschlieBen (Abb. 5 und 6).
Fur die BaugroéBen OJ-EC-3160D bis OJ-EC
3650D, die alle mit 3 x 400 V versorgt werden,
ist das Netzkabel an den Klemmen ,L1¢, L2
und ,,L3“ auf der Klemmenreihe ,,Mains“ und der
Schutzleiter auf der =-Klemme anzuschlieBen
(Abb. 5 und 6).

Das Netzkabel muss nicht abgeschirmt sein.

Montage des Motorkabels

Das abgeschirmte Kabel vom EC-Motor durch
die mit Gummischutz ausgestattete Kabelein-
fihrung in den OJ-EC verlegen (Abb. 5 und 6).

Das Motorkabel wird mit dem in unmittelbarer
Nahe der Durchfuihrung platzierten Kabelbtigel
zugentlastet, und Uber diesen die Abschirmung
mit der Masse des OJ-EC-Reglers verbunden
(Abb.7). Die Kabel vom Motor an den Klemmen
LUS L Ve und W auf der Klemmenreihe ,,Motor*
und den Schutzleiter an Klemme = anschlieBen
(Abb. 5 und 6).

Mechanische Montage der OJ-EC-IOBOX
Das mitgelieferte RJ12-Modbuskabel im mit
A gekennzeichneten OJ-ECs RJ12-Stecker
anbringen (Abb. 11).

Das Modbuskabel durch die Bodendffnung in
die OJ-EC-IOBOX fiihren. Die OJ-EC-IOBOX
danach mit den 4 mitgelieferten 5mm-
Schrauben befestigen. Das andere Ende des
RJ12-Modbuskabels in dem mit ,A“ geken-
nzeichneten RJ12-Stecker in der OJ-EC-IOBOX
anbringen (Abb. 11).

Um eine Verformung der OJ-EC-IOBOX zu
vermeiden, die 4 Schrauben mit einem Moment
von maximal 1%2 Nm anziehen.

Elektrischer Anschluss der Steuersignale

e Steuerkabel sind durch Kabeldurchfiihrun-
gen in die OJ-EC-IOBOX zu flihren, in deren
Gummidichtungen passende Locher zu
schneiden sind, so dass diese die Kabel
dicht umschlieBen und damit die angegebene
Schutzart (IP54) einhalten.

e Das 0-10V=-Steuersignal von einem externen
Regler ist an den Klemmen 13 (0-10 V In) und
14 L in der OJ-EC-IOBOX anzuschlieBen
(Abb. 11). OJ-EC regelt die Drehzahl linear
zwischen 0 % und 100 % (100 % @ 9,5V,
+2 %), jedoch gemaB den eingestellten Ho-
chlauf-/Bremszeiten und begrenzt durch den
Regelbereich zwischen den eingestellten min.
und max. Drehzahlen (Abb.13 und 14).

e Das Potentiometer zur Regelung der Drehzahl
ist in der OJ-EC-IOBOX an den Klemmen
13 (0-10 V In), 14 (&) und 15 (+10 V OUT)
anzuschlieBen (Abb. 11 und 16). OJ-EC regelt
die Drehzahl linear zwischen 0 % und 100 %,
jedoch gemaB den eingestellten Hochlauf-/
Bremszeiten und begrenzt durch den Regel-
bereich zwischen den eingestellten min. und
max. Drehzahlen (Abb.13 und 14).

e Das Start-/Stoppsignal ist in der OJ-EC-
IOBOX an den Klemmen 7 (Start-/stop) und
8 (<) anzuschlieBen (Abb. 11), und muss als
potentialfreier digitaler Kontakt ausgefihrt
sein. Die , Start-/Stopp“-Funktion wird im
Abschnitt ,,Betrieb“ beschrieben.

¢ Das Brand-Notfall-Modus-Signal ist in der
OJ-EC-IOBOX an den Klemmen 9 (Fire-
mode) und 10 (&) anzuschlieBen (Abb.

10), und muss als potentialfreier digitaler
Kontakt ausgefihrt sein. Die ,Brand-Notfall-
Modus“-Funktion wird im Abschnitt ,,Betrieb®
beschrieben.

e Das Alarmriickstellungs-Signal ist in der OJ-
EC-IOBOX an den Klemmen 11 (Alarm reset)
und 12 (&) anzuschlieBen (Abb. 11), und
muss als potentialfreier digitaler Kontakt aus-
geflhrt sein. Die ,,Alarmriickstellungs“-Funkti-
on wird im Abschnitt ,,Betrieb® beschrieben.

e OJ-EC ist mit einem Alarmrelais/-ausgang,
der bei Fehler/Alarm schlieBt (NC), ausge-
stattet.Das Alarmsignal, gekennzeichnet mit
LAlarm relay”, ist in der OJ-EC-IOBOX an den
Klemmen 16 (C) und 17 (<) anzuschlieBen
(Abb. 11), und ist ein potentialfreies digitales
Signal. Die ,Alarmrelais“-Funktion wird im
Abschnitt ,,Betrieb” beschrieben.

Anschluss des Modbus-Kabels

Wird der Modbus-RTU-Anschluss mit RJ12-
Steckverbindung ausgefiihrt, muss das
Modbus-Kabel vom Typ MPFK6ES oder ein
entsprechendes Flachkabel sein, an das mit
Spezialwerkzeug RJ12-Stecker zu montieren
sind.

Das Modbus-Kabel ist durch die mit einem
Gummischutz mit Schlitz ausgestattete
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Durchflihrung in der OJ-EC-IOBOX zu verlegen
und in der OJ-EC-IOBOX an den Stecker ,,D*
anzuschlieBen (Abb. 11).

Das Modbus-Kabel wird mit dem in unmittelba-
rer Nahe der Durchfiihrung platzierten Kabel-
bligel, durch den es zu flhren ist, zugentlastet
(Abb. 9).

Die Modbus-Kommunikation kann auch mit
einem anderen standardméBigen Kabeltyp
angeschlossen und Uber die Federklemmen im
OJ-EC mit den Ubrigen Einheiten verschleift
werden.

Die Modbus-Anschlussklemmen sind in der
OJ-EC-IOBOX mit ,,1“ (A), ,2%(B) und ,==“ (Erde)
und die Schleifenklemmen mit ,,4“ (A), ,,5“(B)
und ,==“ (Erde) gekennzeichnet.

Abschluss des Modbus

Ist OJ-EC Teil eines Modbus-Netzwerks, ist ein
Abschluss des externen Modbus’ an beiden
Enden erforderlich.

OJ-EC ist mit einem Terminierungswiderstand
und einer Steckbriicke ausgestattet (siehe Abb.
17), die dazu benutzt werden kdnnen, den Mod-
busabschluss ein- und auszukoppeln.

Die Steckbriicke ist neben Klemme Nr. 1 platzi-
ert. Der Terminierungswiderstand hat 100 Q und
die Werkseinstellung ist ,OFF*.

Elektrischer Anschluss des Handterminals
Das Modbus-Kabel vom OJ-EC-Handterminal
ist durch die mit einem Gummischutz mit Schlitz
ausgestattete Durchfiihrung in der OJ-EC-
I0OBOX zu verlegen und in der OJ-EC-IOBOX an
den Stecker ,,C“ anzuschlieBen (Abb. X).

Fir weitere Einzelheiten siehe Anleitung flr das
OJ-EC-Handterminal. Das Modbus-Kabel wird
mit dem in unmittelbarer N&dhe der Durch-
fUhrung platzierten Kabelbligel, durch den es zu
flhren ist, zugentlastet (Abb. 9).

BETRIEB

Steuerung des OJ-EC

OJ-EC lasst sich steuern mit:

e 0-10V=(100 % @ 9,5V, +2 %)

¢ |okaler Bedienung mit Handterminal
(OJ-EC HTERM)

e einem Potentiometer

e Modbus RTU

Steuerung mit 0-10 V=

OJ-EC kann mit externen Eingangssignalen ge-
steuert werden. Um OJ-EC zu starten, muss ein
Start-/Stoppsignal vorliegen. Das Start-/Stopp-
signal erfolgt durch KurzschlieBen der Klemmen
7 (Start/stop) und 8 (_L) (Abb. 11).

Die Drehzahl wird durch Betatigung des Regel-
signals (0-10 V=) an Klemme 13 (0-10 V In) und
14 geregelt (_L) (Abb. 11).

OJ-EC regelt die Drehzahl linear zwischen 0

% und 100 %, jedoch begrenzt durch den
Regelbereich zwischen den eingestellten min.
und max. Drehzahlen (Abb.13 und 14). Min. und
max. Drehzahl werden mit dem Handterminal
(OJ-EC-HTERM) eingestellt. 100 % Drehzahl ist
in der OJ-EC-IOBOX mit einer Eingangsspan-
nung am ,,0-10 V in“ (Klemme 13) von 9,5 V
festgelegt (100 % @ 9,5V, +/-2 %).

Um OJ-EC mit 0-10 V= zu steuern, ist mit dem
Handterminal im Menu ,,Start up“/,,Control®
,Control = 0-10 VDC* zu wahlen (Werkseinstel-
lung). Externer Stopp und Stopp vom Hand-
terminal haben hohere Prioritat als Start vom
Handterminal.

Die Brand-Notfall-Modus-Funktion ist durch
KurzschlieBen des Eingangs ,,Brand-Notfall-
Modus*“ an Klemme 9 (Firemode) und 10 (_L.

) zu deaktivieren (Abb. 11). Wird die Brand-
Notfall-Modus-Funktion nicht deaktiviert, regelt
OJ-EC den Lufter ohne aktivierte Alarm- und
Sicherheitsfunktionen (siehe Abschnitt ,Brand-
Notfall-Modus®). OJ-EC wird mit ,,Brand-
Notfall-Modus*“-Funktion deaktiviert geliefert,
da ab Werk eine Briicke zwischen Klemme 9
(Firemode) und 10 eingebaut ist. (_L.). Diese
Briicke ist zu entfernen, wenn das ,,Brand-Not-

fall-Modus*“-Signal z. B. von einer gemeinsamen
Brandmeldeanlage (BMA) kommt.

Steuerung mit Handterminal

Das Handterminal ist an OJ-EC OJ-EC-IOBOX
im mit ,C“ gekennzeichneten RJ12-Stecker
anzuschlieBen (Abb. 11).

Um OJ-EC mit Handterminal zu steuern, ist mit
dem Handterminal im Menu ,Start up“/,,Control“
,Control = HTERM" zu wahlen. (Siehe auch
Anleitung fir OJ-EC-HTERM.)

Steuerung mit Potentiometer

OJ-EC lasst sich mit einem Potentiometer steu-
ern, das an Klemme 13 (0-10 V in), 14 (_L) und
15 (+10 V out) anzuschlieBen ist (Abb. 16). Das
Potentiometer muss einen Widerstand von min-
destens 4 kQ (empfohlen), max. 47 kQ haben.
Im Ubrigen wird auf Abschnitt ,,Steuerung mit
0-10 V=" verwiesen.

Steuerung mit Modbus
Siehe unter Abschnitt ,Modbus* in dieser
Anleitung.

Brand-Notfall-Modus-Funktion
Brand-Notfall-Modus-Funktion ist die
Bezeichnung fiir einen Zustand im OJ-EC, in
dem ein Notprogramm ohne Uberwachung
von Alarmen gefahren wird. Zum Beispiel ist
der interne Ubertemperaturschutz im OJ-EC
abgeschaltet und der Motor soll bei Kommu-
nikationsausfall nicht stoppen. Die Funktion
kann z. B. zur Rauchabsaugung in Verbindung
mit einem Brand in einem Gebaude angewandt
werden. Z. B. kann ein Abluftgeblase fortset-
zen, so lange wie mdglich Rauch aus einem
Gebéaude zu saugen, wenn der “Brand-Notfall-
Modus” aktiviert ist. Und das erfolgt, ohne dass
der Lifter auf Grund von Fehlern und anderen
Alarmen, sei es vom Liifter oder vom OJ-EC,
stoppt. Die Drehzahl folgt der eingestellten
Drehzahl, die entweder von einem externen
0-10V-Signal, einem Potentiometer oder tber
Modbus von einem Modbus-Masterregler
vorgegeben wird.

OJ-EC kann den Betrieb mindestens eine
Stunde aufrechterhalten, selbst bei Uberhitztem
OJ-EC und Luftermotor.

In diesem Zustand ist Prioritat, dass OJ-EC,
unabhéngig davon, welche Alarme aktiv sein
mdogen, am Laufen gehalten wird.

Die Brand-Notfall-Modus-Funktion wird durch
Entfernen der Briicke zwischen Klemme 9 (Fire-
mode) und 10 (_L.) aktiviert.

Bitte beachten: Bei Temperaturen tber 75 °C
im OJ-EC, wird die Spannungsversorgung

zum Handterminal unterbrochen, der damit

bei Temperaturen tiber 75 °C nicht angewandt
werden kann.

Automatischer Neustart nach Alarm

OJ-EC wird nach einem Alarmzustand, z. B.
Uber-/Unterspannung, automatisch einen
Neustart versuchen. Fir den automatischen
Neustart gibt maximal 3 Versuche, wonach
OJ-EC im Fehlerzustand verbleibt und fir einen
Neustart erst eine Rickstellung des Alarms
erfolgen muss.

Alarmrickstellung: (Siehe Abschnitt ,,Alarmriick-
stellung®).

Alarmrelais/-ausgang

OJ-EC ist mit einem Alarmausgang in Form
eines Alarmrelais ausgestattet. Das Alarmrelais
wird bei Auftreten eines Alarms im OJ-EC oder
bei im Motor oder Geblase entdeckten Alarmen
aktiviert. Das Alarmsignal ist an Klemme 16 (C)
& 17 (NC) anzuschlieBen; im spannungslosen
Zustand, sowie wenn Alarme aktiv sind, ist das
Relais geschlossen.

Alarmriickstellung

OJ-EC ist mit einem Digitaleingang zur
Rickstellung von Alarmen ausgestattet. Der
Alarmausgang wird durch KurzschlieBen von

Klemme 11 (Alarm reset) und 12 (_L) riickge-
stellt (Abb. 11). Die Ruckstellung des Alarmaus-
gangs kann auch tiber Modbus-Kommando
oder durch Abschalten der Stromversorgung
zum OJ-EC langer als 60 Sekunden erfolgen.

Schaltfrequenz

Die Schaltfrequenz des Motors (SwitchMode)
lasst sich mit dem Handterminal wie folgt
einstellen.

0 = Auto (Automatik)

1 = Low (Niedrig) = 4 kHz

2 = High (Hoch) = 8 kHz

Bei einer erhohten Schaltfrequenz vermindern
sich die hérbaren Gerdusche des OJ-EC-
Reglers, aber gleichzeitig erhdhen sich die
Motorverluste; damit ergibt sich ein niedrigerer
Wirkungsgrad und geringere Wirtschaftlichkeit.
In Stellung 0 = Auto wechselt der OJ-EC-Regler
automatisch die Schaltfrequenz. Beim Hochre-
geln der Drehzahl wechselt der OJ-EC-Regler
von 2 = High = 8 kHz auf 1 = Low = 4 kHz,
wenn die Drehzahl 60 % der max. Nenndrehzahl
Ubersteigt. Beim Herunterregeln der Drehzahl
wechselt der OJ-EC-Regler von 1 = Low =

4 kHz auf 2 = High = 8 kHz, wenn die Drehzahl
50 % der max. Nenndrehzahl unterschreitet.

In Stellung 1 = Low = 4 kHz lauft der OJ-EC-
Regler bei Betrieb immer mit niedriger Schalt-
frequenz.

In Stellung 2 = High = 8 kHz lauft der OJ-EC-
Regler bei Betrieb immer mit hoher Schaltfre-
quenz.

LED-Leuchtdiodenanzeige

Die OJ-EC-IOBOX ist intern mit 2 LEDs ausge-
stattet, die unter dem Deckel angebracht sind
und daher bei geschlossenem Deckel nicht
sichtbar sind.

Die griine LED leuchtet konstant bei Steuerung
Uiber A/D-Signale.

Die griine LED blinkt bei Steuerung tiber MOD-
BUS und zeigt Kommunikation am externen
MODBUS an (RJ12-Stecker ,,D“ oder Klemme 1
und 2/4 und 5, Abb. 11).

Die griine LED blinkt ebenfalls bei Steuerung
Uber Handterminal.

Die rote LED leuchtet wenn mindestens ein
Alarm aktiv ist. Ausnahme ist bei aktivem
Brand-Notfall-Modus-Zustand.

Achtung! Der Rahmen des OJ-EC kann sehr
heiB3 werden.

Achtung! OJ-EC kann nicht vor Ort

repariert werden. Bitte keinesfalls

versuchen eine defekte Einheit zu
reparieren.

Fur die Bereitstellung einer Ersatzein-
heit bitte mit dem Zulieferer Kontakt aufnehmen.
Bitte beachten! Bezliglich weiterer techni-
scher Informationen bitte sich an den Zulieferer
wenden.

MODBUS

Die voreingestellte Adresse in der OJ-EC-
I0BOX ist Modbus-Adresse=54 und als Baud-
rate ist 38,4 kbit/s, 1 Start-, 8 Daten-, 2 Stoppbit
und keine Paritat vorgegeben. Um OJ-EC mit
externem Modbus zu steuern, muss der Para-
meter im Menupunkt ,Control“ im Handterminal
auf ,HTERM* eingestellt werden.
Modbus-Adresse und andere Kommunikations-
parameter lassen sich mit dem Handterminal
(OJ-EC HTERM) &ndern.

Anderung der voreingestellten Modbus-Adresse
und der Baudrate I&sst sich mit dem Handter-
minal (OJ-EC-HTERM) wie folgt vornehmen:
Mit dem Encoder in Stellung ,,0“ (Abb. 12) die
gewunschten Parameter mit dem Handterminal
einstellen. Nach Einstellung der neuen Werte
den Encoder in Stellung ,,1“ stellen.

Das Handterminal funktionieren nicht, wenn
der voreingestellte Wert der Baudrate von 38,4
kbit/s gedndert wurde und das Handterminal
vom Stecker ,,C“ entfernt wird. Danach gelten
die gednderten Einstellungen.

© 2014 OJ Electronics A/S



Ist OJ-EC mit gultiger Kommunikation an den Modbus angeschlossen, werden das 0-10V-Signal sowie der Digitaleingang Start/Stopp ignoriert.

Unterstiitzte Modbuskommandos

Coil stat bits
0x01: Read / 0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF00) / 0xOF: Write Multiple Coils
Register | Function Range Active state Comment
1 Motor ON/OFF 0-1 1=0N For EC Controller
2 Reset Alarms 0-1 1 = Reset For OJ-EC-IOBOX & EC Controller
4 FireMode 0-1 1 = Active For EC Controller
8 |Control 0-1 |9 Moddus For OJ-EC-IOBOX
Input stat bits
Available MOD bus commands:
0x02: Read
Register Function Range Active state Comment
1 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
2 V HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
3 | HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
4 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
5 Phase Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
6 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked Alarm in EC Controller
7 I HI Limit 0-1 1 = Limit Alarm in EC Controller
9 | Ripple 0-1 1 = Irip high Alarm in EC Controller
10 EEPROM Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
11 Internal Stop 0-1 1 = Stop Motor stopped
15 Communication error 0-1 1 = Error Comm. Error with EC
18 External Stop 0-1 1 = Stop External signal on OJ-EC-IOBOX
19 External Firemode 0-1 1 = Firemode External signal on OJ-EC-IOBOX
Holding registers
Available MOD bus commands:
0x03: Read / 0x06: Write Single / 0x10: Write Multiple
Register | Function Range Resolution Unit Comment
1 Setpoint / PrcSet 0 - 10000 0.01 % For EC Controller
2 Min. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
3 Max. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
4 UpRampTime 15 -300 1 Sec. For EC Controller
5 DownRampTime 15 -300 1 Sec. For EC Controller
11 SwitchMode 0 Auto - For EC Controller
1 4 kHz
2 8 kHz
17 MOD bus ID 1-247 1 - For OJ-EC-IOBOX
18 CommRate * 0 4800 Bps For OJ-EC-IOBOX
1 9600 Bps
2 19200 Bps
3 38400 Bps
4 57600 Bps
5 115200 Bps
19 | Parity * 0 None - For OJ-EC-IOBOX
1 Odd -
2 Even -
20 | Stop Bits * 0 INVALID - For OJ-EC-IOBOX
1 1 -
2 2 -
* Alternative Kommunikationseinstellungen wenn der Encoder auf ,1* eingestellt ist
** Je nach dem aktuellen OJ-EC-Regler (siehe untenstehende Tabelle)
EC type Max. shaft power Min. RPM Max. RPM
0J-EC-1080D 0,8 kW 500 3380
0J-EC-1115D 1,15 kW 400 2780
0J-EC-3160D 1,6 kW 300 2250
0J-EC-3240D 2,4 kKW 280 1890
0J-EC-3400D 4,0 kW 250 1635
0J-EC-3650D 6,5 kW 200 1380

© 2014 OJ Electronics A/S



Input registers

Available MOD bus commands:

0x04: Read
REGISTER FUNCTION RANGE RESOLUTION | UNIT COMMENT
1 EC TYPE 1000 - ? 1 - For OJ-EC-IOBOX
2 OJ-EC-IOBOX SW VERSION 100 - ? 0.01 - Of OJ-EC-I0OBOX
4 PRCOUT 0 - 10000 0.01 % Of EC Controller
5 RPMOUT 0 - 3000 1 RPM Of EC Controller
6 INTERN TEMP -5000 - 15000 0.01 °C Of EC Controller
7 VIN 0-500 1 \% Of EC Controller
8 1 OUT 0 - 30000 1 MA Of EC Controller
9 POWER IN 0 - 6000 1 w Of EC Controller
10 | RIPPLE 0 - 32000 1 MA Of EC Controller
1 OPERATION MINUTES 0-1439 1 MIN. Of EC Controller
12 OPERATION DAYS 0-9999 1 DAY Of EC Controller
13 V RIPPLE 0-500 1 Of EC Controller
14 CONFIG FILE VARIANT AA-2ZZ 2 ASCIlI CHAR Of EC Controller
15 CONFIG FILE VERSION 0 - 32000 0.01 Of EC Controller
External input on
16 EXTERN SET 0 - 1000 0.01 O EO IOBOX
20 EC SW VERSION 121 - 32000 0.01 Of EC Controller
21 BOOT SW VERSION 103 - 32000 0.01 Of EC Controller

VERBOT DER INBETRIEBNAHME

Eine Inbetriebnahme ist so lange ausdriicklich
verboten, bis die Maschine/das Produkt, in die/das
oben erwéhnte Produkt eingebaut wird, insgesamt
als in Ubereinstimmung mit allen relevanten Bestim-
mungen der Maschinenrichtlinie 98/37/EWG sowie
der nationalen Gesetzgebung, z.B. Bekanntma-
chungen der Gewerbeaufsicht erklart wurde.

Das Produkt darf erst unter Spannung gesetzt
werden, wenn die gesamte Installation die Anfor-
derungen ALLER relevanten EU-Richtlinien einhalt.
Ist das Produkt gemaB dieser Installationsanleitung
und geltenden Installationsvorschriften installiert,
wird das Produkt von der Werksgarantie umfasst.
Ist das Produkt beschadigt, z. B. wahrend des
Transports, ist es zu untersuchen und von dazu
autorisiertem Personal zu reparieren, bevor das
Produkt unter Spannung gesetzt wird.

Sicherheitsfunktionen

Der OJ-EC ist gegen Phase-Phase-Kurzschlis-
se geschuitzt und verfligt als Motorschutz Uber
eine eingebaute Strombegrenzung.

Der Elektroinstallateur hat flr eine korrekte
Erdung sowie flr SchutzmaBnahmen geman
geltenden lokalen Vorschriften und Standards
zu sorgen. Fl-Relais, Mehrfach-Schutzerdung
oder gewdhnliche Erdung kénnen als zusatz-
licher Schutz benutzt werden, vorausgesetzt
die lokalen Sicherheitsvorschriften werden
eingehalten. Die Erdschlussfehlerstréme sind
héher als 3,5 mA, weshalb eine feste, perma-
nente Installation und verstérkte Schutzerdung
erforderlich sind.

NB! Bei Erdschluss kann der Fehlerstrom
Gleichstromanteile enthalten, weshalb Fl-Relais
flr deren Erkennung geeignet sein missen, und
bei deren Anwendung geméB geltenden lokalen
und internationalen Vorschriften zu installieren
sind.

SERVICE UND WARTUNG

Keine spezielle Instandhaltung erforderlich.

Bei Problemen bitte mit dem Zulieferer Kontakt
aufnehmen.

Betreffend Fehlersuche im Apparat: Siehe Ab-
schnitt ,,Fehlersuche®.

ALARM

Das in der OJ-EC-IOBOX eingebaute Alarmrelais
ist vom Typ ,,normal geschlossen (NC)“ und in
der OJ-EC-IOBOX mit ,,Alarm relay“ gekenn-

zeichnet. Das Alarmrelais ist im spannungslo-
sen Zustand geschlossen und im fehlerfreien
Zustand offen. Das Alarmrelais schlieBt bei
Alarm, OJ-EC stoppt und die Alarm-Leuchtdiode
leuchtet auf. Nach Fehlerbehebung wird der
Alarm automatisch riickgestellt und der OJ-EC
gestartet.

OJ-EC versuchen automatischen Neustart. Wird
die maximale Anzahl von Neustarts (3x) Uiber-
schritten, muss der Alarm rlickgestellt werden.
Bei Modbus-Steuerung des OJ-EC, wird der
Alarm durch Pulsen von CoilStatBit, Adresse1 =
1% riickgestellt.

Bei Steuerung mit 0-10 V= und digitalen Signa-
len erfolgt die Riickstellung des Alarms durch
Uberbriicken von ,Alarm reset“ und _L (Erde).
Ist die Spannungsversorgung mehr als 60 Sek.
lang abgeschaltet, wird der Alarm automatisch
rickgestellt.

UMWELT UND ENTSORGUNG

Helfen Sie mit, die Umwelt zu schiitzen durch
umweltgerechte Entsorgung der Verpackung
und gebrauchten Produkten.

Entsorgung des gebrauchten Produkts
Produkte mit dieser Kennzeichnung
dirfen nicht als normaler Hausmdill
entsorgt werden, sondern sind gemaB
den geltenden lokalen Vorschriften
gesondert einzusammeln.

Angewandte Standards
EN-61800-2 ,Drehzahlverdnderbare elek-
trische Antriebe, Allgemeine
Anforderungen*
EN-61800-3 ,EMV-Produktnorm*
Inbetriebnahme des Produkts
Das Produkt darf nur in Anwendung genom-
men werden, wenn die gesamte Installation
die geltenden Richtlinienanforderungen sowie
lokale Behérdenauflagen erfullt. Nur wenn das
Produkt gemaB dieser Anleitung und geltenden
Installationsvorschriften installiert ist, wird es
von der Werksgarantie umfasst. Wurde das
Produkt physischer Uberlast oder Beschadi-
gung ausgesetzt, z. B. wahrend des Transports,
ist das Produkt durch qualifiziertes Personal
zu besichtigen und zu kontrollieren, bevor das
Produkt in Anwendung genommen und an das
Netz angeschlossen wird.

CE-KENNZEICHNUNG

OJ Electronics A/S erklart in Eigenverantwor-
tung, dass dieses Produkt die EU-Richtlinie
92/31/EWG und spatere Anderungen Uber elek-
tromagnetische Vertraglichkeit sowie die EU-
Richtlinie 73/23/EWG und spétere Anderungen
Uber elektrische Betriebsmittel zur Anwendung
innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen erfullt.

ZULASSUNGEN
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2

EN61800 TEIL 2

PRODUKTSTANDARD | it
ROHS-RICHTLINIE JA
PRODUKT- CE
ZULASSUNGEN
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TECHNISCHE DATEN

OJ-EC TECHNISCHE DATEN

Beschreibung kW ReglergroBie
0,8 kW 1,15 kW 1,6 kW 2,4 kW 4,0 kW 6,5 kW
Mechanisches Aussehen
(MaBskizzen) AbD. 1 AbD. 2
Abmessungen mm 217 x 305 x110 240 x 351 x 110
Gewicht kg 4,9 6,4
NETZANSCHLUSS
Spannung 1 x 230 V~ 50/60 Hz -10 %/+15 % 3 x 400 V~ 50/60 Hz -10 %/+15 %
Motornennleistun
(auf der Welle) 9 kW 0,8 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Stromaufnahme bei max. Last A 4,5 6,5 3x3A 3x45A 3x75A 3x12A
Co';efg’:igéf;tﬁ;st (Active PFC) 50,9
MOTORAUSGANG
Drehzahl U/min 500 - 3380 400 - 2780 300 - 2250 280 - 1890 250 - 1635 iggo
Wirkungsgrad % Bis zu 94 Bis zu 97
Max. Ausgangsspannung \% 265 V~ 360 V~
Max. Ausgangsstrom A 3x3,3 3x4,5 3x4,5 3x7 3x11,5 3x 16
SCHUTZEINRICHTUNGEN
Max. Vorsicherung A 16
Motorausgang Kurzschlussschutz zwischen den Phasen
Motor Geschutzt durch Strombegrenzung auf Grund von Entmagnetisierung und Leistungsverlust des Motors
Eingénge Transientenschutz mit VDR
Uberspannungsschutz Ja/400 VA (PTC) -
UMGEBUNGSBEDINGUNGEN
Betriebstemperatur °C -40 °C bis +40 °C
Starttemperatur °C -40 °C bis +50 °C
Lagerungstemperatur °C -40 °C bis +70 °C
Schutzart IP 54
Gehausewerkstoff Aluminium
Luftfeuchtigkeit % rF 10-95 % rF, nicht kondensierend
Oberflache Korrosionsbestandig gemaB EN/ISO12944-2:1998 Kategorie C4
SCHNITTSTELLEN
Digitale Kommunikation 2 x Modbus RS485 (iber RJ12-Steckverbindung sowie 2 x Klemmenreihen fir max. 1,5 mm?
Digitaleingang Start/Stopp mit internem Pull-up/Brand-Notfall-Modus/Alarmriickstellung
Analogeingang 1 x 0-10 V=, v/20 kOhm 100 % @ 9,5 V= +2 %
Alarmrelais 1 x potentialfreies Relais (NC) 24 V~/24 VV=/1 A
Betriebsrelais 1 x potentialfreies Relais 230 V~/2 A
FUNKTION
Technik Sinusférmiger Back-EMF signalgeregelt tiber FOC (Feldorientierte Regelung)
Fliegender Start Ja < 30 % der max. Drehzahl
Min. Ramp-up Sek. 15 - 300
Max. Ramp-up Sek. 15 - 300
Alarm Ja
Alarmriickstellung Uber Digitaleingang, MODBUS oder bei mehr als 60 Sekunden langer Spannungslosigkeit
Lifterstopp Sek. Die Bremsfunktion stoppt den Lufter so rasch wie mdéglich.

Die Bremszeit ist abhédngig von der Massetrégheit der Lufter.

Servicedatenlog

Betriebsstunden, Alarme, Belastung, Softwareversion, max. Temp., max. Motorspannung, max. Motorstrom,
max. Brummspannung, max. Brummstrom

Softwareaktualisierung

Ja, Uber serielle Schnittstelle

Motorparameter

Programmierbar von OJ Electronics

Brand-Notfall-Modus

Nennleistung fur 1 Stunde bei 70 °C

ZULASSUNGEN
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
Produktstandard EN61800 Teil 2 und 3
RoHS-Richtlinie Ja
Produktzulassungen CE
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FEHLERSUCHE

Vor dem Offnen von OJ-EC

Das Netz muss mindestens 2 Minuten vor dem Offnen von OJ-EC abgeschaltet werden, da sonst beriihrungsgeféhrliche Restspannungen im Apparate

vorhanden sind.

Fehlersuche, wenn OJ-EC mit externen (A/D)-Signalen gesteuert wird:

Symptom

Ursache

Behebung

Motor lauft nicht

Fehlende Spannungsversorgung.

Kontrollieren, ob Spannung am OJ-EC anliegt. Klemme ,L“ und ,N“ bei
230V-Modellen.

,L1% L2 und L3 bei 3x400V- und 3x230V-Modellen.

(Die Betriebsspannung ist am seitlich am OJ-EC angebrachten Typen-
schild angegeben.)

Schlechte elektrische Verbindung

Steckverbindungen und andere elektrische Anschllsse kontrollieren.

Fehlendes Betriebssignal

Klemmen 7 und 8 in der OJ-EC-IOBOX, gekennzeichnet mit L (Erde) und
»Start/Stopp*, kurzschlieBen (Abb.10).

Fehlendes 0-10V=-Steuersignal

Kontrollieren, dass das 0-10V=-Steuersignal richtig an den Klemmen 13
und 14 in der OJ-EC-IOBOX, gekennzeichnet mit L (Erde) und ,0-10 V
in“, angeschlossen ist (Abb.10).

Bei Potentiometerbetrieb:

Kontrollieren, dass das 0-10V=-Steuersignal des Potentiometers richtig

an den Klemmen 13, 14 und 15 in der OJ-EC-IOBOX, gekennzeichnet mit

L (Erde) und ,,0-10 V in“ und ,+10 V out®, angeschlossen ist (Abb.16).
Das Potentiometer muss einen Innenwiderstand von min. 4 kQ haben.

Der Motor wurde vom intern Motor-
schutz 3 Mal wegen Uberlast oder
anderem Alarm abgeschaltet.

Alarm durch KurzschlieBen der Klemmen 11 und 12 in der OJ-ECs
OJ-EC-IOBOX, gekennzeichnet mit 1 (Erde) und ,Alarm reset”, riickstellen.
Der Alarm kann auch durch ca. 60  Sek. langes Abschalten des OJ-EC
vom Netz riickgestellt werden.

OJ-EC defekt

OJ-EC austauschen

Motor defekt

Motor austauschen

OJ-EC larmt Gber annehmbaren Niveau

Zu niedrige Schaltfrequenz

Schaltfrequenz erhéhen

0 = Auto (Automatik)

1 = Low (Niedrig) = 4 kHz

2 = High (Hoch) = 8 kHz

Bei einer erhéhten Schaltfrequenz erhdhen sich die Motorverluste; damit er-
gibt sich ein niedrigerer Wirkungsgrad und geringere Wirtschaftlichkeit. OJ-
ECs Schaltfrequenz kann mit dem OJ-EC-Handterminal gedndert werden.

OJ-EC schaltet aus

o) Bitte beachten: Alarm durch Uberbriicken der
Klemmen (GND) und ,Alarm reset” riickstellen.

Min. 2 Phasen an den Motorklemmen
sind kurzgeschlossen

Kurzschluss an den Motorklemmen beheben @)

Motor defekt

Motor austauschen )

Uberbelasteter Motor

Motor entlasten ©)

Fehlersuche, wenn OJ-EC iiber Modbus gesteuert wird:

Symptom

Ursache

Behebung

Motor l&uft nicht

Fehlende Spannungsversorgung

Kontrollieren, ob Spannung am OJ-EC anliegt. Klemme ,.L*“ und ,N“ bei
230V-Modellen. ,L1% ,L2“ und ,L3“ bei 3x400V- und 3x230V-Modellen.

Fehlendes Betriebssignal

Coil stat Bits Register 1: Motor-Start/Stopp (1=Ein) 0 - 1

Schlechte elektrische Verbindung

Steckverbindungen und andere elektrische Anschliisse kontrollieren.

Fehlender Drehzahlsollwert

Holding registers; Register 1: PrcSet 0-10000 (0-100,00 %)

Der Motor wurde vom internen
Motorschutz 3 Mal wegen Uberlast
abgeschaltet.

Coil stat Bits Register 2: Reset (1 = Reset / pulse) 0 - 1
Der Alarm kann auch durch ca. 60 Sek. langes Abschalten des OJ-EC
vom Netz riickgestellt werden.

OJ-EC defekt

OJ-EC austauschen

Motor defekt

Motor austauschen

OJ-EC larmt Gber annehmbaren Niveau

Zu niedrige Schaltfrequenz

Schaltfrequenz erhéhen.

Holding registers; Register 11: SwitchMode

0 = Automatik, 1 = Niedrig , 2 = Hoch

Bei einer erhohten Schaltfrequenz erhohen sich die Motorverluste; damit
ergibt sich ein niedrigerer Wirkungsgrad und geringere Wirtschaftlichkeit.

OJ-EC schaltet aus

o) Bitte beachten: Die Alarmriickstellung erfolgt
durch Einstellung von Coil Stat Bits Registers 2:

1= Reset (1 = Reset / pulse) 0 - 1

Der Alarm kann auch durch ca. 60 Sek. langes
Abschalten des OJ-EC vom Netz riickgestellt

werden.

Min. 2 Phasen an den Motorklemmen
sind kurzgeschlossen

Kurzschluss an den Motorklemmen beheben ©)

Motor defekt

Motor austauschen )

Uberbelasteter Motor

Motor entlasten ©)

OJ Electronics A/S
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Francais

LISTE DES FIGURES

Les figures suivantes se situent au verso des

instructions :

Fig. 1: Dessin avec dimensions OJ-EC 1080D
- 3240D (0,8-2,4 kW)

Fig. 2: Dessin avec dimensions OJ-EC 3400D
- 3650D (4,0-6,5 kW)

Fig. 3: Orientation de linstallation a I'extérieur
sur le conduit

Fig. 4: Orientation de I'installation a I'intérieur
du conduit/appareil

Fig. 5: Raccordement de puissance électrique
pour les OJ-EC 1080D - 1115D

Fig. 6: Raccordement de puissance électrique
pour les OJ-EC 3160D - 3650D

Fig. 7: Ajustage de I’écran de céble sur I'OJ-
EC

Fig. 8: Ajustage de I'OJ-EC-IOBOX sur I'OJ-
EC

Fig. 9: Ajustage du cable Modbus de commu-
nication entre OJ-EC et OJ-EC-IOBOX

Fig. 10: Relachement de la tension sur le cable
Modbus

Fig. 11: Apergu du terminal OJ-EC-IOBOX

Fig. 12: Encodeur / sélecteur

Fig. 13: Relation entre vitesse et durées d’accé-
lération/décélération

Fig. 14: Relation entre vitesse et réglages des
révolutions min./max.

Fig. 15: Raccordement d’un terminal a main

Fig. 16: Raccordement d’un potentiometre

Fig. 17: Terminaison Modbus

INTRODUCTION

L'OJ-EC sert a controler la vitesse d’'un moteur
EC entrainant un ventilateur. La vitesse est
contrélable par un signal standard 0-10 V CC,
un potentiometre, un RTU Modbus ou un termi-
nal a main OJ-EC.

Le moteur EC est un moteur synchrone a aimant
permanent avec commutation électronique. Le
rotor est ainsi muni d’aimants permanents. Se-
lon la sortie du moteur, I’alimentation sera soit
230 V CA 1 phase ou 400 V CA 3 phases.

L’OJ-EC est prévu étre monté sur la console du
moteur de ventilateur dans le flux d’air et est
donc congu pour satisfaire toutes les exigences
environnementales concernant les conduits de
ventilation. L’équipement électronique n’est
pas affecté par la chaleur, le froid, ’lhumidité, la
poussiere et les vibrations puisqu’il est moulé
dans un solide boitier d’aluminium.

Afin d’éliminer le surplus de chaleur d’un
OJ-EC, ses ailettes de refroidissement doivent
toujours étre exposées a une ventilation active,
par ex. dans un conduit d’extraction ou d’ad-
mission.

L'OJ-EC peut étre contrdlé par un RTU Modbus
RS485 et est donc entierement compatible avec
les systémes qui communiquent par proto-
cole Modbus. En alternative, il peut aussi étre
contrélé par des signaux de fonctionnement
A/N (analogiques/numériques) pour démarrage/
arrét ou 0-10 V CC pour le contrdle de vitesse
et des signaux d’alarme de I'OJ-EC.

L'OJ-EC est aussi contrélable par un terminal
externe a main, ’OJ-EC-HTERM.

L'OJ-EC consiste d’un contréleur EC et un OJ-
EC-IOBOX qui sont raccordés par le monteur.
Toutes les connexions électriques externes sont
réalisées par des bornes avec clip a ressort ou
des connecteurs standards RJ12 dans I'OJ-EC
et ’OJ-EC-IOBOX associé.

Les paramétres de fonctionnement et de limite
peuvent étre facilement réglés pour satisfaire

a I'application en cause soit par le Modbus ou
par le terminal a main dédié. Pour minimiser les
coUts de I'installation, ’OJ-EC est muni d’un
filtre CEM intégré.

L’OJ-EC est congu pour satisfaire les exigences
IP54 sur la classe d’étanchéité. Pour satisfaire

les exigences d’étanchéité IP54, I'OJ-EC et
I’OJ-EC-IOBOX ne doivent pas étre montés
avec leurs entrées de cables qui pointent vers le
haut (fig. 3 & 4).

GAMME DE PRODUITS

Type Produit

OJ-EC-1080D OJ-EC 0,8 kW / 1x230 V CA
OJ-EC-1115D OJ-EC 1,15 kW / 1x230 V CA
OJ-EC-3160D OJ-EC 1,6 kW / 3x400 V CA
OJ-EC-3240D OJ-EC 2,4 kW / 3x400 V CA
OJ-EC-3400D OJ-EC 4,0 kW / 3x400 V CA
OJ-EC-3650D OJ-EC 6,5 kW / 3x400 V CA

CARACTERISTIQUES

L'OJ-EC posséde les caractéristiques suivantes

qui sont intégrées :

e Modbus RTU

e Entrée analogique 0-10 V pour le contrdle de
la vitesse

e Contrble par le terminal externe a main

e Démarrage rapide dans les deux directions

e Alarmes pour surcharge, surtension et sous-
tension

e Protection du moteur avec limiteur de courant
intégré

e Entrées et soties protégées contre les courts-
circuits

e Entrée numérique pour «Démarrage/arrét»

e Entrée numérique pour fonctionnement en
«Mode incendie»

e Entrée numérique pour «Réarmement
d’alarme»

e Filtre CEM incorporé

INSTALLATION

L'OJ-EC est constitué d’un contrdleur standard
OJ-Air2 EC, un OJ-EC-IOBOX, un cable Mo-
dbus (12 cm) avec des connecteurs RJ12 aux
deux bouts et quatre vis 5 mm.

L'OJ-EC, le cable Modbus, 'OJ-EC-IOBOX et
les quatre vis 5 mm sont fournis non montés et
le monteur doit assembler le produit conformé-
ment aux descriptions et procédures suivantes :

Installation mécanique de 'OJ-EC

Pour assurer un refroidissement suffisant de
I’OJ-EC, il doit étre installé de fagon a ce que
I’air du ventilateur puisse passer au long des
ailettes de refroidissement (fig. 3 & 4). Noter
qu’il doit toujours y avoir un passage libre
entre les ailettes de refroidissement pendant

le fonctionnement. L'OJ-EC peut étre installé
dans ’AHU ou directement sur la console du
moteur. L'OJ-EC peut également étre installé au
travers de la paroi d’'un conduit d’admission ou
d’extraction avec les ailettes dans le flux d’air
actif du conduit.

Raccordement électrique de ’alimentation
de 'OJ-EC

Pour ouvrir la boite de jonction de I'OJ-EC,
desserrez les quatre vis et enlevez le couvercle
d’aluminium.

Le cable d’alimentation doit pénétrer 'OJ-EC
par le presse-étoupe qui est muni d’un joint
protecteur en caoutchouc (fig. 5 & 6). Le céble
du moteur doit étre fixé a I'aide de la pince de
décharge de traction située a cété du presse-
étoupe (fig. 7).

Pour les modéles a 230 V OJ-EC-1080D et
OJ-EC-1115D, l'alimentation doit étre raccordée
aux bornes « L » et « N » du bornier qui sont
identifiées par « Mains » [alimentation] et le fil de
terre doit étre raccordé a - (fig. 5 & 6).

Pour les modeles a 3x400 V OJ-EC-3160D a
OJ-EC-3650D, I'alimentation doit étre raccordée
aux bornes « L1 », « L2 » et « L3 » du bornier qui
sont identifiées par « Mains » [alimentation] et le
fil de terre doit étre raccordé a == (fig. 5 & 6).

Il n’est pas requis que le cable d’alimentation
posséde un écran.

Raccordement électrique du cable du moteur
Le cable avec écran du moteur EC doit pénétrer
I’OJ-EC par le presse-étoupe qui est muni d’un
joint protecteur en caoutchouc (fig. 5 & 6). Le
céble du moteur doit étre fixé et I’écran mis a la
terre a I'aide de la pince de décharge de trac-
tion située a coté du presse-étoupe (fig. 7). Les
fils du cable du moteur doivent étre raccordés
aux bornes « U », « V » et « W » du bornier qui
sont identifiées par « MOTOR » [moteur] et le fil
de terre doit étre raccordé a == (fig. 5 & 6).

Installation mécanique de ’'OJ-EC-IOBOX
Un bout du céble Modbus RJ12 doit étre rac-
cordé au connecteur RJ12 de ’OJ-EC qui est
identifié par « A » (fig. 11).

Le cable Modbus doit pénétrer I'OJ-EC-IOBOX
par le presse-étoupe au bas de I’'OJ-EC-IOBOX.
L'OJ-EC-IOBOX doit alors étre fixé par les
quatre vis 5 mm qui I'accompagnent. L’autre
bout du cable Modbus RJ12 doit étre raccordé
au connecteur RJ12 de I'OJ-EC-IOBOX qui est
identifié par « A » (fig. 11).

Afin d’éviter une déformation de I'OJ-EC-10-
BOX, les quatre vis ne doivent pas étre serrées
avec un couple de plus de 1%2 Nm.

Raccordement électrique des signaux de

contrdle

e Les cables de contrble doivent pénétrer
I’OJ-EC-IOBOX par les presse-étoupes.

Les presse-étoupes sont munis de joints de
caoutchouc dans lesquels un trou de dimen-
sion adéquate doit étre fait pour assurer que
le joint serre bien le cable afin de garantir la
classe IP54 du boitier.

e Siun signal 0-10 V CC provenant d’un
contréleur externe doit étre utilisé, le cable
doit étre raccordé aux bornes 13 (0-10 V in)
et 14 L de I'OJ-EC-IOBOX (fig. 11). L'OJ-EC
contrble la vitesse de facon linéaire entre
0 % et 100 % (100 % @ 9,5V +/-2 %) en
tenant compte des durées d’accélération/
décélération réglées et des limites de portée
du contrdle définies par les réglages des
révolutions min. et max. (fig. 13 & 14).

¢ Si un potentiomeétre doit étre utilisé pour le
contréle de la vitesse, il doit étre raccordé
aux bornes 13 (0-10 V in [entrée]), 14 (<)
et 15 (+10 V out [sortie]) de 'OJ-EC-IOBOX
(fig. 11 & 16). L'OJ-EC contrdle la vitesse
de facgon linéaire entre 0 % et 100 % en
tenant compte des durées d’accélération/
décélération réglées et des limites de portée
du contrdle définies par les réglages des
révolutions min. et max. (fig. 13 & 14).

* |e signal démarrage/arrét, qui doit provenir
d’un interrupteur numérique a contact sec,
doit étre raccordé aux bornes 7 (Start/stop
[démarrage/arrét]) et 8 (<L) de I'OJ-EC-IOBOX
(fig. 11). La fonction démarrage/arrét est
décrite dans la section « Fonctionnement ».

e Le signal mode incendie qui doit provenir
d’un interrupteur numérique a contact sec,
doit étre raccordé aux bornes 9 (Firemode
[mode incendie]) et 10 (<) de I’OJ-EC-IOBOX
(fig. 10). La fonction « Mode incendie » est
décrite dans la section « Fonctionnement ».

¢ e signal de réarmement d’alarme qui doit
provenir d’un interrupteur numérique a
contact sec, doit étre raccordé aux bornes
11 (Alarm reset [réarmement d’alarme] et 12
(&) de I'OJ-EC-IOBOX (fig. 11). La fonction
« Réarmement d’alarme » est décrite dans la
section « Fonctionnement ».

e |'OJ-EC est muni d’un relais d’alarme/sortie
(NO) qui se ferme en cas d’alarmes/défauts.
Le signal d’alarme qui doit provenir d’'un
interrupteur numérique a contact sec est
identifié par « Alarm relay [relais alarme]) et
doit étre raccordé aux bornes 16 (C) et 17 (
L) de ’OJ-EC-IOBOX (fig. 11). La fonction
« Relais d’alarme » est décrite dans la section
« Fonctionnement ».
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Raccordement électrique du cable Modbus
Si le RTI Modbus est raccordé en utilisant des
connecteurs RJ12, le cable Modbus doit étre
du type MPFKBS ou cable plat similaire auquel
des connecteurs RJ12 ont été adaptés par un
outil spécial.

Le cable Modbus doit pénétrer I'OJ-EC-IOBOX
par le presse-étoupe qui possede un joint en
caoutchouc en deux parties et le cable doit étre
raccordé au connecteur « D » de 'OJ-EC-IO-
BOX (fig. 11).

Le cable Modbus doit étre fixé a I'aide de la
pince de décharge de traction située a coté du
presse-étoupe (fig. 9).

La communication Modbus peut aussi étre
établie en raccordant un autre type de cable
standard et en bouclant le cable Modbus vers
d’autres unités par I'utilisation des bornes avec
clip a ressort de I'OJ-EC.

Les bornes de raccordements du Modbus dans
I’OJ-EC-IOBOX sont identifiées par « 1 » (A), « 2
» (B) et « & (GND [MALT]) alors que les bornes
de bouclage sont identifiées par « 4 » (A), « 5 »
(B) et « = » (GND [MALT]).

Terminaison Modbus

Quand un OJ-EC est incorporé dans un réseau
Modbus, il est nécessaire de terminer le Mo-
dbus externe aux deux bouts.

L’OJ-EC est muni d’une résistance de termi-
naison et d’un cavalier (voir fig. 17) qui peuvent
étre utilisés pour activer ou désactiver cette
terminaison Modbus.

Le cavalier est localisé a c6té de la borne no

1. La résistance de terminaison a une valeur
de 100Q et le réglage d’usine est « OFF »
(désactivée).

Raccordement électrique du terminal a main
Le cable Modbus du terminal a main OJ-EC doit
pénétrer I'OJ-EC-IOBOX par le presse-étoupe
qui possede un joint en caoutchouc en deux
parties et le cable doit étre raccordé au connec-
teur « C » ’OJ-EC-IOBOX (fig. X).

Pour instructions subséquentes, référez-vous au
manuel du terminal a main de I'OJ-EC. Le cable
Modbus doit étre fixé a I'aide de la pince de
décharge de traction située a c6té du presse-
étoupe (fig. 9).

FONCTIONNEMENT
Contréle de 'OJ-EC
L’OJ-EC peut étre controlé par :
e 0-10V CC (100 % @ 9,5V +/-2 %)
e terminal a main local

(OJ-EC HTERM)
e potentiométre
¢ Modbus RTU
Controle par 0-10 VCC
L'OJ-EC peut étre contrélé par des signaux
d’entrée externes. Avant de pouvoir démarrer
I’OJ-EC, ce dernier doit recevoir un signal de
démarrage/arrét. Le signal de démarrage/ar-
rét est donné en court-circuitant les bornes 7
(démarrage/arrét) & 8 (_L) (fig. 11).
La vitesse est controlée en raccordant le signal
de contrdle (0-10 V CC) aux bornes 13 (0-10 V
in [entrée]) & 14 (_L) (fig. 11).
L'OJ-EC contrdle la vitesse de fagon linéaire
entre 0 % et 100 % (100% @ 9.5V +/-2%) en
tenant compte des limites de portée du contréle
définies par les réglages des révolutions min.
et max. (fig. 13 & 14). Les révolutions min. et
max. sont réglées a I'aide du terminal a main
(OJ-EC-HTERM). 100 % de vitesse correspond
dans I'OJ-EC-IOBOX a une tension d’entrée de
9,5V sur «0-10 V in [entrée] » (borne 13) (100%
@9.5V +/-2%).
Pour contréler 'OJ-EC avec un signal 0-10
V CC, « Control = 0-10 VDC [Cbntrole = 0-10
V CC]» doit étre sélectionné dans le menu
« Démarrage »/ « Contréle » du terminal a main
(ceci est le réglage d’usine). Un arrét externe et
Iarrét par le terminal & main ont priorité sur le
démarrage par le terminal a main.

La fonction mode incendie doit étre désactivée
en court-circuitant I’entrée « Firemode [mode
incendie] » sur les bornes 9 (Firemode [mode
incendie]) & 10 (_L) (fig. 11). Si la fonction mode
incendie n’est pas désactivée, 'OJ-EC contro-
lera le ventilateur sans qu’aucune fonction
d’alarme ou de sécurité ne soit activée (voir la
section « Mode incendie »). L'OJ-EC est fourni
avec la fonction « Mode incendie » désactivée,
c.-a-d. avec un cavalier de court-circuit entre
les bornes 9 (Firemode [mode incendie]) & 10 (
L). Ce cavalier doit étre enlevé si un signal

de mode incendie doit étre regu d’un systeme
automatique d’alarme incendie par exemple.

Controle par le terminal a main

Le terminal @ main doit étre raccordé a OJ-EC
OJ-EC-IOBOX en utilisant le connecteur RJ12
identifié par « C » (fig. 11).

Pour contréler ’'OJ-EC par le terminal a main,

« Control [contr6le] = HTERM » doit étre sélec-
tionné dans le menu « Démarrage »/ « Controle »
du terminal & main. (Voir également les instruc-
tions pour ’'OJ-EC-HTERM.)

Contrdle par potentiométre

L'OJ-EC peut étre contrdlé par un potentiometre
qui doit étre raccordé aux bornes 13 (0-10 V

in [entrée]), 14 (_L) et 15 (+10 V out [sortie])

(fig. 16). Le potentiomeétre doit posséder une
résistance d’au moins 4 kQ (recommandé) et
d’au plus 47 kQ.

Voir aussi la section « Controle par 0-10 V CC »

Contréle par Modbus
Voir la section « Modbus » de ces instructions.

Fonction mode incendie

En mode incendie, I’'OJ-EC utilise un pro-
gramme de contréle d’urgence sans sur-
veillance d’alarme. La protection interne de sur-
chauffe dans I'EC est, par exemple, désactivée
et le moteur ne s’arréte pas si la communication
est perdue. Entre autres, la fonction peut étre
utilisée pour I’extraction de fumée d’un im-
meuble en flamme. Un ventilateur d’extraction,
par exemple, pourra continuer a extraire de la
fumée de I'édifice aussi longtemps que possible
quand le mode incendie est activé. Le ventila-
teur continuera donc de fonctionner malgré des
défauts et autres alarmes en provenance du
ventilateur lui-méme ou de ’OJ-EC. La vitesse
est controlée en fonction des réglages actuels
qui proviennent d’un signal externe 0-10 V, d’un
potentiométre ou via Modbus d’un contréleur
maitre Modbus.

L'OJ-EC peut continuer de fonctionner pendant
au moins une heure, méme avec 'OJ-EC et le
moteur en surchauffe.

En mode incendie, une priorité est donnée pour
maintenir 'EC en fonction, peu importe si des
alarmes sont activées.

La fonction mode incendie est activée en en-
levant le cavalier entre les bornes 9 (Fire mode
[mode incendie]) & 10 (_L.).

Remarque : Si la température interne de I'OJ-
EC exceéde 75 °C, la source d’alimentation du
terminal & main est déconnectée. Par consé-
quent, le terminal @ main ne peut pas étre utilisé
avec des températures supérieures a 75 °C.

Redémarrage automatique aprés une alarme
L’OJ-EC tentera automatiquement de redé-
marrer aprés une alarme, c.-a-d. surtension ou
sous-tension. Un redémarrage automatique est
tenté au plus trois fois. Si la troisiéme tentative
est sans succes, I’'OJ-EC demeure en état
d’alarme et cette derniére doit étre réarmée
avant qu’un redémarrage soit possible.
Réarmement d’alarme : (Voir la section « Réar-
mement d’alarme »).

Relais/sortie d’alarme
L’OJ-EC est muni d’une sortie d’alarme sous
forme d’un relais d’alarme. Le relais d’alarme

est activé si une alarme survient dans I’OJ-EC
ou si elle est détectée dans le moteur ou le
ventilateur. Le signal d’alarme doit étre raccordé
aux bornes 16 (C) & 17 (NC) et le relais se ferme
si 'appareil perd I’alimentation ou s’il y a des
alarmes actives.

Réarmement d’alarme

L'OJ-EC est muni d’une entrée numérique pour
annuler et réarmer les alarmes. La sortie
d’alarme est réarmée en court-circuitant les
bornes 11 (Alarm reset [réarmement d’alarme])
& 12 (_L) (fig. 11). La sortie d’alarme peut
également étre réarmée par une commande
Modbus ou en déconnectant 'OJ-EC de son
alimentation pendant plus de 60 secondes.

Fréquence de commutation

La fréquence de commutation du moteur
(SwitchMode) peut étre réglée aux valeurs
suivantes en utilisant le terminal a main.
0=AUTO

1 =Basse = 4 kHz

2 = Haute = 8 kHz

Bien qu’une augmentation de la fréquence de
commutation réduise le bruit audible du contr6-
leur EC, elle augmente également les pertes
d’énergie dans le moteur. Le moteur devient
alors moins efficace et moins économique a
faire fonctionner.

A la position 0 = Auto, le contréleur EC change
automatiquement la fréquence de commuta-
tion. Lors d’une augmentation de vitesse, le
controleur EC change de 2 = haut (8 kHz) a

1 = bas (4 kHz) quand la vitesse excéde 60 %
de la vitesse nominale maximum. Lors d’une
réduction de vitesse, le contréleur EC change
de 1 =bas (4 kHz) a 2 = haut (8 kHz) quand la
vitesse chute a moins de 50 % de la vitesse
nominale maximum.

En position 1 = bas = 4 kHz, le contréleur EC
utilise toujours une faible fréquence de commu-
tation pendant le fonctionnement.

En position 2 = haut = 8 kHz, le contréleur EC
utilise toujours une haute fréquence de commu-
tation pendant le fonctionnement.

Indications DEL

L'OJ-EC-IOBOX est muni de deux DEL situées
sous le couvercle et donc non visibles quand le
couvercle est fermé.

La DEL verte est constamment allumée quand
le contréle se fait par des signaux A/N.

La DEL verte clignote pendant un contréle par
MODBUS pour indiquer une communication sur
le Modbus externe (connecteur « D » RJ12 ou
bornes 1 & 2/ 4 & 5, fig. 11).

La DEL verte clignote également quand I'appa-
reil est contrélé par le terminal a main.

La DEL rouge s’allume si au moins une alarme
est active. Sauf quand le mode incendie est
activé.

Attention! Le boitier de I'OJ-EC peut devenir
trés chaud.
Attention! L'OJ-EC ne peut pas étre
réparé au site. Ne jamais tenter de
réparer un appareil défectueux.
Communiquez avec votre fournisseur
pour obtenir un remplacement.
Noter ! Des données techniques supplémen-
taires sont disponibles sur demande a votre
fournisseur.

MODBUS

L'adresse par défaut du Modbus de I'OJ-EC-
IOBOX est 54 et le taux de baud par défaut
est 38,4 kbps avec 1 bit de départ, 8 bits

de données, 2 bits d’arrét et pas de parité.
Pour controler ’OJ-EC par Modbus externe,
« HTERM » doit étre sélectionné dans le menu
« Contréle » du terminal & main.

L’adresse Modbus et d’autres parametres de
communication peuvent étre modifiés par le
terminal @ main (OJ-EC HTERM).
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L’adresse par défaut du Modbus et le taux de baud peuvent étre modifiés par le terminal a main (OJ-EC-HTERM) en exécutant la procédure suivante : Avec

I’'encodeur (fig. 12) réglé a « 0 », les paramétres peuvent étre réglés aux valeurs requises en utilisant le terminal & main. Une fois que les nouveaux réglages sont

faits, mettez I’encodeur a la position « 1 ».
Le terminal a main ne fonctionnera pas si la valeur par défaut de 38,4 kbps du taux de baud est modifiée et si le terminal a main est débranché du connecteur
« G ». Les réglages modifiés s’appliqueront alors.

Une fois que I’OJ-EC est déconnecté du Modbus avec une communication valide, le signal 0-10 V et I’entrée numérique démarrage/arrét sont ignorés.

Commandes Modbus acceptées

Coil stat bits
0x01: Read / 0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF00) / OxOF: Write Multiple Coils
Register | Function Range Active state Comment
1 Motor ON/OFF 0-1 1=0N For EC Controller
2 Reset Alarms 0-1 1 = Reset For OJ-EC-IOBOX & EC Controller
4 FireMode 0-1 1 = Active For EC Controller
8 |Control 0-1 |9 Modbus For OJ-EC-I0BOX
Input stat bits
Available MOD bus commands:
0x02: Read
Register Function Range Active state Comment
1 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
2 V HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
3 I HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
4 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
5 Phase Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
6 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked Alarm in EC Controller
7 I HI Limit 0-1 1 = Limit Alarm in EC Controller
9 | Ripple 0-1 1 =Irip high Alarm in EC Controller
10 EEPROM Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
11 Internal Stop 0-1 1 = Stop Motor stopped
15 Communication error 0-1 1 = Error Comm. Error with EC
18 External Stop 0-1 1 = Stop External signal on OJ-EC-IOBOX
19 External Fire Mode 0-1 1 = Fire mode External signal on OJ-EC-IOBOX
Holding registers
Available MOD bus commands:
0x03: Read / 0x06: Write Single / 0x10: Write Multiple
Register | Function Range Resolution Unit Comment
1 Setpoint / PrcSet 0-10000 0.01 % For EC Controller
2 Min. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
3 Max. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
4 UpRampTime 15 - 300 1 Sec. For EC Controller
5 DownRampTime 15 - 300 1 Sec. For EC Controller
11 SwitchMode 0 Auto - For EC Controller
1 4 kHz
2 8 kHz
17 MOD bus ID 1-247 1 - For OJ-EC-IOBOX
18 CommRate * 0 4800 bps For OJ-EC-IOBOX
1 9600 bps
2 19200 bps
3 38400 bps
4 57600 bps
5 115200 bps
19 | Parity * 0 None - For OJ-EC-IOBOX
1 Odd -
2 Even -
20 | Stop Bits * 0 INVALID - For OJ-EC-IOBOX
1 1 -
2 2 -
* Régl de communi alternative quand ’encodeur est a la position « 1 ».

**Dépend du contréleur EC actuel (voir tableau plus bas).

EC type Max. shaft power Min. RPM Max. RPM
OJ-EC-1080D 0,8 kW 500 3380
0OJ-EC-1115D 1.15 kW 400 2780
0OJ-EC-3160D 1.6 kW 300 2250
0OJ-EC-3240D 2.4 kW 280 1890
0OJ-EC-3400D 4.0 kW 250 1635
0OJ-EC-3650D 6.5 kW 200 1380
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Input registers
Available MOD bus commands:
0x04: Lecture

REGISTER FUNCTION RANGE RESOLUTION | UNIT COMMENT
1 EC TYPE 1000 - ? 1 - For OJ-EC-IOBOX
2 VERSION SW OJ-EC-IOBOX 100 -7 0.01 - Of OJ-EC-I0OBOX
4 PRCOUT 0 - 10000 0.01 % Of EC Controller
5 RPMOUT 0 - 3000 1 RPM Of EC Controller
6 INTERN TEMP -5000 - 15 000 0.01 °C Of EC Controller
7 VIN 0-500 1 Vv Of EC Controller
8 | OUT 0 - 30000 1 MA Of EC Controller
9 POWER IN 0 - 6000 1 W Of EC Controller
10 | RIPPLE 0 - 32000 1 MA Of EC Controller
11 OPERATION MINUTES 0- 1439 1 MIN. Of EC Controller
12 OPERATION DAYS 0-9999 1 DAY Of EC Controller
13 V RIPPLE 0-500 1 Vv Of EC Controller
14 CONFIG FILE VARIANT AA-277 2 ASCII CHAR - Of EC Controller
15 CONFIG FILE VERSION 0 - 32000 0.01 Of EC Controller
External input on
16 EXTERN SET 0 - 1000 0.01 O EO IOBOX
20 EC SW VERSION 121 - 32000 0.01 Of EC Controller
21 BOOT SW VERSION 103 - 32000 0.01 Of EC Controller
INTERDICTION D’USAGE ALARME ainsi qu’a la réglementation en vigueur. Le

Nous déclarons par la présente que ce produit
ne doit pas étre mis en fonction avant que la
machine / le systéme dans lequel il doit étre
incorporé ait été entierement déclaré conforme
a toutes les exigences pertinentes de la directive
machines 98/37/CEE et a tous les réglements
nationaux applicables.

Le produit ne doit pas étre mis sous tension
avant que toute I'installation soit conforme

a TOUTES les directives UE applicables. Le
produit comporte une garantie du fabricant

s’il est installé en respectant ces instructions
pour installation et les réeglements d’installation
applicables. Si le produit a ét¢ endommagé de
quelque maniére que ce soit, par exemple lors
du transport, il doit étre controlé et vérifié par un
personnel autorisé avant tout raccordement a
I’alimentation électrique.

Mesures de sécurité

L’OJ-EC est protégé contre les courts-circuits
de phase a phase et est muni d’un limiteur de
courant pour protéger le moteur.

C’est la responsabilité de I'électricien faisant
I'installation de I'appareil d’assurer une mise

a la terre adéquate et toute autre protection
requise par les normes et reglements locaux qui
sont applicables. Des dispositifs différentiels a
courant résiduel (DDR), des mises a la terre mul-
tiples ou standards peuvent étre utilisés comme
précautions supplémentaires pour autant qu’ils
satisfassent les exigences des réglements de
sécurité locaux. Les courants de fuite a la terre
sont plus élevés que 3,5 mA. L'appareil requiert
donc une installation permanente fixe et une
mise & la terre renforcée.

Noter ! Quand des fautes a la terre se produi-
sent, le courant de faute peut contenir une
composante CC. Si des DDR sont utilisés, ils
doivent donc étre capables de détecter de tels
courants et doivent étre installés en conformité
avec les reglements locaux et internationaux
applicables.

SERVICE ET ENTRETIEN

Aucune maintenance spéciale n’est requise.
Veuillez communiquer avec votre fournisseur si
un défaut apparait. Pour trouver les pannes de
I'appareil, consultez la section « Recherche de
pannes ».

Le relais d’alarme incorporé a I’0OJ-EC-IOBOX
est du type normalement fermé (NF) et il est
identifié par I'inscription «Alarm relay» [relais
alarme] sur I'appareil. Le relais d’alarme est
fermé quand I'appareil est mis hors tension et il
est ouvert pendant I'exploitation sans probléme.
Le relais d’alarme se ferme lors de conditions
d’alarme entrainant I'arrét de I'OJ-EC et le
témoin DEL d’alarme s’allume. Quand I'état
d’alarme est terminé, I'alarme est automatique-
ment réinitialisée et I'OJ-EC est redémarré.
L'OJ-EC tentera automatiquement de redémar-
rer. Si le nombre maximum de redémarrages
(trois) est dépassé, I'alarme doit étre réarmée.
Quand I'OJ-EC est contrdlé par Modbus,
I’alarme est réinitialisée par impulsion au CoilS-
tatBit, adresse 1 =« 1 »,

Quand I"OJ-EC est contrélé par 0-10 V CC et
des signaux numériques, I'alarme est réarmée
en court-circuitant « Alarm reset » [réarmement
d’alarme] et L (GND) [(MALT)].

Si I'alimentation est coupée pendant plus de 60
secondes, I'alarme est réarmée automatique-
ment.

MISE AU REBUT ET PROTECTION DE L’EN-
VIRONNEMENT

Aidez a la protection de I'environnement en
jetant 'emballage et les produits superflus de
fagon responsable.

Mise au rebut de produits
Les produits marqués de ce symbole
ne doivent pas étre rebutés avec les
déchets domestiques, mais doivent
étre livrés a un centre de collecte de
rebuts en conformité avec les reglements
locaux en vigueur.

Normes appliquées

EN 61800-2 « Systemes d’entrainements élec-
triques de puissance a vitesse
variable. Partie 2 : Exigences
générales. »

« Compatibilité électromagné-
tique générale »

EN 61800-3

Restrictions d’utilisation
Ce produit ne peut étre utilisé que si toute I'ins-
tallation est conforme aux directives applicables

produit bénéficie d’une garantie du fabricant

s’il est installé conformément aux présentes
instructions et a la Iégislation en vigueur. Si le
produit a subi un dommage quelconque, par ex.
pendant le transport, il doit étre inspecté et vé-
rifié par le personnel autorisé avant d’étre utilisé
et raccordé a un bloc d’alimentation.

Homologation CE

OJ Electronics A/S déclare par les présentes
que le produit est fabriqué en conformité a la
directive européenne 92/31/CEE (et amende-
ments subséquents) concernant la compatibi-
lité électromagnétique et a la directive 73/23/
CEE relative a des équipements électriques
concus pour utilisation avec certaines limites de
tension.

HOMOLOGATIONS
CEM EN 61800-3
LVD EN 61800-2
STANDARD DE EN 61 800 PARTIES
PRODUIT 2&3

DIRECTIVE ROHS | OUI

APPROBATION DU
PRODUIT

CE
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

DONNEES TECHNIQUES DE L’OJ-EC

Description

kW

Dimensions du contréleur

0,8 kW | 1,15 kW 1,6 kW 2,4 kW 4,0 kW 6,5 kW
Apparence physique fig. 1 fig. 2
Dimensions mm 217 x305x 110 240 x 351 x 110
Poids kg 4,9 6,4
ALIMENTATION ELECTRIQUE
Tension 1x 230V CA 50/60 Hz -10 %/+15 % 3 x 400 V CA 50/60 Hz -10 %/+15 %
Puissance nominale du
moteur kW 0,8 1,15 1,6 24 4,0 6,5
(sur I'arbre)
Consongngig‘:ged:];;'ssance A 45 6,5 3X3A 3X45A 3X75A | 3X12A
Facteur de puissance (Correction du facteur de puissance
COS ¢ a charge max. actif (PFC)) >0.9
SORTIE DU MOTEUR
Révolutions TR/MIN 500 - 3380 400 - 2780 300 - 2250 280 - 1890 250 - 1635 iggo
Rendement % Jusqu’a 94 Jusqu’a 97
Tension de sortie max. \Y 265V CA 360 V CA
Courant de sortie max. A 3X3,3 3X4,5 3X4,5 3X7 3x11,5 3X16
PROTECTION
Fusible maximum A 16
Sortie du moteur Protection de court-circuit entre phases
Moteur Protection par limite de courant due a la démagnétisation et aux pertes du moteur
Entrées Transitoire protégé par VDR
Protection de surtension Oui, 400 VA (PTC) -
CARACTERISTIQUES ENVIRONNEMENTALES
Température d'exploitation °C -40°C a +40°C
Température de démarrage °C -40 °C a +50 °C
Température de stockage °C -40°Ca+70°C
Norme de I’enceinte IP 54
Matériel de protection Aluminium
Humidité % rh 10-95 % RH, sans condensation
Surface Résistance a la corrosion selon EN/ISO 12944-2:1998 Categorie C4
INTERFACES
Communication numérique 2 x MODBUS RS485 via connecteurs RJ12 plus 2 x bornes pour 1,5 mm? max.
Entrée numérique Démarrage/arrét avec tirette interne / mode incendie / réarmement d’alarme
Entrée analogique 1x0-10VCC a20 kOhm 100 % @ 9,5V CC +/-2 %
Relais d’alarme 1 x relais contact sec (NF) 24 VCA/24VCC/1A
Relais de fonctionnement 1 x relais contact sec 230V CA/2 A
FONCTION
Technologie Signal sinusoidal EMF de retour controlé par FOC (contrdle de champ orienté)
Amorgage instantané Oui, < 30 % de vitesse max.
Durée min. d'accélération sec. 15 - 300
Durée max. d’accélération sec. 15 - 300
Alarme Oui
Réarmement d’alarme Par entrée numérique, MODBUS ou arrét de plus de 60 secondes
Arrét du ventilateur sec. La fonction de freinage arrétera le ventilateur aussi rapidement que possible.

La durée du freinage dépendra de I'inertie du ventilateur.

Consignation des données de
fonctionnement

Heures de fonctionnement, alarmes, charges, version de logiciel, temp. max., tension max. moteur, courant
max. moteur, ondulation max. de tension, ondulation max. de courant

Mise a jour de logiciel

Oui, par l'interface série

Paramétres moteur

Programmable par OJ Electronics

Mode incendie

Puissance nominale pour 1 heure a 70 °C

Approbation du produit

HOMOLOGATIONS
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
Standard de produit EN 61 800 Parties 2 & 3
Directive RoHS Oui
CE
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DIAGNOSTIC DE PANNES

Ouverture de 'OJ-EC

Avant I'ouverture de I’OJ-EC, I'alimentation principale doit avoir été coupée depuis 2 minutes au moins. Autrement, I’'appareil peut contenir un courant rési-
duel capable de causer de sérieuses blessures.

Diagnostic de pannes quand I'OJ-EC est controlé par des signaux externes (A/N) :

Symptome

Cause

Action

Moteur inopérant

Pas de tension d’alimentation

Vérifier la tension d’alimentation de 'OJ-EC : Les bornes « L » et « N » sur les modéles
a230Vv;

«L1», «L2»et«L3»surles modeles 3 x 400 V et 3 x 230 V.

(La tension d’alimentation est indiquée sur la plaque signalétique sur le cété de I'OJ-EC.)

Mauvais raccordements électriques

Vérifiez les connecteurs et autres raccords électriques.

Signal de fonctionnement manquant

Court-circuitez les bornes 7 & 8 de I'OJ-EC-IOBOX qui sont identifiées L. (GND)
[(MALT)] et "Start/stop" [arrét/démarrage] (fig. 10).

Pas de signal de contréle 0-10 V CC

Vérifiez que le signal de contréle 0-10 V CC est correctement branché aux bornes de
I'OJ-EC-IOBOX 13 & 14 identifiées J- (GND) [(MALT)] et "0-10 V in" [entrée 0-10 V]
(fig. 10).

Avec contréle par potentioméetre :

Vérifiez que le signal de contréle 0-10 V CC du potentiometre est correctement
branché aux bornes de 'OJ-EC-IOBOX 13, 14 & 15 identifiées L (GND) [(MALT)],
"0-10 Vin" [entrée 0-10 V] et "+10 V out" [sortie +10 V] (fig. 16).

Le potentiomeétre doit posséder une résistance interne d’au moins 4 kQ.

Le moteur a été arrété, par la pro-
tection incorporée, 3 fois a cause de
surcharge ou autre alarme.

Réarmez I’alarme en court-circuitant les bornes 11 & 12 de I'OJ-EC-IOBOX qui sont
identifiées J- (GND) [(MALT)] et "Alarm reset" [réarmement d’alarme].

L’alarme peut aussi étre réarmée en coupant la source d’alimentation de 'OJ-EC
et en la rebranchant a nouveau aprés environ 60 secondes.

OJ-EC défectueux

Remplacez I'OJ-EC

Moteur défectueux

Remplacer le moteur

OJ-EC plus bruyant que ce qui est
acceptable

Fréquence de commutation trop
basse

Augmenter la fréquence de commutation

0=AUTO

1 =Basse =4 kHz

2 = Haute = 8 kHz

Augmenter la fréquence de commutation accroit les pertes d’énergie dans le moteur.
Le moteur devient alors moins efficace et moins économique a faire fonctionner. La
fréquence de commutation de I'OJ-EC peut étre changée en utilisant le terminal a main.

OJ-EC s’interrompt

0) Remarque : Souvenez-vous de
réarmer I'alarme en court-circuitant
les bornes (GND) [(MALT)] et "Alarm
reset" [[réarmement d’alarme].

Au moins 2 phases court-circuitées
sur les bornes du moteur

Eliminez le court-circuit sur les bornes du moteur )

Moteur défectueux

Remplacer le moteur 1)

Moteur surchargé

Eliminez la surcharge* du moteur 9)

Recherche de panne quand I’OJ-

EC est controlé par le Modbus :

Symptome

Cause

Action

Moteur inopérant

Pas de tension d’alimentation

Vérifier la tension d’alimentation de 'OJ-EC : Bornes « L » et « N » sur les modeles 230
V;«L1» «L2»et«L3»surles modeles 3 x 400 Vet 3 x 230 V

Signal de fonctionnement manquant

Coil stat Bits Register 1: Arrét/démarrage moteur (1=0n) O - 1

Mauvais raccordements électriques

Vérifiez les connecteurs et autres raccords électriques.

Manque de consigne de vitesse

Holding registers; Register 1: PrcSet 0-10 000 ( 0-100,00 %)

Le moteur a été arrété, par la pro-
tection incorporée, 3 fois a cause de
surcharge.

Coil stat Bits Register 2: Reset (1 = Reset / pulse) 0 — 1
L’alarme peut aussi étre réarmée en coupant la source d’alimentation de I'OJ-EC et en
la rebranchant a nouveau aprées environ 60 secondes.

OJ-EC défectueux

Remplacez 'OJ-EC

Moteur défectueux

Remplacer le moteur

OJ-EC plus bruyant que ce qui est
acceptable

Fréquence de commutation trop
basse

Augmenter la fréquence de commutation

Holding registers; Register 11: SwitchMode

0 = Auto, 1 = Basse, 2 = Haute

Augmenter la fréquence de commutation accroit les pertes d’énergie dans le moteur.
Le moteur devient alors moins efficace et moins économique a faire fonctionner.

OJ-EC s’interrompt

o) Remarque : Souvenez-vous de
réarmer I'alarme en réglant Coil stat
Bits Register 2 : 1= Reset (1 = Reset
/ pulse) 0 -1

L’alarme peut aussi étre réarmée en
coupant la source d’alimentation de
I’OJ-EC et en la rebranchant a nou-
veau aprés environ 60 secondes.

Au moins 2 phases court-circuitées
sur les bornes du moteur

Eliminez le court-circuit sur les bornes* du moteur ©)

Moteur défectueux

Remplacer le moteur 1)

Moteur surchargé

Eliminez la surcharge* du moteur ©)

OJ Electronics A/S
Stenager 13B - DK-6400 Senderborg - Tel. +45 73 12 13 14 - Fax +45 73 12 13 13 - oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com

18 © 2014 OJ Electronics A/S



Svenska

FIGUROVERSIKT

Foéljande figurer finns langst bak i handboken:

Fig. 1: Mattritning for OJ-EC 1080D - 3240D
(0,8 - 2,4 kW)

Fig. 2:  Mattritning OJ-EC 3400D - 3650D (4,0
- 6,5 kW)

Fig. 3: Monteringsriktning externt pa kanal

Fig. 4: Monteringsriktning internt i kanal/ag-

gregat

Fig. 5: Elkraftanslutning pa OJ-EC 1080D -
1115D

Fig. 6: Elkraftanslutning pa OJ-EC 3160D -
3650D

Fig. 7: Montering av kabelskarm pa OJ-EC

Fig. 8: Montering av OJ-EC-IOBOX pa OJ-EC

Fig. 9: Montering av Modbuskabeln mellan
OJ-EC och OJ-EC-I0OBOX

Fig. 10: Dragavlastning fér Modbuskabeln

Fig. 11: Oversikt dver anslutningsplintarna p&
OJ-EC-I0BOX

Fig. 12: Kodenhet / omkopplare

Fig. 13: Forhallandet mellan hastighet och
ramptid upp och ner

Fig. 14: Forhallandet mellan hastighet och
installning av min och max hastighet

Fig. 15: Anslutning av handterminal

Fig. 16: Anslutning av potentiometer

Fig. 17: Avslutning av Modbus

ALLMANT

OJ-EC anvéands for styrning av en EC-motor
som ar sammanbyggd med en flakt. Hastighe-
ten styrs antingen via en standard styrsignal 0
— 10V DC, potentiometer, Modbus RTU eller via
en OJ-EC handterminal.

EC-motorn &r en permanentmagnetiserad syn-
kronmotor (PM-SM), dar kommuteringen sker
elektroniskt. Rotorn bestar har av permanent-
magnetiserade magneter. Beroende av motorns
effektstorlek ar natanslutningen antingen 1-fas
230 V AC eller 3-fas 400 V AC.

OJ-EC é&r avsedd att monteras direkt i luftflédet
pa flaktens motorkonsol och &r konstruerad

fér miljdkraven i en ventilationskanal. Vare sig
varme, kyla, fukt, damm eller vibrationer skadar
elektroniken, som &r helingjuten i en aluminium-
kapsling.

For att leda bort 6verskottsvarme fran OJ-EC
ska du alltid montera dess kylflansar med aktiv
ventilation, t.ex. i en utsugnings- eller ventila-
tionskanal.

OJ-EC kan styras antingen via RS485 Modbus
RTU, och dérmed helintegreras i system som
kommunicerar via Modbusprotokollet, eller
styras via analoga/digitala driftsignaler for start/
stopp, 0 - 10 V DC fér styrning av hastigheten
samt larmsignaler fran OJ-EC.

Du kan ocksa styra OJ-EC med en extern hand-
terminal, OJ-EC-HTERM.

OJ-EC bestér av en OJ-EC-styrning och en
OJ-EC-IOBOX, som monteras samman av
installatoren.

Alla externa elanslutningar ska utféras sakert
och tillforlitligt via fjaderbelastade anslutnings-
plintar eller standard RJ12-kontakter i OJ-EC
samt i den tillhérande OJ-EC-IOBOX.

Drift- och gransparametrarna ar latta att an-
passa till den aktuella anvéndningen, antingen
via Modbus eller en ansluten handterminal. OJ-
EC har ett inbyggt EMC-filter for att minimera
installationskostnaderna.

OJ-EC har kapslingsklass IP54. Om kapslings-
klass IP54 ska uppfyllas far OJ-EC och OJ-EC-
IOBOX inte monteras med kabelinféringarna
riktade uppét.

PRODUKTPROGRAM

Typ Produkt

OJ-EC-1080D OJ-EC 0,8 kW /1 x 230 V AC
OJ-EC-1115D OJ-EC 1,15 kW / 1x230 V AC
OJ-EC-3160D OJ-EC 1,6 kW /3 x 400 V AC
OJ-EC-3240D OJ-EC 2,4 kKW / 3x400 V AC
OJ-EC-3400D OJ-EC 4,0 kW / 3x400 V AC
OJ-EC-3650D OJ-EC 6,5 kW / 3x400 V AC
FUNKTIONER

OJ-EC har som standard foljande inbyggda

funktioner:

¢ Modbus RTU

e 0-10V DC analog ingang for styrning av
hastigheten

e Styrning med extern handterminal

¢ Flygande start i bada riktningarna

Larm for dverlast, Gverspanning och under-

spanning

Motorskydd med inbyggd strdmbegrénsning

Kortslutningsskyddade in- och utgangar

Digital ingang for "Start/stop"

Digital ingang for drift i "Fire Mode”

Digital ingang for "Alarm reset"

Inbyggt EMC-filter

INSTALLATION

OJ-EC bestar av en standardstyrning typ OJ-
Air2EC, en OJ-EC-IOBOX, en Modbuskabel

(12 cm) monterad med RJ12-kontakter i bada
andarna och 4 st M5-skruvar.

OJ-EC, Modbuskabeln, OJ-EC-IOBOX och 4
M5-skruvar levereras omonterade. Montéren
ska installera och koppla samman produkten
enligt den foljande beskrivningen och ordnings-
foljden.

Mekanisk montering av OJ-EC

For att sdkerstalla tillrdcklig kylning av OJ-EC
ska du montera den sa att flaktens luftflode
passerar langs kylflansarna (fig. 3 + 4). Du
maste se till att det alltid, nar anlaggningen &r i
drift, finns fri passage mellan kylflansarna. OJ-
EC kan monteras inne i ventilationsaggregatet
eller direkt pa motorkonsolen. OJ-EC kan ocksa
monteras planférsankt pa utsidan av en venti-
lations- eller utsugningskanal, med kylflansarna
placerade i det aktiva luftflodet i kanalen.

Elektrisk montering av matningen till OJ-EC
Du 6ppnar locket pa anslutningsladan pa OJ-
EC genom att lossa de 4 skruvarna och ta bort
aluminiumlocket.

For in matningskabeln i OJ-EC genom inférings-
6ppningen, som &r forsedd med ett gummi-
skydd (fig. 5 + 6). Dragavlasta motorkabeln med
kabelbygeln som éar placerad omedelbart intill
inféringsdppningen (fig. 7).

For storlekarna OJ-EC-1080D och OJ-EC-
1115D, som bada &r versioner for 230 V, ska

du ansluta matningskabeln till plintraden mérkt
"Mains” [N&t] pa plintarna ”L” [Fas] och "N”
[Nolledare]. Skyddsledaren ska anslutas till =
(fig. 5 + 6).

For storlekarna OJ-EC-3160D till OJ-EC-3650D,
som alla &r versioner for 3 x 400 V, ska du
ansluta matningskabeln till plintraden mérkt
"Mains” [N&t] pa plintarna *L1”, "L2” og "L3".
Skyddsledaren ska anslutas till & (fig. 5 + 6).
Matningskabeln behéver inte vara skérmad.

Elektrisk montering av motorkabeln

For in den skdrmade kabeln fran EC-motorn i
OJ-EC genon inféringséppningen, som ar for-
sedd med gummiskydd (fig. 5 + 6). Dragavlasta
motorkabeln och anslut skarmen till OJ-EC-
styrningens chassi med kabelbygeln, som &r
placerad omedelbart i ndrheten av inféringshalet
(fig. 7). Anslut ledningarna fran motorn i plintra-
den markt "MOTOR” pa "U” "V” og "W”. Anslut
skyddsledaren till & (fig. 5 + 6).

Mekanisk montering av OJ-EC-IOBOX
Anslut den medfdljande Modbuskabelns ena
RJ12-kontakt till uttaget méarkt “A” pa OJ-EC
(fig. 11).

Dra in Modbuskabeln i OJ-EC-IOBOX genom
6ppningen i botten av OJ-EC-IOBOX. Skruva
darefter fast OJ-EC-IOBOX med de 4 medfél-
jande M5-skruvarna. Anslut den andra RJ12-
kontakten pa Modbuskabeln till RJ12-kontakten
maérkt "A” pa OJ-EC-IOBOX (fig. 11).

For att undvika att deformera OJ-EC-IOBOX far
du dra at de fyra skruvarna med ett maximalt
moment pa 1,5 Nm.

Elektrisk montering av styrsignaler

e For in styrkablarna i OJ-EC-IOBOX genom

kabelinféringséppningarna, som ar forsedda

med gummipackningar. Klipp ett Iampligt
stort hal i packningarna sa att packningen
sluter tatt runt kabeln. Bara sa kan du upp-
ratthalla den angivna kapslingsklassen IP54.

Anslut styrsignalen 0 — 10 V DC fran en extern

regulator i OJ-EC-IOBOX pé plintarna 13 (0

- 10 Vin) och 14 =& (fig. 11). OJ-EC reglerar

hastigheten linjart mellan 0 % och 100 %

(100 % vid 9,5 V +/- 2 %), dock enligt de

installda tiderna for ramp upp och ramp ner,

och begransat till regleromradet mellan Iagsta

och hogsta varvtal (fig. 13 + 14).

Styrpotentiometern ansluter du till OJ-EC-1O-

BOX pa plintarna 13 (0 - 10 Vi), 14 (&) och

15 (+10 V out) (fig. 11 & 16). OJ-EC reglerar

hastigheten linjart mellan 0 % och 100 %,

dock enligt de instéllda tiderna for ramp upp
och ramp ner, och begrénsat till regleromra-

det mellan lagsta och hogsta varvtal (fig. 13

+14).

e Start- och stoppsignalen ansluter du till OJ-
EC-IOBOX pa plintarna 7 (Start/stopp) och 8 (
<L) (fig. 11). Det ska vara en potentialfri digital
kontakt. ”"Start-/stopp”-funktionen beskrivs i
avsnittet "Drift”.

* Brandlagessignalen ansluter du till OJ-EC-
IOBOX p4 plintarna 9 (Firemode) og 10 (&

) (fig. 10). Det ska vara en potentialfri digital
kontakt. Funktionen "Firemode” beskrivs i
avsnittet "Drift”.

e Alarm Reset-signalen ansluter du till OJ-EC-
IOBOX pa plintarna 11 (Alarm reset) og 12 (
L)(fig. 11). Det ska vara en potentialfri digital
kontakt. Funktionen "Alarm Reset” beskrivs i
avsnittet "Drift”.

e OJ-EC ar férsedd med en larmrelautgang
med slutande funktion vid fel eller larm.Larm-
signalen ar markt med "Alarm relay”, och du
ansluter den till OJ-EC-IOBOX pa plintarna
16 (C) og 17 (L) (fig. 11). Det ska vara en
potentialfri digital kontakt. Funktionen "Alarm
Relay” beskrivs i avsnittet ”Drift”.

Elektrisk montering av Modbuskabeln

Om Modbusanslutningarna sker med RJ12-
kontakter ska Modbuskabeln vara av typen
MPFKB6S eller motsvarande flatkabel. RJ12-
kontakterna monterar du pa kabeln med ett
specialverktyg.

For in Modbuskabeln i OJ-EC-IOBOX genom
inforingséppningen som &r forsedd med gum-
miskydd med slits. Anslut den till kontakten "D"
pa OJ-EC-IOBOX.

Dragavlasta Modbuskabeln genom att dra

den genom dragavlastningen (fig. 9), som ar
placerad omedelbart i narheten av inféringsépp-
ningen.

Du kan ocksa ansluta Modbuskommunikationen
med en annan typ av standardkabel och ansluta
och vidareféra Modbuskabeln till dvriga enheter
genom att anvanda fjaderbelastade plintanslut-
ningar i OJ-EC.

Modbusanslutningsplintarna ar i OJ-EC-IOBOX
mérkta med "1” (A), "2” (B) och "-” (GND) samt
slingplintar som &ar markta med ”4” (A), ”5” (B)
og "L (GND).
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Avslutning av Modbus

Nar OJ-EC ingér i ett Modbus-natverk kravs
det att man avslutar den externa Modbus i bada
andarna.

OJ-EC é&r utrustat med ett termineringsmot-
stand och en jumper (se fig. 17) som kan
anvéandas for att koppla i och ur Modbus-
termineringen.

Jumpern ar placerad bredvid klammer nr 1.
Termineringsmotstandet ar en 100 Q och
fabriksinstalliningen ar "OFF”.

Elektrisk montering av handterminalen

For in Modbuskabeln fran OJ-EC handtermina-
len i OJ-EC-IOBOX genom inféringsdppningen,
som ar férsedd med gummiskydd med slits,
och anslut den till kontakten "C” pa OJ-EC-
IOBOX (fig. X).

Ytterligare information finns i handboken fér OJ-
EC handterminal. Dragavlasta handterminalens
Modbuskabel genom att féra kabeln genom
dragavlastningen (fig. 9), som &ar placerad ome-
delbart i nérheten av inféringsdppningen.

DRIFT

Styrning av OJ-EC

Du kan styra OJ-EC med:

e 0-10VDC (100 % vid 9,5V, +/-2 %)

e |okal styrning med handterminal
(OJ-EC HTERM)

e en potentiometer

e Modbus RTU

Styrning med 0-10V DC

Du kan styra OJ-EC med externa ingangssigna-
ler. For att OJ-EC ska kunna starta behdver den
en start-/stoppsignal. Du ger start-/stoppsignal
genom att kortsluta plintarna 7 (Start/stopp) och
8.( L) (fig. 11).

Hastigheten styr du genom att lagga styrsig-
nalen (0 - 10 V DC) pa plintarna 13 (0 — 10 V in)
och 14. (L) (fig. 11).

OJ-EC reglerar hastigheten linjart mellan 0 %
och 100 %, dock begransat till regleromradet
mellan de instéllda lIagsta och hégsta varvtalen
(fig. 13 + 14). Lagsta och hdgsta varvtal stéller
du in med handterminalen (OJ-EC-HTERM). 100
% hastighet definieras i OJ-EC-IOBOX med en
ingadngsspanning pa "0-10 V in" (plint 13) p& 9,5
V (100 % vid 9,5V, +/-2 %).

For att kunna styra OJ-EC med 0 - 10 V DC ska
du i handterminalens meny ”Start-up”/”Control”
vélja ”Control = 0 - 10 V DC”, som ocksa &r
fabriksinstalliningen. Externt stopp och stopp
fran handterminalen har hogre prioritet &n start
fran handterminalen.

Du ska stadnga av brandlagesfunktionen genom
att kortsluta ingangen ”Firemode” pa plintarna
9 (Firemode) och 10 (_L) (fig. 11). Om du inte
sténger av brandlagesfunktionen kommer OJ-
EC att styra flakten utan att larm- och séker-
hetsfunktionerna &r aktiverade. Se avsnittet
"Firemode”. OJ-EC levereras med funktionen
"Firemode” avstangd genom att vi pa fabriken
monterar en kortslutningsbygel mellan plintarna
9 (Firemode) och 10. (_L). Denna kortslutnings-
bygel ska du ta bort om brandlagessignalen
t.ex. kommer fran en gemensam brandlarmsan-
laggning (ABA).

Styrning med handterminal

Du ska ansluta handterminalen till OJ-EC's OJ-
EC-IOBOX i RJ12-kontakten mérkt "C” (fig. 11).
For att kunna styra OJ-EC med handtermina-
len ska du p& handterminalens meny ”Start-
up”/”Control” valja "Control = HTERM”. Se i
ovrigt anvandarhandboken fér OJ-EC-HTERM.

Styrning med potentiometer

Du kan styra OJ-EC med en potentiometer som
du ansluter till plintarna 13 (0 - 10V in), 14 (_L.

) och 15 (+10 V out) (fig. 16). Potentiometern ska
ha en resistans pa minst 4 kQ (rekommenderas)
och hogst 47 kQ.

| 6vrigt hanvisar vi till avsnittet ”Styrning med
0-10V DC”

Styrning med Modbus
Se under avsnittet "Modbus” i denna handbok.

Firemode-funktion [Brandlége]
Firemodefunktionen &r beteckningen pa ett
tillstdnd i OJ-EC dér den ska kora ett nod-
program utan 6vervakning av larm. S& &r till
exempel det interna 6vertemperaturskyddet i
OJ-EC avstangt och motorn ska inte stanna
vid kommunikationsavbrott. Funktionen kan till
exempel anvéandas for rokutsugning i samband
med brand i en byggnad. En utsugningsflakt
vill till exempel kunna fortsatta att suga ut rok
fran byggnaden sa lange det 6verhuvudtaget &ar
mojligt nar "Firemode” &r aktiverat. Detta sker
dessutom utan att flakten stannar pa grund av
fel och andra larm fran bade flakten och fran
OJ-EC. Hastigheten ska vara den instéllda has-
tigheten, som antingen kommer fran en extern
styrsignal 0 — 10 V, en potentiometer eller via
Modbus fran en Modbus Masterstyrning.
OJ-EC vill kunna fortséatta driften i minst en
timme, d&ven om OJ-EC och flaktmotorn &r
overhettade.

| denna situation prioriterar vi att OJ-EC halls i
drift, oberoende av vilka larm som matte vara
aktiva.

Du aktiverar Firemode-funktionen genom att
ta bort kortslutningsbygeln mellan plintarna 9
(Firemode) och 10 (_L).

Observera: Vid temperaturer dver 75 °C i OJ-EC
bryts matningsspéanningen till handterminalen.
Du kan déarfor inte anvanda den vid temperatu-
rer ver 75 °C.

Automatisk aterstart efter larm

OJ-EC forsoker automatiskt att starta igen
efter ett larmlage som t.ex. dver- eller under-
spanning. Denna automatiska aterstart utférs
maximalt 3 gangar. Darefter star OJ-EC kvar i
fellage, och du maste aterstarta den genom att
aterstalla larmet.

Larmaterstallning: (se avsnittet "Alarm reset”).

Larmreld/-utgéng

OJ-EC &r forsedd med en larmutgéng i form

av ett larmreld. Larmreldet aktiveras om det
uppstar ett larm i OJ-EC eller om larm upptacks
i motorn eller flakten. Larmsignalen ansluts till
plintarna 16 (C) och 17 (brytande). Relakontak-
ten &r sluten i spanningslost tillstand och om
det finns nagra aktiva larm.

Larmaterstillning

OJ-EC ér forsedd med en digital ingang for
aterstalining av larm. Du aterstéller larmutgéang-
en genom att kortsluta plintarna 11 (Alarm reset)
och 12 (_L) (fig. 11). Du kan ocksa aterstalla
larmutgangen med ett Modbuskommando eller
genom att stdnga av spanningen till OJ-EC i
mer an 60 sekunder.

Switchfrekvens

Du kan stélla in motorns switchfrekvens
(SwitchMode) med handterminalen pa féljande
véarden.

0 = Auto

1 = Low [Lag] = 4 kHz

2 = High [HOg] = 8 kHz

Om du Okar switchfrekvensen sjunker det hor-
bara bullret fran OJ-EC-styrningen, men samti-
digt 6kar du foérlusterna i motorn, som darmed
for 1agre verkningsgrad och séamre driftekonomi.
| lage 0 = Auto &ndrar OJ-EC-styrningen switch-
frekvensen automatiskt. Nar varvtalet ska 6kas
véxlar OJ-EC-styrningen fran 2 = High = 8 kHz
til 1 = Low = 4 kHz nér hastigheten 6verstiger
60 % av nominell maximal hastighet. N&r varv-
talet ska sankas vaxlar OJ-EC-styrningen fran 1
= Low (4 kHz) til 2 = High (8 kHz), nér hastig-
heten sjunker under 50 % av nominell maximal
hastighet.

I lage 1 = Low = 4 kHz kér OJ-EC-styrningen
under drift alltid med lag switchfrekvens.

| 1age 2 = High = 8 kHz kér OJ-EC-styrningenn
under drift alltid med hog switchfrekvens.

Lysdiodindikeringar

OJ-EC-I0OBOX har 2 inbyggda lysdioder, som ar
placerade under locket. De ar darfor inte synliga
nér locket & monterat.

Den grona lysdioden lyser konstant vid styrning
via A/D-signaler.

Den gréna lysdioden blinkar vid styrning via
Modbus. Den visar kommunikationen pa den
externa RJ12 Modbuskontakten ”D” eller pa
plintarna 1 och 2 / 4 och 5, se fig. 11.

Den gréna lysdioden blinkar ocksé vid styrning
med handterminalen.

Den réda lysdioden lyser om det finns minst ett
aktivt larm. Detta géller dock ej om brandlaget
ar aktivt.

Varning Chassit pa OJ-EC kan bli mycket
varmt!
Varning Du kan inte reparera OJ-EC
pa plats. Forsok aldrig att reparera en
defekt enhet.
Kontakta leverantoren for att fa en
utbytesenhet.
Observera! Kontakta leverantéren om du vill ha
ytterligare tekniska uppgifter.

MODBUS

Standardadress i OJ-EC-IOBOX ar Modbus-
adress = 54. Baudrate (kommunikationshastig-
heten) ar som standard installd pa 38,4 Kbit/s,
med 1 startbit, 8 databitar, 2 stoppbitar och
ingen paritet. For att kunna styra OJ-EC med
extern Modbus maste du stélla in parametern

i menypunkten “Control” i handterminalen p&
"HTERM”.

Du kan dndra Modbusadressen och de 6vriga
kommunikationsparametrarna med handtermi-
nalen (OJ-EC-HTERM).

Du &andrar standard Modbusadress och baudra-
te i handterminalen (OJ-EC-HTERM) pa foljande
satt: Med kodenheten (fig. 12) installd pa lage
”0” stéller du in de 6nskade parametrarna pa de
onskade vardena med handterminalen. Nar du
har stéllt in de nya vardena stéller du kodenhe-
tenilage "1”.

Handterminalen fungerar inte om du har andrat
baudrate fran standardvardet 38,4 kBit/s och
lossat handterminalen fran kontakt “C”. Darefter
galler de andrade installningarna.

Nar OJ-EC ar ansluten till Modbus med giltig
kommunikation ignoreras signalen 0 — 10 V och
den digitala ingangen Start/stopp.

20
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Modbuskommandon som stoéds

Coil stat bits
0x01: Read / 0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF00) / 0xOF: Write Multiple Coils
Register | Function Range Active state Comment
1 Motor ON/OFF 0-1 1=0N For EC Controller
2 Reset Alarms 0-1 1 = Reset For OJ-EC-IOBOX & EC Controller
4 FireMode 0-1 1 = Active For EC Controller
8 |Control 0-1  |9ZMecbus For OJ-EC-I0BOX
Input stat bits
Available MOD bus commands:
0x02: Read
Register Function Range Active state Comment
1 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
2 V HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
3 I HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
4 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
5 Phase Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
6 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked Alarm in EC Controller
7 I HI Limit 0-1 1 = Limit Alarm in EC Controller
9 | Ripple 0-1 1 =Irip high Alarm in EC Controller
10 EEPROM Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
11 Internal Stop 0-1 1 = Stop Motor stopped
15 Communication error 0-1 1 = Error Comm. Error with EC
18 External Stop 0-1 1 = Stop External signal on OJ-EC-IOBOX
19 External Firemode 0-1 1 = Firemode External signal on OJ-EC-IOBOX
Holding registers
Available MOD bus commands:
0x03: Read / 0x06: Write Single / 0x10: Write Multiple
Register | Function Range Resolution Unit Comment
1 Setpoint / PrcSet 0 - 10000 0.01 % For EC Controller
2 Min. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
3 Max. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
4 UpRampTime 15 -300 1 Sec. For EC Controller
5 DownRampTime 15-300 1 Sec. For EC Controller
11 SwitchMode 0 Auto - For EC Controller
1 4 kHz
2 8 kHz
17 MOD bus ID 1-247 1 - For OJ-EC-IOBOX
18 CommRate * 0 4800 Bps For OJ-EC-IOBOX
1 9600 Bps
2 19200 Bps
3 38400 Bps
4 57600 Bps
5 115200 Bps
19 | Parity * 0 None - For OJ-EC-IOBOX
1 Odd -
2 Even -
20 | Stop Bits * 0 INVALID - For OJ-EC-IOBOX
1 1 -
2 2 -

* Alternativa kommunikationsinstillningar ndr kodenheten #r instélld pa ”1”
** Beror pa den aktuella OJ-EC-styrningen (se den féljande tabellen).

EC type Max. shaft power Min. RPM Max. RPM
OJ-EC-1080D 0,8 kW 500 3380
0OJ-EC-1115D 1,15 kW 400 2780
0OJ-EC-3160D 1,6 kW 300 2250
0OJ-EC-3240D 2,4 kW 280 1890
0OJ-EC-3400D 4,0 kW 250 1635
0OJ-EC-3650D 6,5 kW 200 1380
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Input registers

Available MOD bus commands:

0x04: Read
REGISTER FUNCTION RANGE RESOLUTION | UNIT COMMENT
1 EC TYPE 1000 - ? 1 - For OJ-EC-IOBOX
2 OJ-EC-IOBOX SW VERSION 100 - ? 0.01 - Of OJ-EC-I0OBOX
4 PRCOUT 0 - 10000 0.01 % Of EC Controller
5 RPMOUT 0 - 3000 1 RPM Of EC Controller
6 INTERN TEMP -5000 - 15000 0.01 °C Of EC Controller
7 VIN 0-500 1 \% Of EC Controller
8 1 OUT 0 - 30000 1 MA Of EC Controller
9 POWER IN 0 - 6000 1 w Of EC Controller
10 | RIPPLE 0 - 32000 1 MA Of EC Controller
1 OPERATION MINUTES 0-1439 1 MIN. Of EC Controller
12 OPERATION DAYS 0-9999 1 DAY Of EC Controller
13 V RIPPLE 0-500 1 Of EC Controller
14 CONFIG FILE VARIANT AA-2ZZ 2 ASCIlI CHAR Of EC Controller
15 CONFIG FILE VERSION 0 - 32000 0.01 Of EC Controller
External input on
16 EXTERN SET 0 - 1000 0.01 O EO IOBOX
20 EC SW VERSION 121 - 32000 0.01 Of EC Controller
21 BOOT SW VERSION 103 - 32000 0.01 Of EC Controller

FORBUD MOT DRIFTSTART

Det ar forbjudet att starta driften tills hela den
maskin/produkt dér den ovannamnda produk-
ten byggs in har forklarats dverensstamma

med relevanta bestdmmelser i Maskindirektivet
98/37/EG samt med eventuellt forekommande
nationell lagstiftning.

Produkten far inte spanningssattas forrén hela
installationen uppfyller kraven i ALLA relevanta
EG-direktiv. Produkten tacks av fabriksgarantin
nar den &r installerad enligt denna installations-
anvisning och gallande installationsforeskrifter.
Om produkten har utsatts for skada, t.ex. under
transport, ska den undersdkas och repareras av
behérig personal innan spanningen ansluts till
produkten.

Séakerhetsfunktioner

OJ-EC é&r kortslutningsskyddad mot kortslutning
fas till fas och har inbyggd strémbegransning
for skydd av motorn.

Elinstallatéren ansvarar for att sakerstalla
korrekt jordning samt skydd enligt géllande
lokala normer och foreskrifter. Jordfelsbrytare,
multipelskyddsjordning eller vanlig jordning kan
anvandas som extra skydd, under férutsattning
att de lokala sékerhetsforeskrifterna uppfylls.
Jordlackstrémmarna dverstiger 3,5 mA. Det
kravs darfér en fast, permanent installation och
férstarkt skyddsjordning.

OBS! Vid jordfel kan det finnas en likstréms-
komponent i felstrommen. Jordfelsbrytare ska
darfor vara avsedda att kunna upptécka detta
och installeras enligt gallande nationella och
internationella foreskrifter, dar de anvands.

SERVICE OCH UNDERHALL

Inget séarskilt underhall kravs.

Kontakta leverantéren om det uppstér problem.
For felsdkning av apparaten: Se avsnittet "Fel-
sokning”.

LARM

Det inbyggda larmreldet i OJ-EC-IOBOX har
brytande kontakter och ar i OJ-EC-IOBOX markt
"Alarm relay”. Larmreldets kontakter ar slutna

i spanningslost tillstand och brutna vid felfritt
tillstand. Larmreléets kontakter sluts vid larm.
OJ-EC stannar och larmlysdioden tdnds. Om
felet forsvinner aterstélls larmet automatiskt, och
OJ-EC startas.

OJ-EC forsoker starta igen automatiskt. Om det
maximala antalet aterstarter (3) 6verskrids ska
du aterstélla larmet.

Nar OJ-EC styrs med Modbus aterstélls larmet
genom att pulsa CoilStatBit, adress 1 = 1"

Né&r OJ-EC styrs med 0 - 10 V DC och digitala
signaler aterstallas larmet genom att kortsluta
"Alarm reset” och L (GND).

Om du stanger av natspanningen i mer an 60
sekunder aterstalls larmet automatiskt.

MILJO OCH AVFALLSHANTERING

Hjalp till att skydda miljén genom att ta hand
om emballage och anvanda produkter enligt
géllande miljoféreskrifter.

Bortskaffning av produkten
Produkter med detta marke far inte
kastas som vanliga hushallssopor. De
ska samlas in separat enligt gallande
lokala regler.

Anvédnda normer

EN-61800-2 “Elektriska motordrifter med
variabel hastighet, allménna krav”

EN-61800-3 “Allman elektromagnetisk kompa-
tibilitet”

Driftsattning av produkten

Produkten far bara sattas i drift om hela instal-
lationen uppfyller kraven i gallande direktiv och
lokala myndighetskrav. Produkten omfattas av
fabrikens garanti forst nér produkten ar instal-
lerad enligt denna vagledning och géllande in-
stallationsféreskrifter. Om produkten har utsatts
for fysisk Overlast eller skador, t.ex. under trans-
port, ska produkten understkas och kontrolle-
ras av kvalificerad personal innan produkten tas
i bruk och ansluts till det matande nétet.

CE-MARKNING

OJ Electronics A/S forklarar under eget ansvar
att denna produkt uppfyller Radets direktiv
92/31 med féljande &ndringar om elektrisk
kompatibilitet samt Radets direktiv 73/23 om
elektrisk materiel fér anvéndning inom vissa
spanningsgranser.

GODKANNANDEN
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
PRODUKTSTANDARD SS&'EN 61800 DEL
ROHS-DIREKTIVET | JA
PRODUKT- o
GODKANNANDEN
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TEKNISKA DATA

OJ-EC TEKNISKA DATA

Styrningens storlek

Beskrivning kW
0,8 kW 1,15 kW 1,6 kW 2,4 kW 4,0 kW 6,5 kW
Mekaniskt utseende fig. 1 fig. 2
Dimensioner mm 217 x 305 x110 240 x 351 x 110
Vikt kg 4,9 6,4
MATNING
Spanning 1x230V AC 50/60 Hz -10 %/+15 % 3 x 400V AC 50/60 Hz -10 %/+15 %
N°m"(‘§g gglz;eﬁekt KW 08 1,15 16 2.4 4,0 6.5
Strémférbrukning vid maximal A 45 6.5 3x3A 3x45A 3x75A 3x12A
belastning
COSEge\I;tdfanlf\?): last (Aktiv PFC) >0.9
MOTORUTGANG
Varvtal min-1 500 - 3380 400 - 2780 300 - 2250 280 - 1890 250 - 1635 fggo
Verkningsgrad % Upp till 94 Upp till 97
Max utgangsspanning Vv 265V AC 360 V AC
Max utgangsstrém A 3x3,3 3x4,5 3x4,5 3x7 3x11,5 3x16
SKYDD
Max férsékring A 16
Motorutgang Kortslutningsskyddad mellan faserna
Motor Skyddas av strémgrans pé grund av avmagnetisering och effektférlust i motorn
Ingéngar Transientskyddad med varistorer
Overspanningsskydd Ja /400 VA (termistor) -
MILJOSPECIFIKATIONER
Drifttemperatur °C -40 °C till + 40 °C
Starttemperatur °C -40 °C till + 50 °C
Férvaringstemperatur °C -40 °C till + 70 °C
Kapslingsklass P 54
Kapslingsmaterial Aluminium
Fukt % rh 10 - 95 % rh - ej kondenserande
Yta Korrosionbesténdig enligt SS-EN/ISO12944-2:1998 kategori C4
GRANSSNITT
Digital kommunikation 2 st Modbus RS485 via RJ12-kontakter samt 2 plintar fér maximalt 1,5 mm2.
Digital ingang Start/stopp med intern pull-up / Brandlage / Larmaterstélining
Analog ingang 1st0-10V DC, vid 20 kOhm 100% @ 9,5V DC, +/-2%
Larmreld 1 st potentialfritt reld, brytande 24 V AC /24 V DC /1A
Driftrela 1 st potentialfritt reld 230 VAC /2 A
FUNKTION
Teknik Sinusformad Back EMF signalreglerad via FOC (Field Oriented Control)
Flygande start Ja < 30 % av max hastighet
Min. ramp upp Sek. 15 - 300
Max ramp upp Sek. 15 - 300
Larm Ja
Larmaterstallining Via digital ingang, Modbus eller spanningslos i mer &n 60 sekunder.
Fliktstopp Sek. Bromsfunktiqnen stannarflélften s& snabbt som mdjligt.
Bromtiden beror pa flaktens levande kraft.
. Drifttimmar, larm, belastning, programversion, max temperatur, max motorspénning, max motorstrém, max
Servicedatalogg rippelspanning, max rippelstrom.
Programuppdatering Ja, via seriellt grénssnitt.
Motorparametrar Programmerbara av OJ Electronics.
Brandlage Nominell effekt i 1 timme vid 70 °C.
GODKANNANDEN
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
Produktstandard SS-EN 61800 Del 2 & 3
RoHS-direktivet Ja
Produktgodkénnanden CE
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FELSOKNING

Oppning av OJ-EC

Innan du 6éppnar OJ-EC ska natspanningen ha varit avstédngd i minst 2 minuter, eftersom det annars finns beréringsfarliga restspanningar i apparaten.

Felsékning nar OJ-EC styrs med externa (A/D) signaler:

Symptom Orsak

Atgéird

Matningsspénning saknas

Kontrollera att det finns spanning pa OJ-EC, plintarna ”L” och "N” pa
modeller fér 230 V.

"L17, ”L2” og "L3” vid modeller for 3 x 400 V och 3 x 230 V.

(Driftspanningen anges p& markskylten, som finns pa sidan av OJ-EC.)

Déliga elanslutningar

Kontrollera anslutningskontakterna och andra elanslutningar

Driftsignal saknas

Kortslut plintarna 7 och 8 i OJ-EC-IOBOX markerade med L (GND) og
"Start/Stop” (fig.10).

Motorn roterar inte
Styrsignal 0 — 10 V DC saknas.

Kontrollera att styrsignalen 0 - 10 V DC &r korrekt ansluten till plintarna 13
och 14 i OJ-EC-IOBOX markerade med J- (GND) och ”0-10 V in” (fig.10).

Vid potentiometerdrift:

Kontrollera att potentiometerns styrsignal 0 - 10 V DC ar korrekt ansluten
pa plintarna 13, 14 och 15 i OJ-EC-IOBOX markerade med L (GND) och
”0-10 Vin” och "+10 V out” (fig.16).

Potentiometern ska ha en inre resistans pa minst 4 kQ.

Motorn har stoppats av det interna
motorskyddet 3 ganger pa grund av
overlast eller annat larm.

Aterstall larmet genom att kortsluta plintarna 11 och 12 i OJ-EC's
OJ-EC-IOBOX markerade med L (GND) och "Alarm reset”.

Du kan ocksa aterstélla larmet genom att stdnga av spanningen till OJ-EC
och sla pa den igen efter ca 60 sekunder.

Defekt OJ-EC

Byt OJ-EC

Defekt motor

Byt motorn

OJ-EC bullrar 6ver acceptabel niva For 1ag switchfrekvens

Oka switchfrekvensen

0 = Auto

1 =Low [L&g] = 4 kHz

2 = High [Hog] = 8 kHz

Nar switchfrekvensen 6kas 6kar ocksa forlusterna i motorn, som darmed
far lagre verkningsgrad och samre driftekonomi. Du kan &ndra switch-
frekvensen i OJ-EC med OJ-EC handterminalen.

Minst tva faser kortslutna pa motorns

OJ-EC kopplar fran
anslutningsplintar

Eliminera kortslutningen pa motorns anslutningsplintar o)

o) Kom ihdg att aterstalla larmet genom att kort-
sluta plintarna (GND) och "Alarm reset”.

Defekt motor

Byt motorn ©)

Overbelastad motor

Atgérda Overbelastningen av motorn ©)

Fels6kning nar OJ-EC styrs via Modbus:

Symptom

Orsak

Atgird

Motorn roterar inte

Matningsspanning saknas

Kontrollera att det finns spanning pa OJ-EC, plintarna ”"L” och "N” pa
modeller fér 230 V. ”L1”, ”L2” og "L3” vid modeller fér 3 x 400 V och 3 x
230 V.

Driftsignal saknas

Coil stat Bits Register 1: Motor Start/stopp (1= On) 0 - 1

Déliga elanslutningar

Kontrollera anslutningskontakterna och andra elanslutningar

Borvéarde for hastigheten saknas

Holding registers; Register 1: PrcSet 0 — 10 000 ( 0 - 100,00%)

Det interna motorskyddet har stangt
av motorn 3 ganger pa grund av
overlast.

Coil stat Bits Register 2: Reset (1 = Reset / pulse) 0 — 1
Du kan ocksa aterstélla larmet genom att stdnga av spanningen till OJ-EC
och sla pa den igen efter ca 60 sekunder.

Defekt OJ-EC

Byt OJ-EC

Defekt motor

Byt motorn

OJ-EC bullrar 6ver acceptabel niva

For 1ag switchfrekvens

Oka switchfrekvensen.

Holding registers; Register 11: SwitchMode

0 = Auto [Auto], 1 = Low [L&g], 2 = High [H&g]

Nar switchfrekvensen 6kas 6kar ocksa forlusterna i motorn, som darmed
far lagre verkningsgrad och samre driftekonomi.

OJ-EC kopplar fran

o) Kom ihdg att aterstalla larmet genom att satta
Coil stat Bits Register 2: 1= Reset (1 = Reset /
pulse) 0 -1

Du kan ocksa aterstélla larmet genom att stéanga
av spanningen till OJ-EC och sl& pa den igen efter
ca 60 sekunder.

Minst tva faser kortslutna pa motorns
anslutningsplintar

Ta bort kortslutningen pa motorns anslutningsplintar. ©)

Defekt motor

Byt motorn Q)

Overbelastad motor

/°-\tgérda Overbelastningen av motorn ©)

OJ Electronics A/S
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Norsk

FIGUROVERSIKT

Flg. figurer finnes bakerst i instruksjonen:

Fig. 1: Maltegning OJ-EC 1080D - 3240D (0,8
til 2,4 kW)

Fig. 2: Maltegning OJ-EC 3400D - 3650D (4,0
til 6,5 kW)

Fig. 3: Monteringsretning eksternt pa kanal

Fig. 4: Monteringsretning internt i kanal/aggre-
gat

Fig. 5: Elektrisk effektforbindelse pa OJ-EC
1080D - 1115D

Fig. 6: Elektrisk effektforbindelse pa OJ-EC
3160D - 3650D

Fig. 7: Montering av kabelskjerm pa OJ-EC
Fig. 8: Montering av OJ-EC-IOBOX pa OJ-EC
Fig. 9: Montering av Modbuss-kommunika-

sjonskabel mellom OJ-EC og OJ-EC-
10BOX

Fig. 10: Strekkavlastning av Modbuss-kabel

Fig. 11: Oversikt over tilkoblingsterminaler pa
OJ-EC-I0OBOX

Fig. 12: Koder / bryter

Fig. 13: Forholdet mellom hastighet og aksele-
rasjons-/deselerasjonstid

Fig. 14: Forholdet mellom hastighet og innstil-
ling av min./maks. hastighet

Fig. 15: Tilkobling av handterminal

Fig. 16: Tilkobling av potensiometer

Fig. 17: Terminering av Modbuss

GENERELT

OJ-EC benyttes til styring av hastigheten pa en
EC-motor som er bygget sammen med en vifte.
Hastigheten styres enten via et standard 0-10 V
DC signal, potensiometer, Modbuss RTU eller
via en OJ-EC handterminal.

EC motoren er en "Permanent Magnet Synkron
Motor” (PM-SM), hvor kommuteringen forgar
elektronisk. Rotoren er her utstyrt med perma-
nent magnetiserte magneter. Avhengig av mo-
torens effektstarrelse er stromtilkoblingen enten
1-faset 230 V AC eller 3-faset 400 V AC.

OJ-EC er beregnet for montering direkte i
luftstremmen pa ventilatorens motorkonsoll

og er konstruert iht. miljokravene i en ventila-
sjonskanal. Verken varme, kulde, fukt, stov eller
vibrasjon skader elektronikken som er innstopt i
en aluminiumskapsling.

For a fjerne overskuddsvarme fra OJ-EC ma
kjoleribbene pa OJ-EC alltid monteres med
aktiv ventilasjon, for eksempel i en avtrekks- el-
ler ventilasjonskanal.

OJ-EC kan enten styres via RS485 Modbuss
RTU og kan dermed helt integreres i systemer
som kommuniserer via Modbuss-protokoll eller
styres via A/D (Analog/Digital) driftssignaler til
start/stopp, 0-10 V DC for styring av hastighet
og alarmsignaler fra OJ-EC.

OJ-EC kan ogsé styres med en ekstern hand-
terminal, OJ-EC-HTERM.

OJ-EC bestar av en EC Controller og en OJ-EC-
I0BOX, som monteres av installateren.

Alle eksterne, elektriske tilkoblinger kobles sik-
kert og palitelig via fjeertilkoblingsklemmer eller
standard RJ12-kontakter i OJ-EC og i tilherende
OJ-EC-IOBOX.

Drifts- og grenseparametre kan lett tilpasses
den aktuelle bruken enten via Modbuss eller en
tilkoblet handterminal. For & minimalisere instal-
lasjonsomkostningene har OJ-EC et innbygd
EMC-filter.

OJ-EC er utfert i kapsling IP54. For & overholde
kapsling IP54 m& OJ-EC og OJ-EC-IOBOX ikke
monteres med kabelinnferingsépningene opp
(fig. 3 og 4).

PRODUKTPROGRAM

Type Produkt

OJ-EC-1080D OJ-EC 0,8 kW/1x230 V AC
OJ-EC-1115D OJ-EC 1,15 kW/1x230 V AC
OJ-EC-3160D OJ-EC 1,6 kW/3x400 V AC
0OJ-EC-3240D OJ-EC 2,4 kW/3x400 V AC
OJ-EC-3400D OJ-EC 4,0 kW/3x400 V AC
OJ-EC-3650D OJ-EC 6,5 kW/3x400 V AC
FUNKSJONER

OJ-EC har som standard felgende innebygde
funksjoner:

* Modbuss RTU

e 0-10 V analog inngang for styring av hastig-
het

e Styring med ekstern handterminal

e Flygende start i begge retninger

Alarm for overlast, overspenning og un-

derspenning

Motorvern med innebygd strembegrensning

Kortslutningsbeskyttede inn- og utganger

Digital inngang for "Start/stop"

Digital inngang for "Firemode”-drift

Digital inngang for "Alarm reset"

Innbygd EMC-filter

INSTALLASJON

OJ-EC bestar av en standard OJ-Air2EC-con-
troller, en OJ-EC-IOBOX, en Modbuss-kabel (12
cm) montert med RJ12-kontakt i begge ender
og 4 stk. 5 mm skruer.

OJ-EC, Modbuss-kabel, OJ-EC-IOBOX og 4
stk. 5 mm skruer leveres umontert og installate-
ren installerer og monterer produktet i henhold
til beskrivelse og rekkefalge nedenfor:

Mekanisk montering av OJ-EC

For & sikre tilstrekkelig kjgling av OJ-EC ma
den monteres slik at viftens luftstrom passerer
forbi pa langs av kjeleribbene (fig. 3 + 4). Veer
oppmerksom pé at det under drift alltid ma
veere fri passasje mellom kjoleribbene. OJ-EC
kan monteres internt i ventilasjonsaggregatet
eller direkte pa motorkonsoll. OJ-EC kan ogsa
monteres planforsenket utenpa en ventilasjons-
eller avtrekkskanal med kjoleribbene plassert i
den aktive luftstrommen i kanalen.

Elektrisk montering av nettkabel til OJ-EC
Lokket over tilkoblingsboksen pa OJ-EC fiernes
ved at de 4 skruene lgsnes og aluminiumsdeks-
let fiernes.

Stromkabelen feres inn i OJ-EC gjennom inn-
feringsapningen, som er utstyrt med gummibe-
skyttelse (fig. 5 og 6). Motorkabelen strekkav-
lastes med kabelbgylen som er plassert like i
naerheten av innferingshullet (fig. 7)

For storrelsene OJ-EC-1080D og OJ-EC-1115D,
som begge er 230 V-utgaver, tilkobles spennin-
gen i klemrekken merket "Mains” pa klemmene
”L” og ”"N” og jordlederen monteres pa - (fig.

5 og 6).

For storrelsene OJ-EC-3160D til OJ-EC-3650D,
som alle er 3 x 400 V-utgaver, tilkobles spennin-
gen i klemrekken merket "Mains” pa klemmene
”L1”, ”L2” og "L3” og jordlederen monteres pa
—L (fig. 5 0g 6).

Det er ikke krav om bruk av skjermet kabel til
stromkabel.

Elektrisk montering av motorkabel

Den skjermede kabelen fra EC-motoren fores
inn i OJ-EC gjennom innfaringsépningen, som er
utstyrt med gummibeskyttelse (fig. 5 og 6). Mot-
orkabelen strekkavlastes og skjermen kobles til
OJ-EC Controllerens ramme med kabelbaylen
som er plassert like ved innferingshullet (fig. 7).
Ledningene fra motoren tilkobles i klemrekken
merket "MOTOR” p& "U”, "V” og "W” og jordled-
ningen monteres pa = (fig. 5 og 6).

Mekanisk montering av OJ-EC-IOBOX

Den medfalgende RJ12-Modbuss-kabelen
plasseres i OJ-ECs RJ12-kontakt merket med
"A” (fig. 11).

Modbuss-kabelen fores inn i OJ-EC-IOBOX
gjennom apningen i bunnen av OJ-EC-IOBOX.
OJ-EC-10BOX festes deretter med de 4 medfol-
gende 5 mm skruer. Den andre enden av RJ12-
Modbuss-kabelen plasseres i RJ12-kontakten
pa OJ-EC-IOBOX merket "A” (fig. 11).

For & unngé deformering av OJ-EC-IOBOX

ma de 4 skruene maksimalt trekkes til med et
moment pa 1%2 Nm.

Elektrisk montering av styresignaler

¢ Styrekablene fores inn i OJ-EC-IOBOX gjen-
nom kabelinnferingsapninger utstyrt med
gummipakninger, der det klippes et passende
hull, slik at gummipakningen passer tett om-
kring kabelen og slik at den angitte kapslin-
gen (IP54) opprettholdes.

e 0-10 V DC styresignal fra en ekstern regulator
tilkobles OJ-EC-IOBOX pé& klemmene 13
(0-10 V in) og 14 = (fig. 11). OJ-EC regulerer
hastigheten linezert mellom 0 % og 100 %
(100 % @ 9,5V, +/-2 %), men i henhold til
innstilt akselerasjons-/deselerasjonstider
og begrenset til reguleringsomradet mellom
innstilt min. og maks. turtall (fig. 13 og 14).

e Potensiometer for styring av hastighet tilko-
bles OJ-EC-IOBOX péa klemmene 13 (0-10 V
in), 14 (&) og 15 (+10 V out) (fig. 11 og 16).
OJ-EC regulerer hastigheten linezert mellom
0 % og 100 %, men i henhold til innstilt ak-
selerasjons-/deselerasjonstider og begrenset
til reguleringsomradet mellom innstilt min. og
maks. turtall (fig. 13 og 14).

e Start-/stoppsignalet tilkobles OJ-EC-IOBOX
pé klemmene 7 (Start-/stop) og 8 (<) (fig. 11)
og ma veere en potensialfri digital kontakt.
”Start-/stopp”-funksjonen beskrives under
avsnittet "Drift”.

¢ Firemode-signalet tilkobles OJ-EC-IOBOX
pa klemmene 9 (Firemode) og 10 (<) (fig. 10)
og ma veere et potensialfritt, digitalt signal.
”Firemode”-funksjonen beskrives under
avsnittet "Drift”.

o Signalet for tilbakestilling av alarm kobles til
OJ-EC-IOBOX pa klemmene 11 (Alarm reset)
og 12 (&) (fig. 11) og ma vaere et potensial-
fritt, digitalt signal. "Alarm Reset”-funksjonen
beskrives under avsnittet ”Drift”.

e OJ-EC er utstyrt med et alarmrelé/-utgang
som lukker (NC) ved feil/alarm. Alarmsignalet
er markert med "Alarm relay” og tilkobles
0OJ-EC-IOBOX pa klemmene 16 (C) og 17 (&
) (fig. 11) og er et potensialfritt, digitalt signal.
Funksjonen til “Alarm relay”-funksjonen
beskrives under avsnittet "Drift”.

Elektrisk montering av Modbuss-kabel

Hvis Modbuss RTU-tilkoblingen utferes med
RJ12-kontakt, m& Modbuss-kabelen veere av
typen MPFKGBS eller tilsvarende flatkabel, som
det monteres RJ12-kontakt p& med spesial-
verktoy.

Modbuss-kabelen fores inn i OJ-EC-IOBOX
gjennom innfgringsapningen, som er utstyrt
med gummibeskyttelse med slisse, og tilkobles
OJ-EC-IOBOX i kontakten ”D” (fig. 11).
Modbuss-kabelen strekkavlastes ved & fore ka-
belen gjennom strekkavlastningen (fig. 9), som
er plassert like ved innferingshullet.

Det er ogsa mulighet for a tilkoble Modbuss-
kommunikasjonen med en annen type
standardkabel og tilkoble og viderekoble
Modbuss-kabelen til andre enheter ved & bruke
fieerbelastede klemmer i OJ-EC.
Modbuss-tilkoblingsterminalene er merket med
1" (A), "2”(B) og " ”(GND) og klemmer for
viderekobling er merket med "4” (A), "5”(B) og ”
—L” (GND) pa OJ-EC-IOBOX.
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Terminering av Modbuss

Der OJ-EC er en del av et Modbuss-nettverk, vil
det veere ngdvendig & terminere den eksterne
Modbussen i begge endene.

OJ-EC er utstyrt med en termineringsmotstand
og en bro (se fig. 17) som kan brukes til & koble
inn eller ut denne Modbuss-termineringen.
Broen er plassert ved siden av klemme nr. 1.
Termineringsmotstanden er 100 Q og fabrikk-
innstillingen er "OFF”.

Elektrisk montering av handterminal
Modbuss-kabelen fra OJ-EC handterminal fores
inn i OJ-EC-IOBOX gjennom innferingsapnin-
gen, som er utstyrt med gummibeskyttelse med
slisse, og tilkobles OJ-EC-IOBOX i kontakten
"C” (fig. X).

For mer informasjon, se instruksjon til OJ-EC
handterminal. Modbuss-kabelen til handtermi-
nalen strekkavlastes ved & fore kabelen gjen-
nom strekkavlastningen (fig. 9), som er plassert
like ved innferingshullet.

DRIFT

Styring av OJ-EC

OJ-EC kan styres med:

e 0-10VDC (100 % @ 9,5V, +/-2 %)

¢ |okal betjening med handterminal
(OJ-EC-HTERM)

e et potensiometer.

* Modbuss RTU

Styring med 0-10 V DC

OJ-EC kan styres med eksterne inngangssig-
naler. For at OJ-EC skal kunne starte, ma den
fa et start-/stoppsignal. Start-/stoppsignal gis
ved & kortslutte klemme 7 (Start/stop) og 8 (_L

) (fig 11).

Hastigheten reguleres ved sette reguleringssig-
nalet (0-10 V DC) pa klemme 13 (0-10 V In) og
14 (L) (fig 11).

OJ-EC regulerer hastigheten linezert mellom 0
% og 100 %, men begrenset til reguleringsom-
radet mellom min. og maks. innstilte turtall (fig.
13 og 14). Min. og maks. turtall innstilles med
handterminal (OJ-EC-HTERM). 100 % hastighet
er i OJ-EC-IOBOX definert til en inngangsspen-
ning pa ”0-10 V in” (klemme 13) pa 9,5 V (100
% @9,5V, +/-2 %).

For at OJ-EC skal kunne styres med 0-10 V DC,
ma man velge "Control = 0-10 V DC” (fabrikk-
innstilling) i menyen "Start up”/”Control” pa
handterminalen. Ekstern stopp og stopp fra
handterminal har hoyere prioritet enn start fra
héndterminal.

Firemode-funksjonen ma deaktiveres ved &
kortslutte inngangen "FireMode” pa klemme 9
(FireMode) og 10 (_L) (fig. 11). Hvis Firemode-
funksjonen ikke deaktiveres, vil OJ-EC regulere
viften uten alarmer og sikkerhetsfunksjoner
aktivert (se avsnittet "Firemode”). OJ-EC leveres
med "Firemode”-funksjonen deaktivert ved

at det fra fabrikken er innbygd en bro mellom
klemme 9 (Firemode) og 10 (_L). Denne broen
ma fjernes hvis ”Firemode”-signalet kommer fra
f.eks. et felles brannalarmsanlegg (ABA)

Styring med handterminal

Handterminalen ma tilkobles OJ-EC's OJ-EC-
IOBOX i RJ12 kontakten merket med "C” (fig.
11).

For at OJ-EC skal kunne styres med handter-
minal, ma man med handterminalen i menyen
"Start up”/”Control” velge "Control = HTERM”.
(Se for ovrig instruksjon for OJ-EC-HTERM.)

Styring med potensiometer

OJ-EC kan styres med potensiometer som
tilkobles klemme 13 (0-10 V in), 14 (_L)og 15
(+10 V out) (fig. 16). Potensiometeret ma ha en
motstand pa minimum 4 kQ (anbefalt), maks.
47 kQ.

For evrig henviser vi til avsnittet ”Styring med
0-10 vV DC".

Styring med Modbuss
Se under avsnittet "Modbuss” i denne instruk-
sjonen.

Firemode-funksjon

Firemode-funksjonen er betegnelsen for en til-
stand i OJ-EC hvor den ma kjore et nedprogram
uten overvakning av alarmer. For eksempel er
det interne overtemperaturvernet i OJ-EC slatt
av, og motoren ma ikke stoppe ved kommuni-
kasjonssvikt. Funksjonen kan benyttes ved bl.a.
raykutsugning i forbindelse med brann i en byg-
ning. F.eks. vil en avtrekksvifte kunne fortsette
med 8 suge royk ut av bygningen sa lenge som
overhodet mulig nar "Firemode” er aktivert. Og
dette skjer uten at viften stopper pa grunn av
feil og andre alarmer fra hverken viften eller fra
OJ-EC. Hastigheten folger den innstilte hastig-
heten som enten kommer fra et eksternt 0-10 V
signal, et potensiometer eller via Modbuss fra
en Modbuss Master controller.

OJ-EC vil kunne opprettholde drift i minst

én time selv ved en overopphetet OJ-EC og
viftemotor.

| denne tilstanden prioriteres at OJ-EC holdes
kjorende uansett hvilke alarmer som matte veere
aktive.

Firemode-funksjonen aktiveres ved & fierne
forbindelsen mellom klemme 9 (FireMode) og
10(L).

Merk: Ved temperaturer over 75 °C i OJ-EC,
avbrytes spenningen til handterminalen og den
kan dermed ikke benyttes ved temperaturer
over 75 °C.

Automatisk gjenstart etter alarm

OJ-EC vil forsgke a gjenstarte automatisk etter
en alarmtilstand som f.eks. over-/underspen-
ning. Automatisk gjenstart utfores maksimalt 3
ganger, deretter blir OJ-EC i feiltilstand og m&
gjenstartes ved 4 tilbakestille alarmen.
Tilbakestilling alarm: (se avsnittet "Tilbakestilling
alarm”).

Alarmrelé/-utgang

OJ-EC har en alarmutgang i form av et alarm-
relé. Alarmreleet aktiveres i tilfelle av en alarm i
OJ-EC eller alarmer registrert i motor eller vifte.
Alarmsignalet tilkobles klemme 16 (C) og 17
(NC), og releet er lukket i spenningsfri tilstand
og ved aktive alarmer.

Tilbakestilling alarm

OJ-EC er utstyrt med en digital inngang for til-
bakestilling av alarmer. Alarmutgangen tilbake-
stilles ved a kortslutte klemme 11 (Alarm reset)
og 12 (_L) (fig. 11). Tilbakestilling av alarmut-
gangen kan dessuten utferes via Modbuss-
kommando eller ved & avbryte spenningen til
OJ-EC i mer enn 60 sekunder.

Switchfrekvens

Motorens switchfrekvens (SwitchMode) kan
innstilles med handterminalen til felgende
innstillinger.

0 = Auto

1=Low =4 kHz

2 = High = 8 kHz

Ved en gkt switchfrekvens minskes den herbare
stoyen fra OJ-EC Controller, men samtidig okes
tapene i motoren og motoren far dermed en
lavere virkningsgrad og darligere gkonomi.

| stilling 0 = Auto, skifter OJ-EC Controller
automatisk switchfrekvens. Ved oppregulering
av turtall, skifter OJ-EC Controller fra 2 = High =
8 kHz til 1 = Low = 4 kHz, nar hastigheten over-
stiger 60 % av nominell maks. hastighet. Ved
nedregulering av turtall skifter OJ-EC Control-
ler fra 1 = Low (4 kHz) til 2 = High (8 kHz), nar
hastigheten kommer under 50 % av nominell
maks. hastighet.

| stilling 1 = Low = 4 kHz kjerer OJ-EC Control-
ler under drift alltid med lav switchfrekvens.

| stilling 2 = High = 8 kHz kjerer OJ-EC Control-
ler under drift alltid med hey switchfrekvens.

LED lysdiodevisninger

OJ-EC-IOBOX er internt utstyrt med 2 stk. LED
plassert under lokket, og disse er derfor ikke
synlige med lukket lokk.

Gronn LED lyser konstant ved styring via A/D-
signaler.

Gronn LED blinker ved styring via MODBUSS
og viser kommunikasjon pa ekstern MODBUSS
(RJ12-kontakt "D” eller klemmeterminal 1 og 2 /
4 og 5, fig. 11).

Grenn LED blinker dessuten ved styring via
handterminal.

Rad LED lyser ved minst én aktiv alarm. Unntatt
i aktiv Firemode-tilstand.

Advarsel! Rammen pa OJ-EC kan bli sveert
varm.
Advarsel! OJ-EC kan ikke repareres
pa stedet. Forsek aldri & reparere en
defekt enhet.
Kontakt leveranderen for at fa en
erstatningsenhet.
Merk! Flere tekniske opplysninger kan fas ved
henvendelse til leveranderen.

MODBUSS

Standardadresse i OJ-EC-IOBOX er Modbuss-
adresse=54 og overferingshastighet er som
standard innstilt til 38,4 kbit/s, 1 start-, 8 data-,
2 stopp-bit og ingen paritet. For & kunne styre
OJ-EC med ekstern Modbuss méa parameter i
menypunktet "Control” i handterminalen innstil-
les til "HTERM”.

Modbuss-adresse og andre kommunikasjons-
parametre kan endres med handterminalen
(OJ-EC-HTERM).

Endring av standard Modbuss-adresse og over-
feringshastighet utferes med handterminalen
(OJ-EC-HTERM) etter folgende fremgangsmate:
Med velgeren (fig. 12) innstilt p& ”0”, innstilles
de onskede parametere til onskede verdier med
handterminalen. Nar de nye verdiene er innstilt,
settes velgeren i stilling ”1”.

Handterminalen virker ikke hvis overferings-
hastigheten er endret fra standardverdi pa 38,4
kbit/s, og handterminalen fiernes fra kontakt
"C". Deretter er det de endrede innstillingene
som gjelder.

Nar OJ-EC er tilkoblet Modbuss med gyldig
kommunikasjon, blir 0-10 V signal og digital
Start/stopinngang ignorert.
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Stottede Modbusskommandoer

Coil stat bits
0x01: Read / 0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF00) / 0xOF: Write Multiple Coils
Register | Function Range Active state Comment

1 Motor ON/OFF 0-1 1=0N For EC Controller
2 Reset Alarms 0-1 1 = Reset For OJ-EC-IOBOX & EC Controller
4 FireMode 0-1 1 = Active For EC Controller
8 |Control 0-1 |9 Modbus For OJ-EC-I0BOX

Input stat bits

Available MOD bus commands:

0x02: Read

Register Function Range Active state Comment

1 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
2 V HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
3 I HI Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
4 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm Alarm in EC Controller
5 Phase Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
6 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked Alarm in EC Controller
7 I HI Limit 0-1 1 = Limit Alarm in EC Controller
9 | Ripple 0-1 1 =Irip high Alarm in EC Controller
10 EEPROM Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
11 Internal Stop 0-1 1 = Stop Motor stopped
15 Communication error 0-1 1 = Error Comm. Error with EC
18 External Stop 0-1 1 = Stop External signal on OJ-EC-IOBOX
19 External Firemode 0-1 1 = Firemode External signal on OJ-EC-IOBOX

Holding registers
Available MOD bus commands:
0x03: Read / 0x06: Write Single

/ 0x10: Write Multiple

Register | Function Range Resolution Unit Comment
1 Setpoint / PrcSet 0 - 10000 0.01 % For EC Controller
2 Min. RPM** X -y 1 RPM For EC Controller
3 Max. RPM** X-Y** 1 RPM For EC Controller
4 UpRampTime 15 -300 1 Sec. For EC Controller
5 DownRampTime 15-300 1 Sec. For EC Controller
11 SwitchMode 0 Auto - For EC Controller
1 4 kHz
2 8 kHz
17 MOD bus ID 1-247 1 - For OJ-EC-I0OBOX
18 CommRate * 0 4800 Bps For OJ-EC-IOBOX
1 9600 Bps
2 19200 Bps
3 38400 Bps
4 57600 Bps
5 115200 Bps
19 | Parity * 0 None - For OJ-EC-IOBOX
1 Odd -
2 Even -
20 | Stop Bits * 0 INVALID - For OJ-EC-IOBOX
1 1 -
2 2 -

* Alternative kommunikasjonsinnstillinger nar velgeren er innstilt pa *1’
** Avhengig av den aktuelle OJ-EC Controlleren (se tabellen under)

EC type Max. shaft power Min. RPM Max. RPM
OJ-EC-1080D 0,8 kW 500 3380
0OJ-EC-1115D 1,15 kW 400 2780
0OJ-EC-3160D 1,6 kW 300 2250
0OJ-EC-3240D 2,4 kW 280 1890
0OJ-EC-3400D 4,0 kW 250 1635
0OJ-EC-3650D 6,5 kW 200 1380
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Input registers
Available MOD bus commands:

0x04: Read
REGISTER FUNCTION RANGE RESOLUTION | UNIT COMMENT
1 EC TYPE 1000 - ? 1 - For OJ-EC-IOBOX
2 OJ-EC-IOBOX SW VERSION 100 - ? 0.01 - Of OJ-EC-I0OBOX
4 PRCOUT 0 - 10000 0.01 % Of EC Controller
5 RPMOUT 0 - 3000 1 RPM Of EC Controller
6 INTERN TEMP -5000 - 15000 0.01 °C Of EC Controller
7 VIN 0-500 1 \% Of EC Controller
8 1 OUT 0 - 30000 1 MA Of EC Controller
9 POWER IN 0 - 6000 1 w Of EC Controller
10 | RIPPLE 0 - 32000 1 MA Of EC Controller
1 OPERATION MINUTES 0-1439 1 MIN. Of EC Controller
12 OPERATION DAYS 0-9999 1 DAY Of EC Controller
13 V RIPPLE 0-500 1 Of EC Controller
14 CONFIG FILE VARIANT AA-2ZZ 2 ASCIlI CHAR Of EC Controller
15 CONFIG FILE VERSION 0 - 32000 0.01 Of EC Controller
External input on
16 EXTERN SET 0 - 1000 0.01 O EO IOBOX
20 EC SW VERSION 121 - 32000 0.01 Of EC Controller
21 BOOT SW VERSION 103 - 32000 0.01 Of EC Controller

FORBUD MOT IGANGSETTING

Det erklaeres forbud mot igangsetting inntil

den maskinen/produktet som ovenfor nevnte
produkt skal utgjere en del av, i sin helhet er
erkleert i overensstemmelse med alle relevante
bestemmelser i Maskindirektivet 98/37/EQF
samt nasjonal lovgivning ifelge det danske
Arbejdstilsynets bekendtgerelse 56 /94.

Det ma forst kobles strem til produktet nar hele
installasjonen overholder kravene i ALLE rele-
vante EU-direktiver. Nar produktet er installert i
henhold til denne installasjonsveiledningen og
gjeldende installasjonskrav, er produktet dekket
av fabrikkgarantien. Hvis produktet har veert
utsatt for skade, f.eks. under transport, ma det
undersokes og repareres av autorisert personell
innen det kobles strom til produktet.

Sikkerhetsfunksjoner

OJ-EC er kortslutningssikret mot fase-fase-
kortslutning og har innebygd strembegrensning
til & beskytte motoren.

Det er elektroinstallaterens ansvar a sikre
korrekt jording og beskyttelse etter gjeldende
lokale normer og standarder. RCD-er (Fl-releer),
multippel beskyttelsesjording eller alminnelig
jording kan brukes som ekstrabeskyttelse forut-
satt at de lokale sikkerhetsreglene er overholdt.
Jordlekkstrommene er hayere enn 3,5 mA,
derfor kreves det en fast, permanent installasjon
og forsterket beskyttelsesjording.

NB! Ved jordfeil kan det veere DC-innhold i
feilstrammen, og RCD-er ma veere egnet til &
pavise dette, og installeres i henhold til gjel-
dende lokale og internasjonale regler, hvis disse
benyttes.

SERVICE OG VEDLIKEHOLD

Ingen spesielle krav til vedlikehold.

Vennligst kontakt leveranderen i tilfelle av
problemer.

For feilseking pa apparatet: Se avsnittet "Feil-
seking”.

ALARM

Det innbygde alarmreleet pa OJ-EC-IOBOX er
av typen normally closed (NC) og er pa OJ-EC-
I0BOX markert med "Alarm relay”. Alarmreleet er
lukket i spenningsfri tilstand og apen ved feilfri
tilstand. Alarmreleet lukker ved alarm, OJ-EC
stopper og alarm-lysdioden lyser. Hvis feilen
forsvinner, tilbakestilles alarmen automatisk og
OJ-EC startes.

OJ-EC forseker automatisk gjenstart. Hvis det
maksimale antall gjenstarter overskrides (3x),
ma alarmen tilbakestilles.

Ved Modbuss-styring av OJ-EC tilbakestilles
alarmen ved & pulse CoilStatBit, adresse 1 =
nyn

Ved styring med 0-10 V DC og digitale signaler,
foretas tilbakestilling av alarmen ved & kortslutte
“Alarm reset” og L (GND).

Brytes nettspenningen i mer enn 60 sek., blir
alarmen automatisk tilbakestillet.

MILJD OG FJERNING AV AVFALL

Veer med pa a beskytte miljget ved & avhende
emballasje og brukte produkter pa en miljeriktig
mate.

Avhending av produktet
Produkter med dette merket ma ikke
avhendes som alminnelig hushold-
ningsavfall, men ma samles inn
saerskilt i henhold til de gjeldende
lokale regler.

Benyttede standarder

EN-61800-2 ”Elektriske motordrifter for varia-
belt turtall - Del 2: Generelle krav”
"Generell elektromagnetisk kom-
patibilitet”

EN-61800-3

Nar produktet skal tas i bruk

Produktet mé kun tas i bruk, dersom hele instal-
lasjonen oppfyller gjeldende krav i direktiver

og fra lokale myndigheter. Farst nar produktet
er installert i henhold til denne veiledningen og
gjeldende installasjonsforskrifter, er det omfat-
tet av fabrikkgaranti. Hvis produktet har veert
utsatt for fysisk overlast eller skade, f.eks. under
transport, ma det etterses og kontrolleres av
kvalifisert personell for produktet tas i bruk og
tilkobles forsyningsnettet.

CE-MERKING

OJ Electronics A/S erklzerer herved at dette pro-
duktet oppfyller Radets direktiv 92/31 og senere
endringer om elektromagnetisk kompatibilitet
og Radets direktiv 73/23 om elektrisk materiell
som er bestemt til bruk innenfor visse spen-
ningsgrenser.

GODKJENNELSER
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
PRODUKTSTANDARD | EN61800 PART 2

0G 3

ROHS-DIREKTIVET | JA
PRODUKT- o
GODKJENNELSER
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TEKNISKE DATA

OJ-EC TEKNISKE DATA

Controller-storrelse

Beskrivelse kW
0,8 kW 1,15 kW 1,6 kW 2,4 kW 4,0 kW 6,5 kW
Mekanisk utseende fig. 1 fig. 2
Dimensjoner mm 217 x 305 x110 240 x 351 x 110
Vekt kg 4,9 6,4
TILFORSEL
Spenning 1x230V AC 50/60 Hz -10 %/+15 % 3 x 400V AC 50/60 Hz -10 %/+15 %
N°ngg”a?;itr?$“ekt kw 0,8 1,15 1,6 24 40 6,5
Stromforbruk ved maks. last A 4,5 6,5 3x3A 3x45A 3x75A 3x12A
cos iﬂf:;ffrl:;okrs last (Active PFC) >0.8
MOTORUTGANG
Turtall RPM 500 - 3380 400 - 2780 300 - 2250 280 - 1890 250 - 1635 ?ggo
Virkningsgrad % Opptil 94 Opptil 97
Maks. utgangsspenning \Y 265V AC 360 V AC
Maks. utgangsstrem A 3x3,3 3x4,5 3x4,5 3x7 3x11,5 3x16
BESKYTTELSE
Maks. sikring A 16
Motorutgang Kortslutningsbeskyttet mellom faser
Motor Beskyttet av stramgrense pa grunn av avmagnetisering og effekttap i motor
Innganger Transientbeskyttet med VDR
Overspenningsvern Ja /400 VA (PTC) -
MILJOSPESIFIKASJONER
Driftstemperatur °C -40 °C til + 40 °C
Starttemperatur °C -40 °C til +50 °C
Lagringstemperatur °C -40 °C til +70 °C
Kapslingsklasse P 54
Kapslingsmateriale Aluminium
Fuktighet % RF 10-95 % RF ikke kondenserende
Overflate Korrosjonsbestandig i falge EN/ISO12944-2:1998 kategori C4
GRENSESNITT
Digital kommunikasjon 2 stk. MODBUSS RS485 via RJ12-kontakt og 2 x klemmeterminaler for maks. 1,5 mm?
Digital inngang Start/stop med intern pull up / Firemode / Alarm reset
Analog inngang: 1 stk. 0-10 V DC, v/20 kOhm 100 % @ 9,5V DC, +/-2 %
Alarmrelé 1 stk. potensialfritt relé (NC) 24 V AC/24 V DC/1 A
Driftsrelé 1 stk. potensialfritt relé 230 V AC/2 A
FUNKSJON
Teknologi Sinusformet Back EMF signalregulert via FOC (Field Oriented Control)
Flygende start Ja < 30 % av maks. hastighet
Min. akselerasjon Sek. 15 - 300
Maks. akselerasjon Sek. 15 - 300
Alarm Ja
Tilbakestilling alarm Via digital inngang, MODBUSS eller spenningsfri i mer enn 60 sekunder
Servicedatalogg Driftstimer, alarmer, belastning, programvareversjon, maks. temp., maks. motorspenning, maks. motorstrem,

maks. ripplespenning, maks. ripplestram

Programvareoppdatering

Ja, via serielt grensesnitt

Motorparametere Programmerbar av OJ Electronics
Firemode Nominell effekt for 1 time ved 70 °C
GODKJENNELSER
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
Produktstandard EN61800 Part 2 og 3
RoHS-direktivet Ja
Produktgodkjennelser CE
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FEILSGKING

Apning av OJ-EC

For OJ-EC &pnes, mé nettspenningen ha veert avbrutt i min. 2 minutter, ellers vil det veere bereringsfarlig restspenninger i enheten.

Feilsoking nar OJ-EC styres med eksterne (A/D) signaler:

Symptom

Arsak

Handling

Motor gar ikke

Manglende matespenning

Kontroller at det er spenning pa OJ-EC, klemme "L og "N” ved 230
V-modeller.

"L1”, "L2” og "L3” ved 3 x 400 V og 3 x 230 V-modeller.

(Driftsspenning er angitt pa typeskiltet pa siden av OJ-EC)

Daérlig elektrisk forbindelse

Kontroller kontakter og andre elektriske forbindelser

Manglende driftssignal

Kortslutt terminalene 7 og 8 i OJ-EC-IOBOX merket L (GND) og "Start/
Stop” (fig. 10)

Manglende 0-10 V DC styresignal

Kontroller at 0-10 V DC styresignal er tilkoblet riktig til klemme 13 og 14 i
0OJ-EC-I0BOX markert med J- (GND) og "0-10 V in" (fig.10)

Ved potensiometerdrift:

Kontroller at potensiometrets 0-10 V DC styresignal er koblet riktig til
klemme 13, 14 og 15 i OJ-EC-IOBOX markert med L (GND) og "0-10 V
in” og "+10 V out” (fig. 16).

Potensiometeret ma ha en indre motstand pé& min. 4 kQ.

Motoren er koblet fra det interne
motorvernet 3 ganger pa grunn av
overlast eller annen alarm.

Tilbakestill alarm ved & kortslutte klemmene 11 og 12 i OJ-EC's
OJ-EC-I0BOX merket med J (GND) og "Alarm reset”.

Alarmen kan ogsa tilbakestilles ved 4 sla av strammen til OJ-EC og sla
den pa igjen etter ca. 60 sek.

Defekt OJ-EC

Skift OJ-EC

Defekt motor

Bytt motor

OJ-EC stoyer over akseptabelt niva

For lav switchfrekvens

Ok switchfrekvens

0 = Auto
1 =Low =4 kHz
2 = High = 8 kHz

Ved en okt switchfrekvens okes tapene i motoren, og motoren far dermed
en lavere virkningsgrad og darligere gkonomi. OJ-ECs switchfrekvens kan
endres over OJ-EC handterminal.

OJ-EC kobler ut

o) Husk & tilbakestille alarmen ved at klemmene
(GND) og "Alarm reset” kortsluttes”.

Min. 2 faser kortsluttet pa motorklem-
mer

Fjern kortslutningen pa motorklemmene ©)

Defekt motor

Bytt motor ©)

Overbelastet motor

Fjern overbelastningen fra motoren ©)

Feilsgking nar OJ-EC er kontrollert via Modbuss:

Symptom

Arsak

Handling

Motor gar ikke

Manglende matespenning

Kontroller at det er spenning pa OJ-EC, klemme "L og "N” ved 230 V-
modeller. ”L1”, ”L2” og "L3” ved 3 x 400 V og 3 x 230 V-modeller.

Manglende driftssignal

Coil stat Bits Register 1: Motor start/stopp (1 = pd) 0 — 1

Darlig elektrisk forbindelse

Kontroller kontakter og andre elektriske forbindelser

Manglende hastighetssettpunkt

Holding registers; Register 1: PrcSet 0-10000 (0-100,00 %)

Motoren er koblet fra det interne
motorvernet 3 ganger pa grunn av
overlast.

Coil stat Bits Register 2: Reset (1 = Reset / pulse) 0 — 1
Alarmen kan ogsa tilbakestilles ved 4 sla av stremmen til OJ-EC og sl
den pa igjen etter ca. 60 sek.

Defekt OJ-EC

Skift OJ-EC

Defekt motor

Bytt motor

OJ-EC stoyer over akseptabelt niva

For lav switchfrekvens

Ok switchfrekvensen.

Holding registers; Register 11: SwitchMode

0 = Auto, 1 =Low, 2 = High

Ved en okt switchfrekvens okes tapene i motoren, og motoren far dermed
en lavere virkningsgrad og dérligere skonomi.

OJ-EC kobler ut

o) Husk & tilbakestille alarmen ved & sette Coil
Stat Bits Register 2: 1= Reset (1 = Reset / pulse)
0-1

Alarmen kan ogsa tilbakestilles ved a sla av
stremmen til OJ-EC og sla den pa igjen etter ca.
60 sek.

Min. 2 faser kortsluttet pa motorklem-
mer

Fjern kortslutningen pa motorklemmene @)

Defekt motor

Bytt motor ©)

Overbelastet motor

Fjern overbelastningen fra motoren @)

OJ Electronics A/S
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Dansk

FIGUROVERSIGT

Flg. figurer findes bagerst i instruktionen:

Fig. 1: Maltegning OJ-EC 1080D - 3240D (0,8-
2,4 kW)

Fig. 2: Maltegning OJ-EC 3400D - 3650D (4,0-
6,5 kW)

Fig. 3: Monteringsretning eksternt pa kanal

Fig. 4: Monteringsretning internt i kanal/aggre-
gat

Fig. 5: Elektrisk effektforbindelse pa OJ-EC
1080D - 1115D

Fig. 6: Elektrisk effektforbindelse pa OJ-EC
3160D - 3650D

Fig. 7: Montering af kabelskaerm pa OJ-EC

Fig. 8: Montering af OJ-EC-IOBOX pa OJ-EC

Fig. 9: Montering af Modbus-kommunikati-
onskabel mellem OJ-EC og OJ-EC-
10BOX

Fig. 10: Traekaflastning af Modbus-kabel

Fig. 11: Oversigt over tilslutningsterminaler pa
OJ-EC-I0BOX

Fig. 12: Encoder/omskifter

Fig. 13: Forholdet mellem hastighed og rampe
op-/rampe ned-tid

Fig. 14: Forholdet mellem hastighed og indstil-
ling af min.-/maks.-hastighed

Fig. 15: Tilslutning af handterminal

Fig. 16: Tilslutning af potentiometer

Fig. 17: Terminering af Modbus

GENERELT

OJ-EC anvendes til styring af hastigheden pa
en EC motor, som er bygget sammen med en
ventilator. Hastigheden styres enten via et stan-
dard 0-10 V DC signal, potentiometer, Modbus
RTU eller via en OJ-EC handterminal.

EC motoren er en "Permanent Magnet Synkron
Motor” (PM-SM), hvor kommuteringen forgar
elektronisk. Rotoren er her forsynet med
permanent magnetiserede magneter. Afhaengig
af motorens effektstorrelse er nettilslutningen
enten 1-faset 230 V AC eller 3-faset 400 V AC.

OJ-EC er beregnet til montage direkte i luft-
stremmen pa ventilatorens motorkonsol og er
konstrueret under hensyntagen til miljgkravene
i en ventilationskanal. Hverken varme, kulde,
fugt, stov eller vibration skader elektronikken,
som er helstgbt i en aluminiumskapsling.

For at fierne overskudsvarme fra OJ-EC, skal
OJ-EC's keleribber altid monteres med aktiv
ventilation, eksempelvis i en udsugnings- eller
ventilationskanal.

OJ-EC kan enten styres via RS485 Modbus
RTU og kan séledes fuldt integreres i systemer,
der kommunikerer via Modbus-protokol eller
styres via A/D (analoge/digitale) driftssignaler
til start/stop, 0-10 V DC til styring af hastighed
samt alarmsignaler fra OJ-EC.

OJ-EC kan ogsé styres med en ekstern hand-
terminal, OJ-EC-HTERM.

OJ-EC bestar af en OJ-EC Controller og en OJ-
EC-IOBOX, som samles af installateren.

Alle eksterne, elektriske tilslutninger forbindes
sikkert og palideligt via fiedertilslutningsklem-
mer eller standard RJ12-stikforbindelser i OJ-
EC samt i den tilherende OJ-EC-IOBOX.

Drifts- og greenseparametre kan let tilpasses
den aktuelle applikation enten via Modbus eller
en tilsluttet handterminal. For at minimere instal-
lationsomkostningerne har OJ-EC et indbygget
EMC filter.

OJ-EC er udfert i teethedsklasse IP54. For at
overholde teethedsklasse IP54 ma OJ-EC samt
OJ-EC-IOBOX ikke monteres med kabelindfo-
ringsabningerne vendt opad (fig. 3 & 4).

PRODUKTPROGRAM

Type Produkt

OJ-EC-1080D OJ-EC 0,8 kW / 1x230 VAC
OJ-EC-1115D OJ-EC 1,15 kW / 1x230 VAC
OJ-EC-3160D OJ-EC 1,6 kW / 3x400 VAC
OJ-EC-3240D OJ-EC 2,4 kW / 3x400 VAC
OJ-EC-3400D OJ-EC 4,0 kW / 3x400 VAC
OJ-EC-3650D OJ-EC 6,5 kW / 3x400 VAC
FUNKTIONER

OJ-EC har som standard felgende indbyggede
funktioner:

¢ Modbus RTU

0-10 V analog indgang til styring af hastighed
Styring med ekstern handterminal

Flyvende start i begge retninger

Alarm for overbelastning, overspaending og
underspaending

Motorbeskyttelse med indbygget strambe-
greensning

Kortslutningsbeskyttede ind- og udgange
Digital indgang til "Start/stop"

Digital indgang til "Fire mode”-drift

Digital indgang til "Alarm reset"

Indbygget EMC filter

INSTALLATION

OJ-EC bestar af en standard OJ-Air2EC
Controller, en OJ-EC-IOBOX, et Modbus-kabel
(12 cm) monteret med RJ12-stik i begge ender
samt 4 stk. 5 mm skruer.

0OJ-EC, Modbus-kabel, OJ-EC-IOBOX samt 4
stk. 5 mm skruer leveres usamlet, og installate-
ren installerer og samler produktet i henhold til
nedenstaende beskrivelse og raekkefelge:

Mekanisk montering af OJ-EC

For at sikre tilstraekkelig keling af OJ-EC skal
den monteres, sa ventilatorens luftstrem passe-
rer forbi pa langs af keleribberne (fig. 3 + 4). Veer
opmaerksom p4, at der til enhver tid under drift
skal veere fri passage mellem koleribberne. OJ-
EC kan monteres internt i ventilationsaggregatet
eller direkte pa motorkonsol. OJ-EC kan ogsa
monteres planforszenket uden pa en ventilati-
ons- eller udsugningskanal med koleribberne
placeret i den aktive luftstrom i kanalen.

Elektrisk montering af forsyning til OJ-EC
Laget over tilslutningsboksen pa OJ-EC fjernes
ved at losne de 4 skruer og fjerne aludaekslet.
Forsyningskablet fores ind i OJ-EC gennem
indferingsabningen, som er forsynet med gum-
mibeskyttelse (fig. 5 & 6). Motorkablet treekaf-
lastes med kabelbgjlen placeret umiddelbart i
nzerheden af indferingshullet (fig. 7).

For storrelserne OJ-EC-1080D og OJ-EC-
1115D, som begge er 230 V udgaver, tilsluttes
forsyningen i klemraekken meerket "Mains” pa
klemmerne "L” og "N”, og beskyttelseslederen
monteres pa - (fig. 5 & 6).

For starrelserne OJ-EC-3160D til OJ-EC-
3650D, som alle er 3x400 V udgaver, tilsluttes
forsyningen i klemraekken maerket "Mains” pa
klemmerne "L1”, ”L2” og "L3", og beskyttelses-
lederen monteres pa == (fig. 5 & 6).

Der stilles ikke krav om brug af skeermet kabel
til forsyningskabel.

Elektrisk montering af motorkabel

Det skeermede kabel fra EC motoren fores ind

i OJ-EC gennem indferingsabningen, som er
forsynet med gummibeskyttelse (fig. 5 & 6). Mo-
torkablet treekaflastes, og skeermen forbindes til
OJ-EC Controllerens chassis med kabelbgjlen,
som er placeret umiddelbart i nzerheden af
indferingshullet (fig. 7). Ledningerne fra motoren
tilsluttes i klemraekken maerket "MOTOR” pa
"U” "V” og "W”, og beskyttelseslederen monte-
res pa = (fig. 5 & 6).

Mekanisk montering af OJ-EC-IOBOX

Det medfelgende RJ12-Modbus-kabel placeres
i OJ-EC's RJ12-stik meerket med "A” (fig. 11).
Modbus-kabel fgres ind i OJ-EC-IOBOX gen-
nem abningen i bunden af OJ-EC-IOBOX.
OJ-EC-IOBOX fastgeres herefter med de 4
medfelgende 5 mm skruer. Den anden ende af
RJ12-Modbus-kabel placeres i RJ12-stikket pa
OJ-EC-IOBOX meerket "A” (fig. 11).

For at undga deformering af OJ-EC-IOBOX

ma de 4 skruer maksimalt spaendes med et
moment pa 1%2 Nm.

Elektrisk montering af styresignaler

e Styrekabler fores ind i OJ-EC-IOBOX gennem
kabelindferingsébninger, som er forsynet
med gummipakninger, hvor der klippes et
passende hul, s& gummipakningen slutter taet
omkring kablet, og s& den angivne teetheds-
klassificering (IP54) opretholdes.

e 0-10 V DC styresignalet fra en ekstern regula-
tor tilsluttes OJ-EC-IOBOX pa klemmerne 13
(0-10 V in) og 14 =L (fig. 11). OJ-EC regulerer
hastigheden linezert mellem 0 % og 100
% (100 % @ 9,5V, +/-2 %), dog i henhold
til indstillet rampe op-/rampe ned-tider og
begraenset til reguleringsomradet mellem de
indstillede min.- og maks.-omdrejninger (fig.
13 & 14).

e Potentiometer til styring af hastighed tilsluttes

OJ-EC-IOBOX péa klemmerne 13 (0-10 V in),

14 (L) og 15 (+10 V out) (fig. 11 & 16). OJ-EC

regulerer hastigheden linezert mellem 0 %

og 100 %, dog i henhold til indstillede rampe

op-/rampe ned-tider og begraenset til regule-

ringsomradet mellem de indstillede min.- og

maks.-omdrejninger (fig. 13 & 14).

Start-/stopsignalet tilsluttes OJ-EC-IOBOX pa

klemmerne 7 (Start-/stop ) og 8 () (fig. 11)

og skal veere en potentialfri digital kontakt.

”Start-/stop”-funktionen beskrives under

afsnittet "Drift”.

¢ Firemode-signalet tilsluttes OJ-EC-IOBOX pa
klemmerne 9 (Firemode) og 10 (<) (fig. 10)
og skal veere et potentialfrit digitalt signal.
“Firemode”-funktionen beskrives under
afsnittet "Drift”.

e Alarm Reset-signalet tilsluttes OJ-EC-IOBOX
pa klemmerne 11 (Alarm reset) og 12 () (fig.
11) og skal vaere et potentialfrit digitalt signal.
"Alarm Reset”-funktionen beskrives under
afsnittet "Drift”.

e OJ-EC er forsynet med alarmrelae/-udgang
som slutter (NC) ved fejlalarm. Alarmsignalet
er markeret med "Alarm relay” og tilsluttes
OJ-EC-IOBOX pa klemmerne 16 (C) og 17 (
=) (fig. 11) og er et potentialfrit digitalt signal.
"Alarm relay”-funktionen beskrives under
afsnittet "Drift”.

Elektrisk montering af Modbus-kabel

Hvis Modbus RTU-tilslutningen udferes med
RJ12-stikforbindelse, skal Modbus-kablet veere
af typen MPFKBS eller tilsvarende fladkabel,
hvorpa der med specialvaerktej monteres RJ12-
stik.

Modbus-kablet fores ind i OJ-EC-IOBOX gen-
nem indferingsébningen, som er forsynet med
gummibeskyttelse med slids og tilsluttes OJ-
EC-IOBOX i stikket "D” (fig. 11).
Modbus-kablet treekaflastes ved at fore kablet
gennem traekaflastningen (fig. 9), som er place-
ret i umiddelbar neerhed af indferingshullet.

Der er ogsa mulighed for at tilslutte Modbus-
kommunikationen med en anden type standard-
kabel og tilslutte og videreslojfe Modbus-kablet
til evrige enheder ved at bruge fjederpavirkede
klemmetilslutninger i OJ-EC.
Modbus-tilslutningsklemmerne er meerket

pa OJ-EC-IOBOX med "1” (A), "2”(B) og "L”
(GND) og slgjfeklemmerne med ”4” (A), "5”(B)
og "+” (GND).

© 2014 OJ Electronics A/S
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Terminering af Modbus

Hvor OJ-EC indgar i et Modbus netveerk, vil

det vaere nedvendigt at terminere den eksterne
Modbus i begge ender.

OJ-EC er forsynet med en termineringsmod-
stand og en jumper (se fig. 17), som kan
benyttes til at ind- eller udkoble denne Modbus-
terminering.

Jumperen er placeret ved siden af klemme nr. 1.
Termineringsmodstanden er 100 Q og fakbrik-
sindstilling er "OFF”.

Elektrisk montering af handterminal
Modbus-kablet fra OJ-EC handterminalen fores
ind i OJ-EC-IOBOX gennem indfaringsabnin-
gen, som er forsynet med gummibeskyttelse
med slids, og tilsluttes OJ-EC-IOBOX i stikket
"C” (fig. X).

For yderligere information se instruktion til OJ-
EC handterminal. Modbus-kablet til handtermi-
nalen traekaflastes ved at fore kablet gennem
treekaflastningen (fig. 9), som er placeret i umid-
delbar neerhed af indferingshullet.

DRIFT

Styring af OJ-EC

OJ-EC kan styres med:

e 0-10V DC (100 % @ 9,5V, +/-2 %)

¢ |okal betjening med handterminal
(OJ-EC HTERM)

e et potentiometer

e Modbus RTU

Styring med 0-10 V DC

OJ-EC kan styres med eksterne indgangssigna-
ler. For at OJ-EC kan starte, skal den forsynes
med et start-/stopsignal. Start-/stopsignal gives
ved at kortslutte klemme 7 (Start/stop) &8 (_L

) (fig. 11).

Hastighed reguleres ved at patrykke styresigna-
let (0-10 V DC) pa klemme 13 (0-10 V in) & 14 (
1) (fig. 11).

OJ-EC regulerer hastigheden linegert mellem

0 % og 100 %, dog begraenset til regule-
ringsomradet mellem de indstillede min.- og
maks.-omdrejninger (fig. 13 & 14). Min.- og
maks.-omdrejninger indstilles med handterminal
(OJ-EC-HTERM). 100 % hastighed er i OJ-EC-
IOBOX defineret til en indgangsspaending pa
”0-10 V in” (klemme 13) p4 9,5 V (100 % @ 9,5
V, +/-2 %).

For at OJ-EC kan styres med 0-10 V DC skal
der med handterminalen i menuen "Start
up”/”Control” veelges "Control = 0-10 V DC”
(Fabriksindstilling). Eksternt stop og stop fra
handterminal har hgjere prioritet end start fra
handterminal.

Firemode-funktionen skal deaktiveres ved at
kortslutte indgangen "Firemode” pa klemme

9 (Firemode) & 10 (_L) (fig. 11). Deaktiveres
firemode-funktionen ikke, vil OJ-EC regulere
ventilatoren uden alarmer og sikkerhedsfunk-
tioner aktiveret (se afsnittet "Firemode”). OJ-EC
leveres med "Firemode”-funktionen deaktiveret,
idet der fra fabrikken er indbygget en bro mel-
lem klemme 9 (Firemode) & 10 (_L). Denne bro
skal fjernes, hvis "Firemode”-signalet kommer
fra f.eks. et faelles brandalarmeringsanlaeg (ABA)

Styring med handterminal

Handterminalen skal tilsluttes OJ-EC's OJ-EC-
I0BOX i RJ12-stikket meerket med "C” (fig. 11).
For at OJ-EC kan styres med handterminal,
skal der med handterminalen i menuen "Start
up”/”Control” veelges "Control = HTERM”. (Se i
ovrigt instruktion for OJ-EC-HTERM.)

Styring med potentiometer

OJ-EC kan styres med potentiometer, som
tilsluttes klemme 13 (0-10 V in), 14 ( L) & 15
(+10 V out) (fig. 16). Potentiometeret skal have
en modstand pa minimum 4 kQ (anbefalet),
maks. 47 kQ.

| avrigt henvises til afsnittet ”Styring med 0-10
V DC”

Styring med Modbus
Se under afsnittet "Modbus” i denne instruktion.

Firemode-funktion

Firemode-funktionen er betegnelsen for en
tilstand i OJ-EC, hvor den skal kere et nedpro-
gram uden overvagning af alarmer. For eksem-
pel er den interne overtemperaturbeskyttelse i
OJ-EC slaet fra, og motoren skal ikke stoppe
ved kommunikationsudfald. Funktionen kan
anvendes ved bl.a. regudsugning i forbindelse
med brand i en bygning. F.eks. vil en udsug-
ningsventilator kunne fortsaette med at suge
rog ud af bygningen sa laenge som overhovedet
muligt, nér "Firemode” er aktiveret. Og dette
sker, uden ventilatoren stopper pa grund af fejl
og andre alarmer fra savel ventilatoren som

fra OJ-EC. Hastigheden felger den indstillede
hastighed, som enten kommer fra et eksternt
0-10 V signal, et potentiometer eller via Modbus
fra en Modbus Master controller.

OJ-EC vil kunne opretholde drift i mindst én
time, selv hvis OJ-EC og ventilatormotor er
overophedede.

| denne tilstand prioriteres det, at OJ-EC holdes
kerende, uanset hvilke alarmer der matte veere
aktive.

Firemode-funktionen aktiveres ved at fjerne
forbindelsen mellem klemme 9 (Firemode) & 10

L)
Bemaerk: Ved temperaturer over 75 °C i OJ-EC
afbrydes forsyningsspaendingen til handter-
minalen, som séledes ikke kan anvendes ved
temperaturer over 75 °C.

Automatisk genstart efter alarm

OJ-EC vil automatisk forsgge at genstarte efter
alarmtilstand sédsom f.eks. over-/underspzaen-
ding. Automatisk genstart udferes maksimalt 3
gange, hvorefter OJ-EC forbliver i fejltilstand, og
genstart skal foretages ved at resette alarmen.
Alarm reset: (se afsnittet “Alarm reset”).

Alarmrelae/-udgang

OJ-EC er forsynet med en alarmudgang i form
af et alarmrelae. Alarmreleeet aktiveres, hvis der
opstar en alarm i OJ-EC eller detekteres alarmer
i motor eller ventilator. Alarmsignalet tilsluttes
klemme 16 (C) & 17 (NC), og releeet er sluttet

i spaendingsles tilstand samt ved ingen aktive
alarmer.

Alarm reset

OJ-EC er forsynet med en digital indgang for
reset af alarmer. Alarmudgangen resettes ved
at kortslutte klemme 11 (Alarm reset) & 12 (_L)
(fig. 11). Reset af alarmudgangen kan ligeledes
udferes via Modbus-kommando eller ved at
afbryde spaendingen til OJ-EC i mere end 60
sekunder.

Switch-frekvens

Motorens switch-frekvens (SwitchMode) kan
indstilles med handterminalen til falgende
indstillinger.

0 = Auto

1=Low =4 kHz

2 = High = 8 kHz

Ved en gget switch-frekvens mindskes den heor-
bare stgj fra OJ-EC Controlleren, men samtidig
@ges tabene i motoren, og motoren far dermed
en lavere virkningsgrad og ringere gkonomi.

| stilling 0 = Auto, skifter OJ-EC Controlleren
automatisk switch-frekvens. Ved opregulering
af omdrejninger, skifter OJ-EC Controlleren

fra 2 = High = 8 kHz til 1 = Low = 4 kHz, nar
hastigheden overstiger 60 % af nominel maks.
hastighed. Ved nedregulering af omdrejninger,
skifter OJ-EC Controlleren fra 1 = Low (4 kHz)
til 2 = High (8 kHz), nér hastigheden kommer
under 50 % af nominel maks. hastighed.

| stilling 1 = Low = 4 kHz kerer OJ-EC Control-
leren under drift altid med lav switch-frekvens.
| stilling 2 = High = 8 kHz kerer OJ-EC Control-
leren under drift altid med hgj switch-frekvens.

LED lysdiodeindikeringer

OJ-EC-IOBOX er internt forsynet med 2 stk.
LED placeret under laget, og disse er saledes
ikke synlige med lukket lag.

Gron LED lyser konstant ved styring via A/D
signaler.

Gron LED blinker ved styring via MODBUS og
viser kommunikation pa den eksterne MODBUS
(RJ12-stik "D” eller klemmeterminal 1 &2 /4 &
5, fig. 11).

Gron LED blinker ligeledes ved styring via
handterminal.

Red LED er teendt ved mindst én aktiv alarm.
Undtagelse er ved aktiv firemode-tilstand.

Advarsel! Chassis pa OJ-EC kan blive meget
varmt.
Advarsel! OJ-EC kan ikke repareres
pa stedet. Forseg aldrig at reparere
en defekt enhed.
Kontakt leveranderen for at fa en
erstatningsenhed.
Bemeerk! Yderligere tekniske oplysninger kan
fas ved henvendelse til leverandaren.

MODBUS

Default adresse i OJ-EC-IOBOX er Modbus-
adresse=54, og baudrate er default indstillet til
38,4 Kbit/s, 1 start-, 8 data-, 2 stop-bit og ingen
paritet. For at kunne styre OJ-EC med ekstern
Modbus skal parameter i menupunktet "Con-
trol” i handterminalen indstilles til "HTERM”.
Modbus-adresse og evrige kommunikations-
parametre kan sendres med handterminalen
(OJ-EC HTERM).

Andring af default Modbus-adresse og bau-
drate udferes med handterminalen (OJ-EC-
HTERM) efter falgende fremgangsmade: Med
encoderen (fig. 12) i stillingen "0” indstilles de
onskede parametre til de onskede vaerdier med
handterminalen. Nar de nye veerdier er indstillet,
saettes encoderen i stilling ”1”.

Handterminalen virker ikke, hvis baudraten

er endret fra default veerdi pa 38,4 Kbit/s og
handterminalen fiernes fra stik ”C”. Herefter er
det de eendrede indstillinger, der geelder.

Nar OJ-EC er tilsluttet Modbus med gyldig
kommunikation, ignoreres 0-10V signal, digital
indgang Start/stop.
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Supporterede Modbus-kommandoer

Coil stat bits
0x01: Read / 0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF00) / OxOF: Write Multiple Coils
Register | Function Range Active state Comment

1 Motor ON/OFF 0-1 1=0N For EC Controller
2 Reset Alarms 0-1 1 = Reset For OJ-EC-IOBOX & EC Controller
4 FireMode 0-1 1 = Active For EC Controller
8 |Control 0-1  [9ZMadous For OJ-EC-IOBOX

Input stat bits

Available MOD bus commands:

0x02: Read

Register Function Range Active state Comment

1 V LO Alarm 0-1 1 = Alarm Alarm in EC Controller
2 V HI Alarm 0-1 1 = Alarm Alarm in EC Controller
3 I HI Alarm 0-1 1 = Alarm Alarm in EC Controller
4 Temp Alarm 0-1 1 = Alarm Alarm in EC Controller
5 Phase Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
6 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked Alarm in EC Controller
7 I HI Limit 0-1 1 = Limit Alarm in EC Controller
9 | Ripple 0-1 1 = Irip high Alarm in EC Controller
10 EEPROM Error 0-1 1 = Error Alarm in EC Controller
11 Internal Stop 0-1 1 = Stop Motor stopped
15 Communication error 0-1 1 = Error Comm. Error with EC
18 External Stop 0-1 1 = Stop External signal on OJ-EC-IOBOX
19 External Firemode 0-1 1 = Firemode External signal on OJ-EC-IOBOX

Holding registers
Available MOD bus commands:
0x03: Read / 0x06: Write Single / 0x10: Write Multiple

Register | Function Range Resolution Unit Comment
1 Setpoint / PrcSet 0 - 10000 0.01 % For EC Controller
2 Min. RPM** X-Y*™ 1 RPM For EC Controller
3 Max. RPM** X-Y*™ 1 RPM For EC Controller
4 UpRampTime 15 -300 1 sec. For EC Controller
5 DownRampTime 15 - 300 1 sec. For EC Controller
11 SwitchMode 0 Auto - For EC Controller
1 4 kHz
2 8 kHz
17 MOD bus ID 1-247 1 - For OJ-EC-IOBOX
18 CommRate * 0 4800 bps For OJ-EC-I0OBOX
1 9600 bps
2 19200 bps
3 38400 bps
4 57600 bps
5 115200 bps
19 | Parity * 0 None - For OJ-EC-IOBOX
1 Odd -
2 Even -
20 | Stop Bits * 0 INVALID - For OJ-EC-I0OBOX
1 1 -
2 2 -

* Alternative kommunikationsindstillinger, nar encoderen er indstillet pa ’1’
** Afhaengig af den aktuelle OJ-EC Controller (se nedenstdende tabel)

EC type Max. shaft power Min. RPM Max. RPM
0OJ-EC-1080D 0,8 kW 500 3380
0OJ-EC-1115D 1,15 kW 400 2780
0OJ-EC-3160D 1,6 kW 300 2250
0OJ-EC-3240D 2,4 kW 280 1890
0OJ-EC-3400D 4,0 kW 250 1635
0OJ-EC-3650D 6,5 kW 200 1380
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Input registers
Available MOD bus commands:

0x04: Read
REGISTER FUNCTION RANGE RESOLUTION | UNIT COMMENT
1 EC TYPE 1000 - ? 1 - For OJ-EC-IOBOX
2 OJ-EC-IOBOX SW VERSION 100 - ? 0.01 - Of OJ-EC-I0OBOX
4 PRCOUT 0 - 10000 0.01 % Of EC Controller
5 RPMOUT 0 - 3000 1 RPM Of EC Controller
6 INTERN TEMP -5000 - 15000 0.01 °C Of EC Controller
7 VIN 0-500 1 \% Of EC Controller
8 1 OUT 0 - 30000 1 MA Of EC Controller
9 POWER IN 0 - 6000 1 w Of EC Controller
10 | RIPPLE 0 - 32000 1 MA Of EC Controller
1 OPERATION MINUTES 0-1439 1 MIN. Of EC Controller
12 OPERATION DAYS 0-9999 1 DAY Of EC Controller
13 V RIPPLE 0-500 1 Of EC Controller
14 CONFIG FILE VARIANT AA-2ZZ 2 ASCIlI CHAR Of EC Controller
15 CONFIG FILE VERSION 0 - 32000 0.01 Of EC Controller
External input on
16 EXTERN SET 0 - 1000 0.01 O EO IOBOX
20 EC SW VERSION 121 - 32000 0.01 Of EC Controller
21 BOOT SW VERSION 103 - 32000 0.01 Of EC Controller

FORBUD MOD IBRUGTAGNING

Der erkleeres forbud mod ibrugtagning, indtil
den maskine/det produkt, hvori ovennaevnte
produkt inkorporeres, som en helhed er er-
kleeret i overensstemmelse med alle relevante
bestemmelser i Maskindirektivet 98/37/EQF
samt national lovgivning ifelge Arbejdstilsynets
bekendtgorelse 56/94.

Der ma foerst sluttes strem til produktet, nar
hele installationen overholder kravene i ALLE
relevante EU direktiver. Nar produktet er instal-
leret i henhold til denne installationsvejledning
og geeldende installationskrav, er produktet
deekket af fabriksgarantien. Hvis produktet har
veeret udsat for skade, f.eks. under transport,
skal det underseges og renoveres af autorise-
ret personale, inden der tilsluttes speending til
produktet. Hvis produktet har vaeret udsat for
skade, f.eks. under transport, skal det underso-
ges og renoveres af autoriseret personale, inden
der tilsluttes spaending til produktet.

Sikkerhedsfunktioner

OJ-EC er kortslutningssikret mod fase-fase
kortslutning og har indbygget streambegraens-
ning til beskyttelse af motoren.

Det er el-installaterens ansvar at sikre korrekt
jording samt beskyttelse efter gaeldende lokale
normer og standarder. RCD’er (Fl-releeer), mul-
tipel beskyttelsesjording eller almindelig jording
kan benyttes som ekstrabeskyttelse, forudsat
de lokale sikkerhedsregler er overholdt. Jord-
leekstrommene er hejere end 3,5 mA, hvorfor
der kreeves en fast, permanent installation og
forsteerket beskyttelsesjording.

NB! Ved jordfejl kan der veere DC-indhold i
fejlstrommen, og RCD’er skal vaere egnede til
at detektere dette og installeres i henhold til
geeldende lokale og internationale regler, hvis
disse anvendes.

SERVICE OG VEDLIGEHOLD

Intet saerligt vedligehold kraeves.

Kontakt venligst leveranderen i tilfeelde af
problemer.

For fejlfinding pa& apparatet: Se afsnittet "Felj-
finding”.

ALARM

Det indbyggede alarmrelee pa OJ-EC-IOBOX er
af typen NC (normally closed) og er pa OJ-EC-
I0BOX markeret med “Alarm relay”. Alarmrelaeet
er sluttet i spaendingsles tilstand og &bent ved
fejlfri tilstand. Alarmreleeet slutter ved alarm,
OJ-EC stopper og alarm-lysdioden lyser. Hvis

fejlen forsvinder, resettes alarmen automatisk og
OJ-EC startes.

OJ-EC forseger automatisk genstart. Oversti-
ges det maksimale antal genstarter (3X), skal
alarmen resettes.

Ved Modbus-styring af OJ-EC, resettes alarmen
ved at pulse CoilStatBit, adresse 1 = 1"

Ved styring med 0-10 V DC og digitale signaler,
foretages reset af alarmen ved at kortslutte
“Alarm reset” og L (GND).

Afbrydes netspaendingen i mere end 60 sek.,
resettes alarmen automatisk.

MILJG OG BORTSKAFFELSE

Hjeelp med at beskytte miljoet ved at bortskaffe
emballage og brugte produkter pa en miljerigtig
méde.

Bortskaffelse af produktet
Produkter med dette maerke ma ikke
bortskaffes som almindeligt hushold-
ningsaffald, men skal indsamles
seerskilt i henhold til de geeldende
lokale regler.

Benyttede standarder

EN-61800-2 ’Elektriske motordrev med varia-
bel hastighed, generelle krav”
"Generel elektromagnetisk kom-
patibilitet”

EN-61800-3

Produktets ibrugtagning

Produktet ma kun tages i anvendelse, safremt
hele installationen opfylder geeldende direk-
tivkrav samt lokale myndighedskrav. Forst

nar produktet er installeret i henhold til denne
vejledning og geeldende installationsforskrifter,

er det om-fattet af fabriksgaranti. Hvis produktet

har veeret udsat for fysisk overlast eller beska-
digelse, f.eks. under transport, skal produktet

efterses og kontrolleres af kvalificeret personale,

for produktet tages i anvendelse og tilsluttes
forsyningsnettet.

CE MARKNING

QOJ Electronics A/S erklaerer under ansvar, at
dette produkt opfylder Radets Direktiv 92/31 og
efterfolgende aendringer om elektromagnetisk
kompabilitet samt Radets Direktiv 73/23 om
elektrisk materiel bestemt til anvendelse inden
for visse spaendingsgraenser.

GODKENDELSER
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
PRODUKTSTANDARD |EN 61800 DEL 2 & 3
ROHS-DIREKTIVET JA
PRODUKT- CE
GODKENDELSER
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TEKNISKE DATA

OJ-EC TEKNISKE DATA

Controller storrelse

Beskrivelse kW
0,8 kW 1,15 kW 1,6 kW 2,4 kW 4,0kW 6,5 kW
Mekanisk udseende Fig. 1 Fig. 2
Dimensioner mm 217 x 305 x110 240 x 351 x 110
Veegt kg 4,9 6,4
FORSYNING
Speending 1x 230V AC 50/60 Hz -10 %/+15 % 3 x 400 V AC 50/60 Hz -10 %/+15 %
N°m"(‘;é :Ifst;’l;eﬁekt KW 0.8 1,15 1,6 24 40 65
Stremforbrug ved maks. last A 4,5 6,5 3x3A 3x45A 3x75A 3x12A
cos ﬂiﬁtfﬂ:g. last (Active PFC) >0.9
MOTORUDGANG
Omdrejninger RPM 500 - 3380 400 - 2780 300 - 2250 280 - 1890 250 - 1635 ?ggo
Virkningsgrad % Op til 94 Op til 97
Maks. udgangsspaending \Y 265VAC 360VAC
Maks. udgangsstrom A 3x3,3 3x4,5 3x4,5 3x7 3x11,5 3x16
BESKYTTELSE
Maks. forsikring A 16
Motorudgang Kortslutningsbeskyttet mellem faser
Motor Beskyttet af stramgreense pa grund af afmagnetisering og effekttab i motor
Indgange Transientbeskyttet med VDR
Overspaendingsbeskyttelse Ja /400 VA (PTC) -
MILJGSPECIFIKATIONER
Drifttemperatur °C -40 °C til + 40 °C
Start temperatur °C -40 °C til + 50 °C
Opbevaringstemperatur °C -40 °Ctil + 70 °C
Kapsling IP 54
Kapslingsmateriale Aluminium
Fugtighed % rh 10-95 % rh - ikke kondenserende
Overflade Korrosionbestandig ifelge EN/ISO12944-2:1998 kategori C4
GRANSEFLADER
Digital kommunikation 2 stk. MODBUS RS485 via RJ12-stikforbindelse samt 2 x klemmeterminaler til maks. 1,5 mm?
Digital input Start/stop med intern pull up / Firemode / Alarm reset
Analog input 1 stk. 0-10 V DC, v/20 kOhm 100 % @ 9,5V DC, +/-2 %
Alarm-relee 1 stk. potentialfrit relae (NC) 24 V AC/24 V DC/1 A
Drift relee 1 stk. potentialfrit relee 230 V AC/2 A
FUNKTION
Teknologi Sinusformet Back EMF signalreguleret via FOC (Field Oriented Control)
Flyvende start Ja < 30 % af maks. hastighed
Min. rampe op 15 - 300
Maks. rampe op 15 - 300
Alarm Ja
Alarm reset Via digital indgang, MODBUS eller speendingsles i mere end 60 sekunder
Ventilatorstop s Bremsefunktion vil stoppe ventilatoren sa hurtigt som muligt.

Bremsetid er afhaengig af inerti i ventilatoren.

Service data log

Driftstimer, alarmer, belastning, softwareversion, maks. temp., maks. motorspaending, maks. motorstrom,
maks. ripple-spaending, maks. ripple-strom

Software-opdatering

Ja, via serielt interface

Motor parametre

Programmerbar af OJ Electronics

Fire mode Nominel effekt for 1 time ved 70 °C
GODKENDELSER
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
Produktstandard EN61800 Part 2 & 3
RoHS-direktivet Ja
Produktgodkendelser CE
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FEJLFINDING

Abning af OJ-EC

Inden OJ-EC abnes, skal netspaendingen have veeret afbrudt i min. 2 minutter, da der ellers vil vaere bergringsfarlige restspaendinger i apparatet.

Fejlfinding, nar OJ-EC styres med eksterne (A/D) signaler:

Symptom

Arsag

Handling

Motor kerer ikke

Manglende forsyningsspaending

Kontroller, at der er spaending pa OJ-EC, klemme "L’ og "N” ved 230 V
modeller.

"L17, "L2” og "L3” ved 3 x 400 V- og 3 x 230 V-modeller.

(Driftsspaending er angivet p& maerkeskiltet placeret pa siden af OJ-EC)

Dérlige elektriske forbindelser

Kontroller stikforbindelser og andre elektriske forbindelser

Manglende driftsignal

Kortslut klemmerne 7 & 8 i OJ-EC-IOBOX markeret med L (GND) og
"Start/Stop”(fig.10)

Manglende 0-10 V DC styresignal

Kontroller, at 0-10 V DC styresignal er tilsluttet rigtigt pa klemmerne 13 &
14 i OJ-EC-IOBOX markeret med L (GND) og "0-10 V in” (fig. 10)

Ved potentiometerdrift:

Kontroller, at potentiometerets 0-10 V DC styresignal er tilsluttet rigtigt pa
klemmerne 13, 14 & 15 i OJ-EC-IOBOX markeret med L (GND) og "0-10
Vin” og "+10 V out” (fig.16).

Potentiometer skal have en indre modstand pa min. 4 kQ.

Motoren er koblet fra 3 gange pa den
interne motorbeskyttelse pga. overlast
eller anden alarm.

Reset alarmen ved at kortslutte klemmerne 11 & 12 i OJ-EC's OJ-EC-
I0BOX markeret med L (GND) og "Alarm reset”.

Alarmen kan ogsa resettes ved at afbryde spaendingen til OJ-EC og
taende igen efter ca. 60 s.

Defekt OJ-EC

Udskift OJ-EC

Defekt motor

Udskift motor

OJ-EC larmer over acceptabelt niveau

For lav switch-frekvens

Forog switch-frekvens

0 = Auto
1 =Low =4 kHz
2 = High = 8 kHz

Ved en gget switch-frekvens gges tabene i motoren og motoren far
dermed en lavere virkningsgrad og ringere gkonomi. OJ-EC's switch-
frekvens kan aendres med OJ-EC handterminalen.

OJ-EC kobler fra

0) Husk, at resette alarmen ved at kortslutte klem-
merne (GND) og "Alarm reset”.

Min. 2 faser kortsluttet pa& motorklem-
merne

Fjern kortslutningen pa motorklemmerne ©)

Defekt motor

Udskift motor ©)

Overbelastet motor

Fjern overbelastningen fra motoren ©)

Fejlfinding nar OJ-EC styres via Modbus:

Symptom

Arsag

Handling

Motor kerer ikke

Manglende forsyningsspzending

Kontroller, at der er spaending pa OJ-EC, klemme "L” og "N” ved 230 V
modeller. ”L1”, "L2” og "L3” ved 3 x 400 V- og 3 x 230 V-modeller.

Manglende driftsignal

Coil stat Bits Register 1: Motor Start/stop (1=0n) 0 - 1

Darlige elektriske forbindelser

Kontroller stikforbindelser og andre elektriske forbindelser

Manglende hastigheds-setpunkt

Holding registers; Register 1: PrcSet 0-10000 ( 0-100,00%)

Motoren er koblet fra 3 gange pa
den interne motorbeskyttelse pga.
overlast.

Coil stat Bits Register 2: Reset (1 = Reset / pulse) 0 — 1
Alarmen kan ogsa resettes ved at afbryde spaendingen til OJ-EC og
taende igen efter ca. 60 s.

Defekt OJ-EC

Udskift OJ-EC

Defekt motor

Udskift motor

OJ-EC larmer over acceptabelt niveau

For lav switch-frekvens

Forag switchfrekvensen.

Holding registers; Register 11: SwitchMode

0 = Auto, 1 =Low, 2 = High

Ved en eget switch-frekvens oges tabene i motoren og motoren far der-
med en lavere virkningsgrad og ringere skonomi.

OJ-EC kobler fra

o) Husk, at resette alarmen ved at saette Coil stat
Bits Register 2: 1= Reset (1 = Reset / pulse) 0 - 1

Alarmen kan ogsa resettes ved at afbryde spaen-
dingen til OJ-EC og taende igen efter ca. 60 s.

Min. 2 faser kortsluttet pa motorklem-
mer

Fjern kortslutningen pa motorklemmerne )

Defekt motor

Udskift motor ©)

Overbelastet motor

Fjern overbelastningen fra motoren )

OJ Electronics A/S
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Pycckun

NMEPEYEHb PUCYHKOB

CnepytoLume pyCYHKI pacrnono)eHbl B KOHLE

VNHCTPYKLMN:

Puc. 1:  Pasmepsl OJ-EC 1080D - 3240D (0.8-
2.4 xBT)

Puc. 2:  Pasmepbl OJ-EC 3400D - 3650D (4.0-
6.5 kBT)

Puc. 3: TlonoxeHne Npy MOHTaXxe CHapy»>u
BEHTUSILMOHHOIO KaHana

Puc. 4:  Tlono)xeHne npy MOHTaXke BHYTpPU
BEHTUNSILMOHHOIO KaHana/6noka

Puc. 5:  TopkntoveHune anektponuTaHusa OJ-
EC 1080D - 1115D

Puc. 6: TlogkntoyeHne anektponuTaHua OJ-
EC 3160D - 3650D

Puc. 7: TNopgkntoveHne aKpaHMpOBaHHOIO
kabens Kk OJ-EC

Puc. 8:  MoHTtax 6noka OJ-EC-IOBOX Ha OJ-
EC

Puc. 9: YctaHoBka kabens Modbus gns
coeanHeHna OJ-EC n OJ-EC-IOBOX

Puc. 10: 3awwTa kabens Modbus ot
HaTs>KeHUs!

Puc. 11: Knemmbl 6noka OJ-EC-IOBOX

Puc. 12: KogupyoLee yCcTpoicTso /
nepeksoyaresnb

Puc. 13: Tpacduk 3aBNCMMocT ckopocTu
pasroHa/CHVKEHNSt OT BPEMEHN

Puc. 14: Tpaduk 3aBNCMMOCTN MUH/MaKC.
CKOPOCTY OT YyCTaHOBJIEHHOTO
3Ha4yeHus

Puc. 15: TNopkntoyeHne py4yHoro TepMuHana

Puc. 16: MNopgkntoveHne noTeHUMomeTpa

Puc. 17: OtknioyeHne Modbus

BBEAEHMUE

OJ-EC koHTponnep ncnonbayetcsa ans ynpas-
NeHVst ckopocTbio BpalleHust EC gsuratenst
BeHTUNIITopa. CKOPOCTHIO MOXHO YNpaBnsiTe
npu nomoLyn ctaHgapTHoro curHana =0-10 B,
noteHuuomeTpa, nHtepdernca Modbus RTU
unm py4Horo tepmuHana OJ-EC.

EC pBuratenb siBNSETCS CUHXPOHHBLIM 3eK-
TpoaBUraTtesiemM ¢ NMoCTOSIHHbIMU MarHuTamu
(PM-SM) 1 anekTpoHHO KoMMyTaLmeir. PoTop
3NeKTPoABUraTesisi IMeeT NOCTOsIHHbIe Mar-
HWTbI. B 3aBUCUMOCTY OT MOLLHOCTW NUTaHne
[Buratenst MoXeT 6bITb ogHodasHbIM ~230 B
nnn TpexdasHbim ~400 B.

OJ-EC koHTposnnep npegHasHayeH ansi
YCTaHOBKU Ha KOHCOJS1b 3M1eKTpoaBUraTens
BEHTUNSTOpa B NOTOKe Bo3ayxa, KoHTponnep
COOTBETCTBYET BCEM 3KOMNOrM4ecknm Tpebo-
BaHWAM ANs KaHanos BeHTUNALMN. MockonbKy
ANEKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI KOHTposnepa
HaxofsATcs B NPOYHOM antoMUHUEBOM KOpryce,
Ha HUX He OKa3blBatOT BNNAHUS TENNO, XONOA,
Bnara, nbinb 1 BUGpauus. [Ans ynaneHus
N3NULLKOB Ternna ot koHTponnepa OJ-EC

ero pebpa oxnaxaeHust JOMKHbI Henocpen-
CTBEHHO OXJ1aXK[ATbCSA MOTOKOM BO34yXa, Kak
B NPUTOYHbIX, TaK 1 B BbITSXHBIX KaHanax
BEHTUNSALWN.

OJ-EC KoHTponnep MOXeT ynpasnaTbcs
Yyepes nHTepdenc RS485 Modbus RTU, 4Tto
No3BOSET eMy ObITb MOSIHOCTLIO COBMECTU-
MbIM C CUCTEMAaMM, KOTOPble OOMEHVBAOTCS
AaHHbIMK no npotokony Modbus. Kpome Toro,
AN NyCcKa/OCTaHOBKMW ABUraTens BeHTUnsTopa,
perynmpoBaHns CKOPOCTY ¥ Bbifayn asapuii-
HbIx curHanos ot OJ-EC MOXHO ncrnonb3oBatb
aHasnoroBble/ANCKPETHbIE CUrHANbI UK CUrHan
=0-10 B.

OJ-EC KOHTpONNepoM MOXXHO Tak>xe yrnpas-
NATb NPW NOMOLLM BHELLHEro TepMuHana
OJ-EC-HTERM.

KoHtponnep OJ-EC coctonT n3 KoHTponnepa
EC v 6noka OJ-EC-IOBOX, koTopbIi npu ycTa-
HOBKE MPUCOEANHAETCS MOHTaXKHNKOM.

Bce BHeLUHVE 3NeKTpUYeCcKe COEQVHEHNS
koHTponnepa OJ-EC 1 cBsi3aHHOro ¢ HUM
6noka OJ-EC-IOBOX Hape)Hbl 1 6e30onacHb! 1
OCYLLIECTBNSAOTCA Yepes NPY>XXVMHHbIE KNeMMbI
nnn ctaHaapTHble pasbembl RJ12.

Pa6ouue 1 npefenbHble napameTpbl AN
KOHKPETHOro MPUMEHEHNSA KOHTponnepa
MO>XHO J1IErKO YCTaHOBWTb Yepes Ananorosbi
nHTepdenc Modbus nnm py4Hor TepmuHan.
[na ymeHbLUeHNs 3aTpaT Ha ycTaHoBKy OJ-
EC KoHTponnep ocHalleH BCTpoeHHbIM EMC
hUNLTPOM.

Knacc 3awumtbl OJ-EC koHTponnepa IP54. [ins
COOTBETCTBUA TPeboBaHMSAM Knacca 3aLumTbl
IP54, OJ-EC koHTponnep n 6nok OJ-EC-IOBOX
[OSKHBI GbITb YCTAHOBNEHbI TAKUM 06pa3oMm,
4TOObI KabenbHble BBOAb! HE Oblnn HanpasneHb!
BBEpX (puc. 3 n 4).

ACCOPTUMEHT NPOAOYKLUA

Tun N3penne

OJ-EC-1080D OJ-EC 0.8kBT /1x~230B
OJ-EC-1115D OJ-EC1.15kBT/1x ~230B
OJ-EC-3160D OJ-EC 1.6 kBT /3 x ~400B
OJ-EC-3240D OJ-EC 2.4 kBT /3 x ~400B
OJ-EC-3400D OJ-EC 4.0 kBT /3 x ~400B
OJ-EC-3650D OJ-EC 6.5 kBT /3 x ~400B
XAPAKTEPUCTUKUN

e B crtaHgapTtHoMm ncnonHeHun OJ-EC KoH-
Tponnep UMeET CneaytoLme BCTPOEHHbIE
byHKLMN:

e VHTepdeiic Modbus RTU

e Ananorosbii Bxog 0-10 B gnsa ynpasneHus
CKOPOCTbIO BpaLLEeHNs anekTpoasurarens

® YnpaBneHue ¢ NOMOLLIO PyYHOro TepMuHana

e [lyck ¢ xoAa B 060VX HanpasneHnsax

e CurHanusauus npu neperpyske, noBbILLeH-
HOM ¥ MOHV>XEHHOM HanpsiXKeHnm

e 3awmTa gBuraTens BCTPOEHHbIM OrpaHnym-
Tenem Toka

e 3almTa OT KOPOTKOro 3amMblkaHns BXOAOB 1
BbIXO0B

e Llncbposoit Bxod st mycka/oCTaHOBKM

e LlncpoBoit BXoa Afisi «MoXKapHOro pexxmmar»

e Lincposoii Bxog Ans cépoca aBapuiiHoro
curHana

e BcTpoeHHbiii EMC dunstp

MOHTAX

OJ-EC coctout n3 ctaHgapTHOro KoHTponnepa
OJ- EC, 6noka OJ-EC-IOBOX, kabenst Modbus
(12 cm) ¢ pasbemamun RJ12 Ha 06oumx KOHLax u
YeTblpex BUHTOB 5 MM.

KoHtponnep OJ-EC, ka6enb Modbus, 6nok OJ-
EC-IOBOX n YeTbipe BUHTa 5 MM NOCTaBNSOTCA
B pa3obpaHHOM BUAE W AOMKHbI ObITb COGpaHbI
MOHT@XXHUKOM C COOMIOAEHNEM CNefyoLLNX
pekomeHgauuii:

MexaHu4yeckuin moHTax OJ-EC

[ns obecnevyeHns [OCTATOYHOro OXNaXKaeHUs
koHTponnepa OJ-EC oH fomkeH 6biTb yCTaHOB-
NeH TaknmM 06pas3oMm, 4YTo6bl MOTOK BO3AyXa OT
BEHTUNSTOPa NPOXOAUN BAOMb ASIMHbI pebep
oxnaxgeHus (puc. 3 n 4). Cnegyet oTMETUTb,
4YTO BCerga fomkHa 6biTb obecnevyeHa CBO-
6opHas LMpKynaumus Bosayxa Mexay peépamu
oxnakgeHusi Bo Bpemsi pabotbl. KoHTpon-

nep OJ-EC moxeT 6bITb yCTaHOBNEH BHYTPU
BEHTUNSALMOHHON YCTAHOBKW N Henocpes-
CTBEHHO Ha KoHconu anekTpopsuratens. OJ-EC
KOHTPOMNSIEP MOXET OblTb TakXXe YCTaHOBMEH

Ha NOBEPXHOCTU MPUTOYHOMO UMW BbITSXHOIO

KaHania BEHTUNALMM TakuM 06pasoMm, HTO6bI
pebpa OxnaxxaeHust pacrnonaranicb BHyTPY
BEHTUJISILMOHHOIO KaHana B akTVBHOM MOTOKe
BO3ayXa.

MoaknioyeHne aNeKTPOnNMTaHNs K KOHTpon-
nepy OJ-EC

[Onsa pocTyna k knemmam koHtponnepa OJ-EC
ocnabbTe YeTblpe BUHTa U CHUMUTE atoMUHN-
€BYI0 KpbILLKY. C1noBoii Kabenb [OMKeH ObiTb
NPOTAHYT Yepes KabesbHbIN BBOA, B KOpryce
koHTponnepa OJ-EC, ocHalleHHbI 3awmUTHbIM
Pe3nHOBbIM YNNoTHeHMeM (puc. 5 n 6). Kabenb
anekTpoasuUraTens AOMKeH OblTb 3aKpernneH
npv NOMOLLY CrneumanbHOro 3a)Kuma psgom ¢
kabenbHbIM BBOAOM (puc. 7).

Y koHTponnepos Trna OJ-EC-1080D n OJ-EC-
1115D, umetowmx nutaHne 230 B, cnnoson Ka-
6enb [oKeH 6bITb NOAKMOYEH K Knemmam L
1n "N” ¢ MapknpoBkoii "Mains” Ha KneMMHoW
Konofke, a kabenb 3a3eMNeHNsa NOAKIIOYEH K
KnemMme C MapK1UpOoBKOii (== ) (M. puc. 5 1 6).
Y koHTponnepos Trna ot OJ-EC-3160D po
OJ-EC-3650D, nmetowmx nutaHne 3 x 400 B,
CcuNoBoI Kabenb AOMKEH BblTb MOAKMOYEH K
knemmam "L1% "L2” n "L3” ¢ MapKnpoBKoWi
"Mains” Ha KneMMHO KONoAKe, a kabesnb
3a3eMJIEHNS NOAKIIOYEH K KNTEMME C MapKu-
poekoii (<) (cM. puc. 5 n 6).

HeTt HeobxoaumMocTn ncnonb3oBaThb ANs nuTa-
HUS 9KPaHUPOBaHHbIV Kaberb.

MopknioueHne Kabens aneKTPoONUTaHUsA
ABuratens

OKpaHMpoBaHHbIii kabenb oT EC geuratens
[OMKeH BbITb NPOTAHYT Yepes3 KabenbHbIn
BBOJ B Koprnyce koHTponnepa OJ-EC, ocHa-
LLIEHHbI 3aLLUTHBIM PE3MHOBBIM YMOTHEHUEM
(puc. 5 n 6). Kabenb anekTpopsuratens n
3a3eMrieHne aKpaHa kabens fomKHbl 6bITb 3a-
KpenieHbl NPy NOMOLLM CrieupanbHOro 3axmma
psfoM ¢ kKabenbHbIM BBOAOM (puUc. 7).
[NpoBopa B kabene gpuraTenst LOMKHbI ObiTb
nogkntoYeHbl K knemmam "U”, "V n "W” ¢ map-
kuposkor "MOTOR” Ha KIeMMHO KONoake,

a Kabesb 3a3eMneHnst NOAKIOYEH K Knemme ¢
MapKUPOBKOW (== ) (cMm. puc. 5 1 6).

MexaHun4yeckuih MmoHTax 6noka OJ-EC-
10BOX

OpuH koHel, kabenst Modbus ¢ pasbemom
RJ12 pomkeH 6bITb MOAKIIOYEH K pasbemy
koHTponnepa OJ-EC ¢ mapkuposkoii "A”
(puc. 11).

Kab6enb Modbus fonxeH 6bITb NPOTAHYT B
6nok OJ-EC-IOBOX 4epes kabenbHblil BBOL,
B €ro HuxHen yactu. MNocne atoro 6nok OJ-
EC-IOBOX pomkeH 6bITb 3adhkCnpoBaH ¢
NMOMOLLbIO YETbIPEX NpunaraemMblX BUHTOB 5
Mm. [dpyroii KoHel, kabens Modbus ¢ pa3be-
Mom RJ12 Tenepb MOXXHO BCTaBUTb B pa3bemM
RJ12 6noka OJ-EC-IOBOX ¢ mapkuposkoii “A”
(puc. 11).

[Onsa npegoTepalleHns gecdopmauum 6noka
OJ-EC-IOBOX Heo6XxoamMMo 3aTsHyTb YeTbipe
BMHTA C KPYTALLMM MOMEHTOM, He 6onee 172
H/m.
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MoaknioueHne curHanbHbIX Kabenen

e Kabenu ynpaeneHusi [OMKHbI ObITb NPOTAHY-
Tbl B 610k OJ-EC-IOBOX 4epes kabenbHble
BBOAb!. BBOABI MMEIOT pe3rHoBbIE yNnoTHe-
HVSA, Yepes KOTopble Kabenn NPOXoasAT OYeHb
NAOTHO, COXPaHsAs Npu 3ToM TpeboBaHNs K
3awuTe kopnyca IP54.

e Ecnn ncnonbsyeTtcs curHan ynpasneHus
=0-10 B oT BHelUHero KoHTpornepa, kabenb
OOMKeH 6bITb NogktoyeH K knemmam 13 (0-10
Vin) u 14 (&) (puc. 11) 6noka OJ-EC-IOBOX.
KoHntponnep OJ-EC ocylecTtBnaer nuHeliHoe
perynupoBanune ckopoctu oT 0% o 100%
(100% npw 9.5 B +/-2%) ¢ y4eTOM BpemeHmn
ee yBenm4eHns/ymeHblUeHns B npegenax
ananasoHa perynmpoBaHuns, yCTaHOBIEHHOrO
0N MUH. 1 Makc. 060poToB (puc. 13 n 14).

° Ecnun gnsa perynmpoBaHns CKOPOCTYW BpaLLie-
HVS UICNONb3YETCS NMOTEHLVIOMETP, OH JOJSIXKEH
6bITb NOAKIOYEH K Knemmam 6noka OJ-EC-
IOBOX 13 (0-10 V in), 14 (L) n 15 (+10 V out)
(puc. 11 n 16). Kontponnep OJ-EC ocyLiecT-
BNSIET NIMHENHOE PerynnpoBaHne CKOpoCcTu OT
0% po 100% c y4eToMm BpemeHun ee yBenu-
YeHunsi/yMeHbLLEHNS B Npeaenax ananasoHa
perynmpoBaHunsi, yCTaHOBMIEHHOIO NS MUH. 1
Makc. yucna obopotos (puc. 13 n 14).

e CurHan nyck/cTorn, UCXOAsLLMA OT NOTEHLM-
aNlbHO-CBOGOAHOI0 AVCKPETHOrO BbIKIHOYa-
Tens JOSMKeH ObITb NOAKIIIOYEH K Knemmam 7
(nyck/cTon) n 8 (&) (puc. 11) 6noka OJ-EC-
IOBOX. ®yHKkums «[Tyck/cTon» onncaHa B
pasgene «PaboTta».

e CurHan no>xapHou curHanunsaumm, KoTopblia
SBNSETCA NOTEHLUManbHO-CBOOOAHBIM AnC-
KPETHBIM CUrHANOM, JOSKEH GblTb MNOAKIOYEH
K KneMmMam 9 (MoxkapHbiii pexxum) 1 10 (&

) (puc. 11) 6noka OJ-EC-IOBOX. ®yHKLusA
«MOXXapHbIN peXxuM» onncaHa B pasaene
«Pabota».

e CurHan c6poca aBapuinHON cMrHannsaumm,
KOTOPbI AOMKEH 6bITb MNOTEHLMANBHO-CBO-
60[HbIM ANCKPETHBIM CUrHANIOM JOSIXKEH 6blTh
nogkntoyeH K knemmam 11 (“Alarm reset”) n 12
(&) (puc. 11) 6noka OJ-EC-IOBOX. ®yHKLMS
"C6poc aBapuiiHoro curHana” onmcaHa B
pasgene "Pa6orta”.

e KonTponnep OJ-EC nmeeT pene aBapuiiHom
curHanmaaumun/sbixof (H3), koTopoe 3ambl-
KaeTcs B cny4vae aBapun/HencrnpaBHOCTY.
ABapuiiHbIN CUrHaN, KOTOPbI [OMKEH ObITb
NoTeHLManbHO-CBOBOLHbBIM ANCKPETHbLIM CUT-
Hanom 1 nMetoLLM 0603HaqeHre «ABapuinHoe
pene» fomkeH 6bITb MOAKNOYEH K KneMMam
16 (C) u 17 (&) 6noka OJ-EC-IOBOX, (puc.
11). ®yHKUMs “ABapuiiHoe pene” onncaHa B
pasgene «PaboTta».

MopknioueHne kabens Modbus

Ecnun kabenb Modbus RTU nogkntoyaetcs npu
nomoLy pasbemoB RJ12, aTOT kabenb JOMKeH
6bITb TUNA MPFKBS unu nnockuii kaéenb no-
AO6HOro TNa, Ha KOTOPbIVE MOXHO YCTaHOBUTL
pasbembl RJ12 npu nomMoLum cnewuunansHoro
NHCTPYMEHTA.

Ka6enb Modbus fonxeH 6bITb MPOTAHYT B
6nok OJ-EC-IOBOX yepea kabesnbHblin BBOA,
MNMEIoLLWA PE3MHOBOE YNNOTHEHUE 1 NOAKIOHEH
K pasbemy “D” (puc. 11).

3akpenuTe kabenb Modbus npu nomoLumn
KOMMEeHCMpYHoLLEero AeopMaLmio 3axmma,
PacnonoXXEHHOro PSAOM C KabenbHbIM BBOJOM
(puc. 9). KommyHukaums Modbus MoXeT Takxe
6bITb yCTAHOBMEHA NPW MOMOLLM APYroro Tuna
CTaHAAPTHOro Kabensa v NogknoyeHus wnemnda
nHTepdenca Modbus k gpyrim yctpoinctesam
Npvi NOMOLLY KNIEMM C MPY>XXUHHBIMU 3a>KUMamu
koHTponnepa OJ-EC.

Knemmbl nogkntoveHms Modbus Ha 6noke
OJ-EC-IOBOX npomapkupoBaHbl ”1” (A), "2” (B),
» L (GND) u wneiicba *4” (A), ”5” (B) u

»L» (GND).

OTkntoveHne Modbus
Ecnu koHTponnep OJ-EC BkntoYveH B ceTb
Modbus, He06X0AMMO OTKOYUTL BHELLHWIA

nHTepdeinc Modbus ¢ 060ux CTOPOH.

OJ-EC nmeeT pe3nctop OTKMOHEHNS 1
nepemblyKy (CM. puc. 17), koTopast MoXXeT
MCMONb30BaThLCS AN aKTUBaLUM U feaKTiBaLmu
oTkntoyeHns Modbus. MNepembivka pacnosno-
>KeHa psigom ¢ knemmoit Ne 1. ConpoTuBneHmne
npekpalLleHnst paboTbl MHTepderica Modbus
cocTasnsieT 100QQ n 3aBofckasi yctaHoBKa
“OFF”.

MopknoyeHne py4yHOro TepMuHana

Kabenb Modbus oT py4Horo TepmuHana
koHTponnepa OJ-EC gomxeH 6biTb NPOTAHYT

B 6nok OJ-EC-IOBOX yepes kabenbHbiil BBOA,
MMEIOLLIA PE3VHOBOE YNNOTHEHWE 1 MOAKITIIOHEH
K knemme "C” 6noka OJ-EC-IOBOX (puc. 15).
[ns nony4veHns ganbHENLWmnX NHCTPYKLNIA,
noxxasnyicra, 06paTuTechb K MHCTPYKLMMN Ha
py4Hon TepmuHan OJ-EC. 3akpenuTe kabenb
Modbus npu NOMOLLM KOMMEHCHPYIOLLIEro Ae-
chopmMaLyio 3aK1ma, PacriofIoXXEeHHOro PSLOoM C
kabenbHbIM BBOAOM (pyC. 9).

PABOTA

YnpaBneHue KoHTponepom OJ-EC

KoHTponnepom OJ-EC MOXXHO ynpasnsaTb npuw

MOMOLLN:

e CurHana =0-10 B (100% npu 9.5 B +/-2%)

e JlokanbHoro py4Horo TepmumHana (OJ-EC
HTERM)

e [loTeHumomeTpa

* NHtepdenca Modbus RTU

YnpaBneHue npu nomowm curdHana =0-10 B
KoHTtponnepom OJ-EC MoxxHO ynpaBnsite ¢
NMOMOLLBIO BHELLHUX BXOAHbBIX CUrHanos. MNepeq
nyckom koHTponnepa OJ-EC gonxeH 6bITb faH
curHan nyck/cron. CurHan nyck/cTon BblpaeTcs
KOPOTKINM 3amblkaHveM knemm 7 (Start/stop) n 8
(L) (puc. 11).

CKopoCTb BpaLLeHNs anekTpoasuraTens pery-
nmpyeTcsi curHanom ynpasnexus (=0-10 B) Ha
knemmax 13 (0-10 Vin) n 14 (_L) (puc. 11).
KoHTtponnep OJ-EC ocyLiecTBnseT nuHeinHoe
perynuposaHue ckopoctn ot 0% go 100% c
y4eTOM Npeaenos Ananas3oHa, yCTaHOBMEHHbIX
0151 MVH. 1 Makc. Yncna o6opotoB (puc. 13 n
14). MyH. 1 Makc. 41cno o6opoToB yCTaHaBM-
BaeTCs Npu NOMoLLM py4Horo TepmuHana (OJ-
EC-HTERM). 3HayeHvie CKopoCTy BpaLleHust
100% pocTuraetcs npu HanpshxeHun 9,5 B Ha
Bxofe "0-10 V in” 6noka (knemma 13) OJ-EC-
IOBOX (100% npwu 9,5 B, +/-2%).

LOns ynpasneHusi koHTponnepom OJ-EC npu
nomow curHana =0-10 B Ha py4HOM TepmMu-
Hane B pasgene meHto "Tyck”/’Ynpasnenve”
HeobXxoAMMo BbIGpaTb PyHKLMIO “YrpasneHue =
0-10 B” (aT0 3aBOACKasA ycTaHOBKa). BHelHun
CUrHan «CTorn» AN CUrHan «CTOM» C Py4HOro
TepMuHana UMeLoT NPUOPUTET Nepes CUrHaIOM
«MyCK» C Py4HOro TepMmHana.

DYHKUMS «MOXKaPHbI PEXVM» MOXKET 6bITh
OTKJIOYEHa KOPOTKUM 3aMblKaHnem Knemm 9
("Fire mode”) n 10 (_L) (puc. 11). Ecnu dyHKLms
NOXapHOro pexkmma He OTKIIlo4eHa, KOHTPOos-
nep OJ-EC 6yget ynpaensitb BEHTUASTOPOM
6e3 aKTUBaLmn aBapuiiHbIX Un No6bIX ApYrnx
yHKLMIA 6e3onacHocTy (cM. pasgen «[loxap-
HbIli pexxnm»). KoHtponnep OJ-EC noctasns-
€TCS C OTKIIIOYEHHON hyHKLMEN «[oXapHbIn
PeXunm», T.e. C yCTAHOBMEHHON Ha habpuke
nepemblvkoit Mmexay knemmamm 9 (Fire mode) n
10 (_L). JaHHasi nepemMblyka fomkHa ObiTb yaa-
NeHa, ecnn CuUrHan o noxape JO/MKeH NocTy-
natb, K NpUMepy, OT aBTOMaTU4ECKON CUCTEMBI
Nno>xapHOW curHanusaumm.

YnpasneHue npv NomMoLLy py4HOro TepmMu-
Hana

Py4Hoi TepMrHan NoaKmtoHaeTcs K KOHTposnne-
py OJ-EC n 6noky OJ-EC-IOBOX npu nomotum
coepguHuTens RJ12 n pazbema ¢ MapKMpoBKON
"C” (puc. 11). Ons ynpaBneHus KOHTPONePOM
OJ-EC npu nomoLum py4Horo TepMuHana B pas-
[ene MeHto Ha py4yHom TepmuHane "Tyck”/”Y-
npasneHne” HeobxoAMMO BbIOpaTb MYHKLMNIO

"YnpasnerHne = HTERM”. (CM. Takxe NHCTPYK-
o anst pyyHoro TepmunHana OJ-EC-HTERM).

YnpasneHue npyu noMoLy NOTEHLMOMETPA
Kontponnepom OJ-EC MoXHO ynpasnsThb € no-
MOLLIbIO MOTEHLIMOMETPA, KOTOPbIN A0MKEH OblTb
nopkstoyeH K knemmam 13 (0-10 Vin), 14

(J) n 15 (+10 V out) (puc. 16). MoTeHUmoOMETP
[OMKEH UMETb COMPOTMBIEHNE OT MUH. 4 kQ
(pekomeHpoBaHo) Ao Makc. 47 kQ.

Cm. Takxe pasgen "YnpasneHvie npu noMoLLy
curHana =0-10 B”.

YnpasneHue npu nomoLwum nHtepdeica
Modbus
Cwm. Pasgen "Modbus” B aHHOI MHCTPYKLUN.

DYHKLUS «M0XKAPHbIV PEXUM>»

B naHHoM pexunme koHTponnep OJ-EC pa6oTa-
€T Mo NporpaMMe aBapuinHoOro ynpasneHust 6e3
MOHUTOPWHIa CUrHanoB o HemcnpasHocTu. Ha-
npuMep, OTKIIOHYAETCA 3aLUTa OT BHYTPEHHEro
neperpesa koHTponnepa OJ-EC n anekTpopsu-
rateflb He OCTaHaBNMBAETCS MPU NOTEPE C HUM
cBA3n. Kpome Bcero npoyero, AaHHbIN PeXnm
MOXXET MCMOMNb30BaTbCS NPU AbIMOYAANEHNN

13 ropsiLero 3aaHus. BbITsKHON BeHTUNSTOP,
Hanpvmep, 6yOeT NMeTb BO3MOXHOCTb NPOJOS-
XaTb yaaneHue apima 13 30aHns Kak MoOXKHO
Jonblle npn pa6oTe KOHTPoOsepa B «noxap-
HOM pexvme». BeHTUnATop, Takum o6pasom,
6yneT npofomkaTe paboTaTb, HECMOTPS Ha He-
MCMPaBHOCTY 1 ApYyrve aBapuitHble CUrHasbl OT
camoro BeHTunaTopa unm ot OJ-EC KoHTponne-
pa. CkopocTb BpalleHusi 6yaeT nogaep)xmearb-
CSi B COOTBETCTBUM C 3a4aHHOI NP MOMOLLN
BHelLHero curHana 0-10 B, noteHuymnomeTpa nnm
nHTepdenca Modbus oT ycTaHOBKM Ha [MaBHOM
6noke ynpaeneHusi Master.

KoHTtponnep OJ-EC moxeT npogonmkatb pa-
60TaTb, Kak MUHVMYM B TE4YEHUE OQHOrO Yaca,
naxe B cnyyae neperpesa koHTponnepa OJ-EC
1 3neKTpoABuraTens BEHTUISTopa.

B «no>kapHOM pexxume» NpruopuTeT oTAaeTcs
TOMYy, 4TO6bI KOHTpOnNep OJ-EC npogomxan
paboTaTb HE3aBUCKMO OT HaNM4Us Noo6bIX
aBapUiHbIX CUrHAMOB.

DYHKUWS «MOXKAPHBIA PEXUM» BKIIOYAETCSI
yAaneHnem nepembItku Mexxay knemmamm 9
(Fire mode) n 10 (_L).

MpymeyaHne: ecnu TemnepaTypa BHYTPU KOH-
Tponnepa OJ-EC npesbicut 75°C, oTkntoHaeTcst
nuTaHve py4Horo TepmuHana. CnegosaTenbHo,
HEBO3MOXXHO UCMONb30BaTh PYYHOV TEPMUHAIN
npw TeMnepaType BHYTPY KOHTPOINepa BbiLle
75°C.

ABTOMaTUYeCKMin Nepe3anyck nocne asa-
PUIAHBIX CUTHANOB

KoHTponnep OJ-EC nonbitaeTcs aBTomatmye-
CKM COPOCUTb aBapuiiHble CUrHasbl Nocne nx
yCTpaHeHNs 1 NepesanycTuTbCs, Hanpumep,
npu MOBbILLEHUN NN NafEHNN HaNPSPKEHNS.
ABTOMAaTUYECKNI Nepesanyck NPon3BOAUTCS!
Makcumym Tpu pasa. Ecnv TpeTbsi nonbiTka
6yneT Heyga4dHol, koHTponnep OJ-EC octaHeT-
Csi B @aBapynHOM COCTOSIHWW, NOKa aBapuiHbIn
curHan He 6yaeT COPOLLEH U He NOSBUTCS
BO3MOXHOCTb €ro nepesarnycka.

C6poc aBapuiiHbIx curHanos: (cM. Pasgen
"C6poc aBapuiiHbIx curHanos”).

ABapuitHoe pene/Bbixop

KoHTponnep OJ-EC nmeeT BbIxod A8 curHanu-
3auMn O HeNCNPaBHOCTSAX B BUAE aBapuinHOro
pene. ABapuitHoe pene akTUBUpYeTCst npu
BO3HVIKHOBEHU HENCMPAaBHOCTEl B KOHTPOSI-
nepe OJ-EC, a Takxe B anekTpogsurarene nm
BEHTUNSITOPE. ABapUIHbIA CUrHaN JOMKEH BbiTh
nogkntoyeH Kk knemmam 16 (C) n 17 (NC) n pene
3aMbIKaeTCS NP OTKIIIOHYEHUN KOHTposepa
NN HaNM4uy akTBHbIX aBapuiHbIX CUMHANOB.

C6poc aBapuiHbIX CUrHaNoB
KoHTtponnep OJ-EC nmeet gUCKPETHbIN BXOA,
0n1s1 cépoca aBapuinHbIX CUrHaNoB. ABapUiiHbIN
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curHan cépacbiBaeTcs 3aMblkaHueM KnemMm

11 (Alarm reset) n 12 (_L) (pnc. 11). C6pocntb
aBapUIHbI CUrHAN MOXHO TakK>Xe Mo KoOMaHfe
yepes nHTepdelic Modbus nnmn oTknto4eHem
koHTponnepa OJ-EC oT nctoyHnka nutaHus
6onee 4em Ha 60 cek.

YacTtota kKommyTaumm

PeXXnm 4acToTbl KOMMyTaLmK ABUraTens
(Switch Mode) moxxeT 6bITb yCTaHOBIIEH NpU
NMOMOLL Py4HOro TepMmUHana Ha cnegyoLimne
3HaYeHusI.

0 = AsTO

1 = Huskasa = 4 kly

2 = Bbicokast = 8 kI

XOTS NOBbILLEHNE YaCTOTbl KOMMYyTaUun 1
CHWXXaeT akycTudeckuin wym EC koHTponnepa,
npv 3TOM YBENNYNBAIOTCS NOTEPU IHEPrn B
nsuratene. MNoatomy pa6oTa fBuraTens ctaHo-
BUTCA MeHee a(h(PEKTUBHON N IKOHOMUYHOIA.
B nonoxxennmn 0 = AsTo OJ-EC koHTponnep
aBTOMaTNYECKN MEHSIET YaCTOTy KOMMyTaLn
nsuratens. Mpu yBenuyeHnn CKopocTy Bpatle-
Hus auratens OJ-EC koHTponnep nepeksnto-
yaetcs ¢ pexxuma 2 = Bbicokas (8 kly) Ha 1 =
Huskas (4 k) Npy NpeBbILLEHNN CKOPOCTY

Ha 60% OT HOMUHaNbHOWN MaKCYManbHON CKO-
pocTu. MNpu CHYKEHUN CKOPOCTY BpaLLEeHUst
nsuratens OJ-EC koHTponnep nepekntoyaeTcst
c pexxuma 1 = Huskas (4 ki) Ha 2 = Bbicokas
(8 k') Npwn cHWxXeHun ckopocTn Ha 50% oT
HOMUHaNbHON MaKCUManbHON CKOPOCTY.

B nonoxxernnn 1 = Huskas = 4 kly OJ-EC KoH-
Tposnnep Bceraa Ncnonb3yeT HA3KYI YacToTy
KOMMYyTaLun BO Bpems paboThbl.

KomaHnpbl, nopaepxusaemblie Modbus

Coil stat bits

0x01: Read / 0x05: Write Single Coil (NOTE:
ON => output value = 0xFF00) / OxOF: Write
Multiple Coils

B nonoxxeHnn 2 = Boicokast = 8 kIy OJ-EC
KOHTPOMNJIEP BCeraa UCrosb3yeT BbICOKYHO
4acToTy KOMMyTaLuM BO Bpemsi paboThbl.

CBeToAanoaHas MHAMKaLMs

Bnok OJ-EC-IOBOX ocHalleH AByMst CBETO-
OViofamMm, PacrofioKEHHbIMU MOA, KPbILLKON
1 MO3TOMY MX HE BUOHO MPY 3aKpbITON
KPbILLKE.

3eneHblli cBETOANO CBETUTCHA MOCTOSAHHO,
Korga ynpaeneHne ocyLLecTBASETCS Npu
NMOMOLL aHANOrOBbIX/ANCKPETHBIX CUTHANOB.
3eneHblil CBETOAMOL MUraeT, Korga ynpasre-
HV€ OCYLLIECTBNSIETCS NPW MOMOLLMN NHTEP-
chelica MODBUS, yka3sbiBas Ha BHeLLHee
nogkntoveHne Modbus (RJ12 coeguHuTens,
pasbem "D” unu knemmbl 112/ 4 n 5, puc.
11).

3erneHblli CBETOQNOA TaKXKe MUraeT, koraa
KOHTPONNEP YMNpaBseTcs Npy NOMOLLM
Py4YHOro TepMuHana.

KpacHblii CBETOANOA, MUraeT, ecnm cyLue-
CTBYET, XOTb OfVH aBapuiiHbln curHan. 3a
NCKJIOYEHNEM Cly4aeB, Koraa BKIYEH
«MOXKaPHbIA PEXNM».

MpepynpexaeHune! Kopnyc koHTponnepa
OJ-EC MoXeT cunbHO HarpeBaTtbCsl.

MpenynpexpeHne! KoHtponnep

OJ-EC Henb3a peMOHTUpOoBaTh Ha

mMecTe. Hukorga He nbitanTecb

NMOYMHUTB HencrnpaBHbI 610K.

O6patutech kK Bawiemy noctasLuu-
Ky Ansi Nnosly4eHunst 3aMeHbl.

BHumaHue! [JononHuTenbHble TEXHUYECKNE AaH-
Hble MPEQOCTaBNAOTCA MO 3anpocy oT Bawero
nocTasLyKa.

MHTEP®ENC MODBUS

Bnok OJ-EC-IOBOX nmeeT rno ymonyaHuio B
nHTepdeiice Modbus agpec 54 n ckopocTb
nepegayn gaHHblx 38.4 Kéut/cek, 1 ctapToBbI
6uT, 8 6UT gaHHbIX, 2 cTon 6uTa U 6€3 KOHTPO-
N YeTHoCTU. [Ans ynpasneHns KOHTPONNepom
OJ-EC npuv nomoLuyn BHeLWHero nHtepdenca
Modbus, B pasgene meHto "YnpasneHve” Ha
py4HOM TepMUHane Heo6XoaMMOo BblbpaTh
"HTERM”.

Appec Modbus 1 gpyrve napameTpbl CBS31
MO>KHO U3MEHUTb MPU MOMOLLM PYHYHOrO TepMU-
Hana (OJ-EC HTERM).

Appec Modbus no ymonyaHuto 1 ckopocTb
nepenaYvn faHHbIX MOXHO U3MEHNUTb C PYHHOMO
TepmuHana (OJ-EC-HTERM) npu nomoLuu cne-
JytoLLeln NpoLeaypbl: C MOMOLLBIO KOAMPYOLLEro
yCTpoiicTBa (puc. 12) yctaHoBUTE Nepeksioya-
Tenb Ha "0”, 3apaiTe Heo6XxoauMble 3HAaYEHUS!
napameTpoB MpW MOMOLLM PYyYHOro TepMuHana.
[Nocne 3aBepLUEHNS HOBbIX HACTPOEK YCTaHOBU-
Te nepeknyaTens B nonoxexuve ”17”.

Py4Hoi TepmuHan He 6yaeT paboTaTtb, ecnu
CKOPOCTb Nnepefadv faHHbIX no ymonyaxuo 38.4
KOUT/CEK N3MEHEHA, U PYYHOI TEPMUHAN OTKJO-
yeH oT paszbema "C”. IameHeHHble HacTpOonKn
6ynyT NPUMEHEHBI.

Mocne Toro, kak koHTponnep OJ-EC nogkntoyeH
K paboTatoLemy nHtepdercy Modbus, curHan
0-10 B v BxogHbIE ANCKPETHbIE CUrHAMbI MYCK/
CTOM UFHOPUPYIOTCS.

Peructp | ®yHKUUM JAvana3oH Pa6o4yee cocTosiHne KommeHTapumn

1 Oeuratens BKJ1/BbIKJ1. 0-1 1=BKIN [ns EC kKoHTponnepa
2 C6poc aBapuitHOro curHana 0-1 1 =C6poc LOns 6noka OJ-EC-IOBOX n EC koHTponnepa
4 Mo>kapHbI peXknum 0-1 1 = Pa6ota [Ons EC koHTponnepa
8 YnpasneHue 0-1 0= Modbus [insi 6noka OJ-EC-IOBOX

Input stat bits

AocTtynHble komaHgbl MOD bus:

0x02: Read

Peructp DyHKLMN Avana3oH Pa6ouyee cocTosiHne KommeHTapumn
1 CurHan H13KOro Hamnps>KeHns 0-1 1 = ABapuiiHas curHanusauus HewncnpasHocTb B EC KoHTponnepe
CurHan BbICOKOro _ "

2 HaPSKEHIS 0-1 1 = ABapwuiiHasa curHanmsaums HewncnpasHocTb B EC KoHTponnepe
3 CuvrHan npeBbILLEHNS TOKa 0-1 1 = ABapwuiiHas curHanusauus HeuncnpasHocTb B EC koHTponnepe
4 CurHan Temneparypsbl 0-1 1 = ABapuiiHas curHanusauus HeuncnpasHocTb B EC koHTponnepe
5 O6pbIB hasbl 0-1 1 = HeucnpasHocTb HewncnpasHocTb B EC KoHTponnepe
6 Potop 3abnokuposaH 0-1 1 = 3abnoknposaH HewncnpasHocTb B EC KoHTponnepe
7 BepxHee orpaHuyeHne Toka 0-1 1 = OrpaHuyeHne HewncnpasHocTb B EC KoHTponnepe
9 Mynbcauns Toka 0-1 1 = BblcoKasi nynbcauusi Toka HewncnpasHocTb B EC KoHTponnepe
10 S:&:?’M" Eggrggraﬂeaasmcmmom 0-1 1 = HeucnpasHocTb HeuncnpasHocTb B EC koHTponnepe
1 BHyTpeHHss ocTaHOBKa 0-1 1=Cron [Buraren octaHOBNEH
15 MoTeps cBA3n 0-1 1 = HeucnpasHocTb MoTepsi cBsA3M ¢ koHTponnepom EC
18 BHelUHsAs ocTaHOBKA 0-1 1=Cron Brewruin curHan Ha 6nok OJ-EC-IOBOX
19 BHelwHuiA curHan o noxxape 0-1 1 = lNoXapHbI pexunm BHeLwHuin curHan Ha 6nok OJ-EC-IOBOX
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Holding registers
AocTtynHble komaHgbl MOD bus:
0x03: Read / 0x06: Write Single / 0x10:

Write Multiple
Pernctp | ®yHKuun Avana3oH PaspeweHue Efn. usamepenns | KommeHTapumn
1 3apaHHoe 3HayeHve B % 0 - 10000 0.01 % [Onsa EC koHTponnepa
2 MwuH. 06/MUH** X-Y* 1 O6/MuH LOns EC koHTponnepa
3 Makc. 06/MuH** X-Y* 1 O6/MuH Ons EC koHTponnepa
4 Bpewmsi yBenm4eHunsi CKopocTu 15 - 300 1 Cex. Ons EC koHTponnepa
5 Bpemsi CHKeHnst CKopocTur 15 - 300 1 Cex. Ons EC koHTponnepa
11 Pexxum paboTbl 0 ABT. - IOns EC koHTponnepa
1 4 KIy,
2 8 Ky,
17 MOD bus ID 1-247 1 - [nsa 6noka OJ-EC-IOBOX
18 Eﬂ'g%%‘fgi’ KOMMYyHVKaLWn G 0 4800 BuT/cek [nsi 6noka OJ-EC-IOBOX
1 9600 But/cek
2 19200 But/cek
3 38400 But/cek
4 57600 But/cek
5 115200 But/cek
19 | YeTHOCTb * 0 Hvkakasi - [Ons 6noka OJ-EC-IOBOX
1 HeYeTHbIN -
2 YeTHbI -
20 | Cton-6utbl * 0 He pencTaytowumi - [Ons 6noka OJ-EC-IOBOX
1 1 -
2 2 -
* AﬂhTepHaTMBHble napameTpbl CBSI3U, Korga
Kofupylollee yCTPOWCTBO HAaXo0AUTCS B NONTIOXeHun 17,
** 3aBucuT ot hakTudeckoro OJ-EC koHTponnepa (cm.
Tabnuuy HUXe).
Tun EC Makc. MOLLHOCTb MwuH. 06/MyH Makc. 06/MyH
0J-EC-1080D 0.8 kBT 500 3380
0J-EC-1115D 1.15 kBT 400 2780
0J-EC-3160D 1.6 KBT 300 2250
0J-EC-3240D 2.4 kBT 280 1890
0J-EC-3400D 4.0 kBT 250 1635
0J-EC-3650D 6.5 KBT 200 1380
Input registers
AocTtynHble komaHgbl MOD bus:
0x04: Read
PEFTUCTP | ®YHKLUUN AWAMNA3OH PA3PELLUEHUE EA. UBMEPEHUSA KOMMEHTAPUU
1 TN EC 1000 - ? 1 - Lns 6noka OJ-EC-IOBOX
2 MPOrPAMMHASA BEPCUA OJ-EC-IOBOX 100 -? 0.01 - Bnok OJ-EC-IOBOX
4 BbIXO[ KOHTPOJINEPA B % 0 - 10000 0.01 % EC KoHTponnep
5 CKOPOCTb HA BbIXOOE KOHTPOJIJIEPA | 0 - 3000 1 OB/MVH EC KoHTponnep
6 TEMIEPATYPA BHYTPU KOHTPOJIEPA -5000 - 15000 0.01 °C EC KoHTponnep
7 BXOOHOE HAMPAXXEHNE 0-500 1 B EC KoHTponnep
8 BbIXOOHOW TOK 0 - 30000 1 MA EC KoHTponnep
9 BXOOHAA MOLLIHOCTb 0 - 6000 1 BT EC KoHTponnep
10 NynbCAUNA TOKA 0 - 32000 1 MA EC KoHTponnep
11 BPEMA PABOTbl KOHTPOJIJTIEPA B MUH. 0-1439 1 MWH. EC KoHTponnep
12 Egﬂ?;gﬁEESAﬂHEM PABOTHI 0-9999 1 LOEHb EC KoHTponnep
13 NMyNbCAUNA HAMPAXXEHNA 0 - 500 1 B EC KoHTponnep
14 BAPUAHT KOHOUIYPALIMN AA-77 2 ASCIl CHAR - EC KoHTponnep
15 BAPWAHT BEPCUIW MNMPOIPAMMbI 0 - 32000 0.01 - EC KoHTponnep
16 BHELLIHSIS YCTAHOBKA 0-1000 0.01 B Brieiyi BXOf Ha Grioke
20 BEPCU4A NMPOIrPAMMbI EC KOHTPOJIIEPA | 121 - 32000 0.01 - EC KoHTponnep
21 BEPCIW4A NMPOIrPAMMbI NMEPE3AIMYCKA 103 - 32000 0.01 - EC KoHTponnep
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3AMPET HA UCMNMOJIb3OBAHUE

3penvie He pjonyckaeTcst BBOOUTb B 3KCMy-
aTauuio, noka Bce obopyaoBaHue/cuctema B
KOTOPOW OHO HAaXOAUTCSH, He COOTBETCTBYET B
nonHoM o6beme BceM TpeboBaHMsAM [AMpeKTuBbI
no mMalumHHomy o6opygosaHutio 98/37/ EEC n
NO6bIM NMPUMEHAEMbBIM MECTHbBIM TPEGOBaHNSIM.
He ponyckaeTtca nogaya HanpsikeHus Ha u3ge-
NMe Jo Tex nop, noka BCS yCTaHOBKa He COOT-
BETCTBYET BCEM COOTBETCTBYIOLLIMM AVPEKTNBaM
EC. Ha usgenve pacnpocTpaHsieTcs rapaHTus
3aBO[A-N3roTOBUTENS, EC/IN OHO YCTaHOBMEHO B
COOTBETCTBUW [A@HHOW UHCTPYKLIMEN N COOTBET-
CTBYOLLUMMY TPeOOBaHUAM MO YCTaHOBKE Takoro
obopynoBaHus. Ecnu nsgenme 6b110 Kakum-To
o6pas3omM noBpexxaeHo, HanprmMep, BO Bpemsi
TPaHCMNOPTUPOBKU, TO Nepes NOAKMIYEHNEM
NUTaHUSI ero cnegyeT OCMOTPETb U MPOBEPUTL
KBanMULUMPOBaHHbLIM NEPCOHAIOM.

DyHKLUMN 6e30nacHOCTH

KonTponnep OJ-EC 3awmieH oT KopoTKoro
3amblKaHns Mexay asaMun 1 MeeT BCTPOEH-
HbIli OrpaHN4UTENb TOKa ANS 3alMThl ANEKTPO-
nsurarens.

B 06513aHHOCTN aneKTpuka BXOAUT yCTaHOBKa
N30enns ¢ HapeXHbIM 3a3eMsieHneM 1 cobrto-
[eHnem Bcex npasun 6e3onacHoCcTu, Npegycmo-
TPEHHbIX MECTHbIMY TPebOoBaHUAMY 1 CTaH-
Aaptamu. YCTPOCTBO 3aLLMTHOrO OTKIIOHYEHNS
(Y30), MHorokpartHoe 3aLimMTHOe 3a3emsieHne
NN CTaHAapTHOE 3a3emMieHre MoryT 6bITb UC-
Nonb30BaHbl B KA4eCTBE AOMONHUTENBHBIX MEP
NPefoCTOPOXKHOCTM, €C/IN OHW COOTBETCTBYIOT
MECTHbIM TPe6OoBaHNSAM MO 3NeKTPob6e30nacHo-
CTW. YTeuka Toka B 3emsto npesbiluaet 3.5 MA.
B cBA3n ¢ aTuM n3genne HeobXxoaMMO HafeXHO
3arkcmpoBaTh 1 YCTaHOBUTbL YCUNTIEHHOE
3a3eMsieHue.

BHumaHwe! MNpy BOZHUKHOBEHUM 3aMblKaHWS

Ha 3eMJII0 TOK KOPOTKOrO 3aMblKaHUs MOXET
cofiep>XaTb COCTaBNSIOLLYIO MOCTOSHHOrO TOKa.
Ecnn ncnonesyetcs Y30, To Takoe yCTPOWCTBO
[OMHKHO 06HapY>KMBaTb Takol TOK, a Takxke
[OSKHO ObITb YCTaHOB/EHO B COOTBETCTBUMN C
OECTBYIOLLIMMN MECTHBIMU U MEXYHAPOLAHbIMN
npasunamu.

CEPBUC U OBCNY>XUBAHUE

Huvkakoro cneypanbHoro o6cny)XmBaHms He
TpebyeTcs.

[Mpy BO3HUKHOBEHNW HENCMNPABHOCTEN CBSXKU-
Tecb ¢ Bawwmm noctaBLmkom.

[Ona onpeneneHns HENCNPaBHOCTM CM. Pasfen
«YCcTpaHeHne Henonapok».

ABAPUMHbIA CUTHAN

BcTpoenHoe B 6nok OJ-EC-IOBOX aBapuiiHoe
pene HopmMasnbHO 3akpbiToro (H3) Tuna n umeet
o603Ha4veHne Ha ycTpoiicTee "Alarm relay”. MNpwu
BbIK/IIOYEHHOM YCTPOICTBE aBapuitHoe pene 3a-
KpbITO. Pene oTKpbITO Npy HopMasnbHol paboTe
1 OTCYTCTBUW aBapuiiHbIX curHanos. B cnyyae
aBapuu pene 3akpblBaeTCs, B pesynbrare Yero
koHTponnep OJ-EC otkntoyaeTcs 1 3aropaetcs
aBapuiiHbI ceeTogvon,. Ecnn aBapuitHas cutya-
LS MCHE3aET, CUrHan aBToMaTnyeckn copachl-
BaeTcs 1 koHTponnep OJ-EC nepesanyckaetcs.
KoHTponnep OJ-EC nonbiTaetcsi aBTomaTnyecku
nepesarpyauTbcs. Ecnm 4mcno nonbiTok gocTur-
HET TPeX, a KOHTPONNEP He Nepe3anycTuTcs,
aBapuiHbI CUrHan Heo6XxoaMmMo cOpPOCUTb.
Ecnu koHTponnep OJ-EC ynpaensieTtcsi Yepes
Modbus, c6poc aBapuinHOro curHana npouns-
BoauTcs nynscuposaHnem CoilStatBit, agpec 1
="1"

Ecnu konTponnep OJ-EC ynpasnsietcs npu no-
Mo curHana =0-10 B 1 gnCKpeTHbIX CUrHanos,
aBapunHbI curHan cépacbiBaeTCs KOPOTKNM
3amblkaHreM kinemm “Alarm reset” u L ((Semns).
ABapuiiHbIii cUrHan aBTomaTu4eckn coépacbisa-
eTcsi Npu oTKAo4eHun koHTponnepa OJ-EC ot
MNCTOYHMKA NTaHnsa 6onee 4Yem Ha 60 cek.

YTUU3ALMUS U OXPAHA OKPYXKAIOLLIEN
CPEbI

MomoruTe 3aWnMTUTL OKPYXKatOLLYHO Cpegy,
YTUNU3UPYS YNAKOBKY 1 HEHYXXHYHO NMPOAYKLMIO
COOTBETCTBYIOLLMM 06pa3oM.

YTunusauusa wagenus
N3penusi, 0603Ha4YeHHble faHHbIM
CUMBOJIOM, HE [OJIKHbI ObITh
YTUNN3MPOBaHbI BMECTE C GbITOBLIMU
oTXoAamu, HO JOSIXKHbI ObITb
[OCTaBneHbl B CreLann3npoBaHHble LEHTPbI
YyTUNN3aLMn B COOTBETCTBUM C AEVCTBYOLLMUMM
MECTHbIMY NpasBuiamu.

MpuMmeHsiemble HOPMbI

EN 61800-2 ”PerynupoBaHue ckopocTu
B CUCTEMaX CUIOBbIX
ANIEKTPUHECKMX MMPUBOAOB. HYacTb
2. O6wme TpeboBaHUs”.

EN 61800-3 “O6Lyas aneKTpomMarHuTHasi
COBMECTUMOCTL”

OrpaHuyeHust Ha UCNosb30BaHue

3penve moxeT ncnonb3oBaTbCs TOMBKO TOraa,
KOrfa BCS crcTema COOTBETCTBYET AUPEKTUBAM
N MECTHOMY 3aKOHOAATENbCTBY MO YCTaHOBKE
Takoro obopygosaHus. Ha nsgenve pacnpo-
CTpaHseTCa rapaHTus 3aBofa-n3roToBUTENS,
€C/IN OHO YCTaHOBMEHO B COOTBETCTBUMN AaHHOMN
MNHCTPYKLMEN 1 COOTBETCTBYOLLMMY Tpebo-
BaHWsIM MO YCTAHOBKe AaHHOro obopyaosa-
Hus. Ecnn nsgenve 6b1n10 Kaknm-to o6pasom
NoBPEeXAEHO, Hanpumep, BO BPeEMS TpaHCnop-
TUPOBKW, TO Nepef, NOAKNOYEHNEM MUTAHNSA ero
cnegyet OCMOTPETb 1 NPOBEPUTL KBanuguum-
POBaHHBLIM NEPCOHANOM.

MAPKWPOBKA CE

Komnanusa OJ Electronics A/S 3asBnseT, 4To
N3[enne N3roToBneHo B COOTBETCTBUN C
DOupekTtusoii CoseTa 92/31/EEC no anekTpo-
MarHUTHOW COBMECTUMOCTM (C MoCneayoLLMMm
nonpaskamu) n OupekTtnsoin Coseta 73/23/EEC
NSt ANEeKTPUYECKOro 060pyaoBaHust, NpegHa-
3HaYeHHOro AJIs NCNOMb30BaHUs B yKa3aHHOM
OnanasoHe Hanps>KeHNi.

HOPMbI
EMC EN 61800-3
LvD EN 61800-2
CTAHOAPTHOE EN 61800
VN3OENNE HYACTN 2 N 3
OVNPEKTUBA ROHS ECTb
OOOBPEHNE CE
NMPOAOYKUUN
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TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHU

TEXHUHECKUE XAPAKTEPUCTUKWN OJ-EC

MoLLHOCTb KOHTpOnnepa

OnucaHve kBT
0.8 kBT 1.15 kBT 1.6 kBT 2.4 kBT 4.0 kBT 6.5 kBT
BHeLwuHwi BYA, puc. 1 puc. 2
Pasmepebl MM 217 x 305 x110 240 x 351 x 110
Bec Kr 4.9 6.4
NMUTAHUE
MuTanne 1 x ~230 B 50/60 Iy -10%/+15% 3 x ~400 B 50/60 T -10%/+15%
HomuHanbHas MoLHOCTb
npuratens kBT 0.8 1.15 1.6 24 4.0 6.5
(Ha Bany)
n;?:ﬂ‘;ii‘;’“;a“fﬂ e o A 45 6.5 3X3A 3X45A 3X75A | 3X12A
KoadduumeHT moHocTn (AKTMBHas koppekuusi hakTopa 50.9
COS ¢ npu Makc. Harpyske MOLLHOCTW) ’
MAPAMETPbI IBUTATENSA
060poTbI 06/MUH 500-3380 | 400 - 2780 300-2250 | 280-1890 | 250-1635 | 200 - 1380
O PeKTNBHOCTL % no 94 po 97
Makc. BbIxogHOe HanpsieHue B ~265 B ~360 B
Makc. BbIXOAHO! TOK A 3X3.3 | 3X 4.5 3X 4.5 | 3X7 | 3x115 | 3x16
SALLIUTA
Makc. ToK npegoxpaHuTens A 16
Bhbixop gBuratens 3almTa oT KOPOTKOro 3aMblKaHKs Mexay dasamu
[pvratens 3alyiLieH orpaHnyeHneM Toka 13-3a pasMarHnymBaHns 1 NoTepu MOLLHOCTM B ABuUrartene
Bxogpl 3awuTa oT nepexogHbIX MPOLECCOB NMPU MOMOLLY CUCTEMbI KOHTPOSA BUOPONapaMeTpoB
MakcumanbHas 3awmrta no EcTb, 400 BA (Tepmo4yBCTBUTENBHOE _
HanpsKeHUo 3aLLMTHOE YCTPOCTBO)
XAPAKTEPUCTUKU OKPY>KAIOLLEEN CPEDbI
Pa6ouyas Temnepatypa °C OT -40°C po +40°C
Temnepatypa npu nycke °C Ot -40°C po +50°C
Temnepatypa npu xpaHeHun °C OT -40°C po +70°C
Knacc sawutbl IP 54
MaTtepuan kopnyca ANOMUHWIA
BnaxxHocTb % rh OTHocuTenbHas BnaxxHocTb 10-95%, 6e3 KoHeHcaTa
MoBepxHoCTb YcTonunsocTb K koppo3aun no Hopmam EN/ISO 12944-2:1998 Kateropus C4
VHTEP®ENC
Lincposas ceasb 2 x MODBUS RS485 yepes coeguHuteny RJ12 nsoc 2 x knemmbl, Kabenb Makc. 1.5 Mm?
Lincbposoii Bxop Myck/cTon / MoxapHsblii pexxum / C6poc aBapuiiHOro curHana
AHanorosbIi BXog, 1 x=0-10 B npn 20 kOm 100% npu =9.5 B +/-2%
ABapuiiHoe pene 1 X noTeHumanbHo-cBo6oaHoe pene (H3) ~24 B/ =24 B /1A
Pa6ouyee pene 1 x noTeHumansHo-csobopgHoe pene ~230 B/ 2 A
OYHKLUN
TexHonorus YnpasneHnue npotnso-3C cuHycomaanbHbIM CUrHANOM NPy ynpaseHne opreHTauven nons
CTapT c xofa EcTb, < 30% OT Makc. CKOpocTun
MuH. Bpems pasroHa ceK 15 - 300
Makc. Bpems pasroHa ceK 15 -300
ABapwiiHas curHanmsaums Ectb
C6poc aBapuinHOro curHana Yepes undposoii Bxog, MODBUS unu otkntoveHne nutaHusi 6onee, 4em Ha 60 cek.
OCTaHOBKa BEHTURSITOPA cex DYHKLMS TOPMOXXEHUS OCTAaHOBUT BEHTUAATOP B KpaTyaiiluee BPeMmst.

Bpemsi TOPMOXEHNS 3aBUCUT OT UHEPLWN BEHTUNSTOPA.

>KypHan cepBUCHbBIX AaHHbIX

BpeMﬂ paGOTbI, aBapun, Harpysku, Bepcus nporpaMmmHoro obecneyeHusi, Makc. Temnepartypa, Makc.
HanpskeHve Ha apurartene, Makc. ToK ABuratensi, Makc. 6pOCKIN HanpPsKeHNs, Makc. 6POCKMN ToKa.

O6HoBnEHNEe NPOrpaMMHOro
obecneqeHuns

B03MOXHO, Yepes nocnefoBarebHbiil MHTepdenc

MapameTpbl aBuratens

MporpammuposaHbl OJ Electronics

MoXxxapHbIN pexxnm

HomuHanbHas MoLHOCTb B TedeHre 1 vaca npu 70°C

CEPTU®UKATbI
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
CraHpapTHast npoayKums EN 61800 wvactn2 n 3
Dupektea RoHS Ectb
Opob6peHune npopyKuum CE
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MOUCK N YCTPAHEHUE HEMCMNPABHOCTEMN

BckpbiTe OJ-EC

[Nepepn, BCKpbITEM KOHTpoONIepa OJ-EC ocHoBHOE nuTaHne JOoMXHO GbITb CHATO Kak MWHUMYM 3a 2 MWHYTbI OO 3TOro. B npoTtuBHOM cny4yae yCTpOIZCTBO
MOXET cofepXXaTb OCTaTO4HbIN TOK, COCOGHbIN npmeBecTn K cepbe3H0|7| TpaBme.

Mouck n ycTpaHeHne HemcnpasHocTeln koHTponnepa OJ-EC, ynpaBnseMoro nocpefcTBOM BHELLHUX (@HAN0OroBbIX/ANCKPETHBIX) CUrHANOB:

CumnTom

OnucaHue

Mepbl No ycTpaHeHuo

HeT nutanuns

MpoBepkTe Hanuune NuTaHnsa koHTponnepa OJ-EC: Ha knemmax “L” n ”"N” ans
mogenen 230 B;

Ha knemmax "L17, "L2” n "L3” onst mogenein 3 x 400 B n 3 x 230 B.

(HanpsixeHne ykasaHo Ha Tabnuyke, pacrnofio)KeHHO Ha 60KOBOI CTOPOHE
KoHTponnepa OJ-EC.)

Mnoxoe ANEeKTpu4ecKoe coenHeHne

I'Iposepre pas3bemMbl N Opyrne anekKTpudeckne CoequHeHus.

OTCyTCTBYET CUrHan Ha nyck/cTon
npuratens

3amkHUTe Knemmbl 7 1 8, ¢ o6oaHadeHem L (GND) v “Start/stop” 6noka
OJ-EC-IOBOX (puc. 11).

[Buvratenb He paboTaeT

OTCyTCTBYET CUrHan ynpasneHust
=0-10B

lMposepbTe Hanu4une curHana ynpaeneHns =0-10 B Ha knemmax 13 n 14 ¢
o6o3HadeHrem L (GND) n ”0-10 V in” 6noka OJ-EC-IOBOX, (puc. 10).)

Mpwn ynpasneHuy npu NomMoLLy NoTeHUMoMeTpa:

[MpoBepbTe HanM4ne curHana ynpaeneHns ot noteHuynomeTpa =0-10 B Ha
knemmax 13, 14 u 15 ¢ o6o3HaveHnem L (GND), *0-10 Vin” n ”+10 V out”
6noka OJ-EC-IOBOX, (puc. 16).

MoTeHUnoMeTp JOMKeH NMETb BHYTPEHHee ConpoTuBreHne He meHee 4 kQ.

[puratenb 6bin 3 pasa OCTaHOBNEH
BCTPOEHHbIM 3aLL/THBIM YCTPONCTBOM
13-3a neperpysku nunm apyrux
aBapuiiHbIX cUrHanos

C6pockTe aBapuiiHbIii CUrHaN KOPOTKMM 3aMblkaHem knemm 11 1 12, ¢
o6o3Ha4veHnem b (GND) n "Alarm reset” 6noka OJ-EC-IOBOX.

ABapWIHbIN CUrHAN TakKXe MOXET BblTb COPOLLEH OTKIIIOYEHVEM NUTaHUA
koHTponnepa OJ-EC u nogkntoyeHnem ero cHosa NpUMeEpPHO Yepes 60 cek.

HewncnpasHocTb koHTponnepa OJ-EC

3ameHute koHTponnep OJ-EC

HewncnpaBHoCTb anekTpoasuraTens

3ameHnTe anekTpoasuratenb

MoBbiLeHHbIN Wym KoHTponnepa OJ-EC

CnnKOM HM3Kasi YacToTa
KOMMyTaLn

YBenu4bsTe 4acToTy KOMMyTauum

0 = ABTO

1 = Huskasa = 4 Iy,

2 = Bbicokas = 8 kI

MoBbILeHMe YaCTOTbl KOMMYTaLWN YBENMYMBAET NOTEPU IHEPTUM B ABUraTene.

Moatomy pabota ABuratenst CTaHOBUTCS MeHee 3(PEKTVBHON N IKOHOMUYHOM.

YacToTty KommyTaumn koHTposiepa OJ-EC MOXHO U3MEHUTb NP NMOMOLL
py4HOro TepMuHarna.

KoHtponnep OJ-EC otkniovaetcs

3amblkaHune, No KpaiHen mepe, AByX
a3z Ha Knemmax asurartensi

YcTpaHuTe KOPOTKOE 3amblKaHvie Ha KnemMmax fgsuratens 8)

Q) MprmMevaHne: He 3abyabTe COPOCUTHL
aBapUNHbIN CUHAN 3aMbIKaHNEM KITeMM

HevcnpaBHOCTb anekTpoasuraTens

3ameHunTe anekTpoasuratesb 9)

(GND) 1 "Alarm reset”.

Meperpyska anekTpogsurarens

YMeHbLunTe Harpysky Ha apurartesb D)

Mouck n ycTpaHeHne HencnpaBHOCTe

KOHTponnepa OJ-EC, ynpaBnsemoro nocpepactsom uHtepdeica Modbus:

CvmnTom

OnucaHue

Mepbl N0 yCTpaHeHUto

HeT nuTtaHus

[MposepbTe Hanuune nutaHus koHTponnepa OJ-EC: Ha knemmax "L” n ”"N”
ona mogeneri 230 B u Ha knemmax “L17 "L2” n "L3” pns mopenen
3 x400Bwn3x230B.

OTCyTCTBYET CUrHan Ha nyck/cTon
npuratens

Coil stat Bits Register 1: Opuratens Myck/cton (1=Bkn) 0 - 1

[noxoe anekTpnyeckoe coefnHeHve

[MpoBepbTe pasbembl U Apyrie dNeKTPUYecKne CoeanHeHns.

[Buvratenb He paboTaeT

Het 3aaHHOro 3Ha4eHns CKopoCcTn

Holding registers; Register 1: 3agaHHoe 3Ha4yeHune B % 0-10000 ( 0-100.00%)

[surartens 6bin 3 pasa ocTaHoBNEH
BCTPOEHHbIM 3aLLMTHBIM YCTPONCTBOM
13-3a neperpysku unm gpyrux
aBapuHbIX CUTHAMOB.

Coil stat Bits Register 2: Nepesanyck (1 = Mepesanyck / nmnynsc) 0 - 1
ABapUiiHbIA CUrHan Takke MOXXET OblTb COPOLLEH OTK/IOHYEHNEM NUTaHNSA
KkoHTponnepa OJ-EC v nopkntoyeHnemM ero cHoBa nprumMepHo Yepes 60 cek.

HewncnpasHocTb koHTposnepa OJ-EC

3ameHunTe koHTponnep OJ-EC

HeI/ICI'IpaBHOCTb aneKkTpoagsuratena

3ameHute AneKTpoasuratesb

MoBbIWweHHbIN Wym KoHTponnepa OJ-EC

3amblkaHune, No KpaiiHein mepe, AByX
a3 Ha knemmax asuratens

YBenuybTe 4acToTy KOMMYyTaLMK.

Holding registers; Register 11: HYacTtoTa nepeknoyeHns

0 = ABTo, 1 = Huskas, 2 = Bbicokas

lMoBbilLeHEe HYacTOTbl KOMMYTaLMKN YBENNYMBAET NOTEPY SHEPTUN B ABUraTene.

Moatomy paboTa ABuratenst CTaHOBUTCS MeHee 3(P(PEKTVBHON N IKOHOMUYHOM.

KoHtponnep OJ-EC otkntovaetcst

0) MpuMeyaHue: He 3abyabTe COPOCUTL
aBapuiiHbIi curHan yctaHoskon Coil stat
Bits Register 2: 1= MNepesanyck

(1 = MNepesanyck / umnysnbe) 0 - 1

ABapUIiHbIN CUrHaN TakKe MOXeT
6bITb COPOLLEH OTKIIIOYEHNEM NUTaHUSA
koHTponnepa OJ-EC n nogkntoyeHnem
ero cHoa NpumepHo 4epes 60 cek.

3amblkaHune, No KpaHei Mepe, AByX
a3 Ha knemmax gpurarens

yCTpaHI/ITe KOPOTKOE 3aMblkaHe Ha Knemmax asurartens U)

HewncnpasHocTb anekTpoasurarens

3ameHuTe anekTpoasurartesb Q)

Meperpy3aka anekTpogsuratens

YMeHbLIMTe Harpy3Ky Ha asurartenb Q)

0OJ Electronics A/S
Stenager 13B - DK-6400 Senderborg - Tel.

+4573 12 13 14 - Fax +45 73 12 13 13 - oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com
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Fig. 1

Dimensioned drawing OJ-EC 1080D - 3240D (0.8-2.4 kW)

Fig. 2

Dimensioned drawing OJ-EC 3400D - 3650D (4.0-6.5 kW)
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Fig. 7
Fitting cable screen to OJ-EC

Fig. 8
Fitting OJ-EC-IOBOX to OJ-EC
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Fig. 13
Relationship between speed and ramp-up/ramp-down times

Fig. 14
Relationship between speed and min./max. revolutions settings
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Modbus termination
Modbus terminating
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