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INTRODUCTION

The OJ Air2EC Controller is used to control the
speed of an EC-motor mounted on a fan.

The OJ Air2EC Controller utilises the latest and
most energy-efficient form of control for EC-
motors. Sinusoidal field oriented control (FOC)
ensures that the magnet fields within the motor
are optimally controlled at all times. All the
magnetic energy is utilised to generate rotation
and nothing is lost through friction in the bear-
ings. The technology ensures that the EC-motor

operates with least possible energy consump-
tion throughout its operating range. Compared
to other control forms, e.g. trapezoidal, the
overall efficiency of motor and controls can be
improved by 3-10%.

Sinusoidal current delivers smooth torque and
ensures quiet operation.

The EC Controller is installed in the ventilation
air flow itself and is therefore designed to meet
all environmental requirements on ventilation
ducts. The electronics are unaffected by heat,
cold, moisture, dust and vibration as they are
moulded into a sturdy aluminium enclosure. The
EC Controller takes up very little space when
mounted on the fan motor frame.

The OJ Air2EC Controller has an ingress protec-
tion rating of IP54.

To allow the removal of surplus heat from the
EC Controller, the cooling fins must always be
exposed to active ventilation, e.g. in an extract
or inlet duct.

The OJ Air2EC Controller is controlled via
RS485 Modbus RTU and can thus be fully inte-
grated with the OJ Air2 system. Operating and
range parameters can easily be adjusted for the
application concerned via Modbus. It is always
possible to control the EC Controller manually
from the hand terminal.

All electrical connections are safely and reliably
made by means of spring-loaded terminals.
Modbus RTU is connected via RJ12 sockets

in the OJ Air2EC Controller. The OJ Air2EC
Controller features a built-in EMC filter.

PRODUCT PROGRAMME

TYPE PRODUCT

OJ Air2EC-1080D EC Controller 0.8 kW / 1x230 V AC

OJ Air2EC-1115D  EC Controller 1.15 kW / 1x230 V AC
OJ Air2EC-3160D  EC Controller 1.6 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3240D EC Controller 2.4 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3400D EC Controller 4.0 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3650D EC Controller 6.5 kW / 3x400 V AC

FUNCTION

The EC Controller is designed to control the
speed of an EC-motor used in conjunction with
a fan. In principle, an EC-motor is a brushless
DC motor in which commutation is electroni-
cally controlled. The rotor is equipped with per-
manent magnets. The EC Controller constantly
changes current direction, thus causing the
motor to rotate. Depending on the motor output,
mains voltage requirements are either 1-phase
230 V AC or 3-phase 400 V AC.

FEATURES

As standard, the OJ Air2EC Controller has the

following built-in features:

¢ Modbus RTU

* Flying start in both directions

e Alarms for overload, over-voltage and under-
voltage

e Motor protector with built-in current limiter

e Short-circuit protected EC Controller outputs

INSTALLATION

Installing OJ Air2EC
To ensure sufficient cooling of the OJ Air2EC

Controller, it must be installed in such a way as
to allow the fan air flow to pass across the cool-
ing fins. There must also be free air passage
between the fins. The OJ Air2EC Controller can
be installed inside the AHU or directly on the
motor console. The OJ Air2EC Controller can
also be installed through the wall of an inlet or
extract duct with the cooling fins positioned in
the active air flow within the duct (figs 3 and 4).
If necessary, the EC Controller can be fitted to
a mounting plate, allowing free access to the
cable entries of the EC Controller (fig. 14).

Connecting the motor leads

The screened motor cable should be led into
the OJ Air2EC Controller through the cable
entry, which is equipped with a rubber seal. Se-
cure the motor cable and connect the screen to
earth using the strain relief cable clamp located
beside the cable entry (fig. 13). Using screened
cable, the motor coil leads must be connected
to terminals "U", "V" and "W" on the terminal
strip marked "MOTOR" and the protective earth
wire must be connected to L (figs 7 and 8).

Connecting the power supply

The power cable should be led into the OJ
Air2EC Controller through the cable entry, which
is equipped with a rubber seal. Secure the
motor cable using the strain relief cable clamp
located beside the cable entry.

With sizes OJ Air2EC 1080D and OJ Air2EC
1115D, which are both 230 V models, power
must be connected to terminals "L" and "N"

on the terminal strip marked "Mains", while the
protective earth wire must be connected to L
(fig. 7).

With sizes OJ Air2EC 3160D to OJ Air2EC
3650D, which are all 3x400 V models, power
must be connected to terminals "L1", "L2" and
"L3" on the terminal strip marked "Mains", while
the protective earth wire must be connected to
L (fig. 8).

The power cable need not be screened.

Connecting the hand terminal

The hand terminal (OJ EC HTERM) should be
connected to the OJ Air2EC Controller via the
RJ12 socket marked "A" (fig. 5). The hand
terminal cable should be led into the OJ Air2EC
Controller through the cable entry, which is
equipped with a rubber seal. Secure the hand
terminal cable using the strain relief cable clamp
located beside the cable entry.

Connecting Modbus

The Modbus cable from OJ Air2 Fan IO should
be led into the OJ Air2EC Controller through the
cable entry, which is equipped with a rubber
seal, and inserted into the socket marked "B"
(fig. 6). Secure the Modbus cable using the
strain relief cable clamp or 3-point relief system
located beside the cable entry.

If the Modbus cable is NOT connected to an OJ
Air2 Fan 10, the Modbus socked marked "B"
must be used and the EC Controller must be
addressed via the terminals marked "Adr.Pin1"
and "Adr.Pin2" (see section on "Modbus" and
fig. 12).

The Modbus communication cable must be of
type MPFKBS or similar flat cable to which an
RJ12 connector has been fitted on both ends
using a special tool.
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PROHIBITION ON USE

It is hereby declared that the OJ Air2EC
Controller must not be taken into use until the
machine or product into which it is incorporated
has in its entirety been declared to be in con-
formity with all relevant national and interna-
tional regulations.

The product must not be energised until the
entire installation complies with ALL relevant EU
directives.

The product carries a manufacturer's warranty
if installed in accordance with these instruc-
tions and applicable installation regulations.

If the product has been damaged in any way,
e.g. during transport, it must be inspected and
repaired by authorised personnel before being
connected to the power supply.

OPERATION
The EC Controller is controlled via Modbus or a
hand terminal:

Control via hand terminal

A hand terminal (OJ EC HTERM) can be con-
nected to the RJ12 socket marked "A". Before
connecting the OJ EC HTERM, the Modbus ca-
ble from OJ Fan 10 must first be removed from
socket "B" of the OJ Air2 EC Controller. OJ EC
HTERM cannot be used to display parameters
and online values if a Modbus cable is also con-
nected to an OJ Air2 Fan 10 or OJ Air2 Master.
(See also instructions for OJ EC HTERM.)

Control via Modbus

If the OJ Air2EC Controller is to be controlled
via Modbus from an OJ Air2 Fan 10, the
Modbus cable must be connected to the RJ12
Modbus socket marked "B" as the EC Control-
ler is addressed by OJ Air2 Fan |0 via the "B"
connection.

The OJ Air2EC Controller has the following
address range: 0x36 (54), 0x37 (55), 0x38 (56)
and 0x39 (57). Its communication protocol is:
38.4 kBd, 1 start bit, 8 data bits, 1 stop bit and
no parity.

The EC Controller can also be controlled via
Modbus from a supplier other than OJ Electron-
ics. If this is the case, the EC Controller must be
addressed as shown in the table below (fig. 12).

TECHNICAL DATA

EC Controller

Controller size

Description kW 0.8 1.15 1.6 2.4 4.0 6.5
Physical appearance See fig. 1 See fig. 2
Dimensions mm 185 x 305 x 110 206 x 351 x 110
Weight kg 4.9 6.4
Power supply
1x230VAC 3 x400VAC
Voltage 50/60 Hz 50/60 Hz
-10%/+15% -10%/+15%
Nominal motor output (on shaft) kW 0.8 1.15 1.6 2.4 4.0 6.5
Power consumption at max. A 4.5 6.5 3x3A | 3x45 | 3x75 |3x12A
load A A
g%"éeggftr?];x_ oad (Active PFC) 0.9
Motor output
Output frequency Hz | 42-282 | 35-232 [ 27-184 | 22-158 | 20-137 | 17-117
Efficiency % 94 97
Max. output voltage \Y 265V AC 360V AC
Max. output current A | 3x33[3x45][3x45] 3x7 [3x115] 3x16
Protection
Max. fuse A 16

Motor output

Short-circuit protected

Environment specifications

Modbus addresses
Supply Exhaust
Master | 0x36 (54 dec) 0x38 (56 dec)
(Adr.Pin1=1)
0x37 (55 dec) 0x39 (57 dec)
Slave (Adr.Pin2=1) (Adr.Pin1 + Adr.
Pin 2=1)

Operating temperature °C -40°C to + 40°C

Start temperature °C -40°C to + 50°C

Storage temperature °C -40°C to + 70°C

Enclosure P 54

Enclosure material Aluminium

Humidity % rh 10-95% rh, non-condensing

Surface Corrosion resistant to EN/ISO 12944-2:1998

category C4

Interfaces

Communication | 2 x Modbus RS485 via RJ45 sockets
Function

Flying start Yes

Min. ramp up sec. 0-255

Max. ramp up 0-255

Alarm Yes

Alarm reset Via Modbus or powered down for more than 60 seconds

sec. The braking function will stop the fan as
Fan stop quickly as possible.

Braking time depends on fan inertia.

Service data log

Operating hours, alarms, load, software version, max.
temp., max. motor voltage, max. motor current, max. rip-
ple voltage, max. ripple current

Software updating

Yes, via Modbus

Motor parameters

Programmable by OJ Electronics

Fire mode

Nominal output for 1 hour at 70°C
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Supported Modbus commands

Coil Stat Bits: 7
0x01: Read

0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF0O0)
0xOF: Write Multiple Coils

Register | Address | Function Range | Active state
1 0 Motor ON/OFF 0-1 1=0N

2 1 Reset Alarms 0-1 1 = Reset

3 2 Dummy bit

4 3 FireMode 0-1 1 = Active

5 4 Not in use

6 5 Not in use

7 6 Disable |_Ripple protection | 0-1 1 = Disable

Input Stat Bits: 11

0x02: Read

Register | Address | Function Range | Active state
1 0 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm
2 1 V HI Alarm0-1 0-1 1 =Alarm
3 2 I HI Alarm 0-1 0-1 1 = Alarm
4 3 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm
5 4 Phase Error 0-1 1 = Error

6 5 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked
7 6 I HI Limit 0-1 1 = Limit

8 7 Not in use

9 8 | Ripple 0-1 1 = Irip high
10 9 EEPROM Error 0-1 1 = Error
11 10 Internal Stop 0-1 1 = Stop
Holding Registers: 16
0x03: Read
0x06: Write Single
0x10: Write Multiple

Register | Address | Function Range :i!g:olu- Unit
1 0 Setpoint / PrcSet | 0-10000 | 0.01 %

2 1 Min. RPM (’;"eor)tf" 1 RPM
3 2 Max. RPM g"e%f" 1 RPM
4 3 UpRampTime 15-300 1 sec.
5 4 DownRampTime 15-300 1 sec.
6 5 Not in use

7 6 Not in use

8 7 Not in use

9 8 Not in use

10 9 Not in use

11 10 SwitchMode 0 Auto

1 4 kHz
2 8 kHz

12 11 Not in use

13 12 Not in use

14 13 Not in use

15 14 Not in use

16 15 EC Type 1

Input Registers: 13

0x04: Read
Register | Addr. | Function Range :iisrs‘olu- Unit
1 0 EC Type 1 %
2 1 SW version 0.01
3 2 Boot SW version 0.01
4 3 PrcOut 0-10000 0.01 %
5 4 RPMOut 0-3000 1 RPM
6 5 Intern Temp -5000-15000 0.01 °C
7 6 Vin 0-500 1 Vv
8 7 | Out 0-30000 1 mA
9 8 Power In 0-6000 1 W
10 9 | Ripple 0-32000 1 mA
11 10 DriftMin 0-1439 1 Min.
12 11 DriftDay 0-9999 1 Day
13 12 V Ripple 0-500 1 Vv
Safety features

The EC Controller is protected against phase-to-phase short circuiting and
has built-in current limitation to protect the motor. Reinforced insulation
requirements (3750 V RMS) have been met.

It is the responsibility of the electrician installing the unit to ensure proper
earthing and any other protection required by applicable local regulations
and standards. Residual current devices (RCD), multiple protective earthing
or standard earthing can be used as additional precautions, provided they
comply with local safety regulations. Earth leakage currents are higher
than 3.5 mA. The unit therefore requires fixed permanent installation and
reinforced protective earthing.

Note! When earth faults occur, the fault current may contain a DC compo-
nent. If RCDs are used, they must therefore be capable of detecting such
current. They must also be installed in accordance with applicable national
and international regulations.

SERVICE AND MAINTENANCE

The cooling fins must be kept free of dust, dirt and other foreign matter so
that air can pass freely over them. Deposits of dust, dirt or other foreign
matter on and between the cooling fins will prevent cooling of the OJ
Air2EC Controller and thus impair performance.

Otherwise, no specific maintenance is required.

A Warning! The cooling fins may become very hot.

A Warning! The OJ Air2EC Controller cannot be repaired on site.
Never attempt to repair a defective unit. Contact your supplier to obtain a
replacement unit.

Note! Additional technical data are available on request from your supplier.

ALARM

In an alarm situation, the built-in alarm monitor stops the EC Control-
ler. If the alarm situation passes, the alarm is automatically reset and the
EC Controller restarted. If the maximum number of restarts (5 times) is
exceeded, the alarm must be reset manually.

The alarm is reset by pulsing CoilStatBit, address 1 = "1".

The alarm is automatically reset if the power is disconnected for longer
than 60 seconds.
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TROUBLESHOOTING
Opening the EC Controller

The power supply must be disconnected for at least 2 minutes before the EC Controller is opened. Otherwise the unit may contain residual current capable

of causing serious injury.

Troubleshooting:

Symptom

Cause

Action

Motor inoperative

Lacking supply voltage

Check that the power supply is correctly con-
nected to the EC Controller (terminals "L" and "N"
for 230 V models and terminals "L1", "L2" and
"L3" for 3 x 400 V and 3 x 230 V models).

Lacking operating signal

Coil Stat Bit, address = 0: Motor ON/OFF (1=0ON)

Poor electrical connections

Check pin connectors and all other electrical con-
nections.

Lacking speed setpoint

Holding Register, address=0; Setpoint / PrcSet ;
0-10000 ( 0-100%)

Internal motor protector has cut out 5 times due to
overloading

Coil Stat Bit, address = 1: Reset (1 = Reset /
pulse) 0 -1

The alarm can also be reset by disconnecting the
power supply to the OJ Air2EC and reconnecting
it after approx. 60 seconds.

Defective EC Controller

Replace EC Controller

Defective motor

Replace motor

EC Controller makes more noise than is accept-
able

Switching frequency too low

Raise switching frequency.

Holding Registers; address 10: SwitchMode; 0,
1,2;

0 = Auto, 1 =4 kHz, 2 = 8 kHz;

Raising the switching frequency increases energy
loss within the motor. The motor therefore be-
comes less efficient and less economic to run.

EC Controller cuts out

a)

Remember to reset the alarm by setting

Coil Stat Bit, address:1="1".

Reset (1 = Reset / pulse)

The alarm can also be reset by disconnecting the
power supply to the EC Controller and reconnect-
ing it after approx. 60 seconds.

At least 2 phases short-circuited on motor termi-
nals

Remove short-circuit on motor terminals o)

Defective motor

Replace motor 1)

Overloaded motor

Relieve motor overload o)

DISPOSAL AND ENVIRONMENTAL
PROTECTION

Help protect the environment by disposing of
the packaging and redundant products in a
responsible manner.

Product disposal
Products marked with this symbol must
not be disposed of along with
household refuse but must be delivered
to a waste collection centre in
accordance with current local
regulations.

OJ Electronics A/S

Stenager 13B - DK-6400 Senderborg

Tel. +4573 1213 14 - Fax +45 7312 13 13
oj@ojelectronics.com - www.ojelectroncis.com

CE MARKING

OJ Electronics A/S hereby declares that the
product is manufactured in accordance with
Council Directive 92/31/EEC on electromagnetic
compatibility (and subsequent amendments)
and Council Directive 73/23/EEC on electrical
equipment designed for use within certain volt-
age limits.

Applied standards

EN-61800-2 "Adjustable speed electrical power
drive systems. Part 2: General
requirements."

EN-61800-3 "General electromagnetic compat-
ibility"
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Deutsch

ABBILDUNGEN

Folgende Abbildungen finden sich ganz hinten
in der Anleitung:

Abb. 1:  Abmessungen OJ Air2EC 1080D -

3240D
Abb. 2:  Abmessungen OJ Air2EC 3400D -
3650D
Abb. 3: Montageposition extern am Kanal
Abb. 4: Montageposition intern im Kanal/Ag-

gregat
Abb. 5: Anschluss des Handterminals
(OJ EC HTERM)

Abb. 6: Verbindung zum OJ Air2 Fan 10

Abb. 7:  Elektrischer Anschluss des OJ Air2EC
1080D - 1115D

Abb. 8: Elektrischer Anschluss des OJ Air2EC
3160D - 3650D

Abb. 9: Ubersicht Anschlussklemmen

Abb. 10: Verhaltnis der Drehzahl zum Sollwert

Abb. 11: Funktion von Drehzahl zu Hochlauf/
Bremsung

Abb. 12: Anschlisse in den RJ12-Kommunika-
tionssteckanschlissen A und B

Abb. 13: Montage der Kabelabschirmung im
EC-Regler

Abb. 14: Kabeleinfiihrung in den OJ-EC-Regler

ALLGEMEINES

Der OJ-Air2EC-Regler dient zur Drehzahlrege-
lung eines in einem Lufter montierten EC-
Motors.

Der OJ-Air2EC-Regler benutzt die modernste
und energieeffizienteste Regelungsform fir EC-
Motoren. Die sinusformige feldorientierte Regel-
technik (FOC) gewahrleistet optimale Steuerung
der Magnetfelder im Motor. Alle Magnetkréafte
werden rotationswirksam eingesetzt, und es
entstehen keine Verluste durch Lagerdruck. Die
Technik sorgt daftr, dass der EC-Motor in allen
Betriebszustédnden mit dem geringstmdglichen
Energieverbrauch arbeitet. Im Vergleich mit
alteren Regelformen, z. B. die trapezférmige
Regelung, lasst sich der Gesamtwirkungsgrad
von Steuerung/Motor um 3-10 Prozentpunkte
erhdhen.

Sinusférmiger Strom bewirkt ein gleichmaBiges
Drehmoment und eine gerduscharme Lésung.
Der EC-Regler ist flr die Montage direkt im
Luftstrom des Lufters vorgesehen und fur die
Einsatzbedingungen im Inneren eines Luf-
tungskanals ausgelegt. Der in einem Alumini-
umgehause vergossenen Elektronik kénnen
weder Hitze, noch Kalte, Feuchte, Staub oder
Schwingungen etwas anhaben. Der EC-Regler
lasst sich platzsparend und direkt am Motorrah-
men des LUfters montieren.

Der OJ-Air2EC-Regler ist in Schutzart IP54
ausgefuhrt.

Um die Uberschusswéarme vom EC-Regler
abzufuhren, ist bei der Montage darauf zu
achten, dass dessen Kihlrippen immer aktiv
bellftet sind, zum Beispiel in einem Abluft- oder
Liftungskanal.

Der OJ-Air2EC-Regler wird tber RS485-Mod-
bus RTU gesteuert und lasst sich daher véllig in
das OJ-Air2-System integrieren. Betriebs- und
Grenzparameter lassen sich ber Modbus leicht
an die aktuelle Anwendung anpassen. Der EC-
Regler lasst sich jederzeit vom Handterminal
aus manuell steuern.

Alle elektrischen Anschlisse erfolgen sicher und
zuverlassig Uber Federklemmen. Modbus RTU
wird Uber RJ12-Steckverbindungen an den OJ-
Air2EC-Regler angeschlossen. Der OJ-Air2EC-
Regler verfligt Uber ein eingebautes EMV-Filter.

PRODUKTPROGRAMM

TYP PRODUKT

OJ Air2EC-1080D EC-Regler 0,8 kW, 1 x 230 V AC

OJ Air2EC-1115D  EC-Regler 1,15 kW, 1 x 230 V AC

OJ Air2EC-3160D  EC-Regler 1,6 kW, 3 x 400 V AC

OJ Air2EC-3240D EC-Regler 2,4 kW, 3 x 400 V AC

OJ Air2EC-3400D EC-Regler 4,0 kW, 3 x 400 V AC

OJ Air2EC-3650D EC-Regler 6,5 kW, 3 x 400 V AC

FUNKTION

Der EC-Regler regelt die Drehzahl eines mit ei-
nem Liifter zusammengebauten EC-Motors. Der
EC-Motor ist im Prinzip ein blrstenloser Gleich-
strommotor, dessen Kommutierung elektronisch
erfolgt. Der Rotor ist mit Permanentmagneten
ausgestattet. Der EC-Regler wechselt sténdig
die Stromrichtung und erzeugt damit die Motor-
rotation. Abhangig von der LeistungsgroBe des
Motors ist die Netzspannung entweder 1 x 230
V AC oder 3 x 400 V AC.

FUNKTIONEN

Der OJ-Air2EC-Regler verfiigt standardmaBig
Uber folgende Funktionen:

¢ Modbus RTU

* Fliegender Start in beide Richtungen

o Alarm firr Uberlast, Uberspannung und Unter-
spannung

Motorschutz mit eingebauter Strombegren-
zung

o Kurzschlussgeschitzte EC-Reglerausgénge

INSTALLATION

Montage des OJ Air2EC

Um eine ausreichende Kiihlung des OJ-Air2EC-
Reglers zu gewéhrleisten ist er so zu montie-
ren, dass der Luftstrom des Lifters entlang

der Kihlrippen gefiihrt wird und freie Passage
zwischen ihnen besteht. Der OJ-Air2EC-Regler
kann intern im Lufteraggregat oder direkt auf
der Motorkonsole montiert werden. Der OJ-
Air2EC-Regler kann auch von auBen in einem
Luftungs- oder Abluftkanal versenkt eingebaut
werden, mit den Kihlrippen im aktiven Luft-
strom (Abb. 3 und 4). Der EC-Regler ist gegebe-
nenfalls auf einer Montageplatte zu befestigen,
damit die Durchfihrungen in den EC-Regler flir
die Verkabelung frei zugénglich sind (Abb. 14).

Montage der Motorkabel

Das abgeschirmte Kabel vom Motor ist durch
die mit einem Gummischutz versehenen Durch-
fihrungen in den OJ-Air2EC-Regler zu verlegen.
Das Motorkabel wird mit dem in unmittelbarer
Nahe der Durchfiihrung platzierten Kabelbiigel
zugentlastet, mit dem die Abschirmung an
Masse angeschlossen wird (Abb.13). Die Leiter
von den Wicklungen des Motors sind an die
Klemmen ,,U“ ,V“ und ,W* auf der Klemmen-
reihe ,MOTOR" und der Schutzleiter auf der L
-Klemme anzuschlieBen (Abb. 7 + 8).

Anschluss der Netzversorgung
Versorgungskabel sind durch die mit einem
Gummischutz versehenen Durchfiihrungen in
den OJ-Air2EC-Regler zu verlegen. Das Motor-
kabel wird mit dem in unmittelbarer Néhe der
Durchflihrung platzierten Kabelbligel zugent-
lastet.

Fur die BaugroBen OJ Air2EC 1080D und OJ
Air2EC 1115D, die beide mit 230 V versorgt
werden, ist das Netzkabel an die Klemmen ,L*
und ,N“ auf der Klemmenreihe ,,Mains“ und der
Schutzleiter auf der ---Klemme anzuschlieBen
(Abb. 7).

Fir die BaugréBen OJ Air2EC 3160D bis OJ
Air2EC 3650D, die alle mit 3 x 400 V versorgt
werden, ist das Netzkabel an die Klemmen ,,L1¢,
,L2“ und ,,L3“ auf der Klemmenreihe ,Mains*

und der Schutzleiter auf der L--Klemme anzu-
schlieBen (Abb. 8).
Das Netzkabel muss nicht abgeschirmt sein.

Anschluss des Handterminals

Das Handterminal (OJ EC HTERM) ist am mit
A" gekennzeichneten RJ12-Steckanschluss

am OJ-Air2EC-Regler anzuschlieBen (Abb. 5).
Das Kabel zum Handterminal ist durch die mit
einem Gummischutz versehene Durchfiihrung in
den OJ-Air2EC-Regler zu verlegen. Das Kabel
zum Handterminal wird mit dem in unmittelbarer
Nahe der Durchfiihrung platzierten Kabelbiigel
zugentlastet.

Anschluss des Modbus’

Das Modbus-Kabel vom OJ Air2 Fan 10 ist
durch die mit einem Gummischutz versehene
Durchfiihrung in den OJ-Air2EC-Regler zu
verlegen und dort im Steckanschluss ,,B“ anzu-
schlieBen (Abb. 6). Das Modbus-Kabel wird mit
dem in unmittelbarer N&he der Durchflihrung
platzierten Kabelbiigel oder Dreipunktentlastung
zugentlastet.

Stammt das Modbus-Kabel nicht von einem

OJ Air2 Fan IO, ist der mit ,B“ gekennzeichnete
Modbus-Steckanschluss zu benutzen, und die
Adressierung des EC-Reglers tber die Klemmen
,Adr.Pin1“ und ,,Adr.Pin2“ vorzunehmen (siehe
Abschnitt ,Modbus* sowie Abb. 12).
Modbus-Kommunikationskabel miissen vom
Typ MPFK6S oder einem entsprechendem
Flachkabel sein, auf die an beiden Enden RJ12-
Stecker mit Spezialwerkzeug zu montieren sind.

VERBOT DER INBETRIEBNAHME

Eine Inbetriebnahme ist so lange ausdriicklich
verboten, bis die Maschine oder das Produkt,
in die/das der OJ-Air2EC-Regler eingebaut
wird, insgesamt als in Ubereinstimmung mit
allen relevanten nationalen und internationalen
Bestimmungen erklart wurde.

Das Produkt darf erst unter Spannung gesetzt
werden, wenn die gesamte Installation die
Anforderungen ALLER relevanten EU-Richtlinien
einhalt.

Ist das Produkt gemaB dieser Anweisung und
geltenden Installationsvorschriften installiert,
wird das Produkt von der Werksgarantie
umfasst. Wurde das Produkt beschadigt, z.

B. wahrend des Transports, ist es zu untersu-
chen und von dazu autorisiertem Personal zu
reparieren, bevor das Produkt unter Spannung
gesetzt wird.

BETRIEB
Der EC-Regler wird per Modbus oder Handter-
minal gesteuert:

Steuerung mit Handterminal

Ein Handterminal (OJ EC HTERM) kann am mit
A" gekennzeichneten RJ12-Steckanschluss
angeschlossen werden. Vor dessen Anschluss
ist zuerst der Modbus-Stecker vom OJ Fan 10
aus Steckanschluss ,,B“ im OJ-Air2EC-Regler
zu entfernen. OJ EC HTERM kann nicht zur
Displayanzeige von Parametern und Online-
Werten benutzt werden, wenn gleichzeitig eine
Modbus-Verbindung vom OJ Air2 Fan IO oder
OJ Air2 Master eingerichtet ist. (Siehe auch
Anleitung fir OJ EC HTERM.)

Steuerung mit Modbus

Der OJ-Air2EC-Regler wird tiber Modbus von
einem OJ Air2 Fan 10 gesteuert. Das Modbus-
Kabel ist am mit ,,B“ gekennzeichneten RJ12-
Modbus-Steckanschluss anzuschlieBen, da die
Adressierung des EC-Reglers vom OJ Air12 Fan
10 Uber den ,,B“-Steckanschluss vorgenommen
wird.

Der OJ-Air2EC-Regler hat den Adressenbe-
reich 0x36 (54), 0x37 (55), 0x38 (56) und 0x39
(57), und folgendes Kommunikationsprotokoll:
38,4 kBaud, 1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stopbit
und keine Paritét.
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Die Steuerung des EC-Reglers iber Modbus

durch von dritter Seite (nicht von OJ Electronics)

gelieferte Einrichtungen ist mdglich, und die

TECHNISCHE DATEN

Adressierung des EC-Reglers ist gemas folgen- ECatied]ol
dem Schema vorzunehmen (Abb. 12). ReglergroBe
Beschreibung kW 0,8 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Modbus-Adressen Physisches Aussehen siehe Abb. 1. siehe Abb. 2.
Abmessungen mm 185 x 305 x 110 206 x 351 x 110
Supply Exhaust Gewicht kg 4,9 6,4
Master | 0x36 (54 dec) | 0x38 (56 dec) Netzanschluss
(Adr.Pin1=1) 1x230VAC 3 x400V AC
Spannung 50/60 Hz 50/60 Hz
0x37 (55 dec) 0x39 (57 dec) -10/+15 % -10/+15 %
Slave (Adr.Pin2=1) fDA.dr.F:im + Adr. Nennmotorleistung (auf der kW 08 1,15 1.6 24 40 65
in 2=1) Welle)
Stromaufnahme bei max. Last A 4,5 6,5 3x3A | 3x45 | 3x75 |3x12A
A A
A potve PFo)
Motorausgang
Ausgangsfrequenz Hz | 42-282 | 35-232 | 27-184 | 22-158 | 20-137 | 17-117
Wirkungsgrad % 94 97
Max. Ausgangsspannung \ 265V AC 360 VAC
Max. Ausgangsstrom A | 3x33[3x45|3x45] 3x7 [3x115] 3x16
Schutzeinrichtungen
Max. Vorsicherung A 16
Motorausgang kurzschlussfest
Rahmenbedingungen
Betriebstemperatur °C -40 °C bis +40 °C
Starttemperatur °C -40 °C bis +50 °C
Lagertemperatur °C -40 °C bis +70 °C
Schutzart IP 54
Gehausewerkstoff Aluminium
Luftfeuchtigkeit % rF 10-95 % rF, nicht kondensierend
Oberflache korrosionsbestandig geman EN/ISO12944-2:1998
Kategorie C4
Schnittstellen
Kommunikation | | 2 St. Modbus RS485 lber RJ45-Steckverbindung
Funktion
Fliegender Start Ja
Min. Ramp-up Sek. 0-255
Max. Ramp-up 0-255
Alarm Ja
Alarmriickstellung Uber Modbus oder wenn mehr als 60 Sekunden lang
spannungslos
Sek. Die Bremsfunktion stoppt den Liifter so

Lifterstopp

rasch wie méglich.
Die Bremsdauer ist abhéangig von der Liftertragheit.

Service-Datenlog

Betriebsstunden, Alarme, Belastung, Softwareversion,
max. Temp., max. Motorspannung, max. Motorstrom,
max. Rippelspannung, max. Rippelstrom

Softwareaktualisierung

ja, Uber Modbus

Motorparameter

programmierbar von OJ Electronics

Brand-Notfall-Modus

Nennleistung fiir 1 Stunde bei 70 °C
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Unterstiitzte Modbus-Befehle

Coil Stat Bits: 7
0x01: Read

0x05: Write Single Coil ANMERKUNG: ON => output value = 0xFF00)
0xOF: Write Multiple Coils

Register | Adresse | Funktion Bereich | Active state
1 0 Motor ON/OFF 0-1 1=0N
2 1 Reset Alarms 0-1 1 = Reset
3 2 Dummy bit
4 3 FireMode 0-1 1 = Active
5 4 Nicht verwendet
6 5 Nicht verwendet
7 6 Disable |_Ripple protection | 0-1 1 = Disable
Inputs Stat Bits: 11
0x02: Read
Register | Adresse | Funktion Bereich | Active state
1 0 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm
2 1 V HI Alarm0-1 0-1 1 =Alarm
3 2 I HI Alarm 0-1 0-1 1 = Alarm
4 3 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm
5 4 Phase Error 0-1 1 = Error
6 5 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked
7 6 I HI Limit 0-1 1 = Limit
8 7 Nicht verwendet
9 8 | Ripple 0-1 1 = Irip high
10 9 EEPROM Error 0-1 1 = Error
11 10 Internal Stop 0-1 1 = Stop
Holding Registers: 16
0x03: Read
0x06: Write Single
0x10: Write Multiple
Register | Adresse | Funktion Bereich | Auflésung E::t-
1 Setpoint / PrcSet | 0-10000 | 0,01 %
2 1 Min. U/min motorabh. | 1 U/min
3 2 Max. U/min motorabh. | 1 U/min
4 3 UpRampTime 15-300 1 Sek.
5 4 DownRampTime | 15-300 1 Sek.
6 5 Nicht verwendet
7 6 Nicht verwendet
8 Nicht verwendet
9 Nicht verwendet
10 9 Nicht verwendet
11 10 SwitchMode 0 Autom.
1 4 kHz
2 8 kHz
12 11 Nicht verwendet
13 12 Nicht verwendet
14 13 Nicht verwendet
15 14 Nicht verwendet
16 15 EC Type 1

Input Registers: 13

0x04: Read
Register | Adr. | Funktion Bereich Auflésung E::t-
1 0 EC Type 1 %
2 1 SW version 0,01
3 2 Boot SW version 0,01
4 3 PrcOut 0-10000 0,01 %
5 4 RPMOut 0-3000 1 U/min
6 5 Intern Temp -5000-15000 0,01 °C
7 6 Vin 0-500 1 Vv
8 7 | Out 0-30000 1 mA
9 8 Power In 0-6000 1 W
10 9 | Ripple 0-32000 1 mA
11 10 | DriftMin 0-1439 1 Min.
12 11 | DriftDay 0-9999 1 Day
13 12 |V Ripple 0-500 1 \

Sicherheitsfunktionen

Der EC-Regler ist gegen Phase-Phase-Kurzschliisse geschiitzt und verfligt
als Motorschutz Uber eine eingebaute Strombegrenzung. Die Anforderung
an verstarkte Isolierung bei 3750 Veff wird eingehalten.

Der Elektroinstallateur hat fir eine korrekte Erdung sowie flr SchutzmaB-
nahmen gemaB geltenden lokalen Vorschriften und Standards zu sorgen.
FI-Relais, Mehrfach-Schutzerdung oder gewoéhnliche Erdung kénnen als
zusétzlicher Schutz benutzt werden, vorausgesetzt die lokalen Sicherheits-
vorschriften werden eingehalten. Die Erdschlussfehlerstréme sind héher als
3,5 mA, weshalb eine feste, permanente Installation und verstarkte Schut-
zerdung erforderlich sind.

NB! Bei Erdschluss kann der Fehlerstrom einen Gleichstromanteil aufweisen,
Fl-Relais miissen dafir entsprechend geeignet sein. Kommen solche zur
Anwendung, sind sie gemaB geltenden lokalen und internationalen Regeln zu
installieren.

SERVICE UND WARTUNG

Die Kuhlrippen sind von Staub, Verschmutzung und anderen Fremdk&rpern
freizuhalten, damit die Luft ungehindert die Kihlrippen passieren kann. An-
sammlung von Staub oder Schmutz auf und zwischen den Kihlrippen fihrt
zu verminderter Kilhlung des OJ Air2EC und damit zu reduzierter Leistung.
Dariiber hinaus ist keine besondere Wartung erforderlich.

A Achtung! Die Kuhlrippen kdnnen sehr hei3 werden.

A Achtung! Der OJ-Air2EC-Regler kann nicht vor Ort repariert werden.
Bitte keinesfalls versuchen eine defekte Einheit zu reparieren. Fir die Bereit-
stellung einer Ersatzeinheit bitte mit dem Zulieferer Kontakt aufnehmen.

Bitte beachten! Beztiglich weiterer technischer Informationen bitte sich an
den Zulieferer wenden.

ALARM

Die eingebaute Alarmiberwachung stoppt den EC-Regler. Nach Fehlerbehe-
bung wird der Alarm automatisch riickgestellt und der EC-Regler gestartet.
Wird die maximale Anzahl von Wiederanldufen (5x) tGberschritten, ist der
Alarm riickzustellen.

Die Alarmriickstellung erfolgt mittels Pulssignal CoilStatBit, Adresse 1 = ,1%
Ist die Spannungsversorgung mehr als 60 Sek. lang abgeschaltet, wird der
Alarm automatisch riickgestellt.
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FEHLERSUCHE
Offnen des EC-Reglers

Vor dem Offnen des EC-Reglers muss die Spannungsversorgung min. 2 Minuten abgeschaltet sein, da
sonst beriihrungsgefahrliche Restspannungen im Apparat auftreten kdnnen.

Fehlersuche:

Symptom

Ursache

Aktion

Motor lauft nicht

Fehlende Spannungsversorgung

Kontrollieren, ob Spannung am EC-Regler anliegt
(Klemme ,,L*“ und ,,N“ bei 230V-Modellen, , L1
»,L2“ und ,,L3“ bei 3x400V- und 3x230V-Modellen).

Fehlendes Betriebssignal

Coil Stat Bit, Adresse =0: Motor EIN/AUS (1=0n)

Schlechte elektrische Verbindung

Steckverbindungen und andere elektrische An-
schllsse kontrollieren.

Fehlender Drehzahlsollwert

Holding Register, Adresse=0; Setpoint / PrcSet ;
0-10000 ( 0-100 %)

Der Motor wurde aufgrund von Uberlast fiinfmal
hintereinander vom eingebauten Motorschutz
abschaltet

Coil Stat Bit, Adresse=1: Reset (1 = Reset / pulse)
0-1

Der Alarm kann auch durch ca. 60 Sek. langes
Abschalten des OJ-Air2EC-Reglers vom Netz
rickgestellt werden.

Defekter EC-Regler

EC-Regler austauschen

Defekter Motor

Motor austauschen

Gerauschentwicklung des EC-Reglers Uber akzep-
tablem Niveau

Zu niedrige Schaltfrequenz

Schaltfrequenz erhéhen.

Holding Registers; Adresse 10: SwitchMode; 0,
1,2

0 = Autom., 1 =4 kHz, 2 = 8 kHz;

Bei einer erhdhten Schaltfrequenz erhdhen sich
die Motorverluste; damit ergibt sich ein niedrigerer
Wirkungsgrad und geringere Wirtschaftlichkeit.

EC-Regler schaltet ab

a)

Nicht vergessen den Alarm mit

Coil Stat Bit, Adresse:1= "1 riickzustellen.

Reset (1 = Reset / pulse).

Der Alarm kann auch durch ca. 60 Sek. langes
Abschalten des EC-Reglers vom Netz riickgestellt
werden.

Min. 2 Phasen an den Motorklemmen sind kurzge-
schlossen

Kurzschluss an den Motorklemmen beheben @)

Defekter Motor

Motor austauschen @)

Uberbelasteter Motor

Motor entlasten )

UMWELT UND ENTSORGUNG

Helfen Sie mit, die Umwelt zu schiitzen durch
umweltgerechte Entsorgung der Verpackung
und gebrauchten Produkten.

Entsorgung des gebrauchten Produkts
Produkte mit dieser Kennzeichnung
durfen nicht als normaler Hausmdiill
entsorgt werden, sondern sind gemaB
den geltenden lokalen Vorschriften
gesondert einzusammeln.

OJ Electronics A/S

Stenager 13B - DK-6400 Senderborg

Tel. +45 7312 13 14 - Fax +4573 12 13 13
oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com

CE-KENNZEICHNUNG

OJ Electronics A/S erklart in Eigenverantwor-
tung, dass dieses Produk} die EU-Richtlinie
92/31/EWG und spétere Anderungen Uber elek-
tromagnetische Vertraglichkeit sowie die EU-
Richtlinie 73/23/EWG und spétere Anderungen
Uber elektrische Betriebsmittel zur Anwendung
innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen erfillt.

Angewandte Standards

EN-61800-2 ,,Drehzahlverénderbare elektrische
Antriebe, Allgemeine Anforderun-
gen”

EN-61800-3 , EMV-Produktnorm®.
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Svenska

FIGUROVERSIKT

Foéljande figurer finns langst bak i handboken:

Figur 1: Métt OJ Air2EC 1080D - 3240D

Figur 2: Matt OJ Air2EC 3400D - 3650D

Figur 3: Monteringsriktning externt pa kanal

Figur 4: Monteringsriktning internt i kanal/ag-
gregat

Figur 5: Montering av handterminal
(OJ EC HTERM)

Figur 6: Elanslutningar till OJ Air2 Fan IO

Figur 7:  Elanslutningar till OJ Air2EC 1080D -
1115D

Figur 8: Elanslutningar till OJ Air2EC 3160D -
3650D

Figur 9: Oversikt anslutningsplintar

Figur 10: Forhallande mellan hastighet och
bérvarde

Figur 11: Férhallande mellan hastighet och
ramp upp/ramp ner

Figur 12: Anslutningar i RJ12 kommunikations-
kontakt A & B

Figur 13: Montering av kabelskarm i EC Controller

Figur 14: Kabelindragning i OJ EC Controller

ALLMANT

Styrningen OJ Air2EC Controller anvénds for
styrning av hastigheten i en EC-motor som ar
monterad pa en flakt.

Styrningen OJ Air2EC Controller anvander det
senaste och mest energieffektiva styrningssat-
tet for EC-motorer. Tekniken Sinusoidal Field
Oriented Control (FOC) ser till att magnetfélten
i motorn alltid styrs optimalt. Alla magnetkraf-
ter anvénds for att skapa rotation, och inget
forloras som tryck i lagren. Tekniken ser till att
EC-motorn i alla driftldgen arbetar med minsta
mojliga energiférbrukning. Jamfért med aldre
styrmetoder som t.ex. Trapez kan den totala
verkningsgraden i styrningen och motorn 6kas
med 3-10 procentenheter.

Sinusformad strém ger ett jamnt moment och
en 16sning med I&gt buller.

EC-styrningen &r avsedd att monteras direkt

i flaktens luftfléde och ar konstruerad for att
uppfylla miljdkraven i en ventilationskanal. Vare
sig vérme, kyla, fukt, damm eller vibrationer
skadar elektroniken, som &r helingjuten i en
aluminiumkapsling. EC-styrningen kan monteras
utrymmesbesparande och direkt pa flaktens
motorram.

Styrningen OJ Air2EC Controller tillverkas med
kapslingsklass IP54.

For att leda bort 6verskottsvarme fran EC-
styrningen ska dess kylflansar alltid monteras
med aktiv ventilation, t.ex. i en utsugnings- eller
ventilationskanal.

OJ Air2EC Controller styrs via RS485 Modbus
RTU och kan déarfor totalintegreras i OJ Air2-
systemet. Drift- och gransparametrarna kan
latt anpassas till den aktuella applikationen via
Modbus. EC-styrningen kan alltid styras manu-
ellt via handterminalen.

Alla anslutningar gors sakert och tillforlitligt via
fjdderbelastade lopplingsplintar. Modbus RTU
ansluts via RJ12-kontakter i OJ Air2EC Control-
ler. OJ Air2EC Controller har inbyggt EMC-filter.

PRODUKTPROGRAM

TYP PRODUKT

OJ Air2EC-1080D EC Controller 0,8 kW/1 x 230 V AC

OJ Air2EC-1115D  EC Controller 1,15 kW/1 x 230 V AC

OJ Air2EC-3160D EC Controller 1,6 kW/3 x 400 V AC

OJ Air2EC-3240D EC Controller 2,4 KW/3 x 400 V AC

OJ Air2EC-3400D EC Controller 4,0 kW/3 x 400 V AC

OJ Air2EC-3650D EC Controller 6,5 kW/3 x 400 V AC

FUNKTION

EC-styrningen styr hastigheten i en EC-motor
som &r monterad pa en flakt. EC-motorn ar
principiellt sett en borstlds likstrdmsmotor, dar
kommuteringen sker elektroniskt. Rotorn &r for-
sedd med permanentmagneter. EC-styrningen
byter hela tiden strémriktningen och orsakar
darmed motorns rotation. Beroende pa motorns
effekt &r natanslutningen antingen enfasig 230 V
AC eller trefasig 400 V AC.

FUNKTIONER

OJ Air2EC Controller har som standard foljande
inbyggda funktioner:

e Modbus RTU

¢ Flygande start i bada riktningarna

e Larm for dverlast, dverspanning och under-
spanning

Motorskydd med inbyggd strdmbegrénsning
Kortslutningsskyddade utgéngar pa EC-
styrningen

INSTALLATION

Montering av OJ Air2EC

For att sakerstélla tillracklig kylning av OJ
Air2EC Controller ska den monteras sa att
flaktens luftflode passerar forbi kylflansarna i
deras langdriktning och s att det &r fri passage
mellan dem. OJ Air2EC Controller kan monteras
inne i ventilationsaggregatet eller direkt pa
motorkonsolen. OJ Air2EC Controller kan ocksa
monteras planférsankt pa utsidan av en venti-
lations- eller utsugningskanal, med kylflansarna
placerade i det aktiva luftflodet i kanalen (fig. 3
+ 4) EC-styrningen kan eventuellt monteras pa
en monteringsplat sa att inforingsdéppningarna

i EC-styrningen &r fritt tillgéngliga for kabelinfo-
ring (fig. 14).

Montering av motorkablar

Den skarmade kabeln fran motorn dras in i OJ
Air2EC Controller genom inféringsdppningen,
som &r férsedd med gummiskydd. Motorkabeln
ska dragavlastas, och skarmen ska anslutas till
jord med kabelbygeln som &r placerad omedel-
bart intill inféringséppningen (fig. 13). Kablarna
fran motorns lindningar ska anslutas med
skérmad kabel till plintraden markt "MOTOR” pa
"U”, "V” og "W”. Skyddsledaren ska anslutas till
L (fig. 7 + 8).

Montering av matning

Matningskabeln dras in i OJ Air2EC Controller
genom inféringséppningen, som &r férsedd med
gummiskydd. Motorkabeln ska dragavlastas
med kabelbygeln som &r placerad omedelbart
intill inféringsdéppningen.

For storlekarna OJ Air2EC 1080D och OJ
Air2EC 1115D, som bada &r versioner for 230
V, ska matningskabeln anslutas till plintraden
maérkt "Mains” [Nat] p& plintarna ”L” og "N”.
Skyddsledaren ska anslutas till L (fig. 7).

For storlekarna OJ Air2EC 3160D till OJ Air2EC
3650D, som alla &r versioner for 3 x 400 V, ska
matningskabeln anslutas till plintraden markt
"Mains” [N&t] pa plintarna "L1”, ”L2” og "L3".
Skyddsledaren ska anslutas till L (fig. 8).
Matningskabeln behdver inte vara skarmad.

Montering av handterminal

Handterminalen (OJ EC HTERM) ska anslutas
till OJ Air2EC Controller i RJ12-kontakten mérkt
"A” (fig. 5). Handterminalens kabel ska dras in

i OJ Air2EC Controller genom inféringsépp-
ningen, som &r forsedd med gummiskydd.
Handterminalens kabel ska dragavlastas med
kabelbygeln som ér placerad i omedelbar narhet
av inféringséppningen.

Montering av Modbus

Modbuskabeln fran OJ Air2 Fan 10 dras in i OJ
Air2EC Controller genom inféringséppningen,
som &r férsedd med gummiskydd, och ska

anslutas till OJ Air2EC Controller i kontakten
markt "B” (fig. 6). Modbuskabeln ska dragavlas-
tas med kabelbygeln eller med trepunktsavlast-
ningen som &r placerad i omedelbar narhet av
inféringséppningen.

Om Modbuskabeln INTE kommer fran en OJ
Air2 Fan 10 ska Modbuskontakten méarkt "B”
anvandas, och EC-styrningen ska programme-
ras med kopplingsplintarna ”Adr.Pin1” og ” Adr.
Pin2” (se avsnittet "Modbus” samt fig. 12).
Modbuskommunikationskabeln ska vara av

typ MPFKB6S eller motsvarande flatkabel. RJ-
12-kontakter ska monteras med specialverktyg i
kabelns bada &ndar.

FORBUD MOT DRIFTSTART

Det ar forbjudet att driftsatta anlaggningen
innan maskinen eller produkten dar OJ Air2EC
Controller &r inbyggd som helhet har férklarats
Overensstdmma med alla relevanta nationella
och internationella foreskrifter.

Produkten far inte spanningssattas forrén hela
installationen uppfyller kraven i ALLA relevanta
EG-direktiv.

Nar produkten har installerats enligt dessa
anvisningar och gallande installationsfreskrif-
ter tacks produkten av fabrikens garanti. Om
produkten har utsatts for skada, t.ex. under
transport, ska den undersdkas och renoveras av
behdrig personal innan den spanningssatts.

DRIFT
EC-styrningen styrs via Modbus eller med en
handterminal:

Styrning med handterminal

En handterminal (OJ EC HTERM) kan anslutas
till RJ12-kontakten markt "A”. Innan OJ EC
HTERM ansluts ska Modbuskontakten fran OJ
Fan 10 férst tas bort fran kontakten "B” i EC-
styrningen OJ Air2EC Controller. OJ EC HTERM
kan inte anvéndas for att visa parametrar och
online-vdrden om det samtidigt finns en Mod-
busanslutning fran OJ Air2 Fan IO eller OJ Air2
Master. Se i 6vrigt anvandarhandboken f6r OJ
EC HTERM.

Styrning med Modbus

OJ Air2EC Controller styrs via Modbus fran en
OJ Air2 Fan 0. En Modbuskabel ska anslutas
till Modbuskontakten RJ12 markt "B”, eftersom
EC-styrningen ska adresseras av OJ Air2 Fan 1O
via "B”-kontakten.

OJ Air2EC Controller har adressomradet 0x36
(54), 0x37 (55), 0x38 (56) och 0x39 (57). Kom-
munikationsprotokollet &r: 38,4 kBd, 1 startbit, 8
databits, 1 stoppbit och ingen paritet.
EC-styrningen kan styras via Modbus fran en
tredjepartsleverantor (ej OJ Electronics). Adres-
seringen av EC-styrningen ska ske enligt den
féljande tabellen (fig. 12).

Modbusadresser

Supply Exhaust

Master | 0x36 (54 dec) 0x38 (56 dec)

(Adr.Pin1=1)

0x37 (55 dec)
Slave (Adr.Pin2=1)

0x39 (57 dec)
(Adr.Pin1 + Adr.
Pin 2=1)
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TEKNISKA DATA

EC-styrning
Styrningens storlek

Beskrivning kW 0,8 | 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Mekaniskt utseende Se fig. 1 Se fig. 2
Dimensioner mm 185 x 305 x110 206 x 351 x 110
Vikt kg 4,9 6,4

Matning

1x230VAC 3 x400VAC
Spénning 50/60 Hz 50/60 Hz

-10 %/+15 % -10 %/+15 %
Nominell motoreffekt (axeleffekt) kW 0,8 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Strémférbrukning vid maximal A 4,5 6,5 3x3A |3x4,5A|3x7,5A|3x12A
belastning
gf(f)eéd:j;a\ljitg rmaximal belastning (Aktiv PFC) >0.9

Motorutgang
Utgangsfrekvens Hz | 42-282 | 35-232 | 27-184 | 22-158 | 20-137 | 17-117
Verkningsgrad % 94 97
Max utgangsspanning \Y 265V AC 360 V AC
Max utg&ngsstrom A [3x33[3x45][3x45] 3x7 [3x115] 3x16
Skydd
Max férsékring A 16
Motorutgang Kortslutningsskyddad
Miljospecifikationer
Drifttemperatur °C -40 °C till +40 °C
Starttemperatur °C -40 °C till +50 °C
Forvaringstemperatur °C -40 °C till +70 °C
Kapslingsklass IP 54
Kapslingsmaterial Aluminium
Fukt % rh 10-95 % rh — ej kondenserande
Yta Korrosionsbestandig enligt SS-EN/ISO12944-2:1998
kategori C4
Granssnitt

Kommunikation | 2 st. Modbus RS485 via RJ45-kontakt

Funktion
Flygande start Ja
Min. ramp upp Sek. 0-255
Max ramp upp 0-255
Larm Ja
Larmaéterstallning Via Modbus eller spanningslés mer an 60 sekunder.
Flaktstopp Sek. Bromsfun_ktion__en stannar flékte_r_1 sa snabbt som majligt.

Bromstiden ar beroende av flaktens levande massa.

Drifttimmar, larm, belastning, programvaruversion, max

Servicelogg temperatur, max motorspanning, max motorstrém, max

rippelspéanning, max rippelstréom.

Programvaruuppdatering

Ja, via Modbus

Motorparametrar Programmerbara av OJ Electronics.
Firelage Nominell effekt i 1 timme vid 70 °C.
10 © 2014 OJ Electronics A/S




Modbuskommandon som stods:

Coil Stat Bits: 7

0x01: Read

0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF0O0)
0xOF: Write Multiple Coils

Register | Adress | Funktion Omrade | Active state
1 0 Motor ON/OFF 0-1 1=0N

2 1 Reset Alarms 0-1 1 = Reset

3 2 Dummy bit

4 3 FireMode 0-1 1 = Active

5 4 Anvands ej

6 5 Anvands ej

7 6 Disable |_Ripple protection | 0-1 1 = Disable

Input Stat Bits: 11

0x02: Read

Register | Adress | Funktion Omrade | Active state
1 0 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm

2 1 V HI Alarm0-1 0-1 1 =Alarm

3 2 I HI Alarm 0-1 0-1 1 = Alarm

4 3 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm

5 4 Phase Error 0-1 1 = Error

6 5 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked
7 6 I HI Limit 0-1 1 = Limit

8 7 Anvands ej

9 8 | Ripple 0-1 1 = Irip high
10 9 EEPROM Error 0-1 1 = Error

11 10 Internal Stop 0-1 1 = Stop

Holding Registers: 16
0x03: Read

0x06: Write Single
0x10: Write Multiple

Register | Adress | Funktion Omrade :iﬁglés- Enhet
1 0 Setpoint / PrcSet | 0-10000 | 0,01 %
2 1 Min min-1 'l}gg:]c:jr:e- 1 min-1
3 2 Max. min-1 Motorbe- 14 min-1
4 3 UpRampTime 15-300 1 sek.
5 4 DownRampTime 15-300 1 sek.
6 5 Anvands ej
7 6 Anvands ej
8 7 Anvéands ej
9 8 Anvands ej
10 9 Anvéands ej
11 10 SwitchMode 0 Auto
1 4 kHz
2 8 kHz
12 11 Anvands ej
13 12 Anvéands ej
14 13 Anvands ej
15 14 Anvéands ej
16 15 EC Type 1

Input Registers: 13

0x04: Read
Register | Adr | Funktion Omrade :ilp;zlés- Enhet
1 0 EC Type 1 %
2 1 SW version 0,01
3 2 Boot SW version 0,01
4 3 PrcOut 0-10000 0,01 %
5 4 RPMOut 0-3000 1 min-1
6 5 Intern Temp -5000-15000 0,01 °C
7 6 Vin 0-500 1 Vv
8 7 | Out 0-30000 1 mA
9 8 Power In 0-6000 1 W
10 9 | Ripple 0-32000 1 mA
11 10 | DriftMin 0-1439 1 Min
12 11 | DriftDay 0-9999 1 Day
13 12 |V Ripple 0-500 1 "
Sakerhetsfunktioner

EC-styrningen ar kortslutningsskyddad mot kortslutning fas till fas och har
inbyggd strombegransning fér skydd av motorn. Kravet pa forstarkt isolering
pa 3 750 Vrms ar uppfyllt.

Elinstallatoren ansvarar for att sakerstélla korrekt jordning samt skydd enligt
géllande lokala normer och foreskrifter. Jordfelsbrytare, multipel skyddsjord-
ning eller vanlig jordning kan anvéndas som extra skydd, under férutséttning
att de lokala sékerhetsforeskrifterna uppfylls. Jordldckstrommarna dverstiger
3,5 mA. Det kravs darfér en fast, permanent installation och forstarkt
skyddsjordning.

OBS! Vid jordfel kan det finnas en DC-komponent i felstrmmen. Jordfels-
brytarna ska dérfér kunna kdnna av dessa. Om sadana anvénds ska de instal-
leras enligt géllande lokala och internationella foreskrifter.

SERVICE OCH UNDERHALL

Kylflansarna ska hallas fria fran damm, smuts och andra frammande féremal
sd att luften kan passera fritt forbi kylflansarna. Ansamling av t.ex. damm
eller smuts pa och mellan kylflansarna medfér férsdamrad kylning av OJ
Air2EC och dérmed férsamrade prestanda.

Forutom detta kravs inget sarskilt underhall.

A Varning Kylflansarna kan bli mycket varma!

A Varning OJ Air2EC Controller kan inte repareras péa plats. Forsok aldrig
att reparera en defekt enhet. Kontakta leverantéren for att fa en utbytesen-
het.

Observera!l Kontakta leverantéren om ytterligare tekniska uppgifter dnskas.

LARM

Den inbyggda larmdvervakningen stoppar EC-styrningen. Om felet forsvin-
ner aterstalls larmet automatiskt, och EC-styrningen startas. Om det maxi-
mala antalet aterstarter (5x) Gverskrids ska larmet aterstéllas.

Larmet aterstélls genom att pulsa CoilStatBit, adress 1 = "1

Larmet aterstélls automatiskt om natspanningen stangs av i mer an 60
sekunder.
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FELSOKNING
Oppning av EC-styrningen

Innan EC-styrningen dppnas ska natspanningen ha varit avstangd i minst 2 minuter, annars kan det

finnas farliga restspénningar i apparaten.

Fels6kning:

Symptom

Orsak

Atgéird

Motorn roterar inte

Matningsspanning saknas

Kontrollera att det finns spanning pa EC-styrning-
en (plintarna "L och "N” vid modeller for 230 V,
”L1”, ”L2” och "L3” vid modeller fér 3 x 400 V och
3 x 230 V).

Driftsignal saknas

Coi! Stat Bit, adress = 0: Motor ON/OFF [TILL/
FRAN] (1 = ON [TILL])

Daliga elanslutningar

Kontrollera anslutningskontakterna och andra
elanslutningar

Borvarde for hastigheten saknas

Holding Register, adress = 0; Setpoint / PrcSet ;
0-10000 ( 0-100 %)

Motorn har sténgts av 5 ganger av det interna
motorskyddet pa grund av Overlast

Coil Stat Bit, adress = 1: Aterstéllning (1= Ater-
stéllning / puls) 0-1

Larmet kan ocksa aterstallas genom att stdnga av
spanningen till OJ Air2EC Controller och sla pa
den igen efter ca 60 sekunder.

Defekt EC-styrning

Byt EC-styrningen

Defekt motor

Byt motorn

EC-styrningen bullrar mer &n acceptabel niva

For 1&g switchfrekvens

Oka switchfrekvensen.
Holding Registers; adress 10: SwitchMode; 0, 1,

O’= Auto, 1 =4 kHz, 2 = 8 kHz;
Nar switchfrekvensen 6kas 6kar ockséa forlusterna

i motorn, som déarmed far lagre verkningsgrad och
samre driftekonomi.

EC-styrningen sténgs av

a)

Kom ihag att aterstélla larmed genom att sétta
Qoil Stat Bit, adresos 1="1"

Aterstélining (1 = Aterstélining / pulse)

Larmet kan ocksé aterstéllas genom att stdnga av
spanningen till EC-styrningen och sla pa den igen
efter ca 60 sekunder.

Minst tva faser kortslutna pa motorns anslutnings-
plintar

Eliminera kortslutningen pa motorns anslutnings-
plintar )

Defekt motor

Byt motorn 1)

Overbelastad motor

/:\tgérda overbelastningen av motorn @)

MILJO OCH AVFALLSHANTERING

Hjalp till att skydda miljén genom att ta hand
om emballage och anvénda produkter enligt
gallande miljoféreskrifter.

Bortskaffning av produkten
Produkter med detta mérke far inte
kastas som vanliga hushallssopor. De
ska samlas in separat enligt géllande
lokala regler.

OJ Electronics A/S

Stenager 13B, DK-6400 Senderborg, Danmark
Tel. +45 7312 13 14 - Fax +4573 1213 13
oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com

CE-MARKNING

OJ Electronics férklarar under eget ansvar att
denna produkt uppfyller Radets direktiv 92/31
med foljande &ndringar om elektrisk kompati-
bilitet samt Radets direktiv 73/23 om elektrisk
materiel fér anvandning inom vissa spannings-
granser.

Anvanda normer

EN-61800-2 ”Elektriska motordrifter med varia-
bel hastighet, allménna krav”

EN-61800-3 "Allmén elektromagnetisk kompati-
bilitet”.

© 2014 OJ Electronics A/S




Norsk

FIGUROVERSIKT

Flg. figurer finnes bakerst i instruksjonen:

Figur 1:  Mal OJ Air2EC 1080D - 3240D

Figur 2: Mal OJ Air2EC 3400D - 3650D

Figur 3: Monteringsretning eksternt pa kanal

Figur 4: Monteringsretning internt i kanal/ag-
gregat

Figur 5:  Montering av handterminal
(OJ EC HTERM)

Figur 6: Tilkobling til OJ Air2 Fan 10

Figur 7: Elektrisk tilkobling av OJ Air2EC
1080D - 1115D

Figur 8: Elektrisk tilkobling av OJ Air2EC
3160D - 3650D

Figur 9: Oversikt tilkoblingsklemmer

Figur 10: Forhold mellom hastighet og settpunkt

Figur 11: Forhold mellom hastighet og akselera-
sjons-/deselerasjonstid

Figur 12: Kontakter i RJ12 kommunikasjons-
stopsel A & B

Figur 13: Montering av kabelskjerm i EC Con-
troller

Figur 14: Kabelinnfering i OJ EC Controller

GENERELT

OJ Air2EC Controller benyttes til styring av
hastigheten p& en EC-motor som er montert pa
en vifte.

OJ Air2EC Controller bruker den nyeste og mest
energieffektive styringsformen for EC-motorer. Si-
nusoidal Field Oriented Control (FOC) teknologien
sorger for at magnetfeltene i motoren hele tiden
blir styrt optimalt. Alle magnetkreftene benyttes
til & skape rotasjon, og ingenting gar tapt som
trykk i lagrene. Teknologien sikrer at EC-motoren
pa alle driftspunktene arbeider med minst mulig
energiforbruk. | sammenligning med eldre sty-
ringsformer som f.eks. Trapez kan den samlede
virkningsgraden til styring/motor okes med 3-10
prosentpoeng.

Sinusformet strem gir jevnt moment og en stoy-
svak lesning.

EC Controller er beregnet for montasje direkte i
luftstrammen fra viften og konstruert til miljokra-
vene i en ventilasjonskanal. Verken varme, kulde,
fukt, stov eller vibrasjon skader elektronikken som
er innstept i en aluminiumskapsling. EC Control-
ler kan monteres plassbesparende og direkte pa
viftens motorramme.

OJ Air2EC Controller er utfert i kapslingsklasse
IP54.

For & fjerne overskuddsvarme fra EC Controller
ma dens kjgleribber alltid monteres med aktiv
ventilasjon, for eksempel i en avtrekks- eller
ventilasjonskanal.

OJ Air2EC Controller styres via RS485 Modbuss
RTU og kan derfor integreres fullt i OJ Air2-syste-
met. Drifts- og grenseparametre kan lett tilpasses
den aktuelle applikasjonen via Modbuss. EC
Controller kan n&r som helst styres manuelt fra
handterminalen.

Alle elektriske tilkoblinger kobles sikkert og pélite-
lig via fjserbelastede klemmer. Modbuss RTU for-
bindes via RJ12-stgpsel i OJ Air2EC Controller.
OJ Air2EC Controller har innebygd EMC-filter.

PRODUKTPROGRAM

TYPE PRODUKT

OJ Air2EC-1080D EC Controller 0,8 kW / 1x230 V AC

OJ Air2EC-1115D  EC Controller 1,15 kW / 1x230 V AC

OJ Air2EC-3160D EC Controller 1,6 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3240D EC Controller 2,4 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3400D EC Controller 4,0 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3650D EC Controller 6,5 kW / 3x400 V AC

FUNKSJON

EC Controller styrer hastigheten pa en EC-
motor som er bygd sammen med en vifte.
EC-motoren er i prinsippet en borstelos like-
stramsmotor der kommuteringen er elektronisk.
Rotoren er utstyrt med permanentmagneter. EC
Controller veksler hele tiden stremretningen og
skaper dermed motorrotasjonen. Avhengig av
motorens effektstorrelse er stremtilkoblingen
enten 1-faset 230 V AC eller 3-faset 400 V AC.

FUNKSJONER

OJ Air2EC Controller har som standard inne-
bygde funksjoner:

* Modbuss RTU

e Flygende start i begge retninger

e Alarm for overlast, overspenning og under-
spenning

Motorvern med innebygd strembegrensning
Kortslutningsbeskyttede EC Controller-utgan-
ger

INSTALLASJON

Montering av OJ Air2EC

For & sikre tilstrekkelig kjsling av OJ Air2EC
Controller ma den monteres slik at viftens
luftstrem passerer forbi kjeleribbene pa langs
av disse, og slik at det er fri passasje mel-

lom dem. OJ Air2EC Controller kan monteres
internt i ventilasjonsaggregatet eller direkte pa
motorkonsoll. OJ Air2EC Controller kan ogsa
monteres planforsenket utenpa en ventilasjons-
eller avtrekkskanal med kjoleribbene plassert

i den aktive luftstreammen i kanalen (fig. 3 + 4).
EC Controller monteres ev. pa en monterings-
plate, slik at innferingsapningene i EC Controller
er fritt tilgjengelige for kabelinnfering (fig. 14).

Montering av motorledninger

Den skjermede kabelen fra motoren fores inn

i OJ Air2EC Controller gjennom innferingsap-
ningen, som er utstyrt med gummibeskyttelse.
Motorkabelen strekkavlastes og skjermen ko-
bles til godset med kabelbgylen som er plassert
like ved innferingshullet (fig. 13). Ledningene fra
motorviklingene tilkobles med skjermet kabel

i klemrekken merket "MOTOR” pa "U”, ”V” og
"W?” og jordlederen monteres pa L (fig. 7 + 8).

Montering av nettkabel

Nettkabelen fores inn i OJ Air2EC Controller
gjennom den innferingsapningen som er utstyrt
med gummibeskyttelse. Motorkabelen strekkav-
lastes med kabelbgylen som er plassert like i
naerheten av innferingshullet.

For starrelsene OJ Air2EC 1080D og OJ Air2EC
1115D, som begge er 230 V utgaver, tilkobles
spenningen i klemrekken merket "Mains” pa
klemmene "L’ og "N” og jordlederen monteres
pa L (fig. 7).

For starrelsene OJ Air2EC 3160D til OJ Air2EC
3650D, som alle er 3 x 400 V-utgaver, tilkobles
spenningen i klemrekken merket "Mains” pa
klemmene "L1”, "L2” og "L3” og jordlederen
monteres pa L (fig. 8).

Det er ikke krav om bruk av skjermet kabel til
stromkabel.

Montering av handterminal

Handterminalen (OJ EC HTERM) ma tilkobles
OJ Air2EC Controller i RJ12-stopslet merket
med "A” (fig. 5). Kabelen til handterminalen
feores inn i OJ Air2EC Controller gjennom den
innfaringsapningen som er utstyrt med gummi-
beskyttelse. Kabel til handterminalen strekkav-
lastes med kabelbgylen som er plassert like ved
innferingshullet.

Montering av Modbuss

Modbuss-kabel fra OJ Air2 Fan IO feres inn i
OJ Air2EC Controller gjennom innferingsap-
ningen, som er utstyrt med gummibeskyttelse,
og tilkobles OJ Air2EC Controller i kontakten

"B” (fig. 6). Modbuss-kabel strekkavlastes med
kabelboylen eller 3-punktsavlastningen som er
plassert like ved innfaringshullet.

Hvis Modbuss-kabelen IKKE kommer fra en OJ
Air2 Fan 10, m& Modbuss-kontakt merket med
"B” brukes, og adresseringen av EC Controller
foretas via klemmene ”"Adr.Pin1” og ” Adr.Pin2”
(se avsnittet "Modbuss” samt fig. 12).
Modbuss-kommunikasjonskabelen ma vaere av
typen MPFKGS eller tilsvarende flatkabel, som
monteres RJ12 stapsler pa i begge endene med
spesialverktoy.

FORBUD MOT IGANGSETTING

Det er forbudt & sette i gang maskinen eller pro-
duktet som OJ Air2EC Controller benyttes i for
det i sin helhet er erkleert i overensstemmelse
med alle relevante nasjonale og internasjonale
bestemmelser.

Det ma ferst kobles strem til produktet nar

hele installasjonen overholder kravene i ALLE
relevante EU-direktiver.

Nar produktet er installert i henhold til denne
veiledningen og gjeldende installasjonskrav,

er produktet dekket av fabrikkgarantien. Hvis
produktet har veert utsatt for skade, f.eks. under
transport, ma det undersgkes og repareres av
autorisert personell innen det kobles strom til
produktet.

DRIFT
EC Controller styres med Modbuss eller hand-
terminal:

Styring med handterminal

Det kan kobles til en handterminal (OJ EC
HTERM) i RJ12-kontakten merket med "A”.

For tilkobling av OJ EC HTERM ma Modbuss-
stopslet fra OJ Fan IO forst fijernes fra kontakt
"B” i OJ Air2 EC Controller. OJ EC HTERM kan
ikke brukes som displayvisning av parametere
og online-verdier hvis det samtidig er montert
en Modbuss-forbindelse fra OJ Air2 Fan 10 eller
OJ Air2 Master. (Se for ovrig instruksjon for OJ
EC HTERM.)

Styring med Modbuss

OJ Air2EC Controller styres via Modbuss fra
en OJ Air2 Fan 10, og Modbuss-kabel tilkobles
RJ2 Modbuss-steopslet merket med ”"B”, siden
adresseringen av EC Controller foretas fra OJ
Air2 Fan |0 gjennom kontakten "B”.

OJ Air2EC Controller har adresseomradet 0x36
(54), 0x37 (55), 0x38 (56) og 0x39 (57), og kom-
munikasjonsprotokollen er: 38,4 kBd, 1 startbit,
8 databits, 1 stoppbit og ingen paritet.

EC Controller kan styres via Modbuss fra en
3.-partsleverandor (ikke OJ Electronics) og
adresseringen av EC Controller foretas i hen-
hold til skiemaet nedenfor (fig. 12).

Modbuss-adresser

Supply Exhaust

Master | 0x36 (54 des.) 0x38 (56 des.)

(Adr.Pin1=1)

0x37 (55 des.)
Slave | (Adr.Pin2=1)

0x39 (57 des.)
(Adr.Pin1 + Adr.
Pin 2=1)
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TEKNISKE DATA

EC Controller

Controller-storrelse

Beskrivelse kW 0,8 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Mekanisk utseende Se fig. 1. Se fig. 2.
Dimensjoner mm 185 x 305 x110 206 x 351 x 110
Vekt kg 4,9 6,4

Tilfersel

1x230VAC 3x400VAC
Spenning 50/60 Hz 50/60 Hz

-10 %/+15 % -10 %/+15 %
Nominell motoreffekt (pa aksel) kW 0,8 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Stremforbruk ved maks. last A 4,5 6,5 3x3A |3x4,5A|3x7,5A|3x12A
Efcf;esldéa\ljtec&r maks. last (Active PFC) >0.9

Motorutgang
Utgangsfrekvens Hz | 42-282 | 35-232 | 27-184 | 22-158 | 20-137 | 17-117
Virkningsgrad % 94 97
Maks. utgangsspenning \ 265V AC 360 VAC
Maks. utgangsstrem A [3x33[3x45][3x45] 3x7 [3x11,5] 3x16
Beskyttelse
Maks. sikring A 16
Motorutgang Kortslutningsbeskyttet
Miljespesifikasjoner

Driftstemperatur °C -40 °C til + 40 °C
Starttemperatur °C -40 °C til + 50 °C
Lagringstemperatur °C -40 °C til + 70 °C
Kapslingsklasse P 54
Kapslingsmateriale Aluminium
Fuktighet % RF 10-95 % RF ikke kondenserende
Overflate Korrosjonsbestandig ifelge EN/ISO12944-2:1998

category C4

Grensesnitt

Kommunikasjon

2 stk. Modbuss RS485 via RJ45-kontakt

Funksjon

Viftestopp

Flygende start Ja

Min. akselerasjon Sek. 0-255

Maks. akselerasjon 0-255

Alarm Ja

Tilbakestilling alarm Via Modbuss eller spenningsfri i mer enn 60 sekunder
Sek. Bremsefunksjonen vil stoppe viften sa raskt som mulig.

Bremsetiden er avhengig av viftens treghet.

Servicedatalogg

Driftstimer, alarmer, belastning, programvareversjon,
maks. temp., maks. motorspenning, maks. motorstrom,
maks. ripplespenning, maks. ripplestrem

Programvareoppdatering

Ja, via Modbuss

Motorparametre

Programmerbar av OJ Electronics

Fire moduser

Nominell effekt for 1 time ved 70 °C
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Stottede Modbuss-kommandoer

Coil Stat Bits: 7

0x01: Read

0x05: Write Single Coil (MERK: ON => output value = 0xFF00)
0xOF: Write Multiple Coils

Register | Adresse | Funksjon Omrade | Active state
1 0 Motor ON/OFF 0-1 1=0N

2 1 Reset Alarms 0-1 1 = Reset

3 2 Dummy bit

4 3 FireMode 0-1 1 = Active

5 4 Ikke i bruk

6 5 Ikke i bruk

7 6 Disable |_Ripple protection | 0-1 1 = Disable

Input Stat Bits: 11

0x02: Read

Register | Adresse | Funksjon Omrade | Active state
1 0 V LO Alarm 0-1 1 =Alarm

2 1 V HI Alarm0-1 0-1 1 =Alarm

3 2 I HI Alarm 0-1 0-1 1 = Alarm

4 3 Temp Alarm 0-1 1 =Alarm

5 4 Phase Error 0-1 1 = Error

6 5 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked
7 6 I HI Limit 0-1 1 = Limit

8 7 Ikke i bruk

9 8 | Ripple 0-1 1 = Irip high
10 9 EEPROM Error 0-1 1 = Error

11 10 Internal Stop 0-1 1 = Stop

Holding Registers: 16
0x03: Read

0x06: Write Single
0x10: Write Multiple

Register | Adresse | Funksjon Omrade gi';zms' Enhet
1 0 Setpoint / PrcSet | 0-10000 | 0,01 %
2 1 Min. RPM Motoravh. |1 RPM
3 2 Maks. RPM Motoravh. | 1 RPM
4 3 UpRampTime 15-300 1 Sek.
5 4 DownRampTime | 15-300 1 Sek.
6 5 Ikke i bruk
7 6 Ikke i bruk
8 7 Ikke i bruk
9 8 Ikke i bruk
10 9 Ikke i bruk
11 10 SwitchMode 0 Auto
1 4 kHz
2 8 kHz
12 11 Ikke i bruk
13 12 Ikke i bruk
14 13 Ikke i bruk
15 14 Ikke i bruk
16 15 EC Type 1

Input Registers: 13

0x04: Read
Register | Adr | Funksjon Omrade giﬁzms' Enhet
1 0 EC Type 1 %
2 1 SW version 0,01
3 2 Boot SW version 0,01
4 3 PrcOut 0-10000 0,01 %
5 4 RPMOut 0-3000 1 RPM
6 5 Intern Temp -5000-15000 0,01 °C
7 6 Vin 0-500 1 Vv
8 7 | Out 0-30000 1 mA
9 8 Power In 0-6000 1 W
10 9 | Ripple 0-32000 1 mA
11 10 | DriftMin 0-1439 1 Min.
12 11 | DriftDay 0-9999 1 Day
13 12 |V Ripple 0-500 1 \

Sikkerhetsfunksjoner

EC Controller er kortslutningssikret mot fase-fase-kortslutning, og har inne-
bygd strembegrensning til & beskytte motoren. Krav til forsterket isolasjon
pa 3750 Vrms er overholdt.

Det er elektroinstallaterens ansvar a sikre korrekt jording og beskyttelse etter
gjeldende lokale normer og standarder. RCD-er (Fl-releer), multippel beskyt-
telsesjording eller alminnelig jording kan brukes som ekstrabeskyttelse
forutsatt at de lokale sikkerhetsreglene er overholdt. Jordlekkstremmene

er hoyere enn 3,5 mA, derfor kreves det en fast, permanent installasjon og
forsterket beskyttelsesjording.

NB! Ved jordfeil kan det veere DC-innhold i feilstrommen, og RCD-er ma
veere egnet til & registrere dette. Hvis slike benyttes, installeres de i henhold
til gjeldende lokale og internasjonale regler.

SERVICE OG VEDLIKEHOLD

Kjeleribbene ma holdes fri for stev, smuss og andre fremmedlegemer slik at
luften kan passere fritt forbi dem. Opphopning av f.eks. stov eller smuss pa
kjoleribbene og mellom kjoleribbene medferer nedsatt kjeling av OJ Air2EC
og dermed redusert ytelse.

Utover dette kreves det ikke noe seerskilt vedlikehold.

A Advarsel! Kjoleribbene kan bli sveert varme.

A Advarsel! OJ Air2EC Controller kan ikke repareres pa stedet. Forsgk
aldri & reparere en defekt enhet. Kontakt leverandgren for at fa en erstat-
ningsenhet.

Merk! Flere tekniske opplysninger kan fas ved henvendelse til leveranderen.

ALARM

Den innebygde alarmovervékningen stopper EC Controller. Hvis feilen
forsvinner, tilbakestilles alarmen automatisk og EC Controlleren startes. Hvis
det maksimale antallet omstarter (5x) er overskredet, ma alarmen tilbakestil-
les.

Alarmen tilbakestilles ved & pulse CoilStatBit, adresse 1 = 1.

Brytes nettspenningen i mer enn 60 sek., blir alarmen automatisk tilbakestil-
let.
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FEILSOKING
Apning av EC Controller

Fer EC Controller apnes, ma nettspenningen ha veert avbrutt i min. 2 minutter, siden det ellers vil vaere

berogringsfarlig restspenning i apparatet.

Feilsoking:

Symptom

Arsak

Handling

Motor gar ikke

Manglende matespenning

Kontroller at det er spenning pa EC Controller
(klemme "L” og "N” ved 230 V-modeller, "L1”, "L2”
og "L3” ved 3 x 400 V og 3 x 230 V-modeller).

Manglende driftssignal

Coil Stat Bit, adresse =0: Motor ON/OFF (1=0N)

Darlig elektrisk forbindelse

Kontroller kontakter og andre elektriske forbin-
delser

Manglende hastighetssettpunkt

Holding Register, adresse=0; Setpoint / PrcSet ;
0-10000 ( 0-100 %)

Motoren har koblet ut 5 ganger pa det interne
motorvernet pga. overlast.

Coil Stat Bit, adresse =1: Resett (1 = Reset /
pulse) 0-1

Alarmen kan ogsa tilbakestilles ved & sl& av
stremmen til OJ Air2EC Controller og sla den pa
igjen etter ca. 60 sek.

Defekt EC Controller

Bytt EC Controller

Defekt motor

Bytt motor

EC Controller stoyer over akseptabelt niva

For lav switchfrekvens

@k switchfrekvensen.

Holding Registers; adresse 10: SwitchMode; 0,
1,2

0 = Auto, 1 =4 kHz, 2 = 8 kHz;

Ved en okt switchfrekvens okes tapene i motoren
og motoren far dermed en lavere virkningsgrad og
darligere gkonomi.

EC Controller kobler fra

a)

Husk & tilbakestille alarmen ved & sette

Coil Stat Bit, adresse: 1= "1",

Reset (1=Reset/pulse)

Alarmen kan ogsa tilbakestilles ved & slé av strom-
men til EC Controller og slé den pa igjen etter ca.
60 sek.

Min. 2 faser kortsluttet pa motorklemmer

Fjern kortslutningen pa motorklemmene a)

Defekt motor

Bytt motor @)

Overbelastet motor

Fjern overbelastningen fra motoren )

MILJG OG FJERNING AV AVFALL

Veer med pa & beskytte miljoet ved & avhende
emballasje og brukte produkter pa en miljariktig
maéte.

Kassering av produktet
Produkter med dette merket ma ikke
avhendes som alminnelig hushold-
ningsavfall, men ma samles inn
seerskilt i henhold til de gjeldende
lokale regler.

0OJ Electronics A/S

Stenager 13B - DK-6400 Senderborg

Tel. +4573 1213 14 - Fax +45 7312 13 13
oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com

CE-MERKING

OJ Electronics A/S erklzerer herved at dette pro-
duktet oppfyller Radets direktiv 92/31 og senere
endringer om elektromagnetisk kompatibilitet
og Radets direktiv 73/23 om elektrisk materiell
som er bestemt til bruk innenfor visse spen-
ningsgrenser.

Benyttede standarder

EN-61800-2 "Elektriske motordrifter for varia-
belt turtall - Del 2: Generelle krav”

EN-61800-3 "Generell elektromagnetisk kom-
patibilitet”
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Dansk

FIGUROVERSIGT
Flg. figurer findes bagest i instruktionen:
Fig. 1: Mal OJ Air2EC 1080D - 3240D

Fig. 2: Mal OJ Air2EC 3400D - 3650D

Fig. 3: Monteringsretning eksternt pa kanal

Fig. 4: Monteringsretning internt i kanal/aggre-
gat

Fig. 5:  Montering af handterminal (OJ EC
HTERM)

Fig. 6: Forbindelse til OJ Air2 Fan IO

Fig. 7: Elektrisk forbindelse af OJ Air2EC

1080D -1115D

Fig. 8: Elektrisk forbindelse af OJ Air2EC
3160D - 3650D

Fig. 9: Oversigt tilslutningsklemmer

Fig. 10: Forhold mellem hastighed og setpunkt

Fig. 11: Forhold mellem hastighed og rampe
op/rampe ned

Fig. 12: Forbindelser i RJ12-kommunikations-
stk A&B

Fig. 13: Montering af kabelskserm i EC Controller

Fig. 14: Kabelindfering i OJ EC Controller

GENERELT

OJ Air2EC Controlleren anvendes til styring af
hastigheden pa en EC-motor, der er monteret
pa en ventilator.

OJ Air2EC Controlleren anvender den nyeste og
mest energieffektive styringsform til EC-motorer.
Sinusoidal Field Oriented Control (FOC)-tekno-
logien serger for, at magnetfelterne i motoren
hele tiden er styret optimalt. Alle magnetkraef-
terne anvendes til at skabe rotation, og intet
gar tabt som tryk i lejerne. Teknologien sikrer,
at EC-motoren i alle driftspunkter arbejder med
mindst muligt energiforbrug. | sammenligning
med aeldre styringsformer som f.eks. Trapez
kan den samlede virkningsgrad af styring/motor
foreges med 3-10 procentpoint.

Sinusformet strom giver et jeevnt moment og en
stejsvag losning.

EC Controlleren er beregnet til montage direkte
i ventilatorens luftstram og er konstrueret under
hensyntagen til miljgkravene i en ventilations-
kanal. Hverken varme, kulde, fugt, stov eller
vibration skader elektronikken, som er helstabt
i en aluminiumskapsling. EC Controlleren kan
monteres pladsbesparende og direkte pa venti-
latorens motorramme.

OJ Air2EC Controlleren er udfert i teetheds-
klasse IP54.

For at fjerne overskudsvarme fra EC Control-
leren skal EC Controllerens koleribber altid
monteres med aktiv ventilation, eksempelvis i
en udsugnings- eller ventilationskanal.

OJ Air2EC Controlleren styres via RS485 Mod-
bus RTU og kan séledes fuldt integreres i OJ
Air2-systemet. Drifts- og graenseparametre kan
let tilpasses den aktuelle applikation via Mod-
bus. EC Controlleren kan til enhver tid styres
manuelt fra handterminalen.

Alle elektriske tilslutninger forbindes sikkert og
palideligt via fiedertilslutningsklemmer. Modbus
RTU forbindes via RJ12-stikforbindelser i OJ
Air2EC Controlleren. OJ Air2EC Controlleren har
indbygget EMC-filter.

PRODUKTPROGRAM
TYPE PRODUKT
OJ Air2EC-1080D EC Controller 0,8 kW / 1x230 V AC

OJ Air2EC-1115D  EC Controller 1,15 kW / 1x230 V AC

OJ Air2EC-3160D EC Controller 1,6 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3240D EC Controller 2,4 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3400D EC Controller 4,0 kW / 3x400 V AC

OJ Air2EC-3650D EC Controller 6,5 kW / 3x400 V AC

FUNKTION

EC Controlleren styrer hastigheden pa en
EC-motor, som er bygget sammen med en ven-
tilator. EC-motoren er i princippet en borstelos
jeevnstremsmotor, hvor kommuteringen forgar
elektronisk. Rotoren er forsynet med permanen-
te magneter. EC Controlleren veksler hele tiden
stremretningen og frembringer derved motorens
rotation. Afhzengig af motorens effektstorrelse
er nettilslutningen enten 1-faset 230 V AC eller
3-faset 400 V AC.

FUNKTIONER

OJ Air2EC Controlleren har som standard ind-
byggede funktioner:

e Modbus RTU

¢ Flyvende start i begge retninger

e Alarm for overload, overspaending og under-
speending

Motorbeskyttelse med indbygget strombe-
graensning

Kortslutningsbeskyttede EC Controller ud-
gange

INSTALLATION

Montering af OJ Air2EC

For at sikre tilstrackkelig keling af OJ Air2EC
Controlleren skal den monteres, sa ventilatorens
luftstrem passerer forbi keleribberne pa langs af
disse, og sa der er fri passage imellem dem. OJ
Air2EC Controlleren kan monteres internt i venti-
lationsaggregatet eller direkte pa motorkonsol.
OJ Air2EC Controlleren kan ogsa monteres
planforszenket uden pa en ventilations- eller ud-
sugningskanal med keleribberne placeret i den
aktive luftstrom i kanalen (fig. 3 + 4). EC Con-
trolleren monteres evt. pa en monteringsplade,
sa indfgringsabningerne i EC Controlleren er frit
tilgeengelige for kabelindfering (fig. 14).

Montering af motorledninger

Det skeermede kabel fra motoren fores ind i OJ
Air2EC Controlleren gennem indfgringsabnin-
gen, som er forsynet med gummibeskyttelse.
Motorkablet treekaflastes, og skeermen forbin-
des til stel med kabelbgjlen, som er placeret
umiddelbart i naerheden af indferingshullet (fig.
13). Ledningerne fra motorens viklinger tilslut-
tes med skaermet kabel i klemraekken mzerket
"MOTOR” pa "U” "V” og "W”, og beskyttelses-
lederen monteres pa L (fig. 7 + 8).

Montering af forsyning

Forsyningskablet feres ind i OJ Air2EC Control-
leren gennem indferingsabningen, som er
forsynet med gummibeskyttelse. Motorkablet
treekaflastes med kabelbgjlen placeret umid-
delbart i naerheden af indferingshullet.

For sterrelserne OJ Air2EC 1080D og OJ Air2EC
1115D, som begge er 230 V-udgaver, tilsluttes
forsyningen i klemraekken maerket "Mains” pa
klemmerne "L” og "N”, og beskyttelseslederen
monteres pa L (fig. 7).

For starrelserne OJ Air2EC 3160D til OJ Air2EC
3650D, som alle er 3x400 V-udgaver, tilsluttes
forsyningen i klemraekken maerket "Mains” pa
klemmerne "L1”, "L2” og "L3", og beskyttelses-
lederen monteres pa L (fig. 8).

Der stilles ikke krav om brug af skeermet kabel
til forsyningskabel.

Montering af handterminal

Handterminalen (OJ EC HTERM) skal tilsluttes
OJ Air2EC Controlleren i RJ12-stikket maerket
med "A” (fig. 5). Kablet til handterminalen fares
ind i OJ Air2EC Controlleren gennem indferings-
abningen, som er forsynet med gummibeskyt-
telse. Kablet til handterminalen treekaflastes
med kabelbgjlen, som er placeret umiddelbart i
nzerheden af indferingshullet.

Montering af Modbus

Modbuskablet fra OJ Air2 Fan 10 fores ind i OJ
Air2EC Controlleren gennem indferingsabnin-
gen, som er forsynet med gummibeskyttelse,
og tilsluttes OJ Air2EC Controlleren i stikket
"B” (fig. 6). Modbuskablet treekaflastes med
kabelbgijlen eller 3-punktsaflastningen, som er
placeret umiddelbart i naerheden af indferings-
hullet.

Hvis Modbuskablet IKKE kommer fra en OJ Air2
Fan |0, skal Modbusstikket maerket med "B”
benyttes, og adresseringen af EC Controlleren
foretages via klemmerne "Adr.Pin1” og "Adr.
Pin2” (se afsnittet "Modbus” samt fig. 12).
Modbuskommunikationskablet skal vaere af ty-
pen MPFKGS eller tilsvarende fladkabel, hvorpa
der med specialvaerktej monteres RJ12-stik i
begge ender.

FORBUD MOD IBRUGTAGNING

Der erkleeres forbud mod ibrugtagning, indtil
maskinen eller produktet, hvori OJ Air2EC
Controlleren inkorporeres, som en helhed er
erkleeret i overensstemmelse med alle relevante
nationale og internationale bestemmelser.

Der ma forst kobles strem til produktet, nar
hele installationen overholder kravene i ALLE
relevante EU -direktiver.

Nar produktet er installeret i henhold til denne
instruktion og geeldende installationskrav, er
produktet daekket af fabriksgarantien. Hvis pro-
duktet har veeret udsat for skade, f.eks. under
transport, skal det underseges og renoveres af
autoriseret personale, inden der tilsluttes spaen-
ding til produktet.

DRIFT
EC Controlleren styres med Modbus eller
handterminal:

Styring med handterminal

Der kan tilsluttes en handterminal (OJ EC
HTERM) i RJ12-stikket maerket med ”A”. Inden
tilslutning af OJ EC HTERM skal Modbusstik-
ket fra OJ Fan 10 forst fiernes fra stik "B” i OJ
Air2 EC Controlleren. OJ EC HTERM kan ikke
bruges som displayvisning af parametre og
online veerdier, hvis der samtidig er monteret en
Modbusforbindelse fra OJ Air2 Fan 10 eller OJ
Air2 Master. (Se i ovrigt instruktion for OJ EC
HTERM.)

Styring med Modbus

OJ Air2EC Controlleren styres via Modbus fra
en OJ Air2 Fan 10, og Modbuskablet tilsluttes
RJ12-Modbusstikket maerket med ”"B”, idet
adresseringen af EC Controlleren foretages fra
OJ Air2 Fan 10 gennem ”B”-stikket.

OJ Air2EC Controlleren har adresseomradet
0x36 (54), 0x37 (55), 0x38 (56) og 0x39 (57),
og kommunikationsprotokollen er: 38,4 kBd, 1
startbit, 8 databits, 1 stopbit og ingen paritet.
EC Controlleren kan styres via Modbus fra en
tredjeparts leverander (ikke OJ Electronics), og
adresseringen af EC Controlleren foretages i
henhold til nedenstéende skema (fig. 12).

Modbusadresser
Supply Exhaust
Master | 0x36 (54 dec) 0x38 (56 dec)
(Adr.Pin1=1)

0x37 (55 dec)
Slave | (Adr.Pin2=1)

0x39 (57 dec)
(Adr.Pin1 + Adr.
Pin 2=1)
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TEKNISKE DATA

EC Controller

Controller-storrelse

Beskrivelse kW 0,8 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Mekanisk udseende Se fig. 1 Se fig. 2
Dimensioner mm 185 x 305 x110 206 x 351 x 110
Veegt kg 4,9 6,4

Forsyning

1x230VAC 3x400VAC
Speending 50/60 Hz 50/60 Hz

-10 %/+15 % -10 %/+15 %
Nominel motoreffekt ( pa aksel) kW 0,8 1,15 1,6 2,4 4,0 6,5
Stremforbrug ved maks. last A 4,5 6,5 3x3A |3x4,5A|3x7,5A|3x12A
Efcf;esldéa\ljtec&r maks. last (Active PFC) >0.9

Motorudgang
Udgangsfrekvens hz | 42-282 | 35-232 | 27-184 | 22-158 | 20-137 | 17-117
Virkningsgrad % 94 97
Maks. udgangsspzaending \ 265V AC 360 VAC
Maks. udgangsstrem A 3x3,3 | 3x4,5 | 3x4,5 | 3x7 |3x11,5| 3x16
Beskyttelse

Maks. forsikring A 16

Ventilatorstop

Motorudgang Kortslutningsbeskyttet
Miljespecifikationer
Driftstemperatur °C -40 °C til + 40 °C
Starttemperatur °C -40 °C til + 50 °C
Opbevaringstemperatur °C -40°Ctil+70°C
Kapsling P 54
Kapslingsmateriale Aluminium
Fugtighed % rh 10-95 % rh - ikke kondenserende
Overflade Korrosionsbestandig ifelge EN/ISO12944-2:1998
category C4
Graenseflader
Kommunikation | 2 stk. Modbus RS485 via RJ45-stikforbindelse
Funktion
Flyvende start Ja
Min. rampe op Sek. 0-255
Maks. rampe op 0-255
Alarm Ja
Alarm reset Via Modbus eller spaendingsles i mere end 60 sekunder
Sek. Bremsefunktionen vil stoppe ventilatoren sa hurtigt som

muligt.
Bremsetiden er afhzengig af ventilatorens inerti.

Service-datalog

Driftstimer, alarmer, belastning, softwareversion,
maks. temp., maks. motorspaending, maks. motorstrom,
maks. ripple-spaending, maks. ripple-stream

Softwareopdatering

Ja, via Modbus

Motorparametre

Programmerbar af OJ Electronics

Fire mode

Nominel effekt for 1 time ved 70 °C
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Supporterede Modbuskommandoer

Coil Stat Bits: 7

0x01: Read

0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF0O0)
0xOF: Write Multiple Coils

Register | Adresse | Funktion Omrade | Active state
1 0 Motor ON/OFF 0-1 1=0N

2 1 Reset Alarms 0-1 1 = Reset

3 2 Dummy bit

4 3 FireMode 0-1 1 = Active

5 4 Ikke i brug

6 5 Ikke i brug

7 6 Disable |_Ripple protection | 0-1 1 = Disable

Input Stat Bits: 11

0x02: Read

Register | Adresse | Funktion Omrade | Active state
1 0 V LO Alarm 0-1 1 =ALARM
2 1 V HI Alarm0-1 0-1 1= ALARM
3 2 I HI Alarm 0-1 0-1 1 =ALARM
4 3 Temp Alarm 0-1 1 =ALARM
5 4 Phase Error 0-1 1 = Error

6 5 Rotor Blocked 0-1 1 = Blocked
7 6 I HI Limit 0-1 1 = Limit

8 7 Ikke i brug

9 8 | Ripple 0-1 1 = Irip high
10 9 EEPROM Error 0-1 1 = Error

11 10 Internal Stop 0-1 1 = Stop

Holding Registers: 16
0x03: Read

0x06: Write Single
0x10: Write Multiple

Register | Adresse | Funktion Omrade |Oplgsning | Enhed
1 0 Setpoint / PrcSet | 0-10000 | 0,01 %
2 1 Min. RPM Motorafh. |1 RPM
3 2 Max. RPM Motorafh. |1 RPM
4 3 UpRampTime 15-300 1 Sec.
5 4 DownRampTime | 15-300 1 Sec.
6 5 Ikke i brug
7 6 Ikke i brug
8 7 Ikke i brug
9 8 Ikke i brug
10 9 Ikke i brug
11 10 SwitchMode 0 Auto
1 4 kHz
2 8 kHz
12 11 Ikke i brug
13 12 Ikke i brug
14 13 Ikke i brug
15 14 Ikke i brug
16 15 EC Type 1

Input Registers: 13

0x04: Read
Register | Adr | Funktion Omrade Oplosning | Enhed
1 0 EC Type 1 %
2 1 SW version 0,01
3 2 Boot SW version 0,01
4 3 PrcOut 0-10000 0,01 %
5 4 RPMOut 0-3000 1 RPM
6 5 Intern Temp -5000-15000 0,01 °C
7 6 Vin 0-500 1 \
8 7 | Out 0-30000 1 mA
9 8 Power In 0-6000 1 w
10 9 | Ripple 0-32000 1 mA
11 10 | DriftMin 0-1439 1 Min.
12 11 | DriftDay 0-9999 1 Day
13 12 |V Ripple 0-500 1 Vv

Sikkerhedsfunktioner

EC Controlleren er kortslutningssikret mod fase-fase-kortslutning og har
indbygget streambegraensning til beskyttelse af motoren. Krav til forsteerket

isolation p& 3750 Vrms er overholdt.

Det er el-installaterens ansvar at sikre korrekt jording samt beskyttelse
efter geeldende lokale normer og standarder. RCD’er (Fl-releeer), multipel
beskyttelsesjording eller almindelig jording kan benyttes som ekstrabeskyt-
telse, forudsat de lokale sikkerhedsregler er overholdt. Jordlaekstreammene
er hgjere end 3,5 mA, hvorfor der kraeves en fast, permanent installation og

forsteerket beskyttelsesjording.

NB! Ved jordfejl kan der veere DC-indhold i fejlstrommen, og RCD’er skal
veere egnet til at detektere dette. Hvis sddanne anvendes, installeres de i

henhold til geeldende lokale og internationale regler.

SERVICE OG VEDLIGEHOLD

Kaleribberne skal holdes fri for stav, snavs og andre fremmedlegemer, sa
luften kan passere frit forbi keleribberne. Ophobning af f.eks. stov eller
snavs pa keleribberne og mellem keleribberne medferer nedsat keling af OJ
Air2EC og dermed reduceret ydelse.
Derudover kraeves der intet seerligt vedligehold.

A Advarsel! Kaleribberne kan blive meget varme.

A Advarsel! OJ Air2EC Controller kan ikke repareres pa stedet. Forseg
aldrig at reparere en defekt enhed. Kontakt leveranderen for at fa en erstat-

ningsenhed.

Bemeerk! Yderligere tekniske oplysninger kan fas ved henvendelse til leveran-

doren.

ALARM

Den indbyggede alarmovervagning stopper EC Controlleren. Hvis fejlen
forsvinder, resettes alarmen automatisk, og EC Controlleren startes. Hvis det
maksimale antal genstarter (5x) er overskredet, skal alarmen resettes.
Alarmen resettes ved at pulse CoilStatBit, adresse 1 = "1”.
Afbrydes netspeendingen i mere end 60 sek., bliver alarmen automatisk

resat.
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FEJLFINDING
Abning af EC Controlleren

Inden EC Controlleren &bnes, skal netspaendingen have veaeret afbrudt i min. 2 minutter,
da der ellers vil veere bergringsfarlige restspaendinger i apparatet.

Fejlfinding:

Symptom

Arsag

Handling

Motor kerer ikke

Manglende forsyningsspeaending

Kontroller, at der er spaending pa EC Controlleren
(klemme "L” og "N” ved 230 V-modeller, "L1”, "L2”
og "L3” ved 3 x 400 V- og 3 x 230 V-modeller).

Manglende driftssignal

Coil Stat Bit, adresse =0: Motor ON/OFF (1=0n)

Darlige elektriske forbindelser

Kontroller stikforbindelser og andre elektriske
forbindelser.

Manglende hastighedssetpunkt

Holding Register, adresse=0; Setpoint / PrcSet ;
0-10000 ( 0-100 %)

Motoren er 5 gange koblet fra pa& den interne
motorbeskyttelse pga. overlast

Coil Stat Bit, adresse =1: Reset (1 = Reset / pulse)
0-1

Alarmen kan ogsa resettes ved at slukke for
spaendingen til OJ Air2EC Controlleren og teende
igen efter ca. 60 sek.

Defekt EC Controller

Udskift EC Controller

Defekt motor

Udskift motor

EC Controller larmer over acceptabelt niveau

For lav switchfrekvens

Foreg switchfrekvensen.

Holding Registers; adresse 10: SwitchMode; 0,
1,2

0 = Auto, 1 =4 kHz, 2 = 8 kHz;

Ved en gget switchfrekvens gges tabene i moto-
ren, og motoren far dermed en lavere virknings-
grad og ringere skonomi.

EC Controlleren kobler fra

a)

Husk at resette alarmen ved at saette

Coil Stat Bit, adresse: 1= "1".

Reset (1 = Reset / pulse)

Alarmen kan ogsa resettes ved at slukke for spaen-
dingen til EC Controlleren og taende igen efter ca.
60 sek.

Min. 2 faser kortsluttet pa motorklemmer

Fjern kortslutningen pa motorklemmer. @)

Defekt motor

Udskift motor o)

Overbelastet motor

Fjern overbelastningen fra motoren. o)

MILJG OG BORTSKAFFELSE

Hjeelp med at beskytte miljoet ved at bortskaffe
emballage og brugte produkter pa en miljerigtig
made.

Bortskaffelse af produktet
Produkter med dette maerke ma ikke
bortskaffes som almindeligt hushold-
ningsaffald, men skal indsamles
seerskilt i henhold til geeldende lokale
regler.

OJ Electronics A/S

Stenager 13B - DK-6400 Senderborg

Tel. +4573 1213 14 - Fax +45 7312 13 13
oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com

CE-MARKNING

OJ Electronics A/S erkleerer under ansvar, at
dette produkt opfylder Radets Direktiv 92/31 og
efterfolgende aendringer om elektromagnetisk
kompabilitet samt Radets Direktiv 73/23 om
elektrisk materiel bestemt til anvendelse inden

for visse spaendingsgraenser.

Benyttede standarder

EN-61800-2 "Elektriske motordrev med variabel

hastighed, generelle krav”

EN-61800-3 "Generel elektromagnetisk kompa-

tibilitet”
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Pycckumn

MEPEYEHb PUCYHKOB
CnepytoLLme pUCYHKM pacronoXeHbl Ha obpart-
HOW CTOPOHE NHCTPYKLUN:

Puc. 1:  Pasmepbl OJ Air2EC 1080D - 3240D

Puc. 2: Pasmepbl OJ Air2EC 3400D - 3650D

Puc. 3:  Tlono)keHne npu MOHTaXKe CHapy>u
BEHTUNALMOHHOrO KaHana

Puc. 4: TlonokeHne npu MOHTaXxe BHYTpWY

BEHTUNSILMOHHOIO KaHana/6noka

Puc. 5:  TlogkntoyeHne py4Horo TepMuHana
(OJ EC HTERM)

Puc. 6: TopkntoyeHne k 6noky OJ Air2 Fan 10

Puc. 7:  TMopgkntoyeHne anektponutaHus OJ
Air2EC 1080D - 1115D

Puc. 8: TlogkntoyeHune anektponuTaHus OJ
Air2EC 3160D - 3650D

Puc. 9: PacnonoxeHue knemm

Puc. 10: Tpaduk nameHeHns 4acToTbl B
3aBUCKYMOCTY OT 334aHHOrO 3HaYeHNs

Puc. 11: pacuk 3aBUCUMOCTN CKOPOCTUN
pasroHa/TOPMOXXEHMSI OT BPEMEHN

Puc. 12: HasHayeHne npoBopoB B padbemax A
n B Tuna RJ12

Puc. 13: NogkntoveHne aKpaHNpoBaHHOIro
kabensi K koHTponnepy EC

Puc. 14: KabenbHble BBOAbI KOHTpOMnepa
OJEC

BBEAEHUE
KoHTponnep OJ Air2EC npegHasHaveH s

ynpaeNeHnAa CKOPOCTbIO BpaLleHNs BEHTUNATOpa

npu nomowm EC-gBuratens.

OJ Air2EC KoHTposnnep 1cnonb3yeT camblii
HOBEWLLNIA 1 Hanbonee 3KOHOMUYHbIN CrNocob
ynpasneHus EC-gBuratensmu. YnpasneHue
CUHycoVaanbHO-OPUEHTUPOBAHHBIM Nosiem obe-
crneyvymBaeT NOCTOSHHBIM ONTUMasbHbIA KOHTPOMb
MarHuTHoro nonsi B gpuratene. Bca marHutHas
3HEPrus UCNonb3yeTcst AN1A OCYLLECTBEHNS

BpaLLEHNsi 1 He MPOUCXOAUT NOTePb B pesyrbTa-

Te TPEeHVs B NOALWMNHMKaXx. JaHHas TexHonorus
obecneynBaeT paboty EC-gBuratens ¢ MuHm-
MasnbHO BO3MOXXHbIM MOTPEGNEHNEM SHEPT N
BO BceM paboyeM auanasoHe. [1o cpaBHeHWIo
C ApYruMun BUZaMu yrnpasneHust ABuratensiMm,

Hanpumep TpaneuvesnaHbIM, obLas ahhekTns-

HOCTb ABUraTens 1 CUCTEMbI YNpPaBieHUst MOXeT
6bITb yBenuyeHa Ha 3-10%. CrHyconaanbHbIn
TOK obecneyvBaeT NaaBHbIN KPYTALLMUA MOMEHT
1 6eCLUyMHYI0 paboTy aMeKTPOABUraTens.

EC koHTponnep yctaHasnnBaeTcsi B BO3AYLUHOM
NOTOKE BEHTUNSALWMOHHOrO KaHana 1 COOTBET-
CTBYET BCEM 3KOJIOrMYeCcK/M TpeboBaHNAM Anst
KaHanos BEHTUNALMMN. [TOCKONbKY 3NeKTPOH-
Hble KOMMOHEHTbI KOHTPONNepa HaXoAATCS B
NPOYHOM antoMUHNEBOM KOPrYCe, Ha HUX He
OKasbIBalOT BAMSHWSA TEMo, Xonop, Bnara, nbiib
1 Bubpaumsi. Mpu yctaHoeke EC KoHTponnepa
Ha pame ABuratens BEHTUNSTopa OH 3aHUMaeT
0OY4eHb Mano mecTa.

OJ Air2EC KoHTponnep UMeeT Knacc 3aLuTbl
Kopnyca IP54.

[ns ynaneHns nsnuwkos Tenna ot EC KoHTpon-
nepa ero pebpa oxnaxaeHus AOMKHbI MOCTOAH-
HO OXJlaXKAAaTbCSA aKTUBHbLIM NMOTOKOM BO3A4yXa,
KaK B MPUTOYHbIX, TaK U B BbITSXKHbIX KaHanax
BEHTUNALWN.

KoHTponnep OJ Air2EC MoxeT ynpaensTbcs
Yyepes nHTepdeinc RS485 Modbus RTU, 4to
NO3BONSAET eMy ObITb MOMHOCTHIO COBMECTUMbIM
¢ cuctemon OJ Air2. MNapameTpbl pabo4ero
AvanasoHa MOXKHO JIerko YCTaHOBWTb MpU NOMO-
Ly nHTepdeiica Modbus. Becerga cyuiectsyet

BO3MOXHOCTb yrnpaBnsiTe KoHTposinepom EC npu

NMOMOLLY PY4HOro TepMUHana.
Bce anekTpuyeckne coeguHerns Haae)xHo

1 6€30MacHO OCYLLECTBASIOTCS NPU MOMOLLM
noanpy>XnHeHHbIx knemMm. Kabenb nHtepdelica
Modbus RTU nogkntoyaetcst K koHTponnepy OJ
Air2EC npu nomoLum pasbemoB RJ12. KoH-
Tponnep OJ Air2EC nmeeT BCTPOEHHbI (huisTp
3NEKTPOMAarHUTHbIX MOMEX.

ACCOPTUMEHT NPOAYKLUN

TMn N3OENNE

OJ Air2EC-1080D  EC Controller 0.8 kB1/ 1 x ~230 B
OJ Air2EC-1115D  EC Controller 1.15 kB1/ 1 x ~230 B
OJ Air2EC-3160D  EC Controller 1.6 kB1/ 3 x ~400 B
OJ Air2EC-3240D  EC Controller 2.4 BT/ 3 x ~400 B
OJ Air2EC-3400D  EC Controller 4.0 kB1/ 3 x ~400 B
OJ Air2EC-3650D  EC Controller 6.5 kBT1/ 3 x ~400 B

HA3HAYEHUE

EC koHTponnep npegHasHayeH Ans ynpasneHns
CcKopocCTbio BpaleHus EC gsuratens, coeu-
HEHHOro ¢ BeHTUnsiTopoM. B npuHumne, EC
Apuraternb SBISETCA ABUraTenemM nocToAHHOro
TOKa, HO 6€3 LLETOK U C 3NIEKTPOHHON KOMMY-
Tauvei. PoTop gBurartensi cHabXeH NOCTOsIH-
HbIMK MarHuTamu. KoHtponnep EC noctosiHHO
N3MEHSIET HanpaBneHre ToKa, YeM Bbi3biBaeT
BpalleHve asuratens. B 3asucumocTu ot
MOLLHOCTY ABUraTens nuTaHue anekTponsu-
ratensi MoXeT 6biTb ogHodasHbiM ~230 B unun
TpexdasHbim ~400 B.

XAPAKTEPUCTUKU

B ctanpgapTHoi komnnektauun OJ Air2EC
KOHTPOMNNIEP UMEET CriefytoLLie BCTPOEHHbIE
byHKLMN:

¢ Modbus RTU

e [yck c xopa B 060UX HanpasneHnsax

o CurHanusaumsi npu neperpyske, NoBbILEH-
HOM ¥ MOHVXXEHHOM Harnpsi>KeHnM

* 3awta ABUraTensi BCTPOEHHbIM OrpaHnynTe-
nemM Toka

e 3awwTa BbixofgoB EC KoHTponnepa oT KopoT-
KOro 3aMblKaHwsi

MOHTAX

YcraHoBka OJ Air2EC

[ns obecneyeHnss 4OCTAaTOYHOIO OXNa>XKAEHNS
koHTponnepa OJ Air2EC oH gonxeH 6bITb ycTa-
HOBMNEH TakuM 06pa3oM, YTOObl BO3AYLLUHbINA
NOTOK OT BEHTUNATOPA NPOXoAnN Yepes pebpa
oxnaxaeHns koHTponnepa. Mexgy pebpamu
OXnakAeHUst [OMKeH BbiTb 06ecneyeH cBo6oa-
HbI npoxog Bo3ayxa. Kontponnep OJ Air2EC
MOXXET BbITb YCTAHOBMIEH BHYTPY BEHTUNALMW-
OHHOW YCTaHOBKM WM HENOCPEACTBEHHO Ha
koHconu anekTpoasuratens. KoHtponnep OJ
Air2EC MoXeT 6bITb TakXXe yCTaHOBJIEH Ha Mo-
BEPXHOCTV NMPUTOYHOIO MMM BbITSXKHOrO KaHana
BEHTUNALMN TakKuM o6pa3om, 4Tobbl pebpa
oxnaXxAeHns pacnonarannce BHYTPY BEHTUNA-
LIMOHHOrO KaHana B akTMBHOM MOTOKe BO3[yxa
(puc. 3 n 4). Npu HeobxognmocTn EC KoHTpon-
1iep MOXET ObITb YCTaHOBMIEH HA MOHTa)KHOW
naHenu, 4To No3BONSET NMETb CBOGOAHbLIN
[ocTyn K kabenbHbiM BBogam EC koHTponnepa
(puc. 14).

MopknioueHne Kabens aNeKTPONUTaHUSA
ABuratens

OKpaHUpPOBaHHbI Kaberb [OMKEH ObITb MPO-
TAHYT Yepe3 KabesnbHblii BBOA, B KOPNyce KOH-
Tponnepa OJ Air2EC, ocHalLeHHbIN 3alwyTHBIM
PE3MHOBBIM YNOTHEHNEM. 3akpenuTe kabenb
Apurartens n 3azemnute aKpaH kabens npu no-
MOLLY cneuyanbHOro 3axxuma pspoM ¢ Kaberb-
HbiM BBoZoM (puc. 13). MNpu nomoLymn akpaHu-
pOBaHHOro Kabens 06MOTKM 3NeKTpoaBuraTens
[OMKHbI BbITb NOAKOYEHbI K Knemmam "U”, "V
n "W” Ha KIEeMMHO KONOAKE C MapK1POBKOW
"MOTOR”, a kabenb 3a3eMneHNsi NOAKIIOYEH K
knemme (L), kak nokasaHo Ha puc. 7 u 8.

MoaknioyeHne aNEeKTPONUTaHUSA K KOHTpO-
nepy

CunoBoi kKabenb JOMKeH ObITb NPOTAHYT
Yepes KabesbHbll BBOA, B KOPNyce KOHTPOI-
nepa OJ Air2EC, ocHalLleHHbI 3awmTHbIM
PE3nNHOBbIM YNJIOTHEHVEM. 3akpennTe Kabenb
OBurartens npyi NoMoLLy CrneumanbHOro 3axm-
Ma pPSAOM C KabenbHbIM BBOAOM.

Y koHTposnnepos Trna OJ Air2EC 1080D u

OJ Air2EC 1115D, nmetowmx nutanmne 230 B,
CUNoBOI Kabenb AOMKEH OblTb MOOKMIOYEH K
knemmam "L” n "N” ¢ mapkupoBkoii “"Mains”
Ha KNeMMHOW KONOAKe, a kabenb 3asemneHns
NOAKITIOHEH K KSIEMME C MapKpPOBKOW L (pric.
7).
Y koHTponnepos Trna ot OJ Air2EC-3160D
no OJ Air2EC-3650D, nmetoLmx nutaHne

3 x 400 B, cnnoBoli kabenb A0MKEH ObITb
NoaKnto4YeH K knemmam ”L17, ’L2” n ”"L3” ¢
MapKnpoBKoi "Mains” Ha KIieMMHOI Konoake,
a Kabesnb 3a3eMneHns NOAKIIIOHEH K Kiemme ¢
MapKMpoBKO - (puc. 8).

HeTt HeobxoaumMocTn ncnonb3oBaTb Af1s nuTa-
HUS 3KPaHUPOBaHHbIV Kaberb.

MopkntoyeHne py4yHOro TepMmmuHana
Py4Hoii Tepmunan (OJ EC HTERM) pomxeH
6bITb MOAKIIOYEH K pa3beMy C MapK1pOBKOiA
"A” (puc. 5) konTponnepa OJ Air2EC npu
nomowy coeguHutens RJ12. Kabenb pyyHoro
TepMuHana fosmkeH GbITb MPOTAHYT Yepes
kabenbHbIli BBOA B Kopryce KoHTponnepa OJ
Air2EC, nmetoLLmii pe3nHOBOE YMIIOTHEHNE.
3akpenuTe Kabenb py4HOro TepmunHana npu
NOMOLLY CMeuyanbHOro 3axxmma psgom ¢
kabenbHbIM BBOAOM.

MopknioueHne kabens Modbus

Kab6enb nHtepdeiica Modbus ot 6noka OJ
Air2 Fan |0 gonxxeH 6bITb NPOTAHYT B KOH-
Tponnep OJ Air2EC yepes kaberbHbIil BBOA,
MNMEIOLLMIA PEe3NHOBOE YIMIIOTHEHNE 1 BCTaBIEH
B pa3beM C MapkupoBkoii "B” (puc. 6). 3akpe-
nuTe kabenb Modbus npn nomoLumn cneuu-
anbHOro 3aXkmma uam 3-x TO4eYHON CUCTEeMbI
NpefoTBPaLLEHNS HATSXKEHUS Kabensi PSAoM C
KabenbHbIM BBOOOM.

Ecnun kabenb Modbus He nopkntoyeH K 6noky
OJ Air2 Fan IO, To gonmxeH ncnonb3oBaTb-

csi pazbeM Modbus ¢ MmapkupoBkoit "B” n
koHTponnep EC nmeet cBA3b ¢ UHTEpeiicom
Yepes TepMuHanbl ¢ Mapkuposkor “Adr.Pin1”
1 "Adr.Pin2” (cm. pasgen "Modbus” n

puc. 12).

[ns KOMMYHUKaLUMOHHOro nHTepdeinca
Modbus gomxeH ncnonb3oBaTtbcs Kabenb
Tna MPFK6BS nnu nnockuin kabenb nogo6-
HOro Tuna, Ha 06a KoHLa KOTOPOro MOXHO
yCTaHoBUTb padbemMbl RJ12 npu nomoLum
CcneumnansHoro NHCTPYMeHTA.

3ANPET HA UCTMOJIb3OBAHUE
KoHTtponnep OJ Air2EC He ponyckaetcs
BBOAWTb B 3KCMlyaTauumio, noka sce o6opyno-
BaHWe UM cucTema B KOTOPOW OH HaxoanTes,
He COOTBETCTBYET B NOMHOM 06beMe BCEM
MECTHbIM 1 MeXAYyHapOAHbIM HOpMam.

He ponyckaetcs nogaya HanpsKenns Ha
nagenve [o Tex nNop, noka BCs yCTaHoBKa

He COOTBETCTBYET BCEM COOTBETCTBYIOLLUM
ovpekTeam EC. Ha usgenve pacnpocTtpa-
HSIETCA rapaHTusi 3aBofa-n3roToBUTENS,

€C/N OHO YCTaHOB/IEHO B COOTBETCTBUN C
OaHHOWN NHCTPYKLWMEN 1 COOTBETCTBYOLLMMUA
TpeboBaHNAM MO YCTaHOBKE Takoro 060-
pyposaHus. Ecnun nagenve 6bino Kakum-To
o6pa3oM NoBpeXxaeHo, Hanprmep, BO BpeMs
TPaHCNOPTUPOBKU, TO Nepep NOAKMIoHEHEM
NUTaHUS ero cnepgyeT OCMOTPETbL U MPOBEPUTL
KBanMMUUMPOBAHHLIM NEPCOHAIOM.
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PABOTA

KoHTponnepom EC MOXHO ynpasnsTb npu
nomoLy nHtepdenca Modbus nnm pydHoro
TepMuHana:

YnpasneHue npu nomoLLy py4yHoro Tepmu-
Hana

PyuHon Tepmunan (OJ EC HTERM) moxeTt
ObITb NOAKIMOHEH K KOHTPONNEPY MPY MOMOLL
coegnHuTens RJ12 n pazbema ¢ MapKnpoBKoii
"A”. Mepep, nogkntoyeHnem TepmuHana OJ EC
HTERM ka6enb Modbus ot 6noka OJ Fan 10
CHavana BbIHUMaeTcs 13 pasbema "B” KoHTpon-
nepa OJ Air2 EC. Tepmunan OJ EC HTERM He
MOXKET UCMNOMb30BaTLCH A1 OTOOPaXeHNs na-
pPamMeTpOB 1 3HAYEHWI B PEXXMME OHMaliH, ecnu
kabenb Modbus nogkntoyeH Takxe K 6510ky OJ
Air2 Fan |0 nnun k MmasHOMyY 6510Ky yripaBneHust
OJ Air2 Master. (CM. TakXXe NHCTPYKLMIO Anst
pyyHoro TepmuHana OJ-EC-HTERM).

YnpasneHue npu nomoLwum uHTepdelica
Modbus

Ecnun koHnTponnep OJ Air2EC pomkeH ynpas-
naTbcsa Yyepes nHTepderic Modbus ot 6noka

OJ Air2 Fan |10, kabenb Modbus gonxeH 6bITb
nogkstoYeH K pazbeMy Modbus ¢ Mapkunpos-
kon "B” npw nomowy coeguHutens RJ12, T.k.
koHTponnep EC o6paliaetcs k 6noky OJ Air2
Fan 10 yepes coegnHeHune "B”.

KoHtponnep OJ Air2EC nmeeT cnepytowmin -
anasoH agpecos: 0x36 (54), 0x37 (55), 0x38 (56)
1 0x39 (57). Ero KOMMYHVKaLVOHHbI NPOTOKON:
38.4 K6ut/cek, 1 cTapToBbIin 6UT, 8 GUT AaHHbIX,
1 cTon 6UT N 6€3 KOHTPONS YETHOCTH.
KoHTponnep EC MOXeT Takxxe ynpasnsTbCs
npv nomoLum nHTepgerica Modbus He TonbKO
npowussogcTea OJ Electronics, a Takxe gpyrux
npoussoguteneii. B atom cnyyae koHTponnep
EC pomxkeH obpaliatbcsi Mo NPOTOKONy, Kak
yKasaHo B Tabnuue Huxe (puc. 12).

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHU

EC KoHTponnep

MoLYHOCTb KOHTpOMepa

Onucaxve kBT 0.8 1.15 1.6 2.4 4.0 6.5
BHewwHuin Bug Cwm. puc. 1 Cwm. puc. 2
Pasmepbl MM 185 x 305 x 110 206 x 351 x 110
Bec Kr 4.9 6.4

MutaHne

1x~230B 3 x ~400 B
MuTaHne 50/60 Ty 50/60 Iy

-10%/+15% -10%/+15%
HomuHanbHasi MOLHOCTb KBT 0.8 115 16 24 4.0 6.5
osurartens (Ha sany)
[MNoTpebnsemasi MOLLHOCTb Npu A 4.5 6.5 3x3A | 3x45 | 3x7.5 [3x12A
Makc. Harpyske A A
KoahdununeHT moLHocTH (AkTVBHaA
COS ¢ npu makc. Harpyake Koppekuus

>0,9
dakTopa
MOLLHOCTW)
MapameTpbl ABUraTens

BbixoaHas 4acTora iy | 42-282 | 35-232 | 27-184 | 22-158 [ 20-137 | 17-117
ObhekTMBHOCTD % 94 97
Makc. BbIxogHOE HanpsixeHue B ~265B ~360 B
Makc. TOK Ha Bbixofie A | 3x33[3x45|3x45] 3x7 [3x115] 3x16

3awura
Makc. Tok npegoxpaHuTenst A 16

Bbixop gsurarens

3awmra oT KOPOTKOro 3amMblKaHus

XAPAKTEPUCTUKN OKPYXXAIOLLIEN CPEADbI

MpoTokonbl Modbus
BxopgHou BbixogHoM
. Bnok 0x36 (54 0x38 (56 dec)
ynpasneHus | dec) (Adr.Pin1=1)
Bepombin 0x37 (55 0x39 (57 dec)
6nok dec) (Adr. (Adr.Pin1 +
(Slave) Pin2=1) Adr.Pin 2=1)

Pabouas Temnepatypa °C -40°C to + 40°C
Temnepatypa npu nycke °C -40°C to + 50°C
Temnepatypa npu xpaHeHun °C -40°C to + 70°C
Knacc 3awutbl IP 54
Martepunan kopnyca AntomMuHUIA
BnaxHocTb % rh | OTHocuTenbHas BnaxxHocTb 10-95% rh, 6e3 KoHaeHcaTa
[MoBepxHoOCTb YcTonumBocTb K koppo3un no Hopmam EN/ISO 12944-

2:1998 Kareropus C4

WUHTepdeiic
KommyHunkaums | 2 x Modbus RS485 yepes pasbembl RJ45
DyHKLMN
Myck ¢ xona Ectb
MuH. Bpems pasroHa CeK. 0-255
Makc. Bpemsi pasroHa 0-255
ABapuiiHasa curHanmsauus Ectb
C6poc aBapuinHOro curHana Yepes Modbus nnn oTkntoYeHne nuTaHns 6onee, Yem Ha
60 cek.
DYHKLMSI TOPMOXXEHUNSI OCTAHOBUT BEHTUIATOP B

OcTaHoBKa BeHTUnATOpa CeK. KpaTtyaiillee Bpemsi.

BpeMﬂ TOPMOXXEHUA 3aBUCUT OT MHEPLNN BEHTUNATOPA.

>KypHan cepBUCHbIX faHHbIX

Bpewmsi paboTbl, aBapuu, Harpysku, Bepcus
nporpaMMHOro o6ecreyeHus, Makc. Temneparypa, Makc.
HanpsbKeHVie Ha ABuraTene, Makc. TOoK ABUraTens, Makc.

6POCKMN HAMPSKEHNS, MaKC. BPOCKHM ToKa.

OG6HOBMEHWE NPOrPaMMHOIO
obecneyeHuns

EcTb, 4yepe3 Modbus

MapameTpbl guratens

Mporpammupytotest OJ Electronics

MoxxapHbIN pexunm

HomMunHanbHas MoLlwHocTb B TedeHne 1 yaca npu 70°C

22

© 2014 OJ Electronics A/S




KomaHpgbl, nogaepxmnsaemole Modbus
Coil Stat Bits: 7
0x01: Read

0x05: Write Single Coil (NOTE: ON => output value = 0xFF0O0)
0xOF: Write Multiple Coils

Holding Registers: 16

0x083: Read

0x06: Write Single

0x10: Write Multiple

Peructp | Agpec | ®yHKuun Avana3oH égz:g:::e Peructp | Agpec | ®yHKUuMn Avana3oH PaspelueHue Egm
1 0 LOeuratens BKJ1/BbIKJT | 0-1 1 =BKIJ 3apgaHHoe
C6pos aBapuiinoN 1 0 3HayeHne ot 0 | 0-10000 0.01 %
0,
2 1 P 0-1 1 = C6poc Ao 100%
— 3aBucut ot 06/
3 2 JloxHbli 61T 2 1 MwuH. O6/MUH noakstoYeHHoro | 1 MUH
4 3 MoXapHbIl PeXuM 0-1 1 = AKTVBHbIi Asurarens
3aBuncuT ot
5 4 He ncnonbsyetca 3 2 Makc. O6/MuH | nogkntoveHHoro | 1 SS'{'
6 5 He nucnonbayetcs asurarens
7 6 OTKNOYNTb 3aWmTy 0-1 1= 4 3 Bpewms pasroHa | 15-300 1 cekK.
nynbcauum Toka 3anpeLueH
5 4 Bpews 15-300 1 cex
TOPMOXKEHUS ’
Input Stat Bits: 11 He
0x02: Read 6 5 ncnonbayercs
Peructp | Aapec | ®yHKumn [AvanasoH Qg;.':g:::e 7 6 ::(?ﬂOJ‘Ib:ByETCH
1 0 CurHan HM3Kkoro 0-1 1 = ABapwiiHas He
HanpsKeHNs curHanusauyst 8 7 “crnonb3ayeTcs
5 1 CurHan BbICOKOro 0-1 1 = ABapuiiHasi He
Hanps>keHns 0-1 curHanusauus 9 8 ncnonb3yeTcst
3 2 CurHan npeBbiLLEHNS 0-1 1 = ABapuiiHasi 10 9 He
Toka 0-1 curHanusauus nenonbsyercs
~ 1 = AsapuiiHas Mepekniovaresns
4 3 CurHan Temneparypbl | 0-1 CHrHanM3auVs 11 10 peimmos 0 ABT
1=
5 4 OG6pbIB (hasbl 0-1 HeucnpasHoGTs 1 4 KMy
1= 2 8 Ky
6 5 Potop sabnoknposad | 0-1 3a_6J'IOKI/IPOBaH 12 " He
ncrnonb3yeTcs
7 6 BepxHee orpaHuyeHne 0-1 1=
TOKa OrpaHuyeHmne 13 12 He
ncrnonb3yeTcs
8 7 He ncnonbayetcst I
1 = BbicoKast 14 13 °
9 8 Mynbcaunsa Toka 0-1 AynbCaLMsS ToKa mcrnonb3yeTcs
He
10 9 gxgH?gHeaaBmcmmoﬁ 0-1 1= 1 " vicnonboyeres
RawsT EEPROM Hevonpasrocts | [16 [15  |ECTvn 1
BHyTpeHHsAs ~ _
11 10 ocTaHoBKa 0-1 1=Cron
Input Registers: 13
0x04: Read
Peructp | Aapec | PyHKLuN Awnana3oH PaspelueHne EQM
1 0 EC Tun 1 %
Bepcus
2 1 nporpamMm. 0.01
obecney.
Bepcusi
3 2 nporpaMmbl 0.01
nepesanycka
Beixop _
4 3 KOHTpONNIEpa B % 0-10000 0.01 %
CkopocTb
5 4 Ha BbIxoae 0-3000 1 SI%
KOHTponnepa
Temnepatypa
6 5 BHYTpY -5000-15000 | 0.01 °C
KOHTponnepa
BxogHoe N
7 6 HanpskeHve 0-500 1 B
8 7 BbixogHol ToK 0-30000 1 MA
9 8 BX. MoLLHOCTb 0-6000 1 BT
10 9 Mynbcaunsa Toka | 0-32000 1 MA
Bpewmsi paboTbl
11 10 KOHTponnepa B 0-1439 1 MuH.
MVIH.
Konuyectso
12 11 OHen paboTbl 0-9999 1 [eHb
KOHTponnepa
Mynbcauns _
13 12 HAMpSKEHNS 0-500 1 B
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®yHKLMM 6e30NacHOCTH

KoHTponnep EC 3aluiieH OT KOPOTKOro 3a-
MbIKaHUs MexXay asamt i UMeeT BCTPOEHHBI
orpaHuynTeNb ToKa Ans 3aLiMThl 3NeKTPOABU-
ratensi. KoHTponnep cooTBeTCTBYeT TpeboBsa-
HUSIM K ycuneHHon ndonsiumm (3750 B RMS).

B 06a3aHHOCTY aneKTpuka BXOQUT YCTaHOB-
Ka U3[enns ¢ HafeXXHbIM 3a3eMneHnemM u
co6ntofeHnemM BCex Npasun 6e3onacHocTy,
NPEeAYCMOTPEHHbLIX MECTHBIMU TPeBoBaHWsI-
MU 11 CTaHZapTaMu. YCTPONCTBO 3aLUMTHOMO
oTktoYeHns (Y30), MHorokpaTHoe 3alumTHoe
3a3eMIieHre Unn cTaHgapTHoe 3a3emineHune
MOryT 6bITb MCMOMb30BaHbl B KAYECTBE [0-
MOSTHUTENBHBIX MEP NMPEROCTOPOXHOCTU, ECNN
OHW COOTBETCTBYIOT MECTHbIM TPEGOBaHUAM M0
3NeKTPO6E30MacHOCTU. YTeYKa ToKa B 3eMJIO
npesbiwaeT 3.5 MA. B cBA3n ¢ 3TUM nsgenve
Heo6X0AMMO HafeXXHO 3adKcupoBaTh U ycTa-
HOBUTb YCUNIEHHOE 3a3eMIIEHNE.

Brumarwe! [Npy BOSHUKHOBEHUN 3aMblKaHUs
Ha 3eMJ1t0 TOK KOPOTKOIrO 3aMblKaHUsI MOXET
cofep kaTb COCTaB/ISIIOLLYIO MOCTOSIHHOMO TOKa.
Ecrm ncnonssyercsa Y30, To Takoe yCTpOnCTBO
JLI0/KHO O6GHapy XvuBaTh TakoW TOK, a Takxke
LO/MKHO ObITb YyCTaHOB/IEHO B COOTBETCTBUM C
LEeVICTBYIOLYNMUN MECTHBIMU 1 MEXAYHaPOAHbI-
MU nipaBuiamu.

CEPBUC U OBCNY>XUBAHUE

Pebpa oxnakgeHns KoOHTponnepa AomKHbI
cofiep>XXaTbCs B OHULLEHHOM OT MbInu, rpasu

1 APYTUX MOCTOPOHHMX BELLECTB COCTOSHM
ANs TOro, YTo6bl NOTOK BO3AyXa Mor cBO6OAHO
NPOXoanTb MexXay HUMU. OTNOXKEHNS Nbin,
rpsi3u 1 APYrnX MOCTOPOHHMX BELLECTB Ha
pebpax oxNiaXkAeH U Mexay HAMK NpensT-
CTBYIOT oxNaxxfeHnto koHTponnepa OJ Air2EC
1 Takum 06pas3oM yxyALlatoT ero paboTy.
Kpome aToro HMKakoro crneuuansHoro oo6cny-
>K1BaHUsA He TpebyeTcs.

A MpepynpexpeHne! Pebpa oxnaxpeHus
MOTYT CUJIbHO HarpeBaTbCs.

A MpepynpexaeHue! Kontponnep OJ
Air2EC Henb3a peMoHTUpoBaTh Ha mecTe. Hu-
KOrfa He MNbITanTeChb NOYNHUTL HENCMPABHBIN
6nok. O6patutech k Bawemy noctasLivKy ans
nonyyeHnsi 3aMeHbl.

BHumaHme! lononHnTenbHble TEXHNYECKME
[aHHble NPefoCTaBNSOTCS MO 3anpocy oT
Bawero noctaBwuka.

ABAPUMHbIA CUTHAT

B cnyyae BO3HVWKHOBEHMWSI aBapuinHON Cu-
Tyaunmn BCTPOEHHOE 3aLLUTHOE YCTPOMNCTBO
oTkntoyaeT EC kKoHTponnep. Ecnv asapuii-
Has cuTyauusi ucHesaeT, aBapuinHbIi curHan
aBToMaTunyeckmn copacoiaetca u EC koHTpon-
nep nepesarnyckaeTcsi. Ecnm 4ucno nonbitok
nepesarpy3kyi MPEBbICUT MaKCUMabHO
ponyctumoe Yucno (5 pas) aBapuinHbIi curHan
HEO6XOAMMO COPOCUTL BPYUHYIO.

C6poc aBapuinHOro curHana Npon3BoanTCS
nynscupoaHunem CoilStatBit, agpec 1 = "1,
ABapuiiHbIl cUrHan aBTomaTu4eckmn copa-
CbIBaeTCS NPU OTKIIOYEHNUN KOHTPOMNepa ot
VNCTOYHVKA NuTaHus 6onee 4em Ha 60 cek.

MOUCK N YCTPAHEHUE HEUCMNPABHOCTEN

BckpbiTue EC koHTponnepa

Mepepn BckpbiTMemM EC KoHTponnepa 0CHOBHOE MUTaHUe [OMMKHO BbiTb CHATO Kak MUHUMYM 3a 2
MUWHYTbI A0 3TOro. B npoTrBHOM cny4yae yCTPOWCTBO MOXET CoAep>KaTb OCTAaTOUHbIV TOK, COCOGHbIN

npmnBecCTn K Cepbe3HOI7I TpaBme.

Mouck n ycTpaHeHne HeMcnpaBHOCTEN:

CumnTom

OnucaHue

Mepbl O yCcTpaHeHuo

[evratens He paboTaeT

OTcyTCTBYET NUTaHUe

MpoBepbTe Hanu4yne NuTaHust
koHTponnepa EC: Ha knemmax
"L” n ”"N” pns mopeneii 230 B n
Ha knemmax “L17, ”L2” n "L3”
ons mopenen 3 x 400 Bun 3 x
230 B.

OTCyTCTBYET CUrHan

Coil Stat Bit, agpec = 0:

yrnpasneHuns Oeuratens BKJ1/BbIKJT (1=BKJ1)
Mnoxve anekTpuyeckne | MNpoBepbTe KOHTaKTHbIE
coeanHeHnst pasbeMbl 1 gpyrvie

ANEeKTpu4ecKmne coegnHeHns.

He 3apaHo 3Ha4eHune
CKOPOCTU BpaLLleHus

Holding Register, agpec=0;
3Ha4eHne ckopocTu B %;
0-10000 ( 0-100%)

BHyTpeHHss 3awymTa
anekTpoasurarens
oTKnoYnna ero 5 pas
13-3a neperpysKkun

Coil Stat Bit, agpec = 1: Cépoc
(1 = C6poc / nmnynee) 0 — 1
ABapuiiHbIN CUrHaN Takxe
MOXXET ObITb COpPOLLEH
OTK/OYEHNEM MUTAHNSA
koHTponnepa OJ Air2EC n
NOAKIIOYEHEM ero cHoBa
nprMepHo 4epes 60 cek.

HewncnpasHocTts EC
KOHTpoOnnepa

3ameHunTe EC koHTponnep

HeuncnpaBHocTb
aneKkTpoasurarens

3ameHnTe aneKTpoasuratenb

MoBbIweHHBbIN Wwym EC koHTponnepa

CrnLwKOM HM3Kast
YacToTa KoMMmyTaLmm

YBenuysTe 4acToTty
KOMMyTauun.

Holding Registers; agpec 10:
Mepekntoyatens pexxmmos; 0,
1,2;

0=ABT,1=4kKly, 2 =8kl

MoBbILWEHNe YacToThbI
KOMMyTauuy yBennimBaeT
noTepv 3Heprun B ABuratene.
Moatomy pabota gsurarens
CTaHOBUTCSI MEHee
3(PHEKTNBHON 1 IKOHOMUYHONA.

KoHtponnep EC oTknovaetcs
o}

He 3a6yabTe c6pocuThb aBapuiiHbIii

3ambikaHue, no
KpaiiHel mepe, AByx
a3 Ha knemmax

YcTpaHuTe KOpoTkoe
3amMblKaHne Ha KIemmax
aBurartens o)

curHan ycraHoskoi Coil Stat Bit, agpec: | ppuratens

1="1". C6poc (1 = Cépoc / umnynsc)

ABapuiiHbI CUrHaJ TakXXe MOXKET ObITb

COPOLLEH OTKIIOYEHNEM MUTaHNS

KoHTponnepa EC v nogkmoveHnem ero

CHoBa npumepHo Yepes 60 cex.
HeucnpasHocTb 3ameHunTe anekTpoasuraTesnb Q)
aneKTpoasuraTtensi
Meperpyska YMeHbLUMTE Harpy3Kky Ha
anekTpoasuraTensi aBuratenb Q)

YTUNU3ALMA U OXPAHA OKPY>KAIOLLLEN
CPEAbI

[MomorvTe 3aLlUTUTL OKPYXKaIOLLLYIO cpeay,
YTUIN3VPYS YNAKOBKY N HEHY>KHYIO NMPOJYKLIMIO
COOTBETCTBYIOLLMM 06pa3oMm.

YTunusauusa wspenus
N3penus, 0603Ha4YeHHbIE OaHHbIM CUM-
BOJIOM, HE [OMKHbI ObITb YTUIN3MPOBa-
Hbl BMECTe C 6bITOBbIMU OTXOAamu, HO
OOMKHbI ObITb JOCTaBMEHbI B crieyna-
JIN3NPOBaHHbIE LIEHTPbI yTUAN3auum B
COOTBETCTBUU C AENCTBYIOLLVMIA MECTHBIMN
npasunamm.

0OJ Electronics A/S

Stenager 13B - DK-6400 Senderborg

Tel. +4573 121314 - Fax +4573 1213 13
oj@ojelectronics.com - www.ojelectronics.com

MAPKWPOBKA CE

Komnanus OJ Electronics A/S 3asBnseT, 4to
n3genve N3roToBneHo B COOTBETCTBUM C
DOupekTtusoii CoseTa 92/31/EEC no anekTpo-
MarH1THON COBMECTMMOCTM (C nocneayoLmmm
nonpaskamu) n Oupektnson Coseta 73/23/EEC
ONs 9NeKTPUYecKoro o6opyaosaHus, npegHa-
3HaYeHHOro Ans NCMONb30BaHNSA B YyKa3aHHOM
AnanasoHe HanpsKeHWii.

MpuMmeHsiemble HOPMbI

EN 61800-2

"PerynupoBaHune CKOpOCT/ B CUCTEMax
CUNOBBIX 3NEKTPUYECKNX NprBOAOB. HacTb 2.
O6Lwue TpeboBaHnsA".

EN 61800-3

"O6Luas anekTpomarHuTHasi COBMECTUMOCTb”
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Fig. 1 Fig. 2

Dimensions OJ Air2EC 1080D — 3240D Dimensions OJ Air2EC 3400D — 3650D
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Fig. 3 Fig. 4
Installation orientation externally on duct Installation orientation internally in duct/unit
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Fig. 5 Fig. 6
Connecting the hand terminal (OJ EC HTERM) Connection to OJ Air2 Fan 10

BR-0982B05a
BR-0982B06a
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Fig. 7
Electrical connection of OJ Air2EC 1080D-1115D

Fig. 8
Electrical connection of OJ Air2EC 3160D - 3650D
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Fig. 9 Fig. 10
Overview of terminals Relationship between speed and setpoint
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Fig. 11 Fig. 12
Relationship between speed and ramp up/down Connections in RJ12 communication sockets A & B
Speed out - N - N
A So<gE S E
O »nl T + 000l T
Max. Speed =D I = = > =35 5= C
| TOOTO TODTO
‘ < | | < 1 < | | < 1
\
Min. Speed ‘
lIJp Ramp ‘ Down Ramp ‘
\
| | |
Setpoint ‘ ‘ ‘ ‘
| | = &
100 % o o
| \ g [ I g
(o2} (o2}
| \ e <
& &
0% | ‘ » Time B A

26 © 2014 OJ Electronics A/S



Fig. 13
Connecting the cable screen to the EC Controller

Fig. 14
Cable entry in OJ EC Controller

15 mm
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