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1. Tuotteen esittely

OJ DRHX on uuteen tekniikkaan pohjautuva uuden sukupolven kayttdjen sarja, joka on suunniteltu
pyoriville lammdnvaihtimille. OJ DRHX soveltuu moottoreille, joiden nimellinen vaantémomentti on
2-14 Nm. Ohjaukseen voi kayttda RS-485 interface ja analogisia ohjaimia.

Siind missa tavallisten hammasvaihdemoottorien vaant® heikkenee pienilla ja suurilla kierroksilla,
askelmoottori yllapitdd samaa korkeaa py6érimismomenttia koko nimellisnopeuden ajan.
Askelmoottorin lineaarinen vaantémomenttikdyra mahdollistaa roottorin nopeuden erittdin tarkan
saadon paljon suuremmalla alueella. Muodostuvaa lAmpda voidaan hyédyntaa energiatehokkaasti, ja
lampdtilan saatd toimii tarkemmin.

OJ DRHX siséltaa kehittyneen ohjelmiston, joka valvoo roottorin py&rimisliikettd. Siksi fyysista tai
optista roottorinsuojaa ei tarvita. Sen ansiosta yksikossé ei ole ylimaaraisia komponentteja, ja sen
asennus sujuu helpommin.

Askelmoottorin korkea vadantdmomentti ja vektoriohjaus (FOC, Field Oriented Controls) muodostavat
innovatiivisen ja erittdin tehokkaan ratkaisun. Kaytté varmistaa moottorin takaisinkytkentésignaalin
avulla, ettd moottoriin sy6tetaan tarkalleen oikea maara virtaa tavoitenopeuden ja -momentin
muodostamiseen.

2. Johdanto

¢ Naissa ohjeissa kuvataan seuraavia tuotteita:
¢ OJ-DRHX-1690-MAN5
¢ OJ-DRHX-1790-MAN5
e OJ-DRHX-1055-MNN5
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5 ;- médritetty erillisessé asiakirjassa
e OJ-DRHX-1220-MNN5
¢ OJ-DRHX-1220-MANS5

¢ | ue ndma ohjeet huolellisesti ja noudata niitd ennen OJ DRHX:n kayttéonottoa.

e Nama ohjeet sisaltavat tarkeaa tietoa, ja niitd on noudatettava OJ DRHX:n asennuksen, kytkennan
ja kayttdonoton aikana sek& huollon, korjausten ja vianetsinnan aikana.

¢ Ohjeiden laiminlydnti johtaa laitetoimittajan vastuun ja takuun raukeamiseen (katso myds kohtaa 6.
Mééréystenvastainen kdyttd).

e Teknisid kuvauksia, piirroksia ja kuvia ei saa osittainkaan kopioida tai luovuttaa ulkopuolisille ilman
OJ Electronics A/S:n lupaa.

e OJ Electronics A/S pidattaa kaikki oikeudet, mikali tuote sisaltyy patenttioikeuksiin tai muuhun
rekisterdintiin.

e OJ Electronics A/S pidattaa oikeuden tehda lisdyksia naiden ohjeiden sisaltoon ilman erillista
iimoitusta.

3. Symbolit

Ohje sisaltda kohtia, jotka on merkitty symboleilla ja varoituksilla. Naihin kohtiin on kiinnitettava
erityistd huomiota.

/\ gz

3.1. Tama symboli tarkoittaa vaaratilannetta, joka voi johtaa vakavaan vammaan tai kuolemaan.

3.2. Taméa symboli tarkoittaa mahdollista vaaratilannetta, joka voi johtaa vahaiseen tai lievadn vammaan.
Tata symbolia kaytetdan myds varoittamaan vaarallisista ja riskialttiista olosuhteista.

3.3. Tama symboli viittaa tarkeisiin tietoihin ja tilanteisiin, jotka voivat johtaa vakaviin esine- tai
omaisuusvaurioihin.

©
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4.

Turvallisuuden varmistaminen ennen asennusta

Ainoastaan péateva henkilosto tai tuotteen asennukseen koulutetut henkilét saavat asentaa OJ
DRHX:n.

Pateva henkildstd tuntee asennusty6t ja osaa asentaa laitteen asianmukaisten paikallisten ja
kansainvélisten vaatimusten, lakien ja asetusten mukaisesti.

Pateva henkildsto tuntee ohjeet ja niissa kuvatut turvatoimet.

Sahkoverkkoon kytketyssd OJ DRHX-kaytdssa on vaarallinen korkea jannite.

Laite on aina kytkettava irti sdhkéverkosta ennen asennus-, huolto- tai korjaustdiden aloittamista.
Testipainiketta voi kayttaa laitteen ollessa kytkettynd séhkéverkkoon.

Kun OJ DRHX on kytketty sahkdverkkoon, askelmoottori saattaa kdynnistya vahingossa ja aiheuttaa
vaaratilanteita, henkildvammoja tai esine- ja omaisuusvahinkoja.

Askelmoottorin/roottorin voi kdynnistaa ulkoisella tulosignaalilla tai RS-485 interface kautta.

Ennen OJ DRHX:n kytkemistéd séhkdverkkoon kaikki sen komponentit eli askelmoottori, hihna,
vakipydéra ja roottori on asennettava oikein.

Ennen OJ DRHX:n kytkemistéd s&hkdverkkoon kaikki kannet on asennettava oikein ja kaikki aukot
seké kaapelilapiviennit on suljettava huolella. Maé&ritetyn kotelointiluokan vaatimusten tayttdmiseksi
kaikkien kayttamattdmien kaapelildpivientien tilalle on vaihdettava sokeat laipat.

OJ DRHX siséltaa kondensaattoreita, joihin tulee varaus kaytén aikana. Varaus saattaa sailya naissa
kondensaattoreissa myos sen jalkeen, kun virransy6ttd on katkaistu. Liitant6ja tai johtimien paita ei
saa koskettaa ennen kuin kondensaattoreiden varaus on purettu. Vakavien henkilévammojen vaara.
Tavallisissa olosuhteissa varaus purkautuu yleensé noin 3 minuutissa.

Tuotteen kaytto

OJ DRHX-kaytolla ohjataan pyorivien lammdnvaihtimien nopeutta iimanohjausyksikdissa.

OJ DRHX-kayttd soveltuu vain OJ Electronics A/S:n toimittamien OJ-MRHX-askelmoottorien
ohjaukseen. Kayttdon ei saa liittéa eika silld saa ohjata muun tyyppisté askelmoottoria.

OJ DRHX soveltuu erillisiin kayttdkohteisiin tai suurten jarjestelmien/koneiden osaksi.

Tuotetta saa kayttaa ohjeiden mukaisissa ymparistoissa ja lampdtiloissa.

Katso lisdtietoja kohdasta 23. Tekniset tiedot.

Kayttd ja askelmoottori muodostavat slave-yksikdn, jota ohjataan ulkoisen ohjausyksikon signaaleilla
tai komennoilla.

OJ DRHX-kaytdssé on sisddnrakennettu askelmoottorinsuoja.

OJ DRHX-kaytto soveltuu koti- ja teollisuuskayttdon, ja se sisaltdd EMC-suotimen.

N\

6.

Maaraystenvastainen kaytto

OJ DRHX-kayttoa ei saa ottaa kayttdon ennen kuin kone tai kokoonpano, johon se on kytketty, on
kokonaisuudessaan hyvaksytty kaikkien kansallisten ja kansainvélisten méaraysten mukaiseksi.
Tuotteeseen ei saa kytked virtaa ennen kuin kokoonpano tayttda kokonaisuudessaan KAIKKIEN
asianmukaisten EU-direktiivien vaatimukset.

Tuotteella on valmistajan takuu, jos se on asennettu nédiden ohjeiden ja asianmukaisten
asennusvaatimusten mukaisesti.

Jos tuote on vahingoittunut (esim. kuljetuksen aikana), sen tarkastus ja (tarvittaessa) korjaus on
tilattava OJ Electronics A/S:Ité ennen tuotteen asennusta, kytkemista sahkdverkkoon ja virran
kytkemista.

Jos OJ DRHX asennetaan osaksi konetta, jossa on pyorivid osia, esim. ilmanohjausyksikkd6n tai
vastaavaan, koko jérjestelmén on taytettava konedirektiivin vaatimukset.

© 2023 OJ Electronics A/S 5
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7. EMC - Sahkémagneettinen yhteensopivuus
e OJ DRHX A sisaltdd EMC-suotimen.
8. Hyvaksynnat ja sertifikaatit
CE-merkinta
¢ QJ Electronics A/S vakuuttaa yksinomaisella vastuullaan, etté tuote tayttda seuraavien Euroopan
parlamentin direktiivien vaatimukset:
¢ Pienjannitedirektiivi (LVD): 2014/35/EU
e EMC - Sdhkdmagneettinen yhteensopivuus: 2014/30/EU
* RoHS - Tiettyjen vaarallisten aineiden kayttorajoitukset sahko- ja elektroniikkalaitteissa:
2011/65/EU
Tuotestandardi
¢ Standardin EN 61800-2 mukaisesti — Nopeussaadetyt sahkodkaytot, yleiset vaatimukset.
Turvallisuus
¢ Standardin EN 61800-5-1 mukaisesti — Nopeussaadetyt sdhkokaytot:
Turvallisuusvaatimukset — Sdhkosta, [Ammadsté ja energiasta johtuvat vaarat.
EMC - Séhkdmagneettinen yhteensopivuus
e Standardin EN 61800-3 (C1 ja C2) mukaisesti — Nopeussaadetyt sdhkokaytot. Osa 3. EMC -
vaatimukset ja erityiset testimenetelmét.
RoHS-yhteensopiva
e Ei sisalla RoHS-direktiivin mukaisia vaarallisia aineita.
9. Tuotevalikoima
9.1 Kayttojen valikoima

¢ OJ DRHX-askelmoottorikayttdjen valikoimassa on vaihtoehtoina 3 eri nimellistehoa ja

kotelointityyppia. Laitteen koko ja toiminnot ovat mallikohtaisia. Katso lisatietoja OJ DRHX-mallien

taulukosta 9.1

J OJ-DRHX-1690-MANS5 - kuvaus naissa ohjeissa

J OJ-DRHX-1790-MANS5 - kuvaus néissa ohjeissa

J OJ-DRHX-1055-MNN5 - kuvaus erillisessd ohjeessa
J OJ-DRHX-1055-MAD5 - kuvaus erillisessé ohjeessa
J OJ-DRHX-1220-MNNS5 - kuvaus erillisessé ohjeessa
J OJ-DRHX-1220-MADS5 - kuvaus erillisessé ohjeessa

Taulukko 9.1* DRHX-1055- DRHX-1055- DRHX-1220- DRHX-1220- DRHX-1690 DRHX-1790-
MNN5 MAD5 MNN5 MAD5 -MANS5 MANS

RS-485 interface Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla

Modbus Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla

BACnet Ei Kylla Ei Kylla Kylla Kylla

0-10V Ei Kylla Ei Kylla Kylla Kylla

Nayttd Ei Kylla Ei Kylla Ei Ei

Alykas roottorinsuoja Vakiona Vakiona Vakiona Vakiona Vakiona Vakiona

Ulkoinen roottorinsuoja | ei Lisavarusteet ei Lisavarusteet Lisavarusteet Lisdvarusteet

Puhtaaksipuhallus ei Kylla ei Kylla Kylla Kylla

Vaantymissuoja Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla Kylla

Teho (maks.) 55 W 55 W 110/220 W 110/220 W 690W 790 W

Verkkojannite 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC 1x230 V AC

Nimellismomentti 2 Nm 2 Nm 4/8 Nm 4/8 Nm 14 Nm 14 Nm

Maksimikierrosluku 400 rpm 400 rpm 400 rpm 400 rpm 400 rpm 400 rpm

Moottorin jannite 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC

Mitat (, k, s) (mm) 183,0x142,7 183,0x142,7 183,0x142,7 183,0x142,7 185.0x230,5 184.5x265,5
x55,0 x55,0 x55,0 x55,0 x90,0 x125,0

Kotelointiluokka (IP) P54 P54 IP54 P54 P54 P54

* Tutustu myds teknisiin tietoihin kohdassa 23.

© 2023 OJ Electronics A/S
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9.2  Askelmoottorien valikoima
Kaytt6dn sopivien askelmoottorien valikoima siséltaa 3 eri nimellismomenttia: (Katso taulukosta 9.2)
J OJ-MRHX-3P02N-03C5
J OJ-MRHX-3P04N-03C5
J OJ-MRHX-3P08N-03C5
J OJ-MRHX-3P14N-03C5
Taulukko 9.2 0OJ-MRHX-3P02N-03C5 | OJ-MRHX-3P04N-03C5 | OJ-MRHX-3P08N-03C5 | OJ-MRHX-3P14N-03C5
Moottorin momentti 2 Nm 4 Nm 8 Nm 14 Nm
Askelmoottorin jannite | 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Minimikierrosluku 1 rpm 1rpm 1rpm 1rpm
Maksimikierrosluku 400 rpm 400 rpm 400 rpm 400 rpm
Kaapelin pituus 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

Sahkaliitanta

4-napainen Tyco MATE-
N-LOK

4-napainen Tyco MATE-
N-LOK

4-napainen Tyco MATE-
N-LOK

4-napainen Tyco MATE-
N-LOK

Askelmoottorin mitat

85 mm, 85 mm, 67 mm

85 mm, 85 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 156 mm

134 mm, 134 mm,

(lev., kork., syv.) 170 mm
Akselin lapimitta @12 mm @12 mm @12 mm 219 mm
Kotelointiluokka (IP) IP54 IP54 IP54 IP54

/\ s

Ainoastaan OJ Electronics A/S:n alkuperéisid askelmoottoreita saa kytked DRHX-kayttoon.

9.3

Jatkokaapelien valikoima

Kaapeli ei sisally kd&ytdn toimitussisaltéén, joten se on tilattava erikseen. Toimitamme myds
jatkokaapeleita, joiden yhdessé paéssa on valmiina 4-napainen liitin (Tyco MATE-N-LOK).
Kaapelin toisessa paassa on johdinholkit, jotka kytketdan kaytdén moottoriliittimiin (U, V, W, PE).
Valikoima sisaltaa 4 eripituista jatkokaapelia.

Kuva 9.3

(1) ="U” - ruskea

(2 ="V'-musta

@ ="W" - sininen

(4) ="PE” - kelta-vihrea

A-A J.A -1 =210.....5000mm ————»
Q) ]

oo oo l 29

ooo Lol —

— —

J

—==

BR1034A49b

Jatkokaapelien valikoima:
97301 (Pituus, "L"=500 mm)
97302 (Pituus, "L"=2000 mm)
97303 (Pituus, "L"=3000 mm)
97304 (Pituus, "L"=5000 mm)

(

(

(

¢ Tuotekoodi.

Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.
Tuotekoodi.

97306 (Pituus, "L"=310 mm)
97307 (Pituus, "L’=210 mm)
97308 (Pituus, "L’=700 mm)

© 2023 OJ Electronics A/S
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10. Tuotemerkinnat

Kuva 10.1
10.1 OJ DRHX-kéytéssa on hopeanvérinen . 7
tyyppikilpi. = 5 - 8
i\ PIN: 0J-DRHX-1790-MAN5LSIN:0\81:01215:0005:17 ) ~ ,2
3 ] 14Nm 690w (230V) P54 Wt.3.6 K& “ 10
Katso esimerkit kuvasta 10.1 ja taulukosta 10.2. T N B0, SUOHESOAIA  Temp.40-450°CE = VL ——
i/ OUT: 3x0-200V 0-400Hz, 3.5A %S;’E:::L 11
_ ) - _ (LA C€x ado i Denmark
HUOMAUTUS! Tarkista, etta tyyppikilven tiedot 5770350275061407 = ™ = Paantpending ™\ | 13
vastaavat odotuksia. 15/ 13 \14
10.2 OJ DRHX-kaytt6: Tyyppikilpi, tiedot ja selitykset [Taulukko 10.2
Tuotetunnus, katso taulukosta 10.6
10.3 OJ MRHX-askelmoottoriin on kiinnitetty 2 Akseliteho nimellisjannitteell
tyyppikilpi. 3 Nimellisteho (V, Hz, A)
4 Nimellinen 1ahtéteho (V, Hz, A)
Katso esimerkit kuvasta 10.3 ja taulukosta 10.4. 5 Tuotekoodi, katso taulukosta 10.5.
6 Kotelointiluokka
HUOMAUTUS! Tarkista, ettd tyyppikilven tiedot 7 Paino (kg)
vastaavat odotuksia. 8 Lampétila-alue, kayttd (°C)
9 Valmistajan logo
10.4 OJ MRHX-askelmoottori: Tyyppikilpi, tiedot ja 10 Valmistajan verkkosivusto
selitykset 11 Valmistajan postiosoite
12 Valmistusmaa
13 CE-hyvéksynta, logo
14 Havittdminen, logo
15 Viivakoodi
Kuva 10.3
0 i Taulukko 10.4
14
g _| _| — 1 Varoitus: Moottorin 1ampétila voi nousta todella
L l l l korkeaksi >60 °C
> 2 Tuotetunnus
2 c € Em“s 3 Tuotetyyppi ja -malli
~ lpart. No MRHX-3P02N-03C5 4 Akselin [apimitta
3 13 5 Nimellinen tulojénnite, virta V/A
—>|2 Nm STEPPER MOTOR 3-Phase | 6 Ymoariston Emootil in/mak
4 Resistance per phase 5,2 Ohm <1 ” mpadriston lampdatila, min./maks.
s g12mm Class S1 ¢—— 7 Tuotekoodi
—>{IN: 0-200VAC, 1A 0-400rpm ¢ 1 ot P -
6 Temp.-40°C - +45°C  IP 54 \¥ 8 Valmistajan nimi ja osoite
7 ~_ 10 9 Valmistajan varastonumero
—>{ week no.: batch no.: serial no.: year 10 Kotelointiluokka (IP-luokka)
0J ELECTRONICS A/S 1 RPM min./maks.
8 Stenager 13B 12 Kayttotapa (S1= Jatkuva kaytto)
DK-6400 Sgnderborg 13 Vaihevastus (Q)
Denmark -
9 14 RoHS-yhteensopiva
—p 75103 - -
b 15 Havittdminen, logo
16 CE-hyvéaksyntd, logo
10.5 Tuotekoodi
Jokaiselle OJ DRHX-kéytolle méaritetddn oma
tuotekoodi tehtaalla.
Tuotekoodi (katso taulukosta 10.5) sisaltaa
14 numeroa ja kertoo tietoa OJ DRHX-kaytosta.
Tuotekoodi ssaltaq seura“avat tiedot: Taulukko 10.5
* Vglmlstusvnkko Viikon nu- | Tilausnumero | Sarjanumero Vuosi
¢ Tilausnumero mero
e Sarjanumero Vi Vi TTTTT|SSSSS Vu Vu
¢ VValmistusvuosi Valmistus- | Tilausnumero | Yksikon nu- | Valmistus-
* Katso taulukosta 10.5 viikko mero Vuos

© 2023 OJ Electronics A/S 8
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10.6 Tuotetunnus

Tuotetunnus on numeroiden ja kirjainten sarja. Jokainen numero ja kirjain kertoo jotain tuotteesta.
Katso lisdtietoja kuvasta 10.6.1 (Kaytto) ja kuvasta 10.6.2 (Askelmoottori)

Kuva 10.6.1 - Kéyttd; tuotetunnus

o 3 P e e 8 9 10 [ 11 [ 12 13 14 | 15 [ 16 | 17
Company - Product name - Phase Power - Configuration
(ol o E e BT e 1 P = M| S A R D | S
\ / N - J [N = ]
I
Company: Voltage supply: Interface:
"XX” : Company initials ‘ ”1” : 1 Phase; 1x230VAC “M" : RS-485
Type: Control option:
“D" : Drive "N"” : None
“A" : Analog control
Type: Power output:
"RHX" : Rotary Heat Exchanger ‘ "055" : 55W Display option:
"220" : 220W “N” : No display
"690” : 690W “D" : 3 x 7 segment
“790" : 790W

Sealing grade:
"5" : IP 54

Kuva 10.6.2 - Askelmoottori; tuotetunnus

1 | 2 [ 3 4 5 6 7 s [ o [ 10 11 12 13
Product name - Phase Torque Configuration
M R H X - 3 P 0 2 N - 1 5
J A
% : T
T T Cable length:
Type: - 1" : 1 meter
“"MRHX" : Stepper motor Torque: "2" : 2 meters
"02N” : 2Nm
"04N” : 4Nm
Voltage: UBN : 8Nm Sealing grade:
"3P” : 3 phase = 3 x 200VAC 14N" 2 14Nm 5" : 1P 54
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11. Hajotuskuvat ja mittapiirrokset

Kuva 11
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Taulukko 11

Nro Kuvaus

Nro Kuvaus

Askelmoottorin kytkennét (U, V, W, PE)

RJ12 RS-485 - liittimet

Liittimet tulevaa kayttéa varten

6 Liitdntarima Modbusin ja A/D:n ohjaussignaaleille

Systtaliittimet (L, N, PE)

1
2
3 Liitin lisdmoduulia varten
4

Liitdntarima Modbusin ja A/D:n ohjaussignaaleille
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11.1

Kayttd — mittapiirustus

Kuva 11.1.1 - OJ-DRHX-1690-MANS

Kuva 11.1.2 - OJ-DRHX-1790-MANS
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12.

Mekaaninen asennus

/\ e

¢ Virheellinen mekaaninen asennus voi johtaa ylikuumenemiseen ja toimintahairidihin.
¢ Jos kotelo on murtunut tai siind on muita mekaaniseen ylikuormitukseen viittaavia merkkej3,
laitteen sisélle saattaa paasta kosteutta, miké aiheuttaa sahkoiskun vaaran. Jos ndin on, poista

12.1

12.2

laite kokonaan kaytosta.

Kayttd

Vain koulutettu/kokenut henkil6std saa asentaa OJ
DRHX:n.

Varmista OJ DRHX:n asianmukainen jadhdytys
sijoittamalla se aina niin, ettd ilma kulkee esteettomasti
OJ DRHX-kaytdn jaédhdytysripojen ymparilla.
Ympéristdon maksimi-/minimildmpétila: Katso
lisétietoja kohdasta 23, Tekniset tiedot.

Tulevien huolto- ja ylldpitotdiden helpottamiseksi
asenna kayttd niin, ettd sen ymparilla on riittdvasti
vapaata tilaa.

Teknisten tietojen mukainen kotelointiluokka
edellyttad, ettd kaapelilapiviennit eivat osoita yldspain
(katso kuvaa 12.1.1).

Esta veden padsy OJ DRHX:n sisédpuolelle kaapelien
ja kaapelilapivientien kautta varmistamalla, etta
litinnat on asennettu oikein. Vesi ei saa paasta
kerddntymaan lapiviennissa olevaan kaapeliin.
Varmista OJ DRHX:n optimaalinen jaahdytys
asentamalla se pystysuuntaisesti ja kaltevasti niin,
ettd kallistuskulma on korkeintaan 45° (katso kuvaa
12.1.1). Jdahdytysripojen jadhdytyksen on aina
tapahduttava jadhdytysrivat lapaisevélla luonnollisella
termiselld nousuvirtauksella.

OJ DRHX on asennettava tasaiselle, tukevalle pinnalle.
Ala kayta liian pitkéa askelmoottorin kaapelia. Asenna
0OJ DRHX mahdollisimman lahelle askelmoottoria.
Tuote on kiinnitettédva vahintaén kolmeen ruuvinreikdan
jaéhdyttimen alumiiniprofiilissa.

Neljannell& ruuvilla voi kiinnittdd myos potentiaalin
tasausjohtimen, katso lisétietoja kohdasta 13.5.
Kayttdad ei saa asentaa suoraan auringonpaisteeseen.
Katso mittapiirustus kuvasta 11.1

Askelmoottori

[\

Askelmoottorin virheellisestd mekaanisesta asennuksesta voi seurata sdhkdisku, kuuluvaa melua
ilmanohjausyksikoissa, kanavissa ja muissa rakenneosissa, ylikuumenemista, suorituskyvyn
heikkenemista ja virheilmoituksia.

Kuva 12.1.1

D \\

b d

BBR1014A05a

Kuva 12.1.2

BR1014A26a

MRHX-askelmoottori on suunniteltu ja mukautettu DRHX-kayttdéon.

Kayttdon ei saa koskaan kytked tuotteen toimitussisaltoon kuuluvasta moottorityypistéd poikkeavaa
moottoria. Jos askelmoottori on viallinen, se on vaihdettava vastaavaan malliin. Varmista malli ja
tyyppi toimittajalta.
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12.3

Askelmoottorissa on nelja aukkoa, joiden
avulla asennuslevy on helppo asentaa. (katso
esimerkki kuvassa 12.2.1; merkinta *1).
Asennuslevy on kiinnitettava tiukasti laitteen
runkoon (katso esimerkki kuvassa 12.2.1;
merkinta *1).

Askelmoottorin maadoituksessa on
noudatettava paikallisia ja kansallisia
maarayksia (katso kuvaa 12.2.1: merkinta *2).

Askelmoottorin voi kiinnittdd myds
tarindnvaimentimien kanssa.

Valmistajalla ei ole erityisid vaatimuksia
tarindnvaimentimien kaytosta.

Aanekk&an resonanssin valttamiseksi yksikko-
ja kanavajarjestelmassa asennuslevyn

on oltava tukeva ja se on asennettava
tarinanvaimentimien paalle (ks. kuva 12.2.2;
merkinta *2)

Koska tarindnvaimentimet erottavat
askelmoottorin iimankasittely-yksikosta,
askelmoottorin kehyksen ja ilmanohjausyksikén
rungon véliin on asennettava
potentiaalintasausjohdin askelmoottorin
vaurioitumisen valttdmiseksi (ks. kuva 12.2.2;
merkinta *3).

Askelmoottorin vakipyora

Vakipydra on kiinnitettava kiristysruuvilla, joka
kiristetddn askelmoottorin akselin tasaista
puolta vasten.

Roottorin suurin momentti saavutetaan
askelmoottorin pienella vakipyoralla, silla
askelmoottorin momentti valittyy roottorin ja
askelmoottorin vakipydran valilla valityssuhteen
(N) mukaan (katso kuvaa 12.3).

Vakipyoéran on kuitenkin oltava riittdvan suuri,
jotta tarvittava roottorin nopeus saavutetaan
maksiminopeudella ja voima valittyy silti
hihnaan.

Hihna on kiristettava niin, etta askelmoottori
kayttaa roottoria ilman vakipyo6raan tai roottoriin
kohdistuvaa kitkaa.

Hihnaa ei saa kiristda askelmoottorin suurinta
sallittua sateiskuormaa kiredmmalle. Katso
lisatietoja kohdasta 24, Tekniset tiedot.
Sisdanrakennetun roottorinsuojatoiminnon
toimivuus on varmistettu rajoittamalla
vakipyo6réan inertiaa, eli vakipyéran koon
(halkaisija) ja painon on oltava seuraavalla
alueella. (Katso taulukosta 12.3)

Kuva 12.2.1

o]

)

@&’

il

J

AHU Chassis

a

BR1034A48

Kuva 12.2.2

BR1034A16a

Kuva 12.3

o

BR1034A25a

Tabel 12.3

14 Nm Pulley Size

Stepper Min. Max.
motor size | Pulley size Pulley size / weight
14 Nm 50 mm 150 mm /5 kg

200mm /2.8 kg
250mm /1.8 kg
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12.4 Roottorin kitka
e Varmista, ettd roottori pydrii koko ajan mahdollisimman pienella ja yhtendiselld kitkalla.
¢ Jos roottoria ei ole kiristetty oikein niin, ettd koko matkalla on yhtendinen kitka, valittu
askelmoottori ja kayttd eivat valttamatta pysty kayttdmaan roottoria oikein. Energiankulutus ja
lBmmontuotto kasvavat, kayttdika lyhenee ja laite antaa virheilmoituksia.

13. Sahkoasennus

N\

¢ Vain koulutettu/kokenut henkildstd saa asentaa OJ DRHX:n ja suorittaa sen kayttddnoton.

e Varmista, ettd askelmoottorin tyyppikilvessé annetut tiedot ja OJ DRHX:n tuotekyltisséd annetut
tiedot vastaavat kokoonpanoa ja kdyttdtarkoitusta.

e Vadranlainen sédhkdasennus voi aiheuttaa vakavan henkildbvamman tai kuoleman.

N\ ez

13.1 Vaarallinen indusoitunut jannite
¢ Jos ilmanohjausyksikdn kautta kulkeva luonnollinen veto saa roottorin pyérimaan ilman
kdynnistyssignaalia, askelmoottori saattaa tuottaa jannitettd OJ DRHX:n askelmoottorin liittimiin.
Jannitteisten liittimien koskettaminen on vaarallista.

O rrzs

13.2 EMC-maéaraysten mukainen asennus

¢ |/O- ja RS-485 interface-tiedonsiirtoon ei tarvitse kayttéda suojattuja kaapeleilta. Mydskaan
moottorikaapeleiden ei tarvitse olla suojattuja.

 Ala veda verkkojannitetts, askelmoottorin liittimié ja ohjaussignaaleita samaan kaapeliin.

e Kayttd ja askelmoottori on asennettava ilmanohjausyksikdn kotelon/rungon sisélle.

¢ Askelmoottorin ja OJ DRHX-kaytdn valinen kaapeli on kiinnitettdva koko pituudeltaan
ilmanohjausyksikdn koteloon/runkoon. Kaapeli sisaltda askelmoottorin kaapelin, liittimen ja
jatkokaapelin.

13.3 Oikosulkusuojaus
¢ OJ DRHX:n edelld on aina kaytettava asianmukaista oikosulkusuojausta, joka tédyttaa paikalliset ja
kansainvéliset maaraykset.
¢ OJ DRHX:n oikosulkusuojaus ei kuulu tuotteen toimitussiséltdon, vaan laitteen tai roottorin
valmistaja toimittaa ja asentaa sen.

/\ e

13.4 Vikavirtasuoja (TT-verkko)

Vikavirtasuoja katkaisee maadoitusjohtimeen kytketyt vahingolliset vuotovirrat maavian yhteydessa.

Noudata seuraavia varotoimia:

¢ Vikavirtasuojaa (RCD) kaytettdessa B-tyypin vikavirtasuojaa saa kayttda vain tuotteen
syo6ttdpuolella (B-tyyppi vaihtosdhkd ja/tai tasasdhkdkomponenttien sykaysvirta ja kiintea
vikavirta).

¢ B-tyypin vikavirtasuojien on taytettdva standardin IEC 61008/9 kaikki ehdot.

¢ Vikavirtasuojia kaytettdessd OJ DRHX:n suojamaadoitus on aina toteutettava paikallisten ja
kansainvaélisten vaatimusten, lakien ja maaraysten mukaisesti.

¢ Naiden toimenpiteiden laiminlydnti voi aiheuttaa vakavia vammoja ihmisille ja elaimille.
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/\ e

13.5 Potentiaalintasaus

Jos OJ DRHX-kéaytdssé ja roottorin rungossa tai ilmanohjausyksikdssa on erilainen
maadoituspotentiaali, sdhkoisid hairidita voi aiheutua. Jos jarjestelman komponenttien valilla on
potentiaalieroja, jarjestelmaan on aina kiinnitettdva potentiaalintasausjohdin.

Suositeltu kaapelin poikkipinta-ala: 10 mm?.

Kayta kaapelikenkii, ja kiinnitd potentiaalintasausjohdin OJ DRHX:n koteloon yhdella ruuveista, joita
kdytetddn OJ DRHX-kayt6n mekaanisessa asennuksessa.

/\ e

1

3.6

—
w
~

Vuotovirran riski (PE)

Noudata kansallisia ja paikallisia maéarayksia sellaisten laitteiden suojamaan suhteen, joiden
nimellisvuotovirta on yli 3,5 mA.

OJ DRHX-tekniikka purkaa varauksen suurilla taajuuksilla. Tallin maadoitusliitdntédén (PE =
suojamaa) voi muodostua vuotovirta.

EN/IEC61800-5-1 (nopeussdadettyjen sahkokayttdjen tuotestandardi) edellyttda erityistd huomiota,
koska OJ DRHX:n vuotovirta voi ylittda 3,5 mA. Katso lisdtietoja standardin EN60364-5-54 543.7
§:ssé Vahvistetut suojajohtimet virran suojajohtimessa ylittdessad 10 mA.

Maadoitusliitdnta on toteutettava jollakin seuraavista kolmesta tavasta:

e Jos vain yksi (1) PE-johdin on kytkettyna, kaapelin minimipoikkipinta-alan on oltava vahintaan
10 mm?, tai

¢ Jos kytkettyind on kaksi erillistd maajohdinta, niiden molempien on oltava mitoitusmaéraysten
mukaisia.

¢ Jos kaytetdan kahta johdinta, molemmat on kytkettdvd omaan maaliitdntddnsd OJ DRHX:ssa.

¢ Ulkoinen maadoitusliitdnta: Jos roottori on hyvaksytty maadoitusliitinndksi, OJ DRHX voidaan
maadoittaa roottoriin

Varmista asianmukainen maadoitus OJ DRHX:n liittimill3.

Vilta maadoituksessa kahden tai useamman OJ DRHX-yksikén vélista sarjakytkentda

(sarjamuotoinen kytkentd).

Kayta aina mahdollisimman lyhyitd maadoitusjohtimia.

Maadoitusliitdnndissa on aina noudatettava paikallisia ja kansainvalisia standardeja ja direktiiveja.

Kaapelia koskevat vaatimukset

Kaikkien OJ DRHX:n yhteydessa kaytettyjen kaapelien ja johtimien on oltava paikallisten ja
kansallisten m&araysten ja vaatimusten mukaisia.

Yleensa suosittelemme kaapeleita, joissa on kuparijohtimet.

Suosittelemme M20-liittimiin kaapeleita, joiden koko on 6-13 mm.

Ohjaussignaalien liitdntdrimaan asennettujen ohjausjohtimien (katso kuvaa 13.15) on oltava
taulukossa 13.7.1 annettujen minimi- ja maksimimittojen mukaisia.

Merkinndilla ”L”, "N” ja "PE” varustettuun liitintarimaan asennettujen sdhkoévirtajohtojen (katso
kuvaa 13.12) on oltava taulukossa 13.7.2 annettujen minimi- ja maksimimittojen mukaisia.

Askelmoottorissa on kaytettéva siihen tehtaalla asennettua kaapelia ja 4-napaista liitinta. Niité ei

saa vaihtaa.

Kumisen erikoistiivisteen 1api vedetty RS-485 interface-kaapeli voi olla tietoliikennekaapeli,
6-sdikeinen, suojaamaton, 30 AWG/0,066 mm? tai vastaava.

Suojattujen kaapelien kaytdsta ei ole annettu suosituksia.
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Ohjausjohtimet ja -kaapelit

Taulukko 13.7.1 Johtimen poikki- Johtimen poikki- Kaapelin mitat
pinta-ala, min. pinta-ala, maks.

Yksiséikeiset johdot 0,08 mm>. 1,5 mm?2. 3-8 mm

Moniséikeiset johdot* | 0,14 mm?. 1,0 mm?2. 3-8 mm

"Siséltéa tai ei sisdlla sisamuhveja/padtemuhveja

Sahkovirtajohdot ja -kaapelit

Taulukko 13.7.2 Johtimen poikki- Johtimen poikki- Kaapelin mitat
pinta-ala, min. pinta-ala, maks.

Yksisaikeiset johdot 0,2 mm?. 4,0 mm3. 3-8 mm

Moniséikeiset johdot* | 0,2 mm?2. 2,5 mm3. 3-8 mm

"Sisédltda tai ei sisdlld sisimuhveja/padtemuhveja

13.8 Kaytén avaaminen
¢ Ennen kannen avaamista varmista, ettd OJ DRHX on kytketty irti s@hkdverkosta.
Odota noin 3 minuuttia irtikytkennan jalkeen, ja irrota kansi vasta sitten.
OJ DRHX avataan kiertamalla auki muovikantta paikallaan pitavat kuusi Torx 20 -ruuvia.
Poista irrotettu kansi varovasti.

13.9 Kaapelien sisdanviennit — kaapelilapiviennit — vedonpoisto
¢ Tehtaalla asennettuja M20-kaapelilapivienteja on kaytettava, kun sy6ttd-, moottori- ja
ohjauskaapelit liitetddn OJ DRHX-kayttoon
¢ Muista kiristda kaapelilapiviennit. Tamé& varmistaa vedonpoiston, ja kotelointiluokka séilyy
ennallaan.

13.10 Jousiliittimet
¢ Moniséikeisissa kaapeleissa/johdoissa on aina Kuva 13,10

kaytettava sisamuhveja/paatemuhveja.

e Liittimissa on jousi, ja kuorittu johdin on helppo
ty6ntaa liittimen sisdan. Tyokaluja ei tarvita.
Vaihtoehtoisesti jousiliittimen voi irrottaa
painamalla sité kevyesti ruuvimeisselilld tai
vastaavalla apuvalineelld. Katso kuvaa 13.10.

¢ Yksi- ja monisaikeisia kaapeleita/johtoja saa
kayttaa.

e Johtimien paat on kuorittava 8-15 mm:n
matkalta tai on kaytettava sen pituisia
paatemuhveja.

¢ Johtimet irrotetaan painamalla liittimen
jousta kevyesti ruuvimeisselilla tai vastaavalla
apuvdlineelld. Katso kuvaa 13.10.

BR1014A01a
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13.11 Liitédnnat ja liittimet
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13.12 Verkkoliitdnta Kuva 13,12
¢ \erkkojannitteen on oltava 230 V AC;
+/-10 %. /j
¢ Virtajohto kytketddn OJ DRHX-kayton liittimiin,
joissa on merkinta ”L”, ”N” ja "PE”. Katso kuvaa
13.12.
e Suosittelemme kayttdmaan PE-johdinta, joka on 12mm

20 mm pidempi kuin muut johtimet (katso kuva
13.12). Jos virtajohto vedetdan vahingossa irti OJ
DRHX-kaytdsta, kun johto ja sen johtimet ovat
jannitteisid, pidempi PE-johdin irtoaa viimeisena.

Tama estdd OJ DRHX:n aiheuttaman s&hkoiskun.
e Kun kuorittu johdin tydnnetéan liittimeen oikein
(katso lisatietoja kohdasta 13.10), liitin kiristyy
automaattisesti oikeaan momenttiin.
e Muista kiristda kaapelildpiviennit. TAama varmistaa
vedonpoiston, ja kotelointiluokka sailyy ennallaan.

BR1014A27b
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13.13 Askelmoottori Kuva 13.13

Askelmoottori sisaltdd askelmoottorin kiintedn
kaapelin ja jatkokaapelin.

Askelmoottorin kaapelissa (katso kuvaa 13.13,
merkintdna "C”) on 4-napainen liitin ja jatkokaapeli
(katso kuvaa 13.13, merkintdn& "A”) ja sen mukana
toimitetaan vastaava 4-nastainen liitin.

Kytke 2 liitinta (katso kuvaa 13.13, merkintédna "B”)
huolellisesti.

Liitin on kytketty oikein, kun moottorikaapelin
littimen molemmilla puolilla oleva lukkosalpa on
napakasti kiinni jatkokaapelin liittimessa.

Liittimen voi irrottaa vapauttamalla
moottorikaapelin liittimen molemmilla puolilla
olevan lukkosalvan ja vetdmallg 2 liitinta irti
toisistaan.

Jatkokaapeli on kytkettava liittimiin, joissa on ndma merkinnéat:

“U” - ruskea

“V" - musta

"W" - sininen

"PE” - kelta-vihred

Kun jatkokaapelin johtimet tyénnetddn DRHX-kayton "U”-, "V”-, "W”- ja "PE”-liittimiin oikein (katso
lisatietoja kohdasta 13.10), liitin kiristyy automaattisesti oikeaan momenttiin.

Askelmoottorin kaapelia ei saa vaihtaa eika lyhenta3, silla tehtaalta toimitettu kaapeli on kytketty
suoraan moottorin kdadmeihin.

Muista kiristad DRHX-kayton kaapelilapiviennit uudelleen, jotta kotelointiluokka séilyy ennallaan ja
vedonpoisto varmistetaan.

BR1034A50a

13.14 RS-485 interface Kuva 13.14.1

RS-485 interface OJ DRHX-kaytt66n joko "B”-
merkinnalla varustetuilla RJ12-liittimill& tai

litdntarimassa olevilla jousiliittimilla. 3%
ol| OO L
ovae| [ OO E
. 1ovin| | OO C
oin2| | OO E::I
A-merkinnélla varustettu RJ12-pistokeliitin sy6ttaa oint[ | OO - 1
joihinkin nastoihin 24 V:n virtaa; kdyta vain Dg;g 85 [:XE;
yhteensopivissa tuotteissa. RS-485 interface
C-merkinnélla varustettua RJ12-pistokeliitinta ei 8
voi kayttaa. (ks. kuva 13.14.1). %
o
o
m
Jos RJ12-liittimia kaytetaan, suosittelemme Kuva 13.14.2
kaytettavaksi 6-saikeistad, suojaamatonta, s |
30 AWG/0,066 mm? tietoliikennekaapelia ame colodr sequence
(nauhakaapeli/tietoliikennekaapeli).
Kun asennat RJ12-liittimi&, muista kohdistaa
liittimet niin, ettd niiden vérit ovat samassa
jarjestyksessad molemmissa paissé (katso kuvaa
13.14.2).
©
]
g
5
o
m
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¢ RJ12-liittimen kytkentédkaavio —
(katso kuvaa 13.14.3)

[\

e "Add. Pin1”- ja "Add. Pin2” -liitant6ja ei kaytet3,
eika niitd pida kytked mihinkaan aktiiviseen
séhkdsignaaliin.

* RS-485 interface voi kytked myds liitdntédrimassa
olevilla jousiliittimilla.
(katso kuvaa 13.14.4)

13.15 Analogiset/digitaaliset signaaliliittimet
e Kytke A/D-ohjaussignaalit liitdntdrimaan (katso
kuvaa 13.15).
¢ Ohjausliittimien johdinten maksimipoikkipinta-ala
on 0,75 mm?2.
e |ue lisda jousiliittimien kaytosta kohdasta 13.10.

13.16 0-10 V:n tulo
¢ Nopeudensaaddn analoginen 0-10 V:n tulo

ulkoisella 0-10 V:n ohjaussignaalilla — (ks. kuva
13.16).
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13.17 Digitaaliset relelahdot

OJ DRHX siséltaa 2 digitaalista relelahtda, joita voi
kayttdd mm. halytyssignaalille (katso kuvaa 13.17).
Relelahdét ovat vaihtokytkimelld varustettuja
potentiaalivapaita releita.

Maksimikuorma on 2 A/30 V DC/24 V AC.
Releiden toiminta voidaan mééritella Modbus-
komennoilla - ks. Modbus, kohta 18.

Tehdasasetukset:
e Relay1: Toimintarele

Kayta jousiliittimia 20 (C) / 21 (NC)
¢ Relay2: Héalytysrele

Kéayta jousiliittimia 24 (C) / 23 (NO)

13.18 Digitaalitulot

OJ DRHX siséltaa 4 digitaalituloa, joita voidaan
maarittad ja kayttdd mm. halytyksen kuittaukseen,
ulkoiselle roottorinsuojalle ja toiminnan
testaukseen

(ks. kuvia 13.18.1 ja 13.18.2).

Digitaalitulojen toiminta voidaan maé&ritelld OJ-
DRHX-PC-Tool tai Modbus-komennoilla — ks.
Modbus-protokolla.

Tehdasasetukset:

DI1: Halytyksen kuittaus

DI2: Ulkoisen roottorinsuojan aktivointi
DI3: Signaali ulkoiselta roottorinsuojalta
Dl4: Testaus

13.19 OJ DRHX:n sulkeminen
¢ Kun kaikki sdhkokytkennat on tehty, testi on suoritettu ja tarkastuslista (lisatietoja tarkastuslistasta

on kohdassa 14) on taytetty, sulje OJ DRHX.
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e Kiinnitd sininen muovikansi siihen tarkoitetuilla kuudella TX20-ruuvilla.

¢ Sinisen kannen ruuvien kiristysmomentti on 2 Nm. Jotta tuotteelle maéritetty IP-kotelointiluokka

sdilyy jatkuvasti, on varmistettava, ettd kaikki kuusi TX20-ruuvia ovat riittdvan tiukalla

kiristysmomentin mukaisesti. Samalla on varmistettava, ettei kiristysmomentti ole niin suuri, etta

sininen muovikansi vaantyy.
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14. Tarkastuslista - mekaaninen asennus ja sdhkbéasennus

Asennus ja kytkennét on tarkastettava ennen kuin OJ DRHX-kaytt66n kytketaan virta ensimmaéisen

kerran.

Kayta alla olevaa taulukkoa tarkastuslistana.

Tarkastettava kohde

Tarkastettavan kohteen kuvaus

Kéayttévalmius

Tarkasta, ettd kokoonpano on kokonaisuudessaan — sdhkdasennuksen ja mekaanisen
asennuksen suhteen — valmis kayttéénottoa varten. Kytke virta vasta sen jalkeen.

Varmista, ettd liikkuvien osien laheisyydessa ei ole ihmisia tai elaimia.

Tuotteen vaatimustenmukaisuus

Tarkasta, ettd OJ DRHX:n tyyppikilvesséa ilmoitettu nimellisjannite vastaa sen sahkéver-
kon nimellisjannitetta, johon OJ DRHX aiotaan kytkea.

Tarkasta, etta valittu askelmoottorin koko vastaa roottorin vaadittua kayttbmomenttia.

Mekaaninen asennus

Varmista, ettd OJ DRHX on kiinnitetty ohjeiden mukaisesti ja tiukasti tasaiselle pinnalle.
Tutustu naihin ohjeisiin kohdassa 12.1.

Tarkasta, ettd ilma paasee kulkemaan vapaasti ja esteettéomasti OJ DRHX:n jaahdytysri-
poihin. Tutustu nédihin ohjeisiin kohdassa 12.1.

Tarkista, ettd OJ DRHX:n sininen muovikansi on asennettu oikein ja etta kaikki ruuvit
ovat riittdvéan tiukalla, ennen kuin tuotteeseen kytketaan virta. Ruuvien kiristysmomentti
on 2 Nm.

Tarkasta, etta kaikkiin kayttaméattémiin kaapelilapivienteihin ja muihin vapaisiin aukkoi-
hin on kiinnitetty suojatulpat, jotka vastaavat kotelointiluokkaa.

Tarkasta, ettd kaytdn hihna on kiristetty oikein ja etta roottori paésee pydriméaén helpos-
ti ja esteettdémasti, askelmoottorin nimellismomenttia pienemmalld momentilla.

Varmista, etté hihnaa ei ole kiristetty askelmoottorin akselin suurimman sallitun pystys-
uuntaisen kireyden yli.

Ympéristdn olosuhteet

Varmista, etta vaatimusten mukaiset ympariston olosuhteet toteutuvat.
Tarkasta, ettd lampétilaa ja muita vaadittuja ympéristdn olosuhteita noudatetaan.
Tutustu teknisiin tietoihin ndiden ohjeiden kohdassa 23.

Kaapelointi Tarkasta, etté kaikki kaapelit on asennettu oikein ja etta askelmoottori ja ohjauskaapelit
pysyvét erillaan erillisissa kaapelikanavissa.
Moottorikaapeli on kiinnitettdva koko pituudeltaan roottorin runkoon
Varmista, ettd kaikki kaapelit on kiinnitetty tiukasti ja ettd niiden veto- ja kiertojannitys
on poistettu.
Tarkasta kaikki kaapelit koko pituudeltaan ja varmista, etté niissa ei ole nékyvia vaurioi-
ta.

Séhkoasennus Tarkasta, ettd kaapelit on kiinnitetty OJ DRHX-k&ytt66n ohjeiden mukaisesti ja etté

kaapeliviennit on kiristetty oikein.

Tarkasta, onko kokoonpanossa virheellisia sdhkdliitantdja, jotka saattava ylikuumentua
ja aiheuttaa vakavia esine- ja omaisuusvahinkoja.

Verkkojannite

Tarkasta, etté verkkojéannitejohtimet on kytketty oikein syéttéliittimiin ”L”, "N” ja "PE”.

Varmista mittaamalla, ettd liittimissé on oikea jannite.

Askelmoottorin kytkenta

Tarkasta, ettd jatkokaapeli on kytketty oikein OJ DRHX:n liittimiin: ”U”, "V”, "W” ja "PE”.

Askelmoottorin kaapelin ja jatko-
kaapelin véliset liittimet

Tarkasta, ettéd askelmoottorin kaapelin ja jatkokaapelin véliset littimet on asennettu ja
kiinnitetty oikein.

Liitin on kytketty oikein, kun moottorikaapelin liittimen molemmilla puolilla oleva lukko-
salpa on napakasti kiinni jatkokaapelin liittimessa.

Ohjaus- ja signaalijohtimet

Tarkasta, ettd ohjauskaapelit on p&atetty oikein jousiliittimiin ja ettd ohjauskaapelit on
kiinnitetty tiukasti. (A/D-ohjaus)

Tarkasta, ettd RS-485 interface-kaapelin molemmat paat on kiinnitetty oikeisiin liittimiin.
(RS-485 interface-ohjaus)

Sulakkeet ja katkaisimet

Tarkasta, etté aktiivinen oikosulkusuojaus on asennettu ja mitoitettu oikein ja etté se
tayttaa paikallisten ja kansainvalisten direktiivien vaatimukset ja maaraykset

Tarkasta, etté kaikki turvallisuuslaitteet, mukaan lukien tdydentava suojaus, ovat kay-
t6ssé ja asetettu oikein.

Maadoitus

Suorita jatkuvuusmittaus ja varmista, ettd maadoitusliitanta on aktiivinen ja ettd koske-
tinresistanssi tyttaa paikallisten ja kansainvélisten direktiivien vaatimukset ja maarayk-
set.

© 2023 OJ Electronics A/S

21




OHJEET OJ DRHX 14Nm | Toiminnot

15.

15.1

15.2

15.3

Asetukset ja toiminnot

Kiertokytkin

OJ DRHX 14Nm-sarjaan siséltyy kiertokytkin
askelmoottorin minimi-/maksiminopeuden
maarittdmista varten.

Asennot 1, 2 ja 3 voi asettaa kayttadjan maarittdmassa
tiedostossa — ks. kuva 15.1. Ks. taulukko 15.1.

Testaus

e OJ DRHX 14Nm on varustettu testitoiminnolla.

¢ Digitaalitulon DI4 aktivointi ohittaa askelmoottorille
annettavan signaalin maksiminopeuteen, jotta
vastaa +10 V:n tasavirtaa "0-10 V:n” tulossa (ks.
kuva 13.16).

¢ Niin kauan kuin digitaalitulo DI4 on aktiivisena,
askelmoottori ohitetaan maksiminopeuteen.

¢ Testipainike toimii myds silloin, kun RS-485
interface-ohjaus on kaytdssa.

e Testitoiminto on asetettu tehtaalla siten, etta
se on aktiivisena digitaalitulossa DI4 - ks. kuva
15.2.

Digitaalitulon DI4 toimintaa voidaan muuttaa
Modbus-komennolla ja OJ-DRHX-PC-
tyokalulla. Di4-tulon toimintaa voidaan siten
muuttaa tehdasasetuksiin verrattuna.

LED

e OJ DRHX 14Nm siséltaa LEDin.

e LED sijaitsee OJ DRHX:n alapinnalla
verkkovirtakaapelin tuloliitdnnan vieressa — ks.
kuva 15.3

LED:n voi maarittda (ndyta halytys LED:ss8)
Modbusin tai OJ-DV-PC-Toolin kautta niin,
ettd vikaantuneen kohdan voi pééatelld LED:n
vilkkumistavasta.

Vilkkuu 1 kerran = sy6ttévika

Vilkkuu 3 kertaa = sisdisen DV:n vika
Vilkkuu 5 kertaa = moottorivika

Kuva 15.1

BR1034A31a

Taulukko 15.1

Kiertokytkin Maks. RPM
Asento 0 Huom. 1
Asento 1 UDF 1 nopeus
Asento 2 UDF 2 nopeus
Asento 3 UDF 3 nopeus
Asento 4 250 rpm
Asento 5 300 rpm
Asento 6 350 rpm
Asento 7 400 rpm

HUOM. 1: Kaytd Modbus-rekisterien kautta maari-

tettyja arvoja — ks. Kohtaa Modbus-protokolla

Kuva15s.2
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Kuva 15.3
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15.4 0-10 V:n ohjaus Kuva 15.4

15.5

15.6

15.7

OJ DRHX on mééritetty tehtaalla 0-10 V:n v A
ohjaukselle. Sen voi vaihtaa Modbus-ohjaukseen Max, - ——— - !
vastaavalla Modbus-rekisterill4 (ks. Modbus- ReM ctacor=10000

protokolla). —--= Egggaggo
Moottori kdynnistyy yli 1,1 V:n ohjaussignaalilla

(katso kuvaa 15.4).

Moottori pysahtyy alle 0,6 V:n ohjaussignaalilla
(katso kuvaa 15.4). e I Sy~
Moottori kdy maksiminopeudella yli 9,5 V:n o p
ohjaussignaalilla (katso kuvaa 15.4). Moottorin g
maksiminopeudeksi voi asettaa kiertokytkimella
joko 179, 236, 279 tai 321 RPM (lisdtietoja on
kohdassa 15.1).

Roottorin epélineaarinen lammadnsiirto kompensoidaan maarittamalla K-kerroin. Taman avulla
saavutetaan optimaalisempi ldmmdnsiirto ja tarkemmat sdadét (katso kuvaa 15.4).

K-kerroin maéritetddn Modbus-rekisterilld tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla.

Valmistajan maarittdma oletusarvoinen K-kerroin on 100.

BR1034A44a

Lo
-
g
-
e

—
\ 9,5V 10,0V Control
voltage

RS-485 interface-ohjaus

OJ DRHX-kayttéa voi ohjata RS-485 interface kautta Modbus-protokolla ja BACnet-protokollan
(katso Modbus ja BACnet MS/TP-protokollia).

Jos RS-485 interface ottaa signaalin vastaan kdynnistysrekisterissé ja/tai nopeusrekisterissa,
kéaytto siirtyy tilapéisesti 0-10 V:n ohjauksesta protokolla-ohjaukseen seuraavaan
uudelleenkdynnistykseen saakka.

Jos OJ DRHX-kaytt6a ohjataan pysyvasti protokolla kautta, Coil Stat Bit -rekisterin 8 arvoksi on
asetettava ”"0” = "protokolla-ohjaus” (lisatietoja on Modbus-protokollan yhteydessa)

Halytyksid ja toimintatilaa voi edelleen valvoa RS-485 interface kautta, vaikka ”protokolla-ohjaus”
ei olisi paalla.

Yleisohjeet py6rimisen valvontaan

Koska askelmoottori ja roottori ovat mekaanisesti yhteydessa toisiinsa jonkinlaisen hihnakaytén

valitykselld, on seurattava, pyorittaakd askelmoottori roottoria tdman hihnakayton valityksella.

Jos askelmoottori ei pydrita roottoria hihnan |6ystyttya tai vioituttua, kayttd antaa halytyksen

viallisesta kayttohihnasta.

Roottorin asianmukaisen pydrimisen valvonta voidaan méaarittda ulkoiseen tai siséiseen

roottorinsuojaan.

Tehdasasetus on ”Sisainen roottorinsuoja”.

“Ulkoinen roottorinsuoja” -toiminnon voi kytkea paalle digitaalitulolla DI2 (tehdasasetus) OJ-DRHX-

PC-Tool-ohjelmalla tai Modbus-komennolla - lisétietoja on kohdassa Modbus-protokolla.

Sisdinen roottorinsuoja:

¢ Sisdiseen roottorinsuojaan sisaltyy askelmoottorin virran, jannitteen ja EMF-paluuolosuhteiden
valvonta.

e Halytys aktivoituu, jos odotettu virran, jannitteen ja EMF-paluuolosuhteiden ja todellisten
olosuhteiden vélill4 on ristiriita.

Ulkoinen roottorinsuoja:

¢ Jos on tarkoitus k&yttaa ulkoista roottorinsuojaa, on asennettava ulkoinen roottorinsuoja esim.
induktiivisen anturin muodossa. OJ Electronics A/S voi toimittaa sen lisdvarusteena. (Katso
lisétietoja kohdasta 17: Lisavarusteet).

Jos ulkoinen roottorinsuoja valitaan, ”sisdinen roottorinsuoja” poistuu automaattisesti kaytosta.

Kéaynnistystoiminto

OJ DRHX-sarjassa on sisddnrakennettu kdynnistystoiminto, joka sallii moottorille automaattisesti
korkeamman kaynnistysvirran.

OJ DRHX siirtda askelmoottorille kdynnistyksen aikana jopa 150 % nimellisvirrasta (yksikkona mA)
(enintdan 100 sekuntia)

OJ DRHX pysayttaa kaynnistystoiminnon, kun ajastimella asetettu "kdynnistysaika” on kulunut tai
kun askelmoottori on saavuttanut 50 % asetetusta maksiminopeudesta.
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15.8

15.9

15.10

15.11

Puhtaaksipuhallus
Kun OJ DRHX-kaytt6a ohjataan 0-10 V:n signaalilla, puhtaaksipuhallus k&ynnistyy automaattisesti,

kun askelmoottori on pysahtynyt 10 minuutiksi.

Kun OJ DRHX on asetettu Protokolla-ohjaukseen, automaattinen puhtaaksipuhallus poistuu
kéytdsté ja sitd on valvottava ilmanohjausyksikdn valvontajarjestelméan avulla.
Puhtaaksipuhallus k&ynnistad askelmoottorin 10 sekunnin ajaksi 10 %:lla maksiminopeudesta,
jonka jalkeen se pysahtyy uudelleen.

Toiminto toistuu 10 minuutin valein, kun askelmoottori pysaytetaén.

Nain toiminto estdd mekaanisen vian ja roottorin vaantymisen.

Jarru-/pitotoiminto
OJ DRHX sisaltada jarrutustoiminnon, joka pitaa roottorin paikallaan. N&in roottori ei pyori ilmavirran

vaikutuksesta.

Jarrutoiminto kytkeytyy pédalle automaattisesti, kun moottori ei saa ohjaussignaalia.
Pitomomentiksi on tehtaalla maéritetty 10 % maéritetystd maksimimomentista.
Pitomomenttia voi saatda OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla tai Modbus-komennolla.
Toiminnon voi kytked pois paélta asettamalla arvoksi 0 %

Sisdanrakennettu suojatoiminto

Jos OJ DRHX:n sisdlampédtila nousee yli 95 °C:seen, OJ DRHX yrittd4 vahentaa sisista
l&mmontuottoaan alentamalla askelmoottorille tuotettavaa virtaa.

OJ DRHX-kaytdssa on sisddnrakennettu virranrajoitin, joka suojaa askelmoottoria ja kaapeleita.
Siksi kdyttd ei voi tuottaa maksimiasetusta suurempaa virtaa.

OJ DRHX on suojattu vaiheen véliselta oikosulkuvirralta askelmoottorin liittimissa (U, V, W).

OJ DRHX:n lahdoissa on oikosulkusuojaus.

Todellisen nopeuden naytto

Roottorin nopeuden voi tarkastaa Protokolla-rekisteristé — (lisatietoja on kohdassa Modbus ja
BACnet MS/TP protokollia).

Jos vakipydran ja roottorin koko on méaéritetty Modbusin holding-rekisterin kautta (lisétietoja

on kohdassa Modbus-protokolla) tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla, Modbus-rekisterisséd nakyy
roottorin nykyinen nopeus (rpm) — lisatietoja on kohdassa Modbus-protokolla.

Jos véakipyoran ja roottorin todellista kokoa ei ole maéaritetty, Modbus-rekisterissa nakyy
askelmoottorin nykyinen nopeus (rpm) — lisétietoja on kohdassa Modbus-protokolla.

Vakipyoran koko (g mm) on annettu holding-rekisterissa (lisétietoja on kohdassa Modbus-
protokolla) tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmassa — yksikkénd on mm ja mittaus tehddan vakipyoran
kosketuspinnalta.

Roottorin koko (@ mm) on annettu holding-rekisterissa (lisétietoja on kohdassa Modbus-protokolla)

tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmassa — yksikkénd on mm.
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16.

17.

OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelma - liitanta ja toiminnot

OJ DRHX-sarjan konfigurointiin voi kayttaa OJ-

DRHX-PC-Tool-ohjelmaa, joka on ensin liitettédva

Modbus RJ12 -liittimeen.

OJ-DRHX-PC-Tool on huolto-ohjelma, joka

asennetaan tavalliselle PC-tietokoneelle.

Ohjelmassa luetaan ja asetetaan askelmoottorin

ja kaytdn parametrejd, mm. seuraavia:

e Status (Tila): Kytkettyna olevan OJ DRHX:n
ohjaus- ja kayttéparametrit

e Setup (Asetukset): Sovelluskohtaiset
parametriasetukset

e Alarm (Hélytys): Kytkettyn& olevan OJ DRHX:n
halytyslokin sisaltd

e Modbus: OJ DRHX:n RS-485 interface-
asetusten muuttaminen

¢ About (Tietoja): Kytkettyna olevan OJ DRHX:n
ohjelmistoversio ja tyyppi

¢ Log data (Lokitiedot): Lokitiedostojen siséltd

Kuva 16.1
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OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelma on tarkoitettu vain roottorin ja jarjestelman valmistajien kayttéon.

Lisatietoja OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmasta: lue lisdé erillisesta ohjeesta.

Lisdvarusteet

e OJ DRHX-kaytt6on voi kytkea lisavarusteena saatavan ulkoisen roottorinsuojan.

Ulkoinen roottorinsuoja

Mekaaninen asennus
¢ ”0OJ Rotorguard” on induktiivinen anturi.
¢ Anturilevy on kiinnitettava pyorivaan

lammodnvaihtimeen. Kayta metallista anturilevya,

esim. ruuvin paata, ruuvia tai vastaavaa.
Katso kuvaa 17.1.

¢ Anturialueen maksimimitta on 20 mm.

¢ Roottoriin voi asentaa yhden tai useamman

anturilevyn. Jos asennat useamman anturilevyn,

kéyttd vastaanottaa yhtd monta signaalia joka
kierroksella.
- Jos haluat k&yttdd useampaa kuin yhta

anturilevyd, anturilevyjen maéra on syoétettava

kayttoon OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla tai
Modbus-rekisterin kautta — lisatietoja on
kohdassa Modbus-protokolla.
¢ Tassa rekisterissé olevaa arvoa kdytetdan
roottorin todellisen nopeuden laskentaan
OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmassa tai Modbus-
rekisterissa nakyvalla tavalla - lisétietoja on
kohdassa Modbus-protokolla.
* Jos roottorinsuojasta saapuvien
pulssisignaalien todellinen mééra ei vastaa

pulssisignaalien laskettua maaraa, laite halyttaa

kierroslukuvirheesta.
e Talla tavalla voi valvoa, onko hihna I6ystynyt tai
katkennut.

Kuva 17.1
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Sahkoliiténta Kuva 17.2
¢ Jos roottoria valvotaan ulkoisella roottorinsuoijalla,
se on kytkettava liittimeen: "@19/GND", e e KR e
"@18/+24V" ja "@14/DI3" (ks. kuva 17.2). BLUE BLAY  BLA_ BLEU 0Q
. . .. . BROWN BRAUN BRUN  MARRON ) |
¢ Roottorinsuoja on kolmoisjohtimella varustettu BLACK SCHWARZ SORT NOR ) |

induktiivinen anturi, jota OJ Electronics A/S
toimittaa lisdvarusteena.
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18. Modbus

18.1 Johdanto

¢ OJ DRHX-kayttda voi ohjata Modbus RTU:lla Modbus-protokollan mukaisesti.

¢ OJ DRHX on maaritetty tehtaalla 0-10 V:n ohjaukselle.

e Kun OJ DRHX havaitsee Modbusin kautta kdynnistyssignaalin tai nopeuden asetuspisteen, OJ
DRHX vaihtaa automaattisesti ohjaukseen Modbus RTU:n kautta. Se ei reagoi ”0-10 V” -signaaliin.
Toiminto nollautuu automaattisesti, kun OJ DRHX kaynnistetdan uudelleen.

¢ OJ DRHX:n voi lukita Modbus-rekisterin kautta niin, etta sitd ohjataan aina Modbusilla. Talldin se ei
reagoi 0-10 V -signaaliin silloinkaan, kun aktiivista Modbus-tiedostonsiirtoa ei ole kaytettavissa.

¢ Modbus-rekistereja muutetaan ja luetaan OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelmalla tai esim. OJ-Air2 WEB-
kéayttoliittymalla.

/\ e

Kayttaja tekee muutoksia aina omalla vastuullaan:
Vastuullasi on varmistaa, ettd arvot ja asetukset on mééritetty niin, ettd askelmoottori tai roottori eivat
ylikuormitu tai vaurioitu.

18.2 Modbus-tiedonsiirto
¢ OJ DRHX toimitetaan tehdasasetuksin (katso taulukosta 16.2.1):

Taulukko 18.1.2

Asetusalue Yksikkod Tehdasasetus
Osoite 1-247 eiole 79
Baudinopeus 9,6; 19,2; 38,4; 57,6; 115,2 kbaudia 38,4
Pariteetti Ei ole, parillinen, pariton eiole Ei ole
Stop-bitit 0,1,2 ei ole 2
Tiedonsiirron aikakatkaisu 0-240 sek. 10

e OJ DRHX tukee seuraavia komentoja (katso taulukosta 18.2.2):

Taulukko 18.2.2
Toiminnon koodi Kuvaus

Kaamin tilan luku

Tulon tilan luku

Holding-rekisterien luku

Tulorekisterien luku

Yksittaisen kdamin pakotus

Yksittaisten rekisterin esiasetus

Vianetsinta. Vain alatoiminto 00 — Kyselytietojen palautus (loop back)

Useiden kdamien pakotus

=S| 2| 0[O O | W| N =

> O

Useiden rekisterien esiasetus

¢ OJ DRHX-kaytt6on Modbusin kautta kirjoitetut arvot pyoristetddn seuraavaan kelvolliseen arvoon.
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18.3 Aktiivisen RS-485 interface havaitseminen
¢ OJ DRHX havaitsee automaattisesti kdytdssé olevan Modbus-tiedonsiirron Modbus-tuloissa
(RJ12-liitin tai liitAntarimassa olevat liittimet A & B).
¢ Ensimmaisen DRHX-yhteyden aikana kaytetdan oletusarvoisia Modbus-parametreja: ID 79, 38.4 —
8-N-2
¢ Vaihtoehtoisia tiedonsiirtoparametreja ja BACnet MS/TP:ta
¢ Jos kaytdssa olevaa aktiivista Modbus-tiedonsiirtoa ei 16ydy, OJ DRHX asettaa kayton
automaattisesti 0-10 V:n ohjaukselle.
Uusimman Modbus-protokollan voi ladata osoitteesta www.ojelectronics.com
19. BACnet MS/TP
BACnet MS/TP voi kdyttda ainoastaan OJ DRHX:n kayttéa varten. Kun OJ DRHX:ss& mééaritetdan
sovelluskohtaisia konfigurointeja (digitaalitulot jne.), ne voi tehda ainoastaan Modbus-liitdnnan tai
OJDRHX-PC-Toolin kautta.
19.1 BACnet-tiedonsiirtoparametrit
BACnet-tiedonsiirtoparametrien asetukset voidaan maarittdd OJ-DV-PC-Toolilla tai Modbusin kautta.
Taulukko 19
Asetusalue Yksikkod Tehdasasetus
Baud rate 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbs 115.2 kbs
BACnet MAC 0-127 1 0
BACnet MaxMaster 1-127 1 127
Device Object ID 0 - 4194302 1 0
OJ DRHX havaitsee automaattisesti, jos RS-485-liitdnnédssé on kaytéssa BACnet MS/TP -tiedonsiirto
(RJ12-liittimet A ja B tai Sprint-liittimet 1(A), 2 (B) ja 3(GND).
Jos DRHX ei havaitse kaytdssa olevaa BACnet MS/TP -verkkoa 10 sekunnin kuluessa, se yrittaa
havaita toisen tiedonsiirtoprotokollan.
Ajantasaisen BACnet MS/TP -protokollan voi ladata osoitteesta www.ojelectronics.com
20. Halytykset ja vikakoodit

OJ DRHX sisaltda halytysten valvonnan, joka valvoo optimaalista viatonta toimintaa ja antaa
halytyksen, jos toiminnassa tai suorituskyvyssa havaitaan ongelmia.

Halytykset ovat joko "kriittisia” tai "ei-kriittisia”.
“Kriittiset” halytykset pysayttavat askelmoottorin.
“Ei-kriittiset” halytykset heikentavat askelmoottorin suorituskykya.

Sisdinen halytysten valvonta pysayttdad OJ DRHX:n.

Jos hélytyksen laukaissut tilanne menee ohi, valvonta kuittaa halytyksen automaattisesti ja OJ DRHX
k&ynnistyy uudelleen.

Jos kaynnistysten maksimimaara (5 kertaa/60 min) ylittyy, halytys on kuitattava.

Halytyksen voi kuitata RS-485-liitdnnan komennolla tai digitaalisen tulon "Halytyksen kuittaus”
-asetuksella.

Halytys kuitataan automaattisesti, jos virta katkaistaan yli 60 sekunniksi.

Halytyksia voi lukea Modbusin ja BACnet MS/TP -rekisterien kautta tai OJ-DRHX-PC-Toolilla.
Moottorivika.

Katso halytykset/vikakoodit taulukosta 19
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Taulukko 20
Vikakoodi Halytyksen kuvaus Halytyksen tarkeysaste Vaikutus
EO1 Roottorinsuojan halytys ’K” ”AP5”
E02 Liian suuri verkkojannite ’K” ”AP5”
EO3 Liian pieni verkkojénnite ’K” A’
E04 Moottorin ottoteho on noussut kriittiselle tasolle, ’K” ”AP5”
seurauksena on esim. kaapelin, liittimen tai moottorin
oikosulku
E05 OJ DRHX:n sisalampétila on liian korkea (> 95°C) EK” ”SH”
E06 Moottori jumittunut ’K” ”AP5”
EQ7 Ei kelvollista RS-485 interface-tietoliikennettd >10 sek. | ’K” "A”
EO08 Askelmoottorin virtaldhteen vaihevika (U, V, W) ’K” ”AP5”
E09 Sisdinen laitteistovika 7K” “A”

Lyhenteiden selitykset: *K”=kriittinen halytys "EK”=Ei-kriittinen
?SH”=Suorituskyky heikkenee
"AP5”=Askelmoottori pysahtyy 5 uudelleenkdynnistyksen jdlkeen 60 minuutin aikana, jos syyna on
aina sama vika

’A”=Askelmoottori pysahtyy valittomasti

21. Huolto

OJ DRHX-kayttoa ei tarvitse huoltaa, jos sita kdytetddn normaaleissa kayttdolosuhteissa ja
normaaleilla kuormitusprofiileilla.

O

Jaahdytysripojen lampétila saattaa nousta todella korkeaksi. (Enintdan 95 °C normaaleissa
kdyttdolosuhteissa.)

/\ e

OJ DRHX-kaytt64 ei voi korjata kayttdpaikalla.
Viallista OJ DRHX-k&ytt6a tai MRHX-moottoria ei saa korjata itse.
Tilaa vaihtotuote jélleenmyyijalta.
Jélleenmyyijélté tai OJ Electronics A/S:lta saa lisda teknisia tietoja pyydettessa.
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22. \Vianetsinta
Ennen OJ DRHX:n avaamista laite on kytkettava irti sdhkdverkosta véhintdan 3 minuutin ajaksi. N&in
varmistetaan, etté elektroniikkapiireihin ja kondensaattoreihin ei jaa vaarallista jAanndsvirtaa.
Jos OJ DRHX-kaytto ei saa ohjaussignaalia, vaan ilmanohjausyksikon kautta kulkeva luonnollinen
veto saa roottorin ja sen kautta askelmoottorin pydrimaéan, askelmoottori saattaa tuottaa
jannitettd OJ DRHX:n askelmoottorin liittimiin. Jannitteisten liittimien koskettaminen on vaarallista.
Askelmoottorin Iampétila voi nousta todella korkeaksi >60 °C.
Vianetsinta, kun OJ DRHX-kaytt6a ohjataan A/D-signaaleilla:

Vika Syy Toimi ndin

Askelmoottori
ei kay

Verkkojannite on katkaistu

Tarkasta jannitteensyétto (230 V AC) OJ DRHX-liittimiin "L”

ja "N” (nimellinen verkkojénnite on kerrottu tyyppikilvessa).
LEDissé palaa yhtendinen vihred valo - lisétietoja LEDeista on
kohdassa 15.3.

Tarkasta, onko oikosulkusuojaus kytketty paélle.

Tarkasta, ettd muut komponentit eivéat ole katkaisseet OJ
DRHX-kayt6n jannitteensyottoa.

Ongelmia sé&hkdliitdnnassa

Tarkasta, etta sdhkaliitdnnat on tehty oikein.

OJ DRHX:n asetuksissa on vaara askelmoot-
tori

Tarkasta, ettd DIP-kytkin on asetettu oikean askelmoottorin
koon ja nopeuden mukaan.

Ohjaussignaalia ei ole

A/D-ohjaus:

DRHX:n voi konfiguroida OJ-DRHX-PC-Tool tai Modbus-re-
kisterin kautta, jolloin kdynnistyssignaali tulee lisdvarusteena
saatavasta digitaalitulosta. Jos valitset tdman toiminnon, var-
mista, ettd OJ DRHX:sté on kytketty signaali Kéy/seis-tuloon
— digitaalituloon Din 1, -2 tai -3, konfiguraation mukaan.

0-10 V DC -ohjaussignaalia ei ole

Tarkasta, ettd OJ DRHX-kayttd vastaanottaa ohjaussignaalin
>1,1V tulossa "0-10 V In”.

Halytys on aktiivinen

Tarkasta aktiiviset halytykset RS-485-rekisterista tai OJ-DR-
HX-PC-Tool-ohjelmalla ja korjaa halytyksen aiheuttaja.

Sisaanrakennettu askelmoottorin suojatoi-
minto on pyséyttényt askelmoottorin 5 kertaa
ylikuorman tai muun halytyksen takia

Kuittaa hélytys asettamalla oikosulkuun "Alarm reset” -tulo
(Halytyksen kuittaus) — digitaalitulo Din1 tai Din2 konfiguraation
mukaan.

Voit kuitata halytyksen myo6s katkaisemalla jannitteensy6tén
OJ DRHX:lle ja kytkemalla sen takaisin noin 60 sekunnin
kuluttua.

OJ DRHX-ohjaimessa on vika

Vaihda OJ DRHX.
Viallista OJ DRHX-ohjainta ei saa korjata itse.
Ota yhteytta jélleenmyyjdén vaihtoa/korjausta varten.

Askelmoottorissa on vika

Vaihda askelmoottori.

Askelmoottori
pyorii vadraan

Askelmoottorin kaapelissa on vaara vaihejar-
jestys

Vaihda askelmoottorin 2 vaihejohdinta OJ DRHX-askelmoot-
torin liittimissé.

suuntaan Moottorin pyériminen on maaritetty virheel- Moottorin pyérimisen voi tarkistaa ja sité voi muuttaa
lisesti Modbus-rekisterdin tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelman avulla.
(CW=oikealle/CCW=vasemmalle)
OJ DRHX:n toi- Vahintaan yksi halytys on aktiivinen Katso halytys RS-485 interface tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjel-
minta keskeytyy man avulla ndhdaksesi, mika halytys on pysayttanyt ohjauk-
hélytyksen takia sen/askelmoottorin.

Kuittaa héalytys asettamalla oikosulkuun “Alarm reset” -tulo
(Halytyksen kuittaus) — digitaalitulo Din1 tai Din2 konfiguraation
mukaan. Voit kuitata halytyksen myos katkaisemalla jannit-
teensy6tdon OJ DRHX:lle ja kytkemélla sen takaisin noin 60
sekunnin kuluttua.

Halytys aktivoituu uudelleen kdynnistyksen
jalkeen

Avaa OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelma ja tutki, mika halytys on
pysayttanyt askelmoottorin.

Korjaa toistuvan halytyksen aiheuttaja.
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Vianetsinta, kun OJ DRHX-kaytt6a ohjataan RS-485 interface kautta:

Vika

Syy

Toimi nain

Askelmoottori
ei kay

Verkkojannite on katkaistu

Tarkasta jannitteensy6tté OJ DRHX-liittimiin ”L” ja ”"N” (230 V
AC)

Tarkasta, onko oikosulkusuojaus kytketty paélle.

Tarkasta, ettd muut komponentit eivéat ole katkaisseet OJ
DRHX-kayton jannitteensyottoa.

Ongelmia séhkdliitdnnassa

Tarkasta, ettd sadhkdliitdnnat on tehty oikein.

OJ DRHX:n asetuksissa on vaara
askelmoottori

Tarkista, ettd oikeat moottorin asetukset on luettu ja tallennet-
tu OJ DRHX:n asetuksiin.

Ohjaussignaalia ei ole

Tarkasta, ettd OJ DRHX voi vastaanottaa ohjaussignaalin.
"Coil Stat Bits Register 0X0001”: Askelmoottorin kdynnistys/
pysaytys (1=Paalla)

Ei ohjaussignaalia Modbus-kaytdsta

Tarkista protokolla Modbus-osoitteesta: Holding-rekisterit;
rekisteri 4X0001 tai BACnet Binaariset arvot, IV:0: PrcSet
0-10000 (0-100%)

Sisaanrakennettu askelmoottorin suojatoi-
minto on pyséyttényt askelmoottorin 5 kertaa
ylikuorman takia

Halytyksen kuittaus ”"Coil Stat Bits Register 0X0002”: Kuittaus
(1 pulssi = kuittaus)

Voit kuitata halytyksen myds katkaisemalla jannitteensydtén
OJ DRHX:lle ja kytkemalla sen takaisin noin 60 sekunnin
kuluttua.

OJ DRHX-ohjaimessa on vika

Vaihda OJ DRHX.
Viallista OJ DRHX-ohjainta ei saa korjata itse.
Ota yhteytta jélleenmyyjéén vaihtoa/korjausta varten.

Askelmoottorissa on vika

Vaihda askelmoottori.

Askelmoottori
pyOrii vadraan

Askelmoottorin kaapelissa on vaara vaihejar-
jestys

Vaihda askelmoottorin 2 vaihejohdinta OJ DRHX-askelmootto-
rin liittimissa.

suuntaan Moottorin pydriminen on maaritetty virheel- Moottorin pyérimisen voi tarkistaa ja sitd voi muuttaa
lisesti Modbus-rekisterdin tai OJ-DRHX-PC-Tool-ohjelman avulla.
(CW=oikealle/CCW=vasemmalle)
OJ DRHX:n toi- Vahintaan yksi halytys on aktiivinen Avaa Protokolla tai OJ-DRHX-PC-Tool -ohjelma ja tutki, mika
minta keskeytyy hélytys on pysayttanyt ohjauksen/askelmoottorin.
héalytyksen takia

Kuittaa hélytys asettamalla oikosulkuun "Alarm reset” -tulo
(Halytyksen kuittaus) — digitaalitulo Din1 tai Din2 konfiguraation
mukaan.

Voit kuitata halytyksen myods katkaisemalla jannitteensy6ton
OJ DRHX:lle ja kytkemélla sen takaisin noin 60 sekunnin
kuluttua.

Halytys aktivoituu uudelleen kdynnistyksen
jalkeen

Lue halytys Protokolla rekistereistéd ndhdéaksesi, mika halytys
on pysayttanyt ohjauksen/askelmoottorin.
Poista halytyksen syy.

Korjaa toistuvan halytyksen aiheuttaja.

23. Kaytostapoisto

OJ DRHX sisaltda elektroniikkakomponentteja, eika sité saa havittaa
kotitalousjatteiden mukana.
OJ DRHX on toimitettava paikallisten lakien ja sddnndsten mukaiseen
kerdyspisteeseen.

OJ DRHX:n merkinnét tayttavat sahko- ja elektroniikkalaiteromusta annetun
eurooppalaisen WEEE-direktiivin 2012/19/EU vaatimukset.
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24.

Tekniset tiedot

Tyyppi DRHX-1055-MNN5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5 DRHX-1690-MANS | DRHX-1790-MANS5
Momentti Nm 2,0 4,0/8,0 4,0/8,0 14,0
Teho W 55 220 690 | 790
Tehokkuus % >90 % > 94%
Virtaldhde
Jannite VAC 1 x 230 V AC 50/60 Hz -10 %/+10 %
Verkkovirta maksimikuormalla A 0,6 | 1,2/2,4 4,4
Tehokerroin (cos-phi) maksimikuormalla 0,65 > 99 (Aktiivinen tehokertoimen korjaus)
Moottorin Idht6teho
Moottorin nimellisteho (akselilla) *1 kW 55 | 110/220 110/220 790
Moottorin nopeus rpm 0-250 0-400
Moottorin nimellismomentti Nm 2,0 4,0/8,0 14,0
Moottorin momentti tehostustilassa Nm 2,5 5,0/10,0 17,5
Taajuus Hz 0-120
Maks. lahtéjannite Vrms 3x0-150V AC 3x0-230VAC
Maks. lahtovirta Arms 2,5 3,5 3,5 4,5 4,5
Suojaus
Maks. sulakekoko A 10
Moottorin l&htéteho Vaiheiden valinen oikosulkusuojaus
Moottori Suojaus virtarajalla
Impulssisuojaus Kytkentaylijannitesuoja VDR:Il&
Ylijannitesuoja Ei Kyllg, 400V (PTC)
Ylikuormitussuoja Ylivirta- ja ylilampétilasuoja
Ymparisto
Kayttélampétila °C —40 °C...+40°C
Kaynnistyslampétila °C —-40 °C...+40°C
Varastointilampétila °C —40 °C...+70°C
Mitat mm 183 x 143 x 55 | 185 x 230,5 x 90 185 x 265 x 125
Suojausluokka IP 54
Kotelon materiaali Muovi | Alumiini
Etukansi Muovi
Paino kg 0,9 [ 2,0 36
Kosteus % rh 10-95 % rh, kondensoitumaton
Jaahdytys Itsejaahdytys
Liitdnnat
e R P
RS-485 interface-liitdnta 2 x RJ12 & 3 jousiliitintd
RS-485 interface-kaapeli Enint. 100 m
7-osainen nayttd Ei Ei 3 Ei | Ei
Analoginen tulo 1 Ei Ei 0-10V DC, 100 %, kun 9,5V DC +/-2 %
Analoginen laht6 1 Ei Ei +10V DC
Digitaalinen tulo 1 (siséinen ylosveto) Ei Ei Kaynnistys / pysaytys (konfiguroitavissa)
Digitaalinen tulo 2 (siséinen ylosveto) Ei Ei Halytyksen kuittaus (konfiguroitavissa)
Digitaalinen tulo 3 (siséinen ylésveto) Ei Ei Ulkoinen roottorinsuoja (konfiguroitavissa)
Digitaalinen lahts 1 Ei Ei Ei [ Halytyssignaali [ Halytyssignaali
Halytysrele Ei Ei SPDT-rele 1 A 30 V DC/24 V AC
Vihred LED Palaa: Virta kytketty | Vilkkuu: RS-485 interface-tiedonsiirto on paalla
Punainen LED Vilkkuu: Halytys mutta kay edelleen | Palaa jatkuvasti: Vakava hélytys - pyséytd moottori
DIP-kytkin 4 4 4 Ei Ei
Kiertokytkin Ei Ei Ei Kylla Kylla
Lisdmoduuli Ei Ei Ei Kylla *1 Kylla *1
Toiminnot
Tekniikka Sinimuotoinen EMF-paluusignaali, jota ohjataan FOC-ohjauksella (Field Oriented Control)
Nousuramppiaika sek. 15-300
Laskuramppiaika sek. 15-300
Halytys Kylla
Halytyksen kuittaus Digitaalisella tulolla, RS-485 interface kautta tai kytkemalld virta pois yli 60 sekunnin ajaksi
Puhtaaksipuhallus sek. Kylla

Huoltotietojen loki

Kayttétunnit, hélytykset, kuormat, ohjelmistoversio, maksimildmpétila, moottorin maksimijannite, moottorin maksimivirta, maks. yliaaltojannite,
maks. yliaaltovirta

Ohjelmistopaivitys Kyll3, sarjall nan kautta
Oikosulkusuojaus Kylla
EMC-suodin Sisadnrakennettu
Hyvédksynnat

EMC EN 61800-3 (C1 & C2)
LVD, pienjannitedirektiivi EN 61800-5-1
Tuotestandardi EN 61800 osa 2
RoHS-direktiivi Kylla
Tuotehyvaksynnat CE

*1: 10-lisdmoduuli on asennettu vakiona

Huomautus: Tiedot voimassa nailla edellytyksilld: nimellinen verkkojénnite ja ympariston lampétila +25 °C
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MRHX-3P02N-03C5 Tyyppi

Momentti Nm 2,0
Paino kg ~ 2,4 kg
Tiivistysluokka P 54
Kayttolampotila °C -40°C...+40 °C
Varastointilampétila °C -40°C...+70°C
Mitat mm 85 x 85 x 67
Akselin lapimitta mm 12
Kaapelin pituus (sis. liittimen) m 0,3
Maks. radiaalivoima (20 mm laipasta) Nm 250
Maks. aksiaalivoima Nm 60
MRHX-3P04N-03C5 Tyyppi

Momentti Nm 4,0
Paino kg =~ 3,5 kg
Tiivistysluokka P 54
Kayttolampébtila °C -40°C...+40°C
Varastointilampétila °C -40°C...+70°C
Mitat mm 85 x 85 x 97
Akselin lapimitta mm 12
Kaapelin pituus (sis. liittimen) m 0,3
Maks. radiaalivoima (20 mm laipasta) Nm 250
Maks. aksiaalivoima Nm 60
MRHX-3P14N-03C5 Tyyppi

Momentti Nm 8,0
Paino kg =~ 5 kg
Tiivistysluokka P 54
Kayttélampatila °C -40°C...+40 °C
Varastointilampétila °C -40°C...+70°C
Mitat mm 85 x 85 x 156
Akselin lapimitta mm 12
Kaapelin pituus (sis. liittimen) m 0,3
Maks. radiaalivoima (20 mm laipasta) Nm 250
Maks. aksiaalivoima Nm 60
MRHX-3P14N-03C5 Tyyppi

Momentti Nm 14,0
Paino kg ~ 13,2
Tiivistysluokka P 54
Kayttélampatila °C -40°C...+40 °C
Varastointilampétila ‘C -40°C...+70°C
Mitat mm 134 x 134 x 170
Akselin lapimitta mm 19
Kaapelin pituus (sis. liittimen) m 0,3
Maks. radiaalivoima (20 mm laipasta) Nm 250
Maks. aksiaalivoima Nm 60

OJ Electronics A/S
Stenager 13B ¢ DK-6400 Senderborg
Puh.: +4573 12 13 14 e Faksi +4573 1213 13
oj@ojelectronics.com ® www.ojelectronics.com
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