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¢ Ansvarsfraskrivelse
OJ kan ikke geres ansvarlig for eventuelle fejl i materialet. OJ forbeholder sig retten til at sendre pa
virksomhedens produkter uden varsel. Dette gaelder ogsé produkter, der allerede er bestilt, under
forudseetning af at sddanne aendringer kan foretages uden at kreeve efterfalgende modifikationer
af de allerede aftalte specifikationer. Dette materiales indhold kan vaere underlagt ophavsret og
andre intellektuelle ejendomsrettigheder og tilharer OJ Electronics eller bruges under licens af OJ
Electronics.

OJ-varemeerket er et registreret varemaerke tilherende OJ Electronics A/S.

\© 2023 OJ Electronics A/S

s
Vigtigt!
Den originale dokumentation er pa engelsk. Andre sprogversioner er overszettelser af den originale
dokumentation. Producenten kan ikke gaeres ansvarlig for eventuelle fejl i dokumentationen.
Producenten forbeholder sig ret til at foretage sendringer uden forudgaende varsel. Indholdet kan
variere som folge af alternativ software og/eller alternative konfigurationer.

.
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1. Produktintroduktion

OJ DV er en serie controllere, som kan anvendes i en lang raekke forskellige applikationer til styring
af hastigheden pa en elmotor.

OJ DV er fleksibel i sin anvendelse, idet den kan styre forskellige motortyper som:

¢ ACIM - asynkron induktionsmotor

¢ PMSM - Permanent magnet synkronmotor

2. Generelt

¢ |aes denne instruktion grundigt og felg anvisningerne, for OJ DV tages i brug.

¢ Denne instruktion indeholder nadvendige oplysninger og skal anvendes ved montering,
installation, idriftseettelse samt ved vedligeholdelse, service og fejlfinding pa OJ-DV.

¢ Hvis denne instruktions anvisninger ikke falges, bortfalder leveranderens ansvarsforpligtigelser og
garanti (se i ovrigt afsnit 6. Forbud mod ibrugtagning)

¢ Tekniske beskrivelser, tegninger og figurer ma hverken helt eller delvist kopieres eller videregives til
tredjemand uden tilladelse fra fabrikanten.

¢ Alle rettigheder forbeholdes, hvis produktet indgar i patentrettigheder eller anden form for
registrering.

3. Symbolforklaring

Opmaerksomheden henledes specielt pa de steder i denne instruktion, som er markeret med
symboler og advarsler.

PAN 2cversel |

3.1. Dette symbol anvendes, hvor der er potentiel fare for alvorlig eller livsfarlig personskade.

@) rorsiotis_

3.2. Dette symbol anvendes, hvor potentielt farlige situationer kan resultere i mindre eller moderat
personskade. Symbolet anvendes ogsa til at advare mod usikre og risikable forhold.

3 Dette symbol anvendes, hvor der er vigtig information, samt i situationer, som kan resultere i alvorlig
skade pa udstyr eller ejendom.

PAN 2cvarsel

Sikkerhed for arbejdet pabegyndes

4.1. OJ DV skal altid monteres af uddannede personer eller personer, som har modtaget kvalificeret
oplaering og er uddannet i installation af produktet.

4.2. Uddannede personer har kendskab til anvendt installationspraksis og kan udfgre installationen i
overensstemmelse med relevante lokale og internationale krav, love og bestemmelser.

4.3. Uddannede personer er bekendt med de vejledninger og sikkerhedsforanstaltninger, som beskrevet i
denne instruktion.

4.4.  OJ DV indeholder livsfarlig hgjspeending, nar den er tilsluttet netspaending.

4.5. Ved montering, service og vedligeholdelsesopgaver pa produktet skal netspaendingen altid afborydes.

4.6. Nar OJ DV er tilsluttet netspaending, er der risiko for, at motoren utilsigtet kan starte med risiko for
personfarlige situationer og personskade.

4.7. Utilsigtet start under programmering, service- eller vedligeholdelsesarbejde kan resultere i alvorlig
personskade eller beskadigelse af udstyr og ejendom.

4.8. Motoren/ventilatoren kan starte via et eksternt indgangssignal, RS-485 interface eller et tilsluttet
betjeningspanel.

4.9. For der tilsluttes netspeending til OJ-DV, skal alle dele i OJ-DV, motor samt ventilator vaere monteret
korrekt.

4.10. For der tilsluttes netspaending til OJ DV skal alle &bninger, dasksler og forskruninger vaere korrekt
monteret og lukket. Ubenyttede kabelforskruninger skal udskiftes med blaendforskruninger.

4.11. OJ DV indeholder kondensatorer, som bliver opladet under drift. Disse kondensatorer kan forblive

P
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5.1.
5.2.

5.3.
5.4.

5.5.
5.6.
5.7.
5.8.
5.9.
5.10.

opladede, selv efter at netspaendingen er afbrudt. Det kan medfgre alvorlig personskade, hvis
tilslutningsklemmer eller ledningsender bergres, inden disse kondensatorer er fuldsteendig afladet.
Afladningstiden er under normale forhold ca. 3 minutter.

Produktets anvendelse

OJ DV anvendes specielt i forbindelse med ventilationsapplikationer (ventilatorer).

OJ DV kan anvendes i andre applikationer. Hvis OJ DV anvendes i applikationer, hvor den ikke kan
placeres direkte i luftstrammen, skal der tages hgjde for den reducerede afkeling af OJ DV. Dette kan
gores, ved at der skabes ekstra ventilation til produktet eller ved at reducere performancekrav. Se
tekniske data, pkt. 25

OJ DV er en elektronisk motorstyringsenhed, som anvendes til regulering af en ventilators hastighed.
OJ DV kan anvendes til styring af savel AC asynkronmotorer som PM-motorer.

Afheengigt af anvendelsen kan OJ DV bruges i enkeltstdende applikationer eller udgere en del af et
starre system/en maskine.

Produktet kan anvendes under forskellige miljgforhold. Se tekniske data, pkt. 25

OJ DV kan monteres direkte pa en ventilators motorramme, hvilket er pladsbesparende.

Motorens drift styres af kommandoer fra en ekstern styreenhed.

OJ DV har indbygget motorbeskyttelse.

OJ DV kan anvendes i bolig- og industrimiljoer og har indbygget EMC-filter.

OJ DV er designet til industriel brug og markedsfares eller szelges ikke til den brede offentlighed.

PAN 2cvrsel

6.

7.2.

7.3

Forbud mod ibrugtagning

e Der erkleeres forbud mod ibrugtagning, indtil maskinen eller produktet, hvori OJ DV inkorporeres,
som en helhed er erkleeret i overensstemmelse med alle relevante nationale og internationale
bestemmelser.

¢ Der ma forst saettes spaending pa produktet, nér hele installationen overholder kravene i ALLE
relevante EU-direktiver.

¢ Nar produktet er installeret i henhold til denne instruktion og gaeldende installationskrav, er
produktet daekket af fabriksgarantien.

¢ Huvis produktet er blevet beskadiget, f.eks. under transport, skal det undersgges og repareres af
autoriseret personale, inden der tilsluttes spaending til produktet.

e Hvis OJ DV inkorporeres i et maskinanlaeg med roterende dele som eksempelvis et
ventilationsanleeg, transportanlaeg eller lignende, skal hele maskinen opfylde maskindirektivet.

Godkendelser og certificeringer

CE-meerkning
¢ OJ Electronics A/S erklaerer under ansvar, at produktet opfylder folgende af Europa Parlamentets
direktiver:
e LVD - lavspaending: 2006/95/EU
e EMC - Elektromagnetisk kompatibilitet: 2004/108/EU
¢ RoHS - Begraensning af anvendelsen af visse farlige stoffer i elektrisk og elektronisk udstyr:
2011/65/EU

UL 61800-5-1

OJ DV produktserien er cULus certificeret.

Der kraeves yderligere bedemmelse for kombinationen af drev og motor kan anvendes. Det system,
hvori produktet er installeret, skal ogsa UL-godkendes af en relevant instans. Drevet lever op til ther-
mal memory retention-krav i UL 61800-5-1.

OJ DV er i overensstemmelse med US National Electric Code NFPA 70 og den canadiske Electric
Code CSA C22.1.

UKCA Markninger
¢ OJ electronics Ltd erkleerer hermed under eneansvar, at produktet er i overensstemmelse med
falgende britiske lovgivning:
¢ LVD - Forordningerne om eludstyr (sikkerhed) 2016
e EMC - Forordningerne om elektromagnetisk kompatibilitet 2016
® Ecodesign - Forordningerne om miljovenligt design af energirelaterede produkter og
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energioplysninger 2010 som indarbejdet i britisk lovgivning inkl. tilfgjelser.
¢ RoHS - Forordningerne vedr. begraensning af anvendelsen af visse farlige stoffer i elektrisk og

elektronisk udstyr 2012
Tabel 7.3
Certificering -4 -5 -6 -7
EU overensstem-
melseserkleering - J J J
UK Conformity l ' K
Assessment
- J J -

CA

UL-certificeret

c“ us I ' ' I

7.4. Produktstandard
¢ | henhold til EN-61800-2 — Elektriske motordrev med variabel hastighed, generelle krav.

7.5. Sikkerhed
¢ | henhold til EN-61800-5-1 Elektriske motordrev med variabel hastighed:
Sikkerhedskrav — Elektriske, termiske og energimaessige

7.6. EMC - Elektromagnetisk kompatibilitet
¢ OJ DV har indbygger EMC-filter.

Tabel 7.6
OJ-DV-storrelser Motorkabelleengde | Tilsigtet brug PDS af kategorien | Immunitet Emission
EN-61800-3

0,55.....1,3 KW <5,0m First environment (in- C1&C2 EN-61000-6-2 EN-61000-6-3
stallation i boliger o.1.)

1,5.....3,0 kW <5,0m First environment (in- C1&C2 EN-61000-6-2 EN-61000-6-3
stallation i boliger o.1.)

4,0.....7,5 kW <5,0m First environment (in- C1&C2 EN-61000-6-2 EN-61000-6-3
stallation i boliger o.1.)

11,0 kW <5,0m First environment (in- C1&C2 EN-61000-6-2 EN-61000-6-3
stallation i boliger o.1.)

15,0 kW <4,0m First environment (in- C1&C2 EN-61000-6-2 EN-61000-6-3
stallation i boliger o.l.)

11,0.....15,0 kW >4,0 Second environment C3 EN-61000-6-2 EN-61000-6-4
(industriel brug)

¢ | overensstemmelse med EN 61800-3 — Elektriske motordrev med variabel hastighed. Del 3. EMC-
produktstandard med specifikke prgvningsmetoder. OJ DV 600V har indbygget EMC filter, men
folger ikke standard EN/BS 61800-3

e (OJ-DV-produktlinjen opfylder "boligniveauet" for emissioner i henhold til EN-61000-6-3 og
"industriniveauet" for immunitet i henhold til EN-61000-6-2 med op til 5 meter skaermede
motorkabler. (15 kW er begreenset til op til 4 meter lange motorkabler).

¢ Laengere motorkabler kan benyttes. Industriniveauet for savel immunitet som emissioner kan
opfyldes, afhaengigt af bade kablets og motorens kapacitet.
Ved at reducere motorkablets laengde kan op til 6 stk. OJ DV installeres i det samme
ventilationsanleeg, mens kravene i EN-61800-3 C1 & C2 stadig opfyldes.

¢ Ved at reducere leengden pa motorkabel er det muligt, at installere op til 6 OJ DV'ere i samme
enhed, hvor EN-61800-3 C1 & C2 stadig vil veere opfyldt.

7.7. Harmonisk forvraengning
OJ DV 1-fase varianterne lever op til krav i IEC 61000-3-2 klasse A. OJ DV 3-fase varianterne lever
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op til krav i IEC 61000-3-12, forudsat at kortslutningseffekten Sgc er hgjere end eller lig med den, der
er specificeret ved graensefladen mellem brugerens net og det offentlige forsyningsnet. Installateren
eller brugeren af udstyret skal sikre, eventuelt gennem kontakt til forsyningsselskabet, at udstyret
udelukkende forbindes med en tilledning med en kortslutningseffekt Sgc hajere end eller lig med den
specificerede. OJ DV 3-fase varianterne lever op til krav i IEC 61000-3-12 tabel 5 vedr. asynkrone
motorer og PM-motorer med sinusformet back-EMF.

Tilforsel kortslutningseffekt:

Det skal sikres, at forsyningens kortslutningseffekt Ssc er starre eller lig med:

Ssc =3 x Rsce x Unet x ludstyr

ved greensefladen mellem brugerens net og det offentlige forsyningsnet (Rsce).

7.8. RoHS-kompatibel
¢ Indeholder ingen skadelige stoffer i henhold RoHS-direktivet.
8. Produktprogram
e OJ DV findes i 4 forskellige kapslinger, hvis sterrelse afheenger af den péatrykte effekt pd OJ-DV.
¢ Produktprogrammet indeholder 13 effektstarrelser fra 0,55 kW til 15,0 kW, se tabel 8.
e Kapsling angives med "H1”...”H5”, hvor "H1” er den mindste og "H5” er den stoerste kapsling.
¢ Alle kapslinger er udfert i trykstebt aluminium.
8.1. OJ DV 600 V Produktpraesentation
¢ Til OJ DV herer en gruppe produkter, som er designet til omrader med 600 V-forsyning.
e OJ DV 600V er UL certificeret.
Tabel 8 viser det fulde produkt program som inkluderer OJ DV 600V
Table 8
Produktnavn Kapsling Effekt Forsyningsspaending Mal (b, h, d)
0J-DV-1005 H1 0.55 kW /0.7 hp 1x230V 185 x 230.5 x 90 mm
0J-DV-1007 H1 0.75kW /1.0 hp 1x230V 185 x 230.5 x 90 mm
0J-DV-1011 H1 1.1 kW /1.5 hp 1x230V 185 x 230.5 x 90 mm
0J-DV-1013 H1x 1.3 kW /1.7 hp 1x230V 185 x 265 x 125 mm
0J-DV-3015 H3 1.6 kW /2.0 hp 3 x 380-480 V 185 x 265 x 100 mm
0J-DV-3024 H3 2.4kW /3.2 hp 3 x 380-480 V 185 x 265 x 100 mm
0J-DV-3030 H3 3.0kW /4.0 hp 3 x 380-480 V 185 x 265 x 100 mm
0J-DV-3040 H4 4.0kW /5.4 hp 3 x 380-480 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-3055 H4 5.5kW /7.4 hp 3 x 380-480 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-3065 H4 6.5kW /8.7 hp 3 x 380-480 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-3075 H4 7.5 kW /10.0 hp 3 x 380-480 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-3110 H5 11.0 kW /14.8 hp 3 x 380-480 V 244 x 399 x 144 mm
0J-DV-3150 H5 15.0 KW/ 20.0 hp 3 x 380-480 V 244 x 399 x 144 mm
0J-DV-6024 H4 2.4kW/3.2hp 3 x 460 - 600 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-6030 H4 3.0kW /4.0 hp 3 x 460 - 600 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-6040 H4 4.0kW /5.4 hp 3 x 460 - 600 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-6055 H4 5.5kW /7.4 hp 3 x 460 - 600 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-6065 H4 6.5kW /8.7 hp 3 x 460 - 600 V 220 x 294 x 107 mm
0J-DV-6075 H4 7.5 kW /10.0 hp 3 x 460 - 600 V 220 x 294 x 107 mm

Alle 3 x 380-480 V-enheder kan ligeledes tilsluttes 3 x 230 V. Udgangseffekten vil dog blive reduceret
til max. 58 % (1/,/3) af nominel effekt ved 3 x 380-480 V. OJ DV 600V er ikke EN/BS 61800-3
certificeret.

@) rorsistis_

For kapslingssterrelserne H3...H5 gaelder det, at OJ-DV's drifts- og motorparametre er indstillet til at
skulle tilsluttes en forsyningsspaending pa 3 x 380-480 V.

© 2023 OJ Electronics A/S 7
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Hvis disse typer tilsluttes en forsyningsspaending pa 3x230 V, skal drifts- og motorparametre derfor

tilpasses for at opnéa optimal drift.

Motorparametre kan sendres af installatgren via handterminal (OJ-DV-HMI-35T), OJ-Drives-Tool eller
OJ-DV-PCTool. Konfigurationsparametre kan kun aendres af fabrikanten.

9. Produktlabel

9.1. OJ DV er forsynet med en meerkeplade (sglvskilt).

Se eksempel fig. 9.1 samt tabel 9.2.

Kontroller, at informationerne p& masrkepladen

svarer til det forventede.

Figur 9.1

(1)P/N: OJ-DV-3065-NGN7  (5)S/N:36:12345:0035:21 ) e *

(2)6.5kW/8.7Hp (400V) (6) TYPE 4x, IP65
(8) Temp.-40 - +50°C
(3)IN: 3x380-480V, 50/60Hz,13.6/11.3A (T)Wt. 3.9 Kg ®

(4)OUT: 3x0-0.9Vin, 0-120/400Hz, 15.0A  Made In Denmark 19l fetectronioncom
Owsign pasent no. OM065 126 ,‘2 enager 130
(15) ) JDK-6400 Denmark

UK 5o
VNN C €25 2

(15) (14) (17)

9.2. Maeerkeplade, information og forklaring Table 9.2
1 Produkt-ID = se figur 9.4
9.3. Produktionskodeforklaring 2 Akseleffekt ved nominel spaending
Hver enkelt OJ DV far i produktionen sin egen 3 Maks. mdgangSSpaend.mg’ H/A
. . 4 Maks. udgangsspaending, Hz/A
unikke PrOdUKtlonSKOde' . . 5 Produktionskode = se tabel 9.3
Produktionskoden (se tabel 9.3) giver preecise 5 Kapslingsklasse
informationer om den aktuelle OJ-DV. 7 Vaegt
| produktionskoden indgar flg. informationer: 8 Temperaturomrade, drift
9 Fabrikant-logo
Tabel 9.3 10 Fabrikant-webadresse
Ugenummer | Batch Lebenr. Ar 1 Fabrikant-postadresse
Uu BBBBB LLLLL A A 12 Fabrikationsland
Produktions- | Producentens | Enhed Produkti- 13 CE godkendt, logo
uge ordrenummer | nummer onsar 14 Bortskaffelse, logo
15 Stregkode
16 UKCA-godkendt, logo
17 UL anerkendt, logo
9.4. Produkt-ID er opbygget som en kombination af 14 | Tabel 9.4
jtal og bqgstaver, som hver. |§aer angiver forskellige |1 Producentinitialer
informationer om det specifikke produkt: Se 2
forklaring i fig. 9.4 & tabel 9.4. 3
g Produkttype
6
7 Elektrisk tilslutning
8
9 Controller-effekt/-storrelse
10
11
12 Type optionsmodul
13 Kabelgennemfaring
14 Integreret koleventilator
15 Klassifikation

© 2023 OJ Electronics A/S
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Figur 9.4

1 [ 2[]3]a]s5]e]7 1M [12[13]14a] 15
Firma Produkt navn yni Konfiguration
o[ o [v] -] [ 6 [ N ] 7 j«—exsempel|
Klassificering:
4" ; NEMA 4x (UL)
"5" : IP54 (CE)
"6" : IP65 (CE)
"7" : 1P65 / NEMA 4x (CE/UL)
Ventilator:
"N" : Ingen koleventilator
"F" : Ekstern koleventilator
"V": Ventilation Forblndelse
" : Forskruning
"T" : Telekabel m.gummipakning
Spzendingsforsyning:
"1": 1 x 230 VAC L Valg:
3. 3 x 208 - 240 VAC "N" : Intet valgmodul
3x 380 - 480 VAC »0": /0 modul
R" : 2xrelee-modul

" : 2xdigital-modul
"C" : Kombi: 1xrelae+1xdigital

10. Oversigts- og maltegninger
Figur 10.1
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Tabel 10.1
Nr. Beskrivelse Nr. Beskrivelse
1 Motortilslutningsklemmer (U, V, W, PE) 5 RJ12 RS-485 Interface-stik (1 x slave & 1 x Master)
2 Tilslutningsklemmer til fremtidig anvendelse 6 3-punktsaflastning til RS-485 Interface-kabel (fladkabel)
3 Stik til optionsmodul 7 Forsyningsklemmer (H1=L, N, PE); (H3, H4, H5=L1, L2, L3, PE)
4 Klemreekke for RS-485 Interface- og A/D-styre 8 Jordforbindelse (PE)
signaler

© 2023 OJ Electronics A/S




INSTRUKTION OJ-DV | Installation

Maltegninger

Figur 10.2 Figur 10.3
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11. Mekanisk montering

A Ukorrekt mekanisk montering kan medfare overophedning og nedsat ydeevne.

Figur 11.4

Installation af OJ DV ma kun foretages af oplaert/fagleert personale.

For at sikre korrekt keling af OJ DV skal enheden placeres, sa den forbistremmende luft (> 3 m/s
turbulent hastighed) kan kele OJ-DV's kaleribber. (3m/s turbulent hastighed svarer til 6,5 m/s
laminar lufthastighed). Hvis OJ DV installeres i reduceret luftflow (<3 m/s turbulent hastighed) eller
monteres uden for en direkte luftstram, vil udgangseffekten (kW) blive reduceret. Ekstern pabygget
koleventilator kan tilfgjes.

Kun for OJ-DV-1013 geelder, at produktet kan installeres uden hensyn til ovenstdende krav om
tilstraekkelig luftflow over keleribberne. OJ-DV-1013 er forsynet med ekstra store kaleribber og kan
derfor monteres i stillestdende luft ved omgivelsestemperaturer pd max. 40°C

Se tekniske specifikationer i pkt. 25.

Af hensyn til fremtidige service- og vedligeholdelsesopgaver bar det sikres, at der er rimelige
pladsforhold rundt om apparatet, efter at det er monteret.

For at opretholde specificeret testhedsklassificering ma kabelforskruninger ikke vende opad (se
fig. 11.4)

For at hindre vand i at lebe ind i OJ DV via kabler og forskruninger, skal kabelfering udferes,
saledes at der ikke kan sta vand omkring kablet i forskruningspakningen. Se fig. 11.4

Kontroller, at underlaget, hvor OJ DV monteres, kan baere hele apparatets vaegt.

OJ DV ma monteres vertikalt, pa skra eller horisontalt. (se fig. 11.5)

OJ DV skal monteres pa en solid og plan flade.

For at undgéa ungdigt lange motorkabler (maks. 5 m), skal OJ DV monteres sa teet p4 motoren som
muligt.

Anvend kun de udskarne monterings-/skruehuller i OJ DV ved fastgerelse.

Maltegning, se fig. 10.2 ... 10.6

Figur 11.5
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12. Elektrisk montering

PAN 2cvarse |

¢ |Installation og idriftseettelse af OJ DV ma kun foretages af opleert/fagleert personale

¢ Kontroller, at de angivne data p& motorens maerkeplade og de angivne data pa OJ-DV's
produktlabel stemmer overens.

¢ Ukorrekt elektrisk montering kan medfare potentiel fare for alvorlig eller livsfarlig personskade

PAN 2cversel |

12.1 Farlig induceret spanding (Windmilling)
¢ Huvis et naturligt gennemtreek i kanalsystemet far ventilatoren til at rotere, selvom ventilatoren ikke
har driftssignal (kaldet windmilling), vil der vaere fare for at motoren inducerer spaending ind p& OJ-
DV's motorklemmer, hvorved disse bliver bergringsfarlige.

12.2 EMC-korrekt installation

e Brug altid skeermede kabler til motorkabler.

¢ Det er ikke ngdvendigt med skaermede kabler til I/O-signalkabler og RS-485 Interface-kabler.

e Kabelskaermen skal altid have elektrisk forbindelse til produktets jordforbundne kabinet.

¢ Anvend de internt fabriksmonterede kabelbgijler for korrekt tilslutning af skaerm.
Fremfar aldrig forsyningsspaending, motorforbindelser og styresignaler i samme kabel.
+24 VDC-udgangen fra OJ DV er ikke beregnet som stremforsyning for tredjepartsprodukter.
Hvis +24 VDC-udgangen bruges til forsyning af tredjepartsprodukter, kan produktet muligvis ikke
opfylde EMC-regulativet.

Kortslutningsbeskyttelse - Stromforsyning

¢ Kortslutningssbeskyttelse pa forsyningssiden af OJ DV leveres ikke sammen med produktet.

¢ Der skal altid anvendes korrekt kortslutningsbeskyttelse ved stramforsyningens indgangsside pa
OJ DV i overensstemmelse med lokale og internationale regulativer.

e Udstyret til kortslutningsbeskyttelse skal som minimum have en udlgsningskurve "C" i
overensstemmelse med IEC 60898-1.

¢ Kortslutningssbeskyttelse leveres af installatoren.

PAN 2cvarse |

12.4 Personlig beskyttelse - brug af fejlstromsafbryder (TT-system), risiko for elektrisk stod (AC/

DC)

Dette produkt kan udlgse en jeevnstrom i jordbeskyttelsesledningen i tilfaelde af en jordingsfejl.

Hvis de 3 faser til OJ DV ikke tilkobles ngjagtig samtidig, vil der blive genereret en strom i

jordbeskyttelsesledningen i den tid der gar, indtil alle 3 faser er tilsluttet.

Laeg meerke til folgende forholdsregler:

¢ Hyvis der anvendes en fejlstramsafbryder (RCD), ma kun en RCD af typen B anvendes pa dette
produkts forsyningsside (B-type, til vekselstram og/eller pulserende strom med DC-komponenter
og fast fejlstram).

¢ Fejlstramsafbrydere af typen B skal overholde alle bestemmelser i IEC 61008/9

¢ Beskyttelsesjording af OJ DV kombineret med anvendelsen af fejlstromsafbrydere skal altid
udfgres i overensstemmelse med de relevante lokale og internationale krav, love og regulativer.

¢ Manglende overholdelse af disse forholdsregler kan fere til alvorlige skader pa mennesker og dyr.

—
n
w
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PAN 2cvrsel

12.5

Potentialeudligning

¢ Der errisiko for elektrisk interferens, hvis jordpotentialet imellem OJ DV og luftbehandlingsenheden
eller kanalen ikke er ens.

¢ Der skal altid monteres en udligningsleder for at forhindre potentialforskelle imellem systemets
komponenter.

¢ Anbefalet kabeltvaersnit: 10 mm?.

¢ Der anvendes kabelsko, og udligningsforbindelsen tilsluttes OJ-DV's kabinet med én af de skruer,
som anvendes til mekanisk fastgarelse af OJ DV.

PAN 2cversel |

12.6

—_
n
~

Fare for laekstrom ved jording (PE)
Falg nationale og lokale regulativer for beskyttelsesjording af udstyr, der har en lsekstrem p& over
3,5 mA.
OJ-DV-teknologien fremkalder ind-/udkobling ved hgj frekvens. Dette genererer en lackstram i
jordforbindelsen, PE. (PE=Protective Earth).
Jordlaekstremmen afhaenger af de forskellige konfigurationer, herunder RFI-filtrering, skaermede
motorkabler og motortype.
EN/IEC61800-5-1 (produktstandarden for frekvensomformersystemer) kraever, at der udvises seerlig
opmeaerksomhed, fordi laekstremmen i OJ DV muligvis overstiger 3,5 mA. Se naermere oplysninger i
EN60364-5-54 § 543.7 Forstaerkede beskyttelsesledere til beskyttelseslederstramme, der overstiger
10 mA.
Jordforbindelsen skal udfgres pa en af felgende 3 mader:

e Forbindes der kun én (1) PE-leder, skal min. kabeltvaersnit vaere mindst 10 mm2, eller

¢ Forbindes der to separate jordledere, skal begge overholde dimensioneringsreglerne.

e Anvendes der to ledere, skal de tilsluttes hver sit sin jordtilslutning i OJ-DV-controlleren.

e Ekstern jordforbindelse. Hvis maskinens hus er godkendt som jordforbindelse, kan OJ DV

jordes til maskinen.
e Jordforbindelser skal altid udfares i overensstemmelse med gaeldende lokale og internationale
standarder og direktiver.

¢ Etablér effektiv beskyttelsesjording af denne OJ-DV, som har en lsekstrgm pé over 3,5 mA.
Det er nodvendigt med en dedikeret jordleder til indgangsstrem, motorstrem og styrekabler.
Anvend klemmerne og stikkene pa OJ DV for at opna korrekt jordforbindelse.
Undlad at serieforbinde (daisy chain) jordforbindelsen mellem to eller flere OJ-DV-controllere.
Jordforbindelseslederne skal veere sa korte som muligt.
Anvend altid skaermede kabler mellem OJ DV og motor for at reducere elektrisk stgj.
Falg motorproducentens kablingskrav.

Kabelkrav

¢ Alle kabler og ledere anvendt i forbindelse med OJ DV skal overholde lokale og nationale regler og
regulativer.

e (OJ-DV-produktlinjen opfylder "boligniveauet" for emissioner i henhold til EN-61000-6-3 og
"industriniveauet" for immunitet i henhold til EN-61000-6-2 med op til 5 meter skaermede
motorkabler. (15 kW er begreenset til op til 4 meter lange motorkabler). Laengere motorkabler kan
anvendes, men det er installaterens ansvar at sikre, at normerne i EN-61000-6-2 overholdes.
Industriniveauet for savel immunitet som emissioner kan opfyldes, afhaengigt af bade kablets og
motorens kapacitet.

¢ FEt 6-leder, uskaermet, 30 AWG/0,066 mm? telekommunikationskabel kan anvendes som RS-485
Interface-kabel.

¢ Generelt anbefales kabeltyper med kobberledere.

© 2023 OJ Electronics A/S 13
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¢ Se anbefalede kabeldimensioner i tabel 12.7.

Tabel 12.7

Forsyningskabel *1

Forskruning Kabeldiameter Kabeldimension min. Kabeldimension maks. | Coresvegb/afisol. min.
H1/H1x | M20 6-12 mm 3x1,5 mm? 3x2,5 mm? 10 mm
H3 M20 6-12 mm 4x1,5 mm? 4x2,5 mm? 10 mm
H4 M20 6-12 mm 4x1,5 mm? 4x4 mm? 10-15 mm
H5 M25 11-18 mm 4x2,5 mm? 4x10 mm? 10-18 mm

Motorkabel *1

Forskruning Kabeldiameter Kabeldimension min. Kabeldimension maks. | Coresvgb/afisol. min.
H1/H1x | M20 6-12 mm 3x1,5 mm? 3x2,5 mm? 10 mm
H3 M20 6-12 mm 4x1,5 mm? 4x2,5 mm? 10 mm
H4 M20 6-12 mm 4x1,5 mm? 4x4 mm? 10-15 mm
H5 M25 11-18 mm 4x2,5 mm? 4x10 mm? 10-18 mm

A/D styrekabel

Forskruning Kabeldiameter Kabeldimension min. Kabeldimension maks. | Coresveb/afisol. min.
H1/H1x | M20 6-12 mm 2x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm
H3 M20 6-12 mm 2x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm
H4 M20 6-12 mm 2x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm
H5 M20 6-12 mm 2x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm

RS-485 Interface-rundkabel

Forskruning Kabeldiameter Kabeldimension min. Kabeldimension maks. | Coresveb/afisol. min.
H1/H1x | M16 4-8 mm 3x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm
H3 M16 4-8 mm 3x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm
H4 M16 4-8 mm 3x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm
H5 M16 4-8 mm 3x2x0,7 mm? 10x2x0,7 mm? 10 mm

RS-485 Interface-fladkabel

H1 ... H5: Tele-/fladkabel, 6-leder, uskeermet, 30 AWG/0,066 mm?

Bem. 1: Net- og motorkabler til OGF-varianter skal kunne tale 90°C

Bem. 2: Alle kabeldimensioner er baseret p& kobbertrad

12.8 Abning af 0J-DV

¢ Kontroller, at der er slukket for speendingsforsyningen til OJ-DV, inden laget abnes.
¢ Vent ca. 3 minutter, efter at der er slukket for netspaendingen, inden laget dbnes.
e OJ DV abnes ved at lgsne de 6 Torx20-skruer i OJ-DV's plastlag

¢ Fjern forsigtigt det lasnede Iag.

12.9 Kabelindfgringer - forskruninger - aflastninger
¢ Til indfering af forsynings-, motor- og styrekabler i OJ DV anvendes de fabriksmonterede

forskruninger.

¢ Husk at efterspaende forskruninger for at sikre

taethedsgrad og traekaflastning.
¢ | forbindelse med RS-485 Interface-kabelindfaringen er

der en 3-punktstraekaflastning, som skal anvendes.
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12.10 Fjederklemmer

Hvis der anvendes multi-core kabler/ledninger, skal der
altid anvendes coresveb/terminalror.
Monteringsklemmerne er fiederpavirkede, og den
afisolerede ledning indfares let i klemmen ved forsigtigt
at presse ledningen ind i klemmen uden brug af veerktgj.
Alternativt kan klemmens fjeder lgsnes ved et let tryk
med en skruetreekker eller lignende veerktgj. Se fig.
12.10.

Massive og multi-core kabler/ledninger kan anvendes.
Afisolering eller terminalror skal veere mellem 8 og 15
mm.

Figur 12.10

©
¢ Afmontering af ledningen udferes ved forsigtigt at lgsne 2
N <
klemmens fjeder ved et let tryk med en skruetraekker 5
eller lignende veerktgj. Se fig. 12.10. Eé
12.11 Klemme- og tilslutningsoversigt
Figur 12.11
OJ'DV 3 faset
forsyning
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12.12 Motorforbindelse

¢ Motorkabel tilsluttes klemmerne markeret med "U”,

nvu, uwu Og ”PE”.

¢ Nar den afisolerede ledning er korrekt indfart

i klemmen (se pkt. 12.10), spaender klemmen
automatisk med korrekt moment.

¢ VIGTIGT! Motorkabel skal altid veere skaermet kabel

og skeermen afsluttes i den til formalet indrettede
monteringsbgijle. Se fig. 12.12

Husk at efterspaende forskruninger for at sikre
teethedsgrad og traekaflastning.

BR1014A09a
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12.13 Netforsyning

Forsyningskabel tilsluttes 3-fasede OJ-DV-enheder Figur 12.13.1 Figur 12.13.2
pa klemmerne markeret med "L1”, "L2” "L3” og
"PE”. Se fig. 12.13.1. Pa 1-fasede OJ-DV-enheder
er klemmerne markeret med "L”, "N” og "PE”. Se fig.
12.13.2
Laeg specielt maerke til falgende punkter i afsnit 13.6
i denne instruktion:
¢ Jordforbindelsen skal udfgres pé en af falgende 3
mader:
¢ Forbindes der kun én (1) PE-leder, skal min.
kabeltvaersnit vaere mindst 10 mm?, eller
e Forbindes der to separate jordledere, skal
begge overholde dimensioneringsreglerne.
¢ Anvendes der to ledere, skal de tilsluttes hver
sin jordforbindelse i OJ-DV-controlleren.
e FEkstern jordforbindelse. Hvis aggregatets
kabinet er godkendt som jordforbindelse, kan
OJ DV jordes til aggregatet.
e Jordforbindelser skal altid udfares i overensstemmelse med gaeldende lokale og
internationale standarder og direktiver.
Det anbefales, at PE-ledningen er 20 mm laengere end de ovrige ledere i kablet. Skulle kablet ved
en fejl blive trukket ud af OJ-DV, mens der er spaending pé kabel og klemmer, vil PE-lederen veere
den sidste, der bliver afbrudt. Dermed er OJ DV sikret mod farlig berering.
Nar den afisolerede ledning er korrekt indfart i klemmen (se pkt. 12.10), spaender klemmen
automatisk med korrekt moment.
Husk at efterspaende forskruninger for at sikre teethedsgrad og traekaflastning.

BR1014A08b
BR1014A27b

12.14 RS-485-interface-tilslutning Figur 12.14.1

OJ DV bruger to typer RS-485-interface-styringer:

Modbus og en begraenset BACnet MS/TP. Se BusA [ OO

Modbus- og BACnet MS/TP-protokollerne for at f& BusB | (O

flere oplysninger. aND | O

OJ DV er udstyret med fire tilkoblingsforbindelser, +ovde [ O

tre RS-485-forbindelser, to RJ12-stikforbindelser 7D/

og specifikke fiederterminaler samt én Modbus-

tilslutning.

P4 fjederterminalerne til styresignaler (A/D 1/O)

er terminalerne til tilslutning af RS-485-interfacet

maerket med "A", "B" og "GND". Se fig. 12.14.1.

Bemeerk: "GND" er pakreevet af hensyn til tilstreekkelig

signalkvalitet.

RS-485-interfacets fijederterminaler er internt

forbundet parallelt med RS-485-interface-benene i RJ12-stikforbindelserne, der er maerket med

"A" og "B".

De tre 3 RJ12-stikforbindelser er maerket med "A", "B" og "C".

e "A": RS-485-interface-forbindelse, slave, +24 V spaending i stikforbindelsen.

e "B": RS-485-interface-forbindelse, slave, ingen +24 V spaending i stikforbindelsen.

e "C": RS-485-interface-forbindelse, master, eksternt udstyr, f.eks. OJ-DV-HMI-35T / OJ-
VCHHMI3 i passiv tilstand. Se fig. 12.11.

Et 6-leder, uskaermet, 30 AWG/0,066 mm? telekommunikationskabel eller en tilsvarende type

fladkabel kan ogsa bruges til kommunikation via RS-485-interfacet.

Monter RJ12-stikforbindelser i begge ender ved hjaelp af et specialvaerktg;.

OJ DV er forberedt til montering i enten daisy chain eller stjerneformede Modbus-netvaerk. Alle

OJ DV-enheder er udstyret med en formonteret Modbus-termineringsmodstand pa 1 kQ, som er

tilstraekkelig til de fleste anvendelser.

Der skal ikke bruges ekstra Modbus-termineringsmodstande, medmindre der er tale om

installationer, hvor Modbus-systemet overstiger >100 m i daisy chain Modbus-tilslutning.

H- v+
- -Add. Pin1
-Bus B

- -Bus A
- -Add. Pin2
- -Gnd

— -Add. Pin1
—-Bus B
—-BusA
—-Add. Pin2
— -Gnd

ofll=] [>]

jor

&

w
BR1014A16a
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¢ Hvis Modbus-systemet overstiger >100 m, kan det veere ngdvendigt at montere en supplerende

Modbus-termineringsmodstand pa 180 Q. Denne modstand skal kun monteres i den sidste OJ DV

i keeden.

¢ | stierneformede Modbus-installationer skal der generelt ikke bruges Modbus-

termineringsmodstand.

¢ BACnet MS/TP kan kun installeres ved daisy chain-tilslutning.

VIGTIGT!: RJ12-stikkene i enderne skal monteres, saledes
at begge stik har samme farvereekkefolge som kablet.
Se fig. 12.14.2

12.15 A/D-styreforbindelser

e A/D styresignaler tilsluttes i klemraekken, se fig.
12.15.1

¢ Narmere oplysninger om betjening af
fiederklemmer, se pkt. 12.10

e Funktion/programmering af A/D ind-/udgange kan
&ndres via Modbus.

Geaeldende Modbusprotokol findes til download pa

www.ojelectronics.com

e +10 VDC = Konstant + 10 VDC til styresignal.
Kan bruges som forsyningsspaending med
en maksimal belastning pa 10mA, ved hgijere
belastning er der risiko for skade af drev.

¢ Kortslutningssikret — ogsa mod kortslutning
mellem +24 VDC og +10 VDC

e Tolerance + 3%

e 0-10V In = Analog 0-10 V styreindgang for
hastighed
¢ Potentiometer, elektrisk tilslutning, se fig.
12.15.2
e Potentiometer: min. 500 Q, anbefalet 4,7 kQ
¢ Intern indgangsimpedans: 60 kQ
e Ekstern controller, elektrisk tilslutning,
se fig. 12.15.3

Figur 12.14.2

Samme farveraekkefalge

©
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Figur 12.15.1
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Figur 12.15.3
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Figur 12.15.4

e GND = Ground (-) BusA [ OO0
Bus B O[] rCBrLtrgllg[
¢ Din2 = Alarm reset (fabriksindstilling) eNo | OO }
 Digital indgang +1ovde | OO }
* Intern indgangsimpedans: 60 kQ o-10vin| OO | Dou
e Elektrisk tilslutning, se fig. 12.15.4 oo M1 %:\D .
Din1 = L(/— / Doutx b
¢ Din1 = Start/Stop (fabriksindstilling) Doutt | OO —%-®—/ = §
 Digital indgang eno | OO0 | 2
¢ Intern indgangsimpedans: 60 kQ :
e FElektrisk tilslutning, se fig. 12.15.4
e Dout1 = Tacho Out; Open Collector Figur 12.15.5
(fabriksindstilling)
° Digital Udgang BusA | OO0 Controller
e Pull-up modstandsomrade 1,5-22 kQ Bg;g 85 T
¢ Pull-up speendingsomrade 0-24 V DC +ovde | OO i
e Pull-up stremomrade 1-20 mA o-1ovin | OO | +24v
e Logisk lav til hgj stabilitet efter 1 ms ano | OO |
o | tilfeelde af at der skal tilsluttes EMC-falsomt Din2 Qo | |re o
udstyr, skal der monteres et eksternt RC-filter 02::1 85_ ! <
med en tidskonstant pa 1 ps. anp [ OF—— 5
e Elektrisk tilslutning, se fig. 12.15.5 Ll &

12.16 Lukning af OJ-DV

tilspeendingen ikke er sé kraftig, at det bla plastdasksel deformeres.

e OJ DV skal bortskaffes i henhold til geeldende lokale regulativer og lovgivning.

Nar alle elektriske forbindelser er korrekt monteret, kan OJ DV lukkes igen.
Pas p3, at ledningerne ikke kommer i klemme, nar plasticafdsekningen saettes pa plads igen.
Det bla plastdaeksel fastgeres med de tilherende 6 stk. TX20-skruer.
Tilspaendingsmoment pa skruerne i det bla deeksel er 2 Nm. For at sikre at produktet til stadighed
opretholder den pa produktet angivne IP-tasthedsklassificering, skal det sikres, at de 6 stk.
TX20-skruer tilspaendes med tilstraekkeligt tilspaendingsmoment. Samtidig skal det sikres, at

e OJ DV overholder kravene til maerkning af elektronikaffald iht. til EU-direktivet WEEE 2012/19 EU.

13. Checkskema - mekanisk og elektrisk montering
¢ Inden OJ DV seettes under spaending farste gang, skal montering og installation kontrolleres.

¢ Brug nedenstdende skema som checkliste.

Kontrolpunkt

Beskrivelse af kontrollen

Komplettering

Inden installationen saettes under spaending, skal det sikres, at hele installationen elek-
trisk sével som mekanisk er Klar til idriftseettelse.

dele.

Det skal sikres, at der ikke befinder sig mennesker eller dyr i neerheden af bevaegelige

Produktoverensstemmelse

DV's nominelle indgangsspaending.

Kontroller, at netspaendingen pa forsyningsklemmerne er i overensstemmelse med OJ

dimensionerede.

Kontroller, at motorens maerkeplade og OJ DV's meaerkeskilt stemmer overens med det

Mekanisk installation

Se pkt. 12 i denne manual.

Kontroller, at OJ DV er korrekt og solidt fastgjort til et plant underlag.

Se pkt. 12 i denne manual.

Kontroller, at der er fri og uhindret luftpassage til keleribber.

Kontroller, at det bla plastdaeksel pd OJ DV er korrekt monteret, og at alle skruer er
tilstreekkeligt tilspaendt, inden der taendes for spaendingen til produktet. Tilspaendings-
moment pa skruerne er 2 Nm.

Kontroller, at alle ubenyttede forskruninger og andre ubenyttede abninger er forsvarligt
lukkede i henhold til gaeldende kapslingsklasse.
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Omgivelsesforhold

Kontroller, at kravene til omgivelsesforhold er opfyldt.
Kontroller, at temperatur- og gvrige miljeforhold er overholdt.
Se tekniske specifikationer pkt. 25 i denne manual.

Kabelfering

Kontroller, at kabelferingen er korrekt udfert, og at motor- og styrekabler holdes adskilt
i hver sin kabelforbindelse.

Kontroller, at motorkablet er et skaermet kabel og ikke overstiger en maks. lzengde pa
5 meter.

Kontroller, at alle kabler er forsvarligt fastgjort og aflastet mod treek og vrid.

Elinstallation

Kontroller, at kabler er korrekt indfert i OJ DV, og at forskruninger er korrekt tilspaendt.

Kontroller, at forsyningsdelen i OJ DV er tilsluttet det korrekte speendingsniveau pa for-
syningsnettet.

Kontroller, at alle kabler er korrekt afsluttet og forsvarligt fastgjort.

Kontroller, at alle kabler er uden synlige skader i hele kabelleengden.

Kontroller, om der er Igse forbindelser — Igse forbindelser kan veere arsag til overophed-
ning og betydelig skade pa produkt og ejendom.

Forsyningsnet

Kontroller, at ledninger til speendingsforsyningen er korrekt monteret pa forsyningsklem-
merne. En-faset pa "L”, "N” og "PE” og tre-faset pa klemmerne: "L1”", "L2”, "L3”0g "PE”".

Kontroller ved spaendingsmaling, at der er korrekt spaending pa klemmerne.

Kontroller kortslutningsbeskyttelse og ekstrabeskyttelse.

Motorforbindelse

Kontroller, at motorledninger er korrekt monteret pa ”U”, V", "W” og "PE”- samt kontrol-
ler, at tilspeendingsmomentet er korrekt pa motorens fiederklemmer.

Styre- og signalledninger

Kontroller, at styreledninger er korrekt afsluttet og forsvarligt fastgjort.

Kontroller, at RS-485 interface-kabel er tilsluttet de korrekte stik i begge ender af kablet.

Skeerm

Kontroller, at skeermen i motorkabler er korrekt afsluttet, og kontroller ved gennem-
gangsmaling, at skeermen er tilsluttet aktiv jordforbindelse i begge ender af kablet.

Sikringer og afbrydere

Kontroller, at aktiv kortslutningsbeskyttelse er korrekt isat og dimensioneret.

Kontroller, at sikkerhedsudstyr fungerer og er korrekt indstillet.

Jording

Kontroller, at alle jordforbindelser i motor og OJ DV er korrekt tilsluttet og fri for oxidering.

Kontroller ved gennemgangsmaling, at jordforbindelsen er aktiv, og at overgangsmod-
standen overholder gzeldende lokale og internationale direktiver og forordninger.

14. OJ-DV-HMI-35T - Tilslutning og funktioner

e OJ DV-serien kan forbindes med en HMI-35T-handterminal via RS-485 interface RJ12 stik "A".
e Hvis en HMI-35T er forbundet til terminal "A", Figure 14.1

fungerer den som master til OJ DV.

¢ Der kan kun tilsluttes én master ad gangen pa
"A”/”B” RJ12-indgangene. Der kan saledes ikke
tilsluttes bade en handterminal i port "A” og en aktiv
Modbus-kommunikation til OJ DV's "B”-port pa

samme tid.

¢ \ed tilslutning til terminal "C" bliver OJ-DV-HMI-35T
passiv i forhold til OJ DV og kommer til at fungere
som skaerm for DV. Hvis Modbus-kommunikationen
mellem BMS-styreenheden og OJ DV gar tabt, eller
OJ-DV-HMI-35T indstilles til "Manuel overstyring",
kan OJ-DV-HMI-35T tage styringen over OJ DV,

BR1014A11c

indtil kommunikationen mellem styreenheden og DV
retableres, eller "Manuel overstyring" fraveelges.

Supplerende oplysninger fremgar af den separate vejledning til OJ-DV-HMI-35T og fas ved henvendelse til

OJ Electronics A/S.
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15.

16.

17.
17.1

PC-tool-tilslutning og funktioner

e OJ DV-serien kan konfigureres med OJ-DV-PC-Tool som tilsluttes RS-485 interface RJ12 stik "B"
eller fiederterminalerne A, B og GND.
¢ (OJ-DV-PC-Tool giver mulighed for at udlaese og indstille motor- og controllerparametre, bl.a.:

e Status: Styrings-og driftsparametre for tilsluttet OJ DV

e Setup: Opsaetning af applikationsindstillinger

e Alarm: Visning af alarmlog for tilsluttet OJ DV

e Modbus: Andringer af Modbus-indstillinger for OJ DV

e About: Udlaesning af softwareversionsnr. og -type for tilsluttet OJ DV
e Config: Konfiguration af motor-, indgangs- og udgangsindstillinger

e Logdata: Udleesning af logfiler

e Firmware: Opdatering af firmware samt motor-/ventilator-/brugerkonfiguration
¢ Motor: Konfigurering af motorparametre

e Fan: Konfigurering af ventilatorparametre

]

Hardware: Konfigurering af OJ DV-hardware

OJ-DV-PC-Tool anvendes udelukkende af ventilator- og systemproducenter.
Supplerende oplysninger om betjening og menuer i OJ-DV-PC-Tool fremgar af den separate
vejledning til OJ-DV-PC-Tool og findes til download pa www.ojelectronics.com

Optionsmodul - montering og funktioner

¢ | OJ DV-serien kan der monteres forskellige optionsmoduler, som giver en fleksibel Izsning ved
indbygning i systemlgsninger og applikationer, hvor der f.eks. kraeves ekstra ind-/udgange.

@nskes yderligere information om optionsmodulernes muligheder, s& kontakt OJ Electronics A/S.

Funktioner

Analog/digital styring.

¢ OJ DV kan styres via analoge/digitale (A/D) styreindgange eller via RS-485 interface.
¢ Fabriksindstillingen er analog/digital (A/D) styring.

¢ A/D-styresignaler tilsluttes i klemraekken, se pkt. 12.15.1

0-10V In
¢ Anvendes til at styre motorens hastighed i henhold til 0-10V-signal.

4-20 mA
¢ Bruges til at styre motorhastigheden i forhold til et 4-20 mA-signal.
Bemeerk: Denne funktion kraever et OJ DV-IO-modul.

¢ Ved A/D-styring er funktioner som f.eks. udlaesning og kvittering af alarmer stadig mulige via
Modbus, selvom "Modbus control” ikke er aktiveret.

¢ Forholdet mellem 0-10V-styresignalet og motorens hastighed afhaenger af indstillingerne for min./
maks. hastighed samt rampe op-/rampe ned-tider. Se fig. 17.1 og 17.2

¢ Klemmerne "+10Vdc”/”0-10 Vin”/"GND?” kan tilsluttes et potentiometer, se elektrisk tilslutning i
fig.12.15.2

Funktioner pa de digitale ind- og udgange er fra OJ Electronics A/S defineret iht. nedenstaende:
e Din1 = Start/stop (1 = Start)
e Din2 = Alarm reset (1 = Alarm reset)
¢ Dout1 = Tacho Out (1 puls pr. motoromdrejning)
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De digitale ind- og udgange kan fa alternative funktioner, som
kan eendres via Modbus.

| Note Fiur 17

Frekvens/
omdrejninger

Forholdet mellem styresignal (0-10V in) og hastighed - se |

fig.17.1

Det regulerende styresignal regulerer motorhastigheden
mellem indstillet min. hastighed, indstillet maks. hastighed
(AC-motor=Hz; PM-motor=rpm) og indstillede rampetider — se
fig.17.2

17.2

17.3

17.4

17.5

Max. Hz/Rpm

Min. Hz/Rpm

Setpoint
0% 100%

Styring via RS-485-interface ov 9.5V
e OJ DV kan styres via Modbus- eller BACnet

BR1014A13a

MS/TP-kommandoer i overensstemmelse med

Figur 17.2
Modbus- og BACnet MS/TP-protokollerne.

(Bemaerk: BACnet MS/TP har ikke s& mange Speed out
kommandoer som Modbus)

e BACnet MS/TP skal veelges via Modbus eller OJ- Max. Speed -
DRHX-pc-veerktgijet.

e Styring af motorhastighed via RS-485-interface-
kommunikation er deaktiveret fra fabrikken.

e Huvis OJ DV styres via RS-485-interfacet, skal Setpoint Ramp| Ramp
Coil Stat Bit-register 8 veere indstillet til "0" = |
"Protokolstyring". 100%7 }

¢ Andre funktioner, herunder f.eks. alarmudlaesning }
og -bekreeftelse, er fortsat mulige via RS-485- 0% ‘
interfacet, selv om "Protokolstyring" ikke er

Min. Speed

Time

BR1014A12a

aktiveret.

e BEMZRK! Besgg OJ Electronics OJ DV-webside for at f& oplysninger om Modbus- og BACnet

MS/TP-prodokoller.

Automatisk switchfrekvens
Switchfrekvensen er afgarende for, hvor megen harbar akustisk stgj OJ DV udsender.

Jo hgjere switchfrekvens, jo mindre harbar stgj udsender OJ DV, men samtidig @ges tabene i den, sa

virkningsgraden reduceres.
OJ DV kan indstilles til fast drift med switchfrekvenser pa 4 kHz eller 8 kHz, eller den kan indstilles
til automatisk at skifte switchfrekvens (indstilling AUTO) afhaengig af motorhastigheden. Valg og
indstilling af switchfrekvens (switchmode) indstilles via Modbus
¢ Indstilling "4kHz” = Konstant 4kHz-switchfrekvens
¢ Indstilling "8kHz” = Konstant 8kHz-switchfrekvens
¢ Indstilling "AUTO” = Switchfrekvensen skifter automatisk.
¢ Ved motorhastighed over 60 % af nominel hastighed, skifter switchfrekvensen til 4 kHz
¢ Ved motorhastighed under 50 % af nominel hastighed, skifter switchfrekvensen til 8 kHz
¢ Det hgje setpunkt kan aendres ved hjeelp af OJ-DV-pc-veerktgjet. Det lave setpunkt indstilles
automatisk til 10 % mindre.

Bremsefunktion

e Elektronikken i OJ DV kan som udgangspunkt afseette elektronikkens egetforbrug som
bremseeffekt. Det forventes, at en luftstrom, som typisk kan opretholde op til 30 % af nominelt
motoromdrejningstal, kan bremses ned af denne funktion.

Fire mode

Fire mode betegner en funktion, hvor OJ DV holdes i drift af et nedprogram, som deaktiverer
alarmovervagningen.

Funktionen kan bl.a. bruges i forbindelse med rggudsugning fra en braendende ejendom. Nar fire
mode aktiveres, fortsaetter en udsugningsventilator med at fierne rag fra ejendommen, sa lang tid
som muligt. Funktionen fire mode kan aktiveres via RS-485 interface eller digital indgang.
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17.6

| fire mode kan OJ DV opretholde driften i mindst en time, selv om OJ DV og ventilatormotoren
overophedes (maks. 70°C).
Der kan veelges imellem tre forskellige fire modes; normal, max og analog fire mode.

Normal fire mode

Alle advarsler og alarmer i OJ DV ignoreres, og udgangssignalet fra OJ DV til motoren forbliver
pa& samme veerdi, som det havde umiddelbart fgr aktiveringen af fire mode. Hvis OJ DV styres via
RS-485 interface, og der opstar en kommunikationsfejl i normal fire mode, vil udgangssignalet

til motoren have den samme vaerdi som umiddelbart for afbrydelsen af RS-485 interface-
kommunikationen. DV fortsaetter med at levere spaending og strem til motoren sa leenge som
muligt, indtil OJ DV slukkes, og den digitale indgang vender tilbage til den normale position.

Hvis motoren ikke er i gang, nar den normale fire mode aktiveres, forbliver motoren standset.

Max fire mode

Alle advarsler og alarmer i OJ DV ignoreres, og OJ DV skifter til maks. udgangsfrekvens (med AC-
motor) eller maks. RPM (med PM-motor).

Motoren fortssetter med at arbejde pa denne made sa lasnge som muligt, og indtil OJ DV slukkes,
og den digitale indgang returnerer til den normale position. Selv om motoren ikke arbejder, nar
fire mode aktiveres, skifter udgangssignalet til motoren til det maks. definerede omdrejningstal.

Analog fire mode

Hvis den analoge 0-10V-indgang detekterer 9V eller hgjere, aktiveres fire mode, selv om signalet pa

den analoge indgang reduceres til under 9V igen. Alle advarsler og alarmer i OJ DV ignoreres, og

motoren karer med maks. hastighed sé lazenge som muligt, eller indtil OJ DV slukkes, og signalet pa

den analoge indgang igen er under 9V.

Frekvensomformermodus - til asynkronmotorer Figure 17.6.1

Fra producenten er OJ DV indstillet som frekvensomformer
for tilslutning af normale asynkrone induktionsmotorer (AC-
IM). Styresignal er fra producenten indstillet til 0-10VDC.
Dette kan sendres med OJ-DV-PC-Tool eller med OJ-DV-
HMI-35T. Hvis OJ DV anvendes i frekvensomformermodus,
skal der tilsluttes en normal 3-faset AC-IM-motor.

Veer isaer opmaerksom pa de oplysninger, der fremgar af
motorens typeskilt. Speendingsforsyningen fra OJ-DV er for
0J-DV-1005.....0J-DV-1011 maksimalt 250 VAC.

For OJ-DV-3015.....0J-DV-3150 er den maksimale
spaendingsforsyning 364 VAC.

BR1014A41a

Hvis forsyningsspeendingen er hgjere end

maerkespaendingen for de enkelte viklinger i den tilsluttede motor, vil motoren blive beskadiget.
Veer iseer opmeerksom pd, om motoren er forbundet i "stjerne"- eller "trekant"-forbindelse.
"Stjerne"-/"trekant"-forbindelsen kan let eendres pa en normal AC-IM-motor ved at flytte rundt pa
lusene pa motorens tilslutningsklemme, se figur 18.6.

Med OJ DV i frekvensomformermodus er det installaterens ansvar at indtaste de korrekte styre- og
motorparametre.
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Veer isser opmaerksom pa felgende parametre:

Min. frekvens

Selvom styresignalet er f.eks. 0 % eller 0,0 V, og OJ DV har et aktiveret startsignal, vil motoren ikke kere
langsommere end veerdien i denne parameter.

Maks. frekvens

Selvom styresignalet er f.eks. 100 % eller 10,0 V, og OJ DV har et aktiveret startsignal, vil motoren ikke kere
hurtigere end vaerdien i denne parameter.

Rampe-op-tid

Rampe-op-tid er den tid (i sekunder), der gar, fra OJ DV fér startsignalet, til den indstillede hastighed er naet.
Rampe-op-tiden anvendes for at undgé overbelastning og beskadigelse af controller og motor. Rampe-op-
tiden anvendes ogsé i spring opad mellem hastighedssetpunkter.

Hvis rampe-op-tiden er for kort, vil OJ DV sandsynligvis udlese en alarm for stramgraensen.

Rampe-ned-tid

Rampe-ned-tid er den tid (i sekunder), der gar, fra OJ DV modtager et stopsignal, til motoren standser.
Rampe-ned-tiden anvendes for at undgé overbelastning og beskadigelse af controller og motor. Rampe-
ned-tiden anvendes ogsa i forbindelse med spring nedad mellem hastighedssetpunkter.

Hvis rampe-ned-tiden er for kort, vil OJ DV bruge strem til at standse eller szenke hastigheden pa motoren.
Dette vil sandsynligvis udlgse en alarm for stremgraensen fra OJ DV.

Switchfrekvens Switchfrekvensen er en parameter, der har indflydelse pa den tilsluttede motors og/eller OJ DV-controllers
virkningsgrad og herbare stg;j.
Det er muligt at veelge "Auto”, "4 kHz" eller "8 kHz" i OJ DV.
Aktiveres Modbus-parameteren "Extra high", er det muligt at veelge "Auto”, "4 kHz" eller "10 kHz"
Jo hgjere switchfrekvens, desto lavere harbar stej fra OJ DV-controllersystemet, men konsekvensen af lavere
herbar stgj er reduceret virkningsgrad i OJ DV-controllersystemet.
| "Auto” vil OJ DV automatisk skifte mellem "4 kHz" og "8/10 kHz". Under opstart fra 0-60 % hastighed, vil
switchfrekvensen veaere "8/10 kHz", hvilket vil give mindre harbar stgj fra den tilsluttede motor og/eller OJ
DV-controller. Nar hastigheden er steget og passerer 60 %, vil switchfrekvensen skifte til "4 kHz". Stejen fra
ventilatoren og luftflowet vil nu drukne hgrbar stej fra OJ DV-controllersystemet.
Nar hastigheden saenkes, vil OJ DV skifte til "8/10 kHz", ndr motorens hastighed passerer 50 % for ne-
dadgéende.
Det er ogsa muligt at veelge en fast switchfrekvens pa "4 kHz" eller "8/10 kHz".

U-min Hz Denne parameter vaelger spaendingen til motoren ved min. frekvens.

Freq U-max Denne parameter vaelger frekvensen til motoren ved maks. spaending.

U/f-karakteristik

U/f-karakteristikparameteren ger det muligt at Figure 17.6.2
2endre forholdet mellem spzending (U) og
frekvens (f) for motoren. Indstillet til nul er
forholdet linezert, mens det ved 100 er parabolsk
(se figur 17.6.2). Fabriksindstillingen er 75. En i
motor med darlig effektivitet kraever muligvis en 360Vrms”
hojere U/f-karakteristik (et lavere tal end 75).

N

Umin-

v

Min Hz Frequ:zm:y Max Hz
by Umax

@nskes yderligere oplysninger om parametre i OJ DV, se Modbusprotokollen for OJ DV.
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17.7 Elektronisk kommuteret (EC) modus - til PM-motorer

Fra producenten er OJ DV indstillet som frekvensomformer for tilslutning af normale asynkrone
induktionsmotorer (AC-IM). Styresignal er fra producenten indstillet til 0-10VDC.

Dette kan eendres med OJ-DV-PC-Tool eller med OJ-DV-HMI-35T.

Forskellen mellem en AC-IM- og en PM-SM-motor er grundlaeggende rotoren.

| PM-SM-motoren er viklingerne i rotoren erstattet med permanente magneter, men styresystemet
skal veere og er meget anderledes. De permanente magneter i rotoren bevirker, at der induceres
spaending ind pa statorviklingerne, nar de roterer, og derfor ogsé spasnding tilbage til controlleren.
Dette kaldes "back EMF" (EMF = electromotive force (elektromotorisk kraft)) og beskriver en vigtig
og speciel egenskab ved motoren. Controlleren skal kunne handtere denne "back EMF", og derfor er
det ikke muligt at styre en PM-SM-motor med en OJ DV-controller i frekvensomformermodus.

Forud for idriftseettelse skal de korrekte parameterfiler til ventilator og motor veelges og indlaeses ved
hjeelp af OJ-DV-HMI-35T eller OJ-DV-PC-Tool.
Veer isser opmaerksom pa felgende parametre:

Min. o/min Selvom styresignalet er f.eks. 0 % eller 0,0 V, og OJ DV har et aktiveret startsignal, vil motoren ikke kere

langsommere end vaerdien i denne parameter.

Maks. o/min Selvom styresignalet er f.eks. 100 % eller 10,0 V, og OJ DV har et aktiveret startsignal, vil motoren ikke kere

hurtigere end vaerdien i denne parameter.

Rampe-op-tid Rampe-op-tid er den tid (i sekunder), der gér, fra OJ DV far startsignalet, til den indstillede hastighed er naet.

Rampe-op-tiden anvendes for at undgé overbelastning og beskadigelse af controller og motor. Rampe-op-
tiden anvendes ogsa i spring opad mellem hastighedssetpunkter.
Hvis rampe-op-tiden er for kort, vil OJ DV sandsynligvis udlgse en alarm for stremgreensen.

Rampe-ned-tid Rampe-ned-tid er den tid (i sekunder), der gér, fra OJ DV modtager et stopsignal, til motoren standser.

Rampe-ned-tiden anvendes for at undga overbelastning og beskadigelse af controller og motor. Rampe-
ned-tiden anvendes ogsa i forbindelse med spring nedad mellem hastighedssetpunkter.

Hvis rampe-ned-tiden er for kort, vil OJ DV bruge strem til at standse eller szenke hastigheden pa motoren.
Dette vil sandsynligvis udlgse en alarm for hgj spaending (Vhi) fra OJ DV.

Switchfrekvens Switchfrekvensen er en parameter, der har indflydelse pa den tilsluttede motors og/eller OJ DV-controllers

virkningsgrad og hegrbare stoj.

Det er muligt at vaelge "Auto", "4 kHz" og "8 kHz" i OJ DV.

Jo hgjere switchfrekvens, desto lavere hgrbar stgj fra OJ DV-controllersystemet, men konsekvensen af lavere
herbar stgj er reduceret virkningsgrad i OJ DV-controllersystemet.

| "Auto" vil OJ DV automatisk skifte mellem "4 kHz" og "8 kHz". Under opstart fra 0-60 % hastighed, vil
switchfrekvensen veere "8 kHz", hvilket vil give mindre herbar stgj fra den tilsluttede motor og/eller OJ DV-
controller. Nar hastigheden er steget og passerer 60 %, vil switchfrekvensen skifte til "4 kHz". Stejen fra
ventilatoren og luftflowet vil nu drukne herbar stegj fra OJ DV-controllersystemet.

Nar hastigheden szenkes, vil OJ DV skifte til "8 kHz", nar motorens hastighed passerer 50 % for ne-
dadgéaende.

Det er ogsa muligt at veelge en fast switchfrekvens pé "4 kHz" eller "8 kHz".

Nar hastigheden szenkes, vil OJ DV skifte til "8/10 kHz", nar motorens hastighed passerer 50 % for ne-
dadgéaende.

Det er ogsa muligt at vaelge en fast switchfrekvens pa "4 kHz" eller "8/10 kHz".

@nskes yderligere oplysninger om parametre i OJ DV, se Modbusprotokollen for OJ DV.

17.8 Jumping frequency

| applikationer med resonansproblemer er der mulighed for at undgéa de frekvenser, der udlgser
resonansen.

Tre forskellige frekvensband kan undgés ved programmering af OJ DV.

1. Lavl RPM/Hz - Hej1 RPM/Hz: RPM/Hz imellem Lav1 og Hej1 undgas.

2. Lav2 RPM/Hz - Hgj2 RPM/Hz: RPM/Hz imellem Lav2 og Hgj2 undgas.

3. Lav3 RPM/Hz — Hgj3 RPM/Hz: RPM/Hz imellem Lav3 og Hgj3 undgas.

Disse tre lav og hgj RPM/Hz-frekvensband skal konfigureres via PCTool, UDF eller Modbus.

Eksempel: Der er resonans i applikationen ved 250 RPM. Programmér Lav1 = 245 RPM og Hgj1 =
255 RPM, hvorefter OJ DV ikke vil lade motoren kgre ved omdrejningstal imellem 245 og 255 RPM.
OJ DV springer med andre ord over de problematiske 250 RPM.

Tip: Hvis der er problemer med resonans ved et specifikt omdrejningstal, kan der ogsé opsta
problemer ved det dobbelte omdrejningstal. Hvis det skulle veere tilfaeldet, benyttes det andet
frekvensband til ogsa at forhindre dette.
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17.9 Dual speed digital input

Hvis der kun er behov for to hastigheder, kan de to hastigheder styres ved hjeelp af en digital
indgang. Nar den valgte digitale indgang er brudt, veelges den lave hastighed, mens den hgje
veelges, nar den er sluttet. Haje og lave hastigheder skal konfigureres med UDF eller PCTool.

18. Interne beskyttelsesfunktioner
¢ Hvis temperaturen i OJ DV overstiger 95 °C, vil OJ DV forsgge at reducere varmeudviklingen i OJ
DV ved at reducere motoromdrejningerne (rpm).
¢ OJ DV har indbygget strembegraensning til beskyttelse af motor og kabler, hvilket betyder, at OJ
DV ikke kan levere mere strom, end den er indstillet til.
¢ Ved manglende fase pa forsyningsindgangen vil OJ DV reducere omdrejningerne og afgive en
ikke-kritisk alarm.
e OJ DV er kortslutningssikret mod fase-fase-kortslutning pa OJ DV'ens motorafgangsklemmer.
19. Alarmer
OJ DV har en indbygget advarsels- og alarmovervagning, som overvager optimal fejlfri drift og
udlgser en advarsel eller alarm, hvis der iagttages drifts- eller ydeevneproblemer.
Advarsler er "ikke-kritiske" alarmer, der medfaerer reduceret motorydelse, mens alarmer er "kritiske"
og medfgrer standsning af OJ DV. Nar alarmsituationen ikke laengere foreligger, nulstilles alarmen
automatisk, og OJ DV genstarter.
Hvis det maksimale antal genstarter (fabriksindstilling: 5 gange/60 min.) overskrides, skal alarmen
nulstilles manuelt. Alarmen kan nulstilles ved hjaelp af en RS-485 interface-kommando, via en OJ-
DV-HMI-35T, eller den nulstilles automatisk, hvis stremmen afbrydes i mere end 60 sekunder.
Advarsler og alarmer kan udlaeses via OJ-DV-HMI-35T, RS-485 interface eller OJ-DV-PC-Tool.
Alarmoversigt, se tabel 19.1.
Tabel 19.1
Alarmoversigt Trigger Alarmprioritet | Motordrift/aktivitet
Forsyningsspaending for lav v Forsyningsspaending til OJ DV er
for lav. I
v OJ DV er fejlagtigt tilsluttet et Alarm RP
forsyningsnet 3 x 230VAC.
, ; , y - —
Forsyningsspaending for hgj Forsermgsspaendmg tilOJ DV er Alarm nSA5”
for hgj.
Motors stremforbrug for hgjt v Kortslutning i motorkabel.
v Kortslutning i én eller flere Alarm ”"SA5”
motorviklinger.
Intern temperatur i OJ DV for hgj (>95 °C) v For lav afkeling af OJ DV kapsling.
v Luftcirkulation omkring OJ DV er
ikke tilstraekkelig. Advarsel ”RP”
v Omgivelsestemperatur omkring OJ
DV er for hgj.
Fasefejl; én eller flere faser afbrudt (L1, L2, L3) v Manglende fase i
forsymngsspaapdmg til OJ DV Advarsel "SA5”
v Stor uballance i
forsyningsspaending.
Blokeret rotor v Rotoren er forhindret i at rotere
p.g.a. en mekanisk blokering af Alarm ”SA5”
rotor eller ventilator.
Motorstrem har ndet sin greenseveaerdi v OJ DV har naet greensen for
maksimal udgangsstrom.
v Den tilsluttede motor er starre end Ad | »RP”
tilladt for den valgte OJ DV varse
v For stor belastning pa den tilsluttede
motor.
Jordslutningsfejl v Jordslutningsfejl pa motorkabler » "
(Kun OJ-DV-3110 & OJ-DV-3150) eller motorviklinger Alarm SAS5
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Forkert omlgbsretning v Windmilling med modsat
omdrejningsretning under Alarm "SA5”
opstartsforsag.
Fejl i intern EEPROM-kreds v Forkert valgt config-fil - der
er forsggt at downloade en
konfigurationsfil som ikke er Advarsel ”"RP”
indeholdt i OJ DV
v OJ DV er defekt.
Fasefejl pa motorforsyning (U, V, W) v En eller flere motorfaser/
motorledninger er afbrudt. R
v En eller flere motorviklinger er Alarm SAS
afbrudt.
Intern kommunikationsfejl v Under opdateringsprocessen
af MOC config-filen er
kommunikationen fejlagtigt blevet
afbrudt. Alarm ”SA5”
v Opsta alarmen under normal drift,
vil det typisk indikere en defekt OJ
DV.
Ripplespaending for hgj v Ubalance pa forsyningsspzending. Advarsel ”RP”
Ekstern 24VDC-forsyning overbelastet. v Overbelastning eller kortslutning pa R
+24V forsyningsspaending. Advarsel RP
Bemaerkninger:
”RP”=Reducerer performance
”?SA5”=Stopper motoren efter 5 x genstart aktiveret af samme fejl
inden for 60 min
20.  LED-indikeringer Figur 20.1
e OJ DV er forsynet med en 2-farvet LED til indikering af LED

forskellige driftstilstande.

LED er placeret pa undersiden af OJ DV ved siden af
kabelindfgringen til nettilslutning.

Se fig. 20.1

Konstant gren ved tilsluttet netspaending

Blinker grent ved aktiv Modbus-kommunikation
Konstant red ved mindst én kritisk alarm

LED'en kan indstilles (Vis alarm pa LED) via Modbus

BR1014A06a

eller OJ-DV-pc-veetkigjet, s& den blinker i en bestemt
raekkefolge for at indikere, hvor fejlen er opstaet.

¢ 1 blink = Forsyningsproblem

¢ 3 blink = Internt DV-problem

¢ 5 blink = Motorproblem

Blinker ragdt ved mindst én ikke-kritisk alarm
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21. Modbus - OJ DV-adressering

Modbus-adresseringen af OJ DV foretages pa 2 forskellige mader.
e Via "A’- eller "B”-stikkets adresseringspins — se

fig.12.14.1 og tabel 21.1

Tabel 21.1

Adr.
Pin.nd " oxss (54 dec) 0X37 (55 dec) 0X38 (56 dec) 0X39 (57 dec)
Adr.Pin1 @ @ @ @
Adr.Pin2 @ @ @ @
@ = Ingen forbindelse mellem "GND” og Adr.Pin1/ Adr.Pin2

@ = Forbindelse mellem "GND” og Adr.Pin1/ Adr.Pin2

e (OJ DV kan indstilles til andre Modbus-adresser via OJ-DV-PC-Tool — se instruktion for OJ-DV-PC-

Tool

Modbus kommunikation
e OJ DV leveres med fabriksindstillingen (se tabel 21.2):

Tabel 21.2

Indstillingsomrade Enhed Fabriksindstillinger
Adresse 1-247 n/a 54 dec.
Baud rate 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbs 384
Paritet None, Odd, Even n/a None
Stop bit(s) One, Two n/a One
Kommunikations timeout 0-240 Sec. 10

¢ OJ DV supporterer nedenstadende kommandoer (se tabel 22.3)

Tabel 21.3

Funktionskode

Beskrivelse

Read Coil Status

Read Input Status

Read Holding Reg

isters

Read Input Registers

Force Single Coil

Preset Single Registers

Diagnosen. Sub-function 00 Only — Return Query Data (loop back)

Force Multiple Coils

Preset Multiple Regi

sters

e Vzerdier som skrives til OJ DV via Modbus, afrundes til naermeste valide veerdi.

Detektering af aktiv Modbus

e OJ DV detekterer automatisk nar der ses en valid Modbus kommunikation p4 Modbus indgangene
(RJ12 stik eller "A” & ”B” klemmerne i klemraekken).

e OJ DV vil farst detektere pa kommunikationsparametrene: ID 54, 38.4 -8 - N -2

¢ Via Modbus register er det muligt at indstille alternative kommunikationsparametre.

¢ Huvis ikke OJ DV inden for 10 sekunder har modtaget en gyldig modbus-ordre med standard
parametrene, vil OJ DV forsgge at detektere en modbus-ordre med de alternative parametre.

Gaeldende Modbusprotokol findes til download pa www.ojelectronics.com
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22. BACnet MS/TP

BACnet MS/TP kan kun bruges til betjening af OJ DV.
Nar de applikationsspecifikke konfigurationer (digitale indgange etc.) skal indstilles i OJ DV, kan
kun Modbus-interfacet eller OJ-DV-PC-Tool’et anvendes.

BACnet-kommunikationsparametre
BACnet-kommunikationsparametre kan indstilles via OJ-DV-PC-Tool eller Modbus.

Tabel 22
Indstillingsomrade Enhed Fabriksindstilling
Baud rate 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbs 115.2
BACnet MAC 0-127 1 0
BACnet MaxMaster 1-127 1 1
Device Object ID 0 - 4194302 1 0

OJ DV kan indstilles til automatisk at detektere gyldig BACnet MS/TP-kommunikation p&d RS-485-
interfacets RJ12-stik "A" & "B" eller fiederklemmer 1(A), 2(B) og 3(GND).

Efter 10 sekunder uden detektering af et aktivt BACnet MS/TP-netvaerk vil OJ DV forsgge at
detektere en anden kommunikationsprotokol.

Den aktuelle BACnet MS/TP-protokol kan downloades p& www.ojelectronics.com

23. Vedligeholdelse

23.1. Under normale driftsforhold og belastningsprofiler er OJ DV vedligeholdelsesfri.

23.2. Kaoleribberne skal holdes fri for stav, snavs og andre fremmedlegemer, sa luften kan passere frit
forbi keleribberne. Ophobning af f.eks. stgv eller snavs pa keleribberne og mellem kaleribberne
medfaerer nedsat keling af OJ DV og dermed reduceret ydelse og levetid.

@) rorsists_

23.3. Kaleribberne kan blive meget varme. (Maks. 95 °C under normale driftsforhold)

PAN 2cvrsel

23.4. OJ DV kan ikke repareres pa stedet. Forsgg aldrig at reparere en defekt enhed. Kontakt
leverandgren for at fa en erstatningsenhed.
23.5. Yderligere tekniske oplysninger kan fas ved henvendelse til OJ Electronics A/S.
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24. Fejlfinding

PAN 2cvarse |

24.1. Inden abning af OJ DV skal netspeendingen have veeret afbrudt i minimum 3 minutter, da der ellers vil
veere fare for, at der kan veere farlige restspaendinger fra elektronikkreds eller kondensatorer.

24.2. Hvis OJ DV ikke har driftssignal, men et naturligt gennemtreek i kanalsystemet far ventilatoren til at
rotere, vil der vaere fare for at motoren inducerer spaending ind pa OJ DV's motorklemmer, hvorved
disse bliver bergringsfarlige.

24.3. Fejlfindingsskema, nar OJ DV styres med A/D-signaler:

Symptom

Arsag

Aktion

Motor kerer ikke

Manglende forsyningsspaending

Kontroller, at der er spaending p& OJ DV, kiemme "L’ og "N” ved 230V-
modeller (H1).

"L17", "L2” og "L3" ved 3 x 400V-/3 x 230V-modeller (H3...H5).
(Nominel driftsspaending er angivet pa meerkeskiltet)

Kontroller, at kortslutningsbeskyttelsen er indkoblet.

Kontroller, at andet udstyr ikke har udkoblet driftsspaendingen til OJ DV.

Darlige elektriske forbindelser

Kontroller elektriske forbindelser

Forkert motor til OJ DV-opseetningen

Kontroller, at den korrekte motoropszetning er indlzest og gemt i OJ DV-
opsaetningen.

Manglende driftssignal

A/D-styring:

Kontroller, at OJ DV modtager driftssignal.

Ved A/D-styring skal OJ DV have et sluttet signal pa ”Start/Stop”-indgan-
gen — digital indgang Din1 el. 2 alt efter opsaetning.

Manglende 0-10VDC-styresignal

Kontroller, at OJ DV modtager styresignal pa "0-10V In”.

Potentiometerstyring:
Kontroller, at potentiometeret er korrekt tilsluttet pa
klemmerne "+10Vdc”, "0-10V In” og "GND” i klemraekken.

Aktiv alarm

Udlees aktive alarmer, og fiern arsagen til alarmen

Motoren er koblet fra 5 gange pa den
interne motorbeskyttelse pga. overlast
eller anden alarm.

Reset alarmen ved at kortslutte “Alarm reset”-indgangen - digital indgang
Din1 el. 2 alt efter opseetning.

Alarmen kan ogsé resettes ved at afbryde forsyningsspaendingen til OJ
DV og taende igen efter ca. 60 s.

Defekt OJ DV-styring

Udskift OJ DV.
Forseg aldrig at reparere en OJ DV-styring.
Kontakt leverandgren med henblik pd ombytning/reparation.

Defekt motor

Udskift motor

Motoren kerer med
forkert omlgbsretning

Forkert fasefelge i motorkabel

Ombyt 2 faseledninger pa motor eller pa OJ DV-motorklemmer

OJ DV larmer over
acceptabelt niveau

For lav switchfrekvens

Qg switchfrekvensen

0 = Auto

1=Low=4kHz

2 = High = 8 kHz

Ved en gget switchfrekvens, eges tabene i OJ DV, hvorved virkningsgra-
den reduceres.

0OJ DV’s switchfrekvens kan andres med OJ DV-handterminalen eller via
Modbus-kommando.

OJ DV kobler fra pa
alarm

Mindst én aktiv alarm

Med OJ-DV-HMI-35T udlezeses alarmen, og det defineres, hvilken alarm der
har stoppet styringen/motoren.

Reset alarmen ved at kortslutte "Alarm reset”-indgangen - digital indgang
Din1 el. 2 alt efter opsaetning.

Alarmen kan ogsé resettes ved at afbryde forsyningsspaendingen til OJ
DV og teende igen efter ca. 60 s.

Alarmen kommer igen efter reset

Med OJ-DV-PC-Tool udlaeses alarmen, og det defineres, hvilken alarm
der har stoppet styringen/motoren.

Fjern arsagen til, at alarmer igen aktiveres.
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24.4. Fejlfindingsskema, nar OJ DV styres via Modbus:

Symptom

Arsag

Aktion

Motor karer ikke

Manglende forsyningsspaending

Kontroller, at der er spaending pa OJ DV, klemme ”L” og "N” ved
230V-modeller (H1).

"L1”, "L2” og "L3” ved 3 x 400V-/3 x 230V-modeller (H3...H5).
(Nominel driftsspaending er angivet pa meerkeskiltet)

Kontroller, at kortslutningsbeskyttelsen er indkoblet.

Kontroller, at andet udstyr ikke har udkoblet driftsspaendingen til OJ
DV.

Darlige elektriske forbindelser

Kontroller elektriske forbindelser

Forkert motor til OJ DV-opsaetningen

Kontroller, at den korrekte motoropsaetning er indlaest og gemt i OJ
DV-opseetningen.

Manglende driftssignal

Kontroller, at OJ DV modtager driftssignal.
Coil Stat Bits Register 0X0001: Motor start/stop (1=0n)

Seetpunkt for hastighed er ikke ind-
stillet

Kontroller RS-485 interface-styresignalet pa Modbus-adresse:
Holding registers; Register 3X0001eller BACnet Integer Value, IV:0
PrcSet 0-10000 (0-100%).

Motoren er koblet fra 5 gange pa
den interne motorbeskyttelse pga.
overlast.

Reset alarmen: Coil Stat Bits Register 0X0002: Reset (1 pulse =
Reset)

Alarmen kan ogsa resettes ved at afbryde forsyningsspaendingen til
OJ DV og teende igen efter ca. 60 s.

Defekt OJ DV-styring

Udskift OJ DV.
Forseg aldrig at reparere en OJ DV-styring.
Kontakt leveranderen med henblik pd ombytning/reparation.

Defekt motor

Udskift motor

Motoren karer med
forkert omlgbsretning

Forkert fasefolge i motorkabel

Ombyt 2 faseledninger pa motor eller pa OJ DV-motorklemmer

OJ DV larmer over
acceptabelt niveau

For lav switchfrekvens

g switchfrekvensen

0 = Auto

1=Low =4 kHz

2 = High = 8 kHz

Ved en gget switchfrekvens, @ges tabene i OJ DV, hvorved virknings-
graden reduceres.

OJ DV’s switchfrekvens kan sendres med OJ-DV-HMI-35T, via
Modbus-kommando eller OJ-DV-PC-Tool

OJ DV kobler fra pa
alarm

Mindst én aktiv alarm

Med OJ-DV-HMI-35T udleeses alarmen, og det defineres, hvilken
alarm der har stoppet styringen/motoren.

Reset alarmen ved at kortslutte "Alarm reset”-indgangen - digital
indgang Din1 el. 2 alt efter opsaetning.

Alarmen kan ogsa resettes ved at afbryde forsyningsspaendingen til
OJ DV og teende igen efter ca. 60 s.

Alarmen kommer igen efter reset

Via Modbus-registre udlaeses alarmen, og det defineres, hvilken
alarm der har stoppet styringen/motoren.

Fjern arsagen til, at alarmer igen aktiveres.

25.

Opbevaring

OJ DV skal opbevares indendgrs, hvis det er muligt i den originale emballage. Anbefalet: opbevares
i et tart rum med temperaturer mellem -40 ° C og +50 ° C og en relativ luftfugtighed under 70%. Nar
OJ DV gemmes som anbefalet, kan drevet gemmes i arevis fra fremstillingsdatoen.

26.

Bortskaffelse

¢ OJ DV indeholder elektroniske komponenter og ma ikke bortskaffes sammen med
almindeligt affald.
¢ OJ DV skal bortskaffes i henhold til geeldende lokale regulativer og lovgivning.
¢ OJ DV overholder kravene til meerkning af elektronikaffald iht. til EU-direktivet
WEEE 2012/19/EU.
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27.

271

27.2

Specifikationer for sikringer og afbrydere

Overstromsbeskyttelse

Der skal installeres overstromsbeskyttelse for at forhindre overophedning af kablerne.
Overstrgamsbeskyttelse skal altid installeres i henhold til lokale og nationale bestemmelser. Skal
kunne anvendes i en system, der maks. kan levere 5.000 rms ampere symmetrisk, 480 volt
maksimum.

Afbrydere skal vaere beregnet til beskyttelse i et system, der maks. kan levere 10.000 ampere
(symmetrisk), 480 V maks.; eller vaerdien angivet pa den enkelte afbryder.

UL / Ikke UL overensstemmelse

Brug afbrydere eller sikringer anfart nedenfor i tabel 25.1 for at sikre overensstemmelse med UL eller
IEC 61800-5-1.

Afbrydere skal vaere beregnet til beskyttelse i en kreds, der maks. kan levere 10.000 ampere
(symmetrisk), 480 V maks. | tilfaelde af driftsfejl kan manglende overholdelse af den anbefalede
beskyttelse medfere beskadigelse af drevet / frekvensomformeren.

Afbryderen skal overholde kravene i UL 489.

27.3 Klassificering af afbrydere og sikringer

Nominel effekt Afbryder Sikringer
Kabinet Anbef. UL Mak. ikke-UL
Anbef. UL Maks. UL Type
RK5, RK1,J, T,CC gG
0.55 4 15 6 16
0.75 6 20 6 16
1.1 8 30 15 16
H1x 1.3 10 35 15 16
1.5 4 15 6 16
24 6 20 6 16
3.0 8 25 15 16
4.0 10 35 15 16
5.5 15 50 20 16
6.5 15 60 25 16
7.5 20 70 25 16
11.0 30 100 35 32
15.0 35 125 40 20
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28.

Tekniske specifikationer

Type | DV-1005 | DV-1007 [ DV-1011 [ DV-1013 [ DV-3015 | DV-3024 | DV-3030 | DV-3040 | DV-3055 | DV-3065 | DV-3075 | DV-3110 | DV-3150

Enclosure H1 Hix H3 H4 H5
Power size kW 05 [ o075 [ 14 1.3 15 | 24 [ 30 40 [ 55 [ 65 [ 75 11 [ 15
Horsepower Hp 07 | 10 [ 15 1.7 20 | 32 [ 40 54 | 74 | 87 | 100 147 | 2041
Efficiency % >94% > 96.5% >96.5% >97.5%
Power supply
Voltage VAC 1 x 230 VAC 50/60 Hz +/-10% 3; fggé ?igg’@gg‘;@g;ﬁ;ﬁ /1 ?g/iﬁ 1
Supply current
at max. load at A 3.0 44 6.5 8.5 3.1/26 | 5042 | 6352 | 8470 | 11506 | 13.6/11.3 | 1577131 | 23/19.1 | 31.1/26.1
nominel supply voltage
(400V/480V)
(F;‘;";’e’;;f;c;":nax oad > 0.99 (Active PFC) 509
Motor output
Nominal motor power | - .,y 05 | 08 | 1.15 | 1.3 | 15 | 2.4 3.0 40 55 | 6.5 | 75 | 11 | 15
(on shaft) *2
Frequency Hz AC motor: 0-120 | PM motor: 0-400
Max. output voltage Vrms 3x0 -250 VAC | 3x0-0.9xVin
Max. output current Arms 2 [ 32 | 45 | 52 | 45 | 64 [ 78 [ 100 [ 120 [ 150 [ 190 [ 27 [ 350°3
Protection
Max. fuse A 16 32
Short circuit capacity A 1000 [ 1000 | 2000 [ 2000 | 2000 [ 3500 | 3500 | 3500 | 3500 [ 5000 | 5000 5000 | 5000
FLA A 36 | 53 | 78 | 92 | 33 | 52 | 66 | 87 | 120 | 142 [ 164 238 | 325
Motor output Short-circuit protected between phases
Motor Protected by current limit
Over-voltage protection Yes, 400 V (PTC) | Yes, 565 V
Overload protection Current and temperature overload protection
Envir
Operating temperature °C -40°C to +50°C
Starting temperature °C -40°C to +50°C
Storage temperature °C -40°C to +70°C
Dimensions mm 185 x 230,5 x 90 mm )1(8152; ?nsni | 185 x 265 x 100 mm 220 x 294 x 107 mm 244 x 399 x 144 mm
Protection rating IP 54 & 65 / Type 4x
Enclosure material Aluminium
Front cover Plastic
Weight kg 2.0 [ 36 | 3.0 [ 3.9 [ 9.5
Humidity % rh 10-95% rh, non-condensing
Surface Corrosion resistant to EN/ISO 12944-2:1998 Category C4

. . Turbulent air speed of min. 3 m/s to achieve max. output power at max. ambient temperature. Turbulent air speed below 3m/s and higher ambient temperature
Air flow / cooling . N : . N .

might lead to reduced output power. (3m/s turbulent air speed is equivalent to 6,5m/s laminar air speed)
Interfaces
Digital communication RS485 (baud rate: 9.6, 19.2, 38.4, 56,7 115.2 Kbaud)
Baud rate: 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 kbs

BACnet MS/TP MAC: 0 - 127, MAX Master: 1 -127, Device object ID: 0 - 4194302
Digital communication | Slave 2 x RJ12 & 2 x spring terminals
Digital communication | Master 1 x RJ12 connection
Analogue In1 0-10 VDC, 100% @ 9.5 VDC +/-2%
Analogue Out1 +10 VDC
Digital In1 Start/stop with internal pull-up
Digital In2 Alarm reset
Digital Out1 Tacho: 1 pulse/revolution | Alarm/running signal
Green LED Lit: Power connected | Flashing: Active communication
Red LED Flashing: Alarm but still running | Constantly lit: Critical alarm - stop motor
Features
Technology Sinusoidal back-EMF signal controlled via FOC (Field Oriented Control)
Flying start Yes, < 30% of max. speed
Ramp-up time sec. 15-300
Ramp-down time sec. 15-300
Alarm Yes
Alarm reset Via digital input, MODBUS or powering down for more than 60 seconds
Fan stop sec. The braking system stops the fan as quickly as possible. Braking time will depend on the inertia of the fan.

Service data log

Operating hours, alarms, loads, software version, max. temp., max. motor voltage, max. motor current, max. ripple voltage, max. ripple current

Software updating

Yes, via serial interface

Motor parameters

Preprogrammed by OJ or on-site configuration

Fire mode

Nominal power for 1 hour at 70°C ambient temperature

Field weakening Yes
Short-circuit protection Yes
Integrated EMC filters Yes
Approvals

EMC EN 61800-3 (C1 & C2)
LVD EN 61800-5-1 /UL 508C

Product standard

EN 61800 Part 2

RoHS Directive

Product approvals

€/ N/ E8

Note: Data are valid at: nominal supply voltage, +25°C and sufficient air flow
*1: At 3 x 230V supply the output power is derated to 58%

* 2: Motor Power Factor = 0.8 and efficiency = 90%

* 8: H5 OGF-varianten er begraenset til 32A
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