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Hinweis
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1. Symbole/Begriffsbestimmungen

N oo

¢ Mit diesem Symbol wird auf eine Gefahr hingewiesen, die ernste oder lebensgeféhrliche Verletzungen
zur Folge haben kann.

© nzzem

¢ Mit diesem Symbol wird auf potenziell gefahrliche Situationen hingewiesen, die leichte oder
mittelschwere Verletzungen zur Folge haben kdnnen. Das Symbol wird auch verwendet, um vor
unsicheren und geféhrlichen Bedingungen zu warnen.

¢ Mit diesem Symbol wird auf wichtige Informationen sowie auf Situationen hingewiesen, die schwere
Sach- und Vermogensschaden zur Folge haben kénnen.

1.1 Warnhinweise fiir elektrische Anlagen

/N

Sicherheit und SchutzmaBnahmen bei der Vornahme elektrischer Anschliisse
e Der OJ DV darf nur von geschultem und qualifiziertem Personal installiert und in Betrieb genommen
werden.
e Es ist sicherzustellen, dass die auf dem Motortypenschild angegebenen Daten mit den Daten auf dem
Typenschild des OJ DV Ubereinstimmen.
¢ Bei unsachgemaBem elektrischem Anschluss besteht die Gefahr von schweren oder tédlichen
Verletzungen.

/N

Geféahrliche Induktionsspannung (,Windmuhleneffekt®)
e Wenn ein Luftzug im Kanalsystem den Lifter auch ohne Betriebs-/Startsignal in Drehung versetzt
(-Windmuhleneffekt”), besteht das Risiko, dass eine Induktionsspannung generiert wird, die beim
BerlUhren der OJ-DV-Motorklemmen geféhrlich ist.

Kurzschlussschutz: Netzversorgung
e Der OJ DV ist nicht mit einem Kurzschlussschutz fiir die Netzversorgung ausgestattet.
¢ Der Kurzschlussschutz auf der Eingangsseite der Stromversorgung des OJ DV muss immer gemaB
den ortlichen und internationalen Vorschriften erfolgen.
e Kurzschlussschutzeinrichtungen miissen mindestens eine Auslésekurve ,,C* gemaB IEC 60898-1
haben.
¢ Der Kurzschlussschutz wird vom Techniker bereitgestellt.

/N

Personlicher Schutz — Verwendung von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (TT-System), Stromschlaggefahr
¢ Im Falle eines Fehlers oder bei falschem Anschluss kann von diesem Produkt ein Strom durch den
Schutzleiter flieBen.
¢ Die drei Netzphasen, die den OJ DV versorgen, missen gleichzeitig eingeschaltet werden, um einen
Strom im Schutzleiter (Erde/Masse) zu vermeiden.

© 2024 OJ Electronics A/S
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&M

Bitte die folgenden VorsichtsmaBnahmen beachten:

¢ Wenn eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung flr zusatzlichen Personenschutz verwendet wird, darf nur
eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung vom Typ B an der Netzseite dieses Produkts verwendet werden.

¢ Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen vom Typ B missen alle Bestimmungen der IEC 61008/9 erfillen.

e Die Schutzerdung des OJ DV in Kombination mit dem Einsatz von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen
muss immer in Ubereinstimmung mit den maBgeblichen lokalen und internationalen Vorschriften,
Gesetzen und Bestimmungen erfolgen.

¢ Die Nichtbeachtung dieser VorsichtsmaBnahmen kann zu schweren und sogar tédlichen Verletzungen
bei Personen und Tieren flihren.

&m

Stromgefahr durch Erdschliisse

¢ Die nationalen und lokalen Vorschriften zur Schutzerdung von Geraten mit einem Leckstrom Uber
3,5 mA sind zu beachten.

¢ Bei der Technik des OJ DV wird mit hoher Frequenz geschaltet. Dadurch wird ein Leckstrom im
Erdanschluss erzeugt.

e Dieser Erdleckstrom ist abhéngig von den verschiedenen Konfigurationen, einschlieBlich
elektromagnetischer Storfilterung, abgeschirmten Motorkabeln und dem Motortyp.

e Da im OJ DV ein Leckstrom von mehr als 3,5 mA auftreten kann, ist die Produktnorm EN/IEC 61800-
5-1 firr elektrische Leistungsantriebssysteme besonders zu beachten.

Fir weitere Informationen siehe EN 60364-5-54 Absatz 543.7(verstéarkte Schutzleiter fir
Schutzleiterstréme dber 10 mA).

¢ Der Erdanschluss muss auf eine der folgenden drei Arten erfolgen:

¢ VVerwendung eines Schutzerdungsleiters: Wenn nur ein (1) Schutzerdungsleiter angeschlossen
wird, muss der Querschnitt mindestens 10 mm?/AWG 7 betragen.

e VVerwendung von zwei getrennten Leitern: Bei zwei getrennten Schutzerdungsleitern missen
beide den Dimensionierungsregeln entsprechen und an individuelle Erdungsanschlisse im OJ DV
angeschlossen werden.

¢ VVerwendung eines externen Erdanschlusses: Wenn das Maschinengehduse als Masseanschluss
zugelassen ist, kann der OJ DV an der Maschine geerdet werden.

e Erd-/Masseanschliisse und -verbindungen miissen immer in Ubereinstimmung mit den geltenden
lokalen und internationalen Normen und Richtlinien sowie den nationalen elektrischen Vorschriften fiir
Erdung/Masseanschluss des OJ DV ausgefihrt werden. Es ist stets sicherzustellen, dass der OJ DV
Uber einen ordnungsgemaBen Erd-/Masseanschluss verfligt.

¢ Wegen der Mdglichkeit von Leckstromen muss der OJ DV immer geerdet werden.

¢ Fir die Eingangsleistung, die Motorleistung und die Steuerleitungen ist ein eigener Erdungsleiter
erforderlich.

¢ Fir korrekte Erd-/Masseanschliisse missen stets die Klemmen und Anschliisse des OJ DV
verwendet werden.

¢ Der Erd-/Masseanschluss darf nicht zwischen zwei oder mehr OJ-DV-Regelungen in Schleife
geschaltet werden.

¢ Die Erdungsleiter sollen méglichst kurz sein.

¢ Fir gute EMV-Werte sind zwischen dem OJ DV und dem Motor stets geschirmte Kabel zu
verwenden.

¢ Die Verkabelungsvorschriften des Motorherstellers beachten.

N\

Potentialausgleich

¢ Es besteht die Gefahr elektrischer Stérungen, wenn die Erd-/Massepotentiale von OJ DV,
Liftungsgerat, Liftungskanal oder Konstruktion voneinander abweichen.

¢ Im Fall von Potentialdifferenzen zwischen den Anlagenkomponenten muss immer ein Ausgleichsleiter
montiert werden.

* Empfohlener Kabelquerschnitt: 10 mm#AWG 7

¢ Befestigungsdsen sind zu verwenden und der Ausgleichsleiter ist mithilfe einer der zur Montage des
OJ DV verwendeten Schrauben an dessen Geh&use zu befestigen.

© 2024 OJ Electronics A/S
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® ezmm

EMV-konforme Installation

¢ Als Motorkabel immer geschirmte Kabel verwenden.

® Kabelschirmungen missen immer elektrisch mit dem geerdeten Produktgeh&use verbunden sein.

¢ E/A-Signalkabel und RS-485-Schnittstellenkabel miissen nicht geschirmt sein.

¢ Die internen, werkseitig montierten Kabelklemmen fUr einen korrekten Anschluss der Schirmung
verwenden.

¢ Netzspannung, Motorverbindungen und Regelsignale nicht im gleichen Kabel fiihren.

¢ Die +24-V-Gleichspannung des OJ DV ist nicht als Stromversorgung von Produkten anderer Hersteller
vorgesehen. Wenn die +24 V fiir die Stromversorgung von Produkten anderer Hersteller verwendet
wird, erfillt das Produkt méglicherweise die EMV-Vorschriften nicht mehr.

2. Sicherheitshinweise
2.1 SicherheitsmaBBnahmen vor der Installation

¢ Der OJ DV darf nur von qualifiziertem Fachpersonal oder Personen montiert werden, die eine
entsprechende Qualifizierungsschulung absolviert haben.

¢ Qualifiziertes Personal hat Kenntnis Uber die jeweiligen Installationsmethoden und kann die Installation
gemaB den einschlagigen drtlichen und internationalen Anforderungen, Gesetzen und Vorschriften
durchfuhren.

¢ Qualifiziertes Personal ist mit den Anweisungen und Sicherheitshinweisen in dieser Betriebsanleitung
vertraut.

¢ Der OJ DV wird mit Hochspannung geladen, wenn er an das Stromnetz angeschlossen ist. Daher muss
die Netzspannung immer abgeschaltet werden, bevor Installations-, Service- oder Wartungsarbeiten
am Produkt durchgefuhrt werden.

¢ Beim Anschluss des OJ DV an das Stromnetz besteht die Gefahr, dass der Motor unbeabsichtigt
anlduft, was zu gefdhrlichen Situationen und Personenschaden flihren kann.

¢ Ein unbeabsichtigtes Starten wahrend der Programmierung, Wartung oder Instandhaltung kann zu
schweren Verletzungen oder Sachschaden fihren.

¢ Der Motor/LUfter kann Uber ein externes Eingangssignal, eine RS-485-Schnittstelle oder ein
angeschlossenes Bedienfeld gestartet werden.

¢ VVor dem Anschluss der Netzspannung an den OJ DV missen alle Komponenten des OJ DV, des
Motors und des Liifters ordnungsgemaB montiert sein.

e Vor Anschluss der Netzspannung an den OJ DV miissen alle Abdeckungen und Kabelverschraubungen
ordnungsgemaB montiert und geschlossen sein. Unbenutzte Kabelverschraubungen sind mit
Blindverschraubungen zu ersetzen.

¢ Der OJ DV enthélt Kondensatoren, die wéahrend des Betriebs aufgeladen werden. Diese Kondensatoren
kénnen auch nach dem Abschalten der Stromversorgung geladen bleiben. Es besteht die Gefahr
schwerer Verletzungen, wenn Anschlussklemmen oder Drahtenden berlhrt werden, bevor diese
Kondensatoren vollstédndig entladen sind. Die Entladezeit betragt unter normalen Bedingungen etwa
drei Minuten.

2.2 Nutzungsverbot

¢ Eine Inbetriebnahme des OJ DV ist so lange untersagt, bis die gesamte Maschine oder das Produkt,
worin der OJ DV eingebaut wird, als in Ubereinstimmung mit allen einschlagigen nationalen und
internationalen Bestimmungen erklart wurde.

¢ Das Produkt darf erst dann unter Spannung gesetzt werden, wenn die gesamte Anlage ALLEN
relevanten Richtlinien entspricht.

e Wird das Produkt gemaB dieser Anleitung und den geltenden Installationsvorschriften installiert, ist das
Produkt von der Herstellergarantie gedeckt.

¢ Wenn das Produkt in irgendeiner Weise beschadigt wurde, z. B. wahrend des Transports, muss es vor
dem Anschluss an die Stromversorgung von autorisiertem Personal tUberprift und repariert werden.

¢ Wird der OJ DV in Maschinen mit rotierenden Teilen, z. B. einer Liftungsanlage, einem Transportsystem
usw., verbaut, muss die gesamte Anlage der Maschinenrichtlinie entsprechen.

3. Einfliihrung und Produktprasentation
¢ OJ DVs sind eine Familie von Frequenzumrichtern, die fir die Drehzahlregelung von Elektromotoren in
einer Vielzahl von Anwendungen geeignet sind.

© 2024 OJ Electronics A/S
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e Der OJ DV ist auBerst vielseitig, da er verschiedene Motortypen regeln kann, so etwa:
e ACIM: Asynchronmotoren (Induktion)
* PMSM: Permanentmagnet-Synchronmotoren
¢ Die OJ DVs kdnnen in Kombination mit einem externen Steuergeréat oder in eigenstandigen
Anwendungen eingesetzt werden.
¢ Diese Betriebsanleitung muss vor der Verwendung des OJ DV gelesen werden.
¢ Die Betriebsanleitung enthélt notwendige Informationen, die bei der Montage, Installation und
Inbetriebnahme sowie bei Wartung, Service und Fehlersuche des OJ DV anzuwenden sind.
¢ Werden die Hinweise in dieser Betriebsanleitung nicht beachtet, erlischt die Haftung und Garantie des
Lieferanten.
¢ Technische Beschreibungen, Zeichnungen und Abbildungen durfen ohne Zustimmung des Herstellers
weder ganz noch teilweise kopiert oder an Dritte weitergegeben werden.
¢ Alle Rechte bleiben vorbehalten, wenn das Produkt Patentrechten oder einer anderen Form der
Registrierung unterliegt.

4. Zulassungen und Zertifizierungen
4.1 CE-Kennzeichnung

¢ OJ Electronics A/S erklart hiermit in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt den folgenden
Richtlinien des Européischen Parlaments entspricht:

¢ NSR - Niederspannungsrichtlinie: 2014/35/EU

e EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit: 2014/30/EU

¢ RoHS - Gefahrliche Stoffe: 2011/65/EU und Anderung in Anhang IIl: EU/2015/863

® ECO - Umweltgerechte Gestaltung energieverbrauchsrelevanter Produkte: 2009/125/EG (Umsetzung
von Motoren und Antrieben mit variabler Drehzahl: 2019/1781/EU)

e EWR - Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

4.2 UKCA-Kennzeichnung

¢ OJ Electronics A/S erklart hiermit in Eigenverantwortung, dass das Produkt den folgenden britischen
Rechtsvorschriften entspricht:

¢ LVD (NSR) — The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

¢ EMC (EMV) - The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

¢ RoHS - Richtlinien (2012) zur Beschrankung der Verwendung bestimmter geféahrlicher Stoffe in Elektro-
und Elektronikgeraten

e Eco-design (Okodesign) - Okodesign-Verordnung filr energieverbrauchsrelevante Produkte und die
Energy Information Regulations 2010, die im britischen Recht beibehalten und ge&ndert wurde.

e Machinery — The Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 (britische Umsetzung der
Maschinenrichtlinie)

Tabelle 4 - IPxx/NEMA-Schutzarten

Klassifikation 3 -1P65/NEMA 3 5-1P54 6 - IP65 7 - IP65/NEMA 4X
EG-Konformitatser- c E

kldrung v v v v
UK-Konformitats- UK J J J J
bewertung CA

UL-anerkannt CN us J - - J

IPxx/NEMA-Bewertungen gelten nur, wenn der Umrichter gemaB den Anweisungen installiert wurde.

4.3 UL-anerkannt

Die Produktreihe OJ DV ist cULus-anerkannt. Bevor die Kombination aus Frequenzumrichter und Motor

in Betrieb genommen werden kann, ist eine zuséatzliche Bewertung erforderlich. Die Anlage, in welcher
das Produkt installiert wird, muss ebenfalls von der entsprechenden Partei UL-zugelassen werden. Der
Frequenzumrichter entspricht den Anforderungen der UL 61800-5-1 fur die thermische Speichersicherheit.
Der OJ DV entspricht dem US National Electric Code NFPA 79 und dem Canadian Electric Code

CSA C22.1. Nr. 274

4.4 Produktnorm

© 2024 OJ Electronics A/S
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4.5 Sicherheitsanforderungen
¢ In Ubereinstimmung mit EN/BS 61800-5-1 — Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer
Drehzahl — Teil 5: Anforderungen an die Sicherheit — Elektrische, thermische und energetische
Anforderungen.

4.6 RoHS-kompatibel
¢ Enthalt keine schadlichen Stoffe gemaB RoHS-Richtlinie.

4.7 EMV-Zertifizierungen

¢ Alle OJ DVs haben einen eingebauten EMV-Filter.

Fiir CE/UKCA-gekennzeichnete Frequenzumrichter werden EMV-Filter konstruiert in Ubereinstimmung
mit EN/BS 61800-3: Drehzahlverédnderbare elektrische Antriebssysteme — Teil 3: EMV-Anforderungen
einschlieBlich spezieller Priifverfahren.

Bei UL-gekennzeichneten DVs entsprechen die EMV-Filter FCC §47 Teil 15 B. sowie ICES-003.

e Mit bis zu 5 Metern (16,4 ft) geschirmten Motorkabeln erfllt die OJ DV-Produktlinie die Voraussetzun-
gen fUr Stéraussendungen in Wohnbereichen nach EN/BS 61000-6-3 und die Voraussetzungen fiir
Storfestigkeit fur Industriebereiche nach EN/BS 61000-6-2. — 15-kW-Umrichter sind auf 4 Meter be-
grenzt. Tabelle 4.7 unten gibt einen Uberblick tiber die GréBe des Umrichters und die zuléssige Lénge
des Motorkabels.

¢ Eine Abweichung von den zulassigen Kabellangen ist zuldssig, solange die Werte fiir Stoérfestigkeit
und -aussendungen fir Industriebereiche eingehalten werden. Ob die Anforderungen bei Verwendung
langerer Kabel erfiillt werden kénnen, hangt von der Kabel- und Motorkapazitat ab.

¢ Durch die Reduzierung der Motorkabellange kénnen bis zu sechs OJ DVs in der gleichen Einheit instal-
liert werden, wobei die Normen EN/BS 61800-3 C1 und C2 erflillt bleiben.

* Geleitete Stéraussendungen: 8 bis 150 kHz entspricht IEC TS 61578

Tabelle 4.7 - CE/UKCA
Lanae des Elektrische Antriebssys-

GroBe des OJ DV 9 Verwendungszweck | teme der Kategorie EN/ Storfestigkeit Stéraussendungen

Motorkabels

BS-61800-3

0,55 kW (0,7 PS) bis
1,3 kW (1,7 PS)
1,5 kW (2 PS) bis
3 kW (4 PS) <5,0m (16 ft) EN/BS-61000-6-3 /
4 kW (5,4 PS) bis Erste Umgebung C1und C2 IEC TS 61578
7,5 kW (10 PS) EN/BS-61000-6-2
11 kW (14,75 PS)
15 kW (20 PS) <4,0 m (13 ft)
11 kW (15 PS) bis .
15 KW (20 PS) >4,0m (13 ft) | Zweite Umgebung C3 EN-61000-6-4

4.8 ECO-Design
Die ECO-Design-Angaben fiir jede UmrichtergréBe stehen auf unserer Webseite bei der Produktdoku-
mentation zur Verfigung. Zur Produktdokumentation: https://ojelectronics.com/hvac/products/oj-dv-
gen-2/

4.9 Harmonische Verzerrung
¢ Die einphasigen Varianten des OJ DV entsprechen der IEC 61000-3-2 Klasse A.

Die dreiphasigen Varianten des OJ DV entsprechen der IEC 61000-3-12, vorausgesetzt, die
Kurzschlussleistung S__ ist groBer oder gleich dem Wert, der an der Schnittstelle zwischen der
Versorgung des Betreibers und dem o&ffentliches System angegeben ist. Es liegt in der Verantwortung
des Technikers oder des Betreibers, (falls erforderlich) in Absprache mit dem Verteilnetzbetreiber,
sicherzustellen, dass das Gerat nur an ein Netz mit einer Kurzschlussleistung S_ angeschlossen wird,
die groBer oder gleich der angegebenen Leistung ist.
Die dreiphasigen Varianten des OJ DV entsprechen der IEC 61000-3-12 fiir Asynchronmotoren und
PM-Motoren mit sinusférmiger Gegen-EMK. Versorgung mit Kurzschlussstrom: Sicherstellen, dass die
Kurzschlussleistung S_ der Stromversorgung gréBer oder gleich folgenden Werten ist: S ={/3x R__,
Netzspannung U und Geratestromstérke | an der Schnittstelle zwischen der Versorgung des Betreibers
und dem &ffentlichen Netz (R ).
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4.10 Einsatzgebiet

Tabelle 4.9: Einsatzgebiete

Installation CDM

DVC C
Verschmutzungsgrad 2
Betriebshdhe Gber dem Meeresspiegel <2000 m
Erdungssystem TN/TT/IT
Uberspannungskategorie 1

Angabe nach IEC/ EN 60664.
Wegen anderer Netztypen mit anderen Erdungssystemen, geerdetes Delta-Netz, geerdetes Delta-Star-
Netz und HRG, bitte OJ Electronics A/S hinzuziehen.

4.11 Integrierte Schutzfunktion

e Wenn die Temperatur im Inneren des OJ DV 95 °C (203 °F) Ubersteigt, versucht der OJ DV, seine interne
Warmeentwicklung durch Verringerung der Motordrehzahl (U/min) zu reduzieren.

¢ Der OJ DV verfugt zum Schutz von Schrittmotor und Kabeln Uber eine eingebaute Strombegrenzung
und kann nicht mehr Strom liefern als den eingestellten Wert.

¢ Bei fehlender Phase am Versorgungseingang reduziert der OJ DV die Drehzahl und meldet eine
Warnung.

¢ Die Motorausgangsklemmen des OJ DV sind gegen Kurzschluss zwischen den Phasen geschiitzt.

5. Verwendung des Produkts

e Der OJ DV ist ein Frequenzumrichter, der einen Elektromotor steuert und in erster Linie zur
Regelung der Lufterdrehzahl verwendet wird. Der OJ DV kann zur Regelung von Wechselstrom-
Asynchronmotoren und PM-Motoren verwendet werden.

¢ Je nach Anforderung eignet sich der OJ DV sowohl fiir eigenstédndige Anwendungen als auch als Teil
groBerer Anlagen oder Anwendungen.

¢ Das Produkt kann unter verschiedenen Umgebungsbedingungen eingesetzt werden. (Siehe
Abschnitt 16. Technische Daten.)

¢ Der OJ DV wird hauptsachlich in Liftungsanwendungen eingesetzt.

¢ Wenn der OJ DV in Anwendungen eingesetzt wird, bei denen er nicht direkt vor einem Luftstrom
positioniert werden kann, muss eine alternative Kihlquelle in Betracht gezogen werden, um eine
Uberhitzung zu vermeiden. Einer Uberhitzung kann durch eine zusétzliche Beliftung um das Produkt
herum oder eine Reduzierung der Leistungsanforderungen entgegengewirkt werden. Bei den
BaugréBen H4 und H5 kann ein externer Lifter am Kiihlkérper angebracht werden. — Siehe Abschnitt
Technische Daten.

e Um Platz zu sparen, kann der OJ DV direkt auf den Rahmen des Liiftermotors montiert werden.

e Der Motorbetrieb kann Uber eine externe Quelle oder Sensoreingdnge geregelt werden.

e Der OJ DV verfugt Uber einen eingebauten Motorschutz.

¢ Der OJ DV ist in Wohn- und Industrieumgebungen einsetzbar und verfugt Uber integrierte EMV-Filter.

¢ Der OJ DV wurde fiur den Einsatz in der Industrie entwickelt und ist ein Profigerat. Er ist nicht fir den
Verkauf an die breite Offentlichkeit bestimmt.
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6. Produktpalette

e Der OJ DV ist in verschiedenen BaugroBen erhaltlich, die wiederum von der Nennleistung abhangen.

¢ Die Produktpalette umfasst 13 LeistungsgréBen von 0,55 kW (0,7 PS) bis 15,0 kW (20 PS).

¢ Die BaugréBen werden mit ,H1“ bis ,H5“ bezeichnet, wobei ,H1“ die kleinste und ,H5“ die gréBte GréBe
ist.

¢ Alle Gehause sind aus Aluminium (Druckgussverfahren) gefertigt.

¢ OJ DV-Produkte sind fiir Bereiche mit einer Versorgungsspannung von 208 V bis 600 V ausgelegt.

e Der OJ DV 600 V ist UL-anerkannt und entspricht UL 61800-5-1, CSA C22.2 Nr. 274 und FCC §47 Teil 15
B. ICES-0083.

e Der OJ DV weist eine allgemeine Storfestigkeit gegeniber instabilen Netzbedingungen auf.

¢ Der erweiterte OJ DV bietet eine noch héhere Storfestigkeit gegenliber instabilen Netzbedingungen.

¢ Alle dreiphasigen OJ DVs haben einen sehr geringen Leckstrom, was den Einsatz mehrerer Umrichter am
selben FI-Schalter ermdglicht.

Tabelle 6: Vollstindige Produktpalette
Rah- ) Versorgungs- Standardvarian- | Verbesserte Vari-
Produktname | men- Leistung Abmessungen (B, H, T) = .
groBe spannung te verfiigbar ante verfiigbar
0OJ-DV-1005 0,55 kW (0,7 PS)
OJ-DV-1007 H1 | 0,75 kW (1,0 PS) 1 X 208-240V 185 x 230.5 x 90 mm / 7 %2 x 9 %4 x 3 %% Zoll.
OJ-DV-1011 1,1 kW (1,5 PS)
0J-DV-1013 | Hix | 1,3kW (1,7 PS) 185 x 265 x 125 mm / 7 %2 x 10 %6 x 4 %4 Zoll. Nicht verfuigbar
0OJ-DV-3015 1,6 kW (2,0 PS)
OJ-DV-3024 H3 | 2,4kW (3,2 PS) 185 x 265 x 100 mm / 7 %2 x 10 716 x 3 '%e Zoll.
0OJ-DV-3030 3,0 kW (4,0 PS)
0J-DV-3040 4,0kW (54 PS) | 5, 208-240V
0J-DV-3055 Ha 5,5 kW (7,4 PS) 3 x 380-480 V 220 x 294 x 107 mm / 8 2Ya2 x 11 sa x 4 /a2
0OJ-DV-3065 6,5 kW (8,7 PS) Zoll. "
0J-DV-3075 7.5 KW (10,0 PS) Verfugbar Verftigbar
0OJ-DV-3110 H5 11,0 kW (14,8 PS) 244 x 399 x 144 mm / 9 3% x 15 *%4x 5 *¥es
0OJ-DV-3150 15,0 kW (20,0 PS) Zoll.
0OJ-DV-6024 2,4 kW (3,2 PS)
0OJ-DV-6030 3,0 kW (4,0 PS)
0OJ-DV-6040 Ha 4,0 kW (5,4 PS) 220 x 294 x 107 mm / 8 2Yax x 11 3sa x 4 a2
OJ-DV-6055 SSKW(TAPS) | 5 4s0-600V Zoll. Nicht verfiigbar
OJ-DV-6065 6,5 kW (8,7 PS)
0J-DV-6075 7,5 kW (10,0 PS)
0OJ-DV-6110 H5 11 kW (15 PS) 244 x 399 x 144 mm / 9 3%4 x 15 *%4x 5 *¥es
0OJ-DV-6150 15 kW (20 PS) Zoll.

Alle 3x380-480-V-Versionen kénnen auch an 3x230 V angeschlossen werden. Die Versorgung mit 3x230 V
begrenzt die moégliche Ausgangsleistung auf maximal 58 % — (1//3) der Nennausgangsleistung bei 3x380-
480 V.

*Der OJ DV kann auch mit Gleichspannung versorgt werden.

*Der verwendete Motor muss die richtige Nennspannung haben, d. h. eine Nennspannung, die mit der
Netzspannung und der Motorleistung lbereinstimmt.

© 2024 OJ Electronics A/S



BETRIEBSSANLEITUNG OJ DV GEN II

7. Produktetikett, -kennung und -code

Abb. 7
7.1. Produktetikett @ P/N: OJ-DV-3065-NGN7  (51S/N:36:12345:0035:21 ©) @ @
e Der OJ DV ist mit einem silberfarbenen 2)6.5kW/B.7Hp (400/480V) FLIVPE LIPS o
. (3) IN: 3x380-480V, 50/60Hz,13.6/11.3A  (7) Wt. 3.9 Kg ®
TypenSCh.IId ausgestattet. _ (4 OUT: 3x0-0.9xVin, 0-120/400Hz, 15.0A  Made in Denmark {15)um.oekcuonics com
* Abb. 7 zeigt ein Beispiel fur ein Produktetikett 151 7 SRR (12]0K-400 Donmark
und Tabelle 7.1 eriautert zahlen und Symbole | _[IIIIIIMNING € € K== = oy,
im Zusammenhang mit Etiketten. (3 e S
® Vor der Verwendung ist zu kontrollieren, ob die
Anga.b.en guf dem Typenschild der erwarteten Tabelle 7.1
Spezifikation entsprechen. 1 Produkt-ID = siehe Abb. 9. 4.
2 Wellenleistung bei Nennspannung
7.2 Produktcode . L . 3 Max. Eingangsspannung / Hz / A
¢ Jeder OJ DV wird mit einem eigenen 2 Max. Ausgangsspannung / Hz / A
Produktcode hergestelit. ) 5 Produktcode = siehe Tabelle 9. 3
Der Produktcode gibt genaue Auskunft Gber 6 Schutzart
den jeweiligen OJ DV. 7 Gewicht
Der Produktcode enthdlt Informationen wie in 8 Temperaturbereich, Betrieb
Tabelle 7.2 beschrieben. 9 Kennzeichen des Herstellers
Tabelle 7.2 10 Internetadresse des Herstellers
Wochen -|Charge Seriennum- | Jahr 11 Postanschrift des Herstellers
nummer mer 12 Herstellungsland
W wW CCCCC|SSSSS JJ 13 CE-geprift, Logo
Herstel- Auftrags- Einheit Herstel- 14 Entsorgung, Symbol
lungswoche | nummer des | Nummer lungsjahr 15 Strichcode
Herstellers "
16 UKCA-gepruft, Logo
7.3 Produktkennung 17 UL-anerkannt, Logo
¢ Die Produktkennung besteht aus einer
Kombination von 14 Ziffern und Buchstaben,
die Uber das jeweilige Produkt Auskunft geben.
Siehe Abb. 7.3.
Abb. 7,3
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15
Company Product name Supply Power Configuration
Classification:
“4” : NEMA1 (UL)
Power size: ‘2 :Egg :gg
prsiahesioig “7"_: IPB5/Nema 4X (CE/UL)
Type: 011 - 1.1kW
“D” : Drive 013 - 1.3kW
015 - 1.5kW External options:
022 - 2.2kW “N” : No cooling fan
Type: 024 - 2.4kW “F” : External cooling fan
“V” : Ventilation 030 - 3.0kW “L" : Local User Interface
036 - 3.6kW “Z" : External cooling fan / Local User interface
040 - 4.0kW
065 — 6.5kW -
Supply voltage: 075 - 7.5kW 7905‘?60“0":
“17: 1x 208 - 240 VAC 110-11.0kW |:|G : Gland
“3”:3x 208 - 240 VAC/  — 150 - 15.0kW
3x 380 - 480 VAC B
“6” : 3x 460 — 600 VAC Option:
“N” : No option module
“O”: 1/0 module
“R” : Dual relay module
“I” : Dual digital input module
“C” : Combi module, single relay, and single digital input.
“S” : Dual 250V relays / +24Vout
“T” : Dual 250V relays / +24V / 1x digital input / 0-10V
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8. MaBzeichnungen
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9. Montage
Eine unsachgeméBe Montage kann zu Uberhitzungen und Leistungsbeeintrachtigungen fiihren.

e Der OJ DV darf nur von geschultem und erfahrenem Personal montiert werden.

¢ Um eine gute Kiihlung des OJ DV zu gewahrleisten, muss er so aufgestellt werden, dass er einem aus-
reichenden Luftstrom ausgesetzt ist.

e mehr als 3 m/s (6,7 mph) turbulente Luftgeschwindigkeit oder 6,5 m/s (14,5 mph) laminare Luftge-
schwindigkeit

¢ Wird der OJ DV in einem verminderten Luftstrom oder auBBerhalb eines direkten Luftstroms installiert,
sinkt die Ausgangsleistung. Um dies zu vermeiden, kann ein externer Lifter am Umrichter angebracht
werden.

e Nur OJ-DV-1013 kann ohne Berlcksichtigung der obigen Anforderungen in Bezug auf einen ausrei-
chenden Luftstrom montiert werden.

¢ Der OJ-DV-1013 wird mit extragroBen Kuihlrippen geliefert und kann in ruhender Luft bei einer Umge-
bungstemperatur von maximal 40 °C (104 °F) montiert werden. — Siehe Technische Daten.

¢ Um kunftige Service- und Wartungsarbeiten zu erleichtern, muss nach der Montage ausreichend Platz
rund um die Einheit bleiben.

¢ Um die Schutzart zu gewéhrleisten, darf der Umrichter NICHT mit nach oben gerichteten Kabelver-
schraubungen montiert werden. — Siehe Montagehinweise in Abb. 9.1.

¢ Eine unsachgemaBe Montage des Umrichters kann zum unbeabsichtigten Eindringen von Feuchtig-
keit flhren. Es muss verhindert werden, dass sich Wasser um das Kabel und die Kabelverschraubung
ansammelt.

¢ Priifen, dass der Montageuntergrund des OJ DV das gesamte Gewicht der Einheit tragen kann.

e Der OJ DV kann senkrecht, waagrecht oder schrdg montiert werden. — Siehe Abb. 9.1.

e Der OJ DV muss auf einer flachen, festen, nicht brennbaren Unterlage montiert werden.

¢ Die Umrichter kénnen Kraften von 1 g standhalten und sind gemaB EN 61800-5-1, §5.2.6 auf
Schwingungen getestet.

¢ Um unnétig lange Motorkabel (max. 5 m) zu vermeiden, muss der OJ DV mdglichst nahe am Motor
montiert werden.

e Zur Befestigung des OJ DV nur die vorgestanzten Montage- und Schraublécher verwenden.

¢ Die Nichteinhaltung der Montagehinweise kann zum Erléschen der Garantie fiihren.

¢ |[Pxx/NEMA-Bewertungen gelten nur, wenn der Umrichter gemaB den Anweisungen installiert wurde.

Abb. 9.1 Abb. 9.2

4 N

2.

T

9.1 Offnen und SchlieBen des OJ DV
¢ Sicherstellen, dass die Spannungsversorgung zum OJ DV getrennt wurde.
¢ Nach dem Trennen der Netzspannung etwa drei Minuten warten, erst dann die Abdeckung 6ffnen.
e Zum Offnen des OJ DV die sechs Torx-20-Schrauben zur Befestigung der Kunststoffabdeckung I6sen.
¢ Die lose Abdeckung vorsichtig entfernen.
¢ Wenn alle elektrischen Anschliisse korrekt vorgenommen wurden, kann der OJ DV wieder geschlossen
werden
¢ Beim Aufsetzen der Kunststoffabdeckung darauf achten, keine Drahte einzuklemmen.
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¢ Die Kunststoffabdeckung mit den zugehdrigen sechs TX20-Schrauben befestigen, die mit 2 Nm
angezogen werden mussen, um die Dichtigkeit zu gewéhrleisten. Ein Anziehen Uber 2 Nm hinaus ist zu
vermeiden, da sich der Deckel verformen kénnte.

10. Elektrischer Anschluss

AIM

10.0.1 Sicherheit und SchutzmaBnahmen bei der Vornahme elektrischer Anschliisse

e Der OJ DV darf nur von geschultem und qualifiziertem Personal installiert und in Betrieb genommen
werden.

¢ Es ist sicherzustellen, dass die auf dem Motortypenschild angegebenen Daten mit den Daten auf dem
Typenschild des OJ DV Ubereinstimmen.

¢ Bei unsachgeméaBem elektrischem Anschluss besteht die Gefahr von schweren oder tédlichen
Verletzungen.

/N

10.0.2 Gefahrliche Induktionsspannung (,Windmuhleneffekt”)
e Wenn ein Luftzug im Kanalsystem den Lifter auch ohne Betriebs-/Startsignal in Drehung versetzt
(,Windmuhleneffekt”), besteht das Risiko, dass eine Induktionsspannung generiert wird, die beim
Berihren der OJ-DV-Motorklemmen geféhrlich ist.

10.0.3 Kurzschlussschutz: Netzversorgung
e Der OJ DV ist nicht mit einem Kurzschlussschutz fir die Netzversorgung ausgestattet.
¢ Der Kurzschlussschutz auf der Eingangsseite der Stromversorgung des OJ DV muss immer gemaB
den ortlichen und internationalen Vorschriften erfolgen.
¢ Kurzschlussschutzeinrichtungen missen mindestens eine Ausldsekurve ,,C*“ gemai IEC 60898-1
haben.
¢ Der Kurzschlussschutz wird vom Techniker bereitgestellt.

&M

10.0.4 Personlicher Schutz — Verwendung von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (TT-System),
Stromschlaggefahr
¢ Im Falle eines Fehlers oder bei falschem Anschluss kann von diesem Produkt ein Strom durch den
Schutzleiter flieBen.
¢ Die drei Netzphasen, die den OJ DV versorgen, missen gleichzeitig eingeschaltet werden, um einen
Strom im Schutzleiter (Erde/Masse) zu vermeiden.

N\

10.0.5 Bitte die folgenden VorsichtsmaBnahmen beachten:

¢ Wenn eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung flr zusatzlichen Personenschutz verwendet wird, darf nur
eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung vom Typ B an der Netzseite dieses Produkts verwendet werden.

¢ Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen vom Typ B missen alle Bestimmungen der IEC 61008/9 erfiillen.

¢ Die Schutzerdung des OJ DV in Kombination mit dem Einsatz von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen
muss immer in Ubereinstimmung mit den maBgeblichen lokalen und internationalen Vorschriften,
Gesetzen und Bestimmungen erfolgen.

¢ Die Nichtbeachtung dieser VorsichtsmaBnahmen kann zu schweren und sogar tédlichen Verletzungen
bei Personen und Tieren flihren.

/N

10.0.6 Stromgefahr durch Erdschliisse
¢ Die nationalen und lokalen Vorschriften zur Schutzerdung von Geraten mit einem Leckstrom Uber
3,5 mA sind zu beachten.
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¢ Bei der Technik des OJ DV wird mit hoher Frequenz geschaltet. Dadurch wird ein Leckstrom im
Erdanschluss erzeugt.

¢ Dieser Erdleckstrom ist abh&ngig von den verschiedenen Konfigurationen, einschlieBlich
elektromagnetischer Storfilterung, abgeschirmten Motorkabeln und dem Motortyp.

e Daim OJ DV ein Leckstrom von mehr als 3,5 mA auftreten kann, ist die Produktnorm EN/IEC 61800-
5-1 fiir elektrische Leistungsantriebssysteme besonders zu beachten.

Fiur weitere Informationen siehe EN 60364-5-54 Absatz 543.7(Verstarkte Schutzleiter fir
Schutzleiterstréme (ber 10 mA).
¢ Der Erdanschluss muss auf eine der folgenden drei Arten erfolgen:
¢ Verwendung eines Schutzerdungsleiters: Wenn ein (1) Schutzerdungsleiter angeschlossen wird,
muss der Querschnitt mindestens 10 mm?/AWG 7 betragen.
¢ Verwendung von zwei getrennten Leitern: Bei zwei getrennten Schutzerdungsleitern miissen
beide den Dimensionierungsregeln entsprechen und an individuelle Erdungsanschlisse im OJ DV
angeschlossen werden.
¢ Verwendung eines externen Erdanschlusses: Wenn das Maschinengehduse als Masseanschluss
zugelassen ist, kann der OJ DV an der Maschine geerdet werden.

e Erd-/Masseanschliisse und -verbindungen miissen immer in Ubereinstimmung mit den geltenden
lokalen und internationalen Normen und Richtlinien sowie den nationalen elektrischen Vorschriften fiir
Erdung/Masseanschluss des OJ DV ausgefihrt werden. Es ist stets sicherzustellen, dass der OJ DV
Uber einen ordnungsgemaBen Erd-/Masseanschluss verfligt.

¢ Wegen der Mdglichkeit von Leckstromen muss der OJ DV immer geerdet werden.

¢ Fir die Eingangsleistung, die Motorleistung und die Steuerleitungen ist ein eigener Erdungsleiter
erforderlich.

¢ Fir korrekte Erd-/Masseanschliisse missen stets die Klemmen und Anschliisse des OJ DV
verwendet werden.

¢ Der Erd-/Masseanschluss darf nicht zwischen zwei oder mehr OJ-DV-Regelungen in Schleife
geschaltet werden.

¢ Die Erdungsleiter sollen mdglichst kurz sein.

¢ Fir gute EMV-Werte sind zwischen dem OJ DV und dem Motor stets geschirmte Kabel zu
verwenden.

¢ Die Verkabelungsvorschriften des Motorherstellers beachten.

N\

10.0.7 Potenzialausgleich

e Es besteht die Gefahr elektrischer Stérungen, wenn die Erd-/Massepotentiale von OJ DV,
Liftungsgerat, Luftungskanal oder Konstruktion voneinander abweichen.

¢ Im Fall von Potentialdifferenzen zwischen den Anlagenkomponenten muss immer ein Ausgleichsleiter
montiert werden.

e Empfohlener Kabelquerschnitt: 10 mm2/AWG 7.

¢ Befestigungsdsen sind zu verwenden und der Ausgleichsleiter ist mithilfe einer der zur Montage des
OJ DV verwendeten Schrauben an dessen Gehause zu befestigen.

® nzzem

10.1 EMV-konforme Installation

* Als Motorkabel immer geschirmte Kabel verwenden.

e Kabelschirmungen miissen immer elektrisch mit dem geerdeten Produktgehduse verbunden sein.

¢ E/A-Signalkabel und RS-485-Schnittstellenkabel missen nicht geschirmt sein.

¢ Die internen, werkseitig montierten Kabelklemmen fir einen korrekten Anschluss der Schirmung
verwenden.

¢ Netzspannung, Motorverbindungen und Regelsignale nicht im gleichen Kabel fiihren.

¢ Die +24-V-Gleichspannung des OJ DV ist nicht als Stromversorgung von Produkten anderer Hersteller
vorgesehen. Wenn die +24 V fir die Stromversorgung von Produkten anderer Hersteller verwendet
wird, erflllt das Produkt méglicherweise die EMV-Vorschriften nicht mehr.
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10.2 Klemmen- und Anschlussiibersicht
10.2.1 Mechanischer Uberblick:

/

.

QBR1014A21C

Tabelle 10.2
Nr. | Beschreibung Nr. | Beschreibung
1 Motoranschlussklemmen Dreipunkt-Zugentlastung fur RS-485-Flachkabel
2 Anschluss externer Lifter Leistungsklemmen (H1 = L, N, PE); (H3, H4, H5 = L1, L2,
L3, PE)
Anschluss fiir optionale Module Anschluss fiir den Schutzerdungsleiter (PE)
Klemmleiste fir RS-485-Schnittstelle und A/D-Regelsigna- | 9 Fir Kabelfiihrung externer Lufter
le
5 RJ12/RS-485-Schnittstellenanschluss (2 x Slave und 1 x
Master)
10.2.2 Elektrischer Uberblick:
3-Phase
connection
L1
OJ bV "
L3
S
8
£ A
§ B féég-;m RJ12 RS-485 interface Slave
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BETRIEBSSANLEITUNG OJ DV GEN I

10.3 Klemmen, Kabeleinfiihrungen und Anschliisse
10.3.1 Kabeleinfihrungen, Kabelverschraubungen, Zugentlastungen
¢ Zum Einfihren der Strom-, Motor- und Regelkabel in den OJ DV die werkseitig montierten Kabelver-
schraubungen verwenden.
¢ Kabelverschraubungen festziehen, um die Schutzart und die Zugentlastung zu gewahrleisten.
¢ Die RS-485-Schnittstellen-Flachkabeleinflihrung verfligt Gber eine Dreipunkt-Zugentlastung, die ver-
wendet werden muss.

10.3.2 Federklemmen
¢ Werden mehradrige Kabel/Leiter verwendet, sind stets Aderendhiilsen zu verwenden.
¢ Die Anschlussklemmen sind federbelastet. Der Draht kann durch vorsichtiges, werkzeugloses Pres-
sen des Drahts leicht in die Klemmen hineingedrlckt werden.
¢ Alternativ lasst sich die Klemmenfeder durch leichtes Driicken mit einem Schraubendreher oder
einem ahnlichen Werkzeug 16sen. Siehe Abb. 10.3.2.
¢ Es kénnen Volldraht- und mehradrige Kabel/Leiter verwendet werden.
e Abisolierte Drahtenden oder Aderendhiilsen miissen zwischen 8 mm (%/;¢ Zoll) und 15 mm ('%/,, Zoll)
grofB sein.
Die Klemmenfeder durch leichten Druck mit einem Schraubendre- Abb.10.3.2
her oder einem &hnlichen Werkzeug vorsichtig 16sen, um Drahte zu /~ ™
entfernen. Siehe Abb. 10.3.2.

10.3.3 Motoranschluss

Das Motorkabel muss an die mit ,U“, ,V* und ,W“ und ,PE" ge-

kennzeichneten Klemmen angeschlossen werden.

¢ Wird der abisolierte Draht in die Klemme eingesetzt (sieche Ab-
schnitt 10.3.2), sorgt die Klemme automatisch fiir die richtige
Spannkraft.

e WICHTIG! Das Motorkabel muss immer ein geschirmtes Kabel
sein und die Abschirmung muss in der daflir vorgesehenen
Klemme enden. Siehe Abb. 10.3.3.

e Kabelverschraubungen festziehen, um die Schutzart und die
Zugentlastung zu gewabhrleisten.

¢ Schitze zwischen Umrichter und Motor sind NICHT zul&ssig. e
Werden diese dennoch verwendet, kann es zum Ausfall des
Umrichters kommen.

¢ Ein Filter zwischen Umrichter und Motor ist NICHT zul&ssig.
Werden diese dennoch verwendet, kann es zum Ausfall des
Umrichters kommen.

Abb.10.3.3

_/ \_BR1014A01a

10.3.4 Netzanschluss

¢ Bei 3-phasigen Geraten das Netzkabel an die mit ,,L1¢, L2
»L3“ und ,PE“ gekennzeichneten Klemmen anschlieBen. —
Siehe Abb. 10.3.4.1. Bei 1-phasigen Geraten das Netzkabel an
die mit , LY, ,N“ und ,,PE* gekennzeichneten Klemmen anschli-
eBen. — Siehe Abb. 10.3.4.2.

¢ Insbesondere die Hinweise in Abschnitt 10.1.5 beachten.

¢ Es ist sicherzustellen, dass die Erdanschllsse korrekt ausge-
fuhrt sind und alle geltenden Normen und Richtlinien einge-
halten werden.

e Es wird empfohlen, den Schutzerdungsleiter 20 mm (*%/5, in)
l&nger als die anderen Leiter im Kabel vorzusehen. Dies wird
als allgemeine Sicherheitsregel empfohlen, da so sicherge-
stellt ist, dass die Sicherheitsstromkreise auch dann noch

funktionieren, wenn die Drihte versehentlich herausgezogen
werden.

e Wird der abisolierte Draht ordnungsgemas in die Klemme
eingesetzt (siehe Abschnitt 12.10), sorgt die Klemme auto-

matisch flr die richtige Spannkraft.
¢ Das Festziehen der Kabelverschraubungen nicht vergessen,
um die Schutzart und die Zugentlastung zu gewahrleisten.

\\BFH 014A58b

Abb.10.3.4.1 Abb.10.3.4.2

[m 014A08¢
(m 014A27c
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10.3.5 RS-485-Schnittstellenanschluss Abb.10.3.5.1
e Der OJ DV nutzt zweierlei 4 N
RS-485-Schnittstellenregelungen: Modbus und BACnet

MS/TP. Fiir weitere Informationen siehe Modbus- und Al OO X pin
BACnet-MS/TP-Protokolle. 8| OO Bk

e Der OJ DV ist mit vier Steckverbindern, drei RS-485- GND | OO M -Gnd
Anschlissen, zwei RJ12-Steckern und Federklemmen +10Vdc / +24Vde | (O0—

sowie einem Modbus-Anschluss ausgestattet.

¢ An der Klemmleiste fiir Regelsignale (A/D E/A) sind die
Klemmen flr die RS-485-Schnittstelle mit ,,A“, ,,B“ und
»~GND*" gekennzeichnet. — Siehe Abb. 10.3.5.1.

e  GND“ muss verwendet werden, um ein
einwandfreies Signal zu gewéhrleisten.

¢ Die Klemmen flir die RS485-Schnittstelle sind intern
mit den RJ12-Steckern ,,A“ und ,,B“ verbunden \_

¢ Die drei RJ12-Stecker sind mit ,A", ,B“ und ,C“ Abb.10.3.5.2
gekennzeichnet. e
~A“: RS-485-Schnittstellenanschluss, Slave, +24-V-Spannung
im Anschluss.
,B“: RS-485-Schnittstellenanschluss, Slave, keine
+24-V-Spannung im Stecker.
,C“: RS-485-Schnittstellenanschluss, Master, externes Gerét,
beispielsweise OJ-DV-HMI-35T / OJ-VCHHMI3 / Local User
Interface.

¢ Fir die RS-485-Schnittstellenkommunikation kann auch

L "Add. Pin1
—-Bus B

—-Bus A
— -Add. Pin2
—-Gnd

ofl=] [>]

j \BR1 014A16¢c

Same colour sequence

ein sechsadriges, ungeschirmtes Telekommunikationskabel g

(0,066 mm? / 30 AWG) oder ein vergleichbares Flachkabel ver- =

wendet werden. g
e RJ12-Steckverbinder an beiden Enden mittels Spezialwerkzeug

befestigen. \_ J

e Der OJ DV ist bereit flir den Einbau in ein serielles oder Stern-
Modbus-Netzwerk. Jeder OJ DV hat einen vorinstallierten Modbus-Abschlusswiderstand von
1 kQ, was fir die meisten Anwendungen ausreicht. Bei der Installation von Umrichtern in einem
Netzwerk muss flr jeden einzelnen Umrichter eine Modbus-ID konfiguriert werden, um mit ihm zu
kommunizieren. Da der RS485-Schnittstellenpin von Klemme ,,A/B“ und Anschluss ,,A“ und ,,B“ intern
verbunden sind, kénnen sie fir die Reihenschaltung von Umrichtern verwendet werden.

e Zusétzliche Modbus-Abschlusswiderstédnde dirfen nur in Anlagen verwendet werden, wo die
Modbus-Leitungsldnge 100 m bei einem seriellen Modbus-Anschluss Ubersteigt.

¢ Wenn die Modbus-Leitungsldnge 100 m (109 yd) Ubersteigt, kann die Installation eines zuséatzlichen
Modbus-Abschlusswiderstands von 180 Q erforderlich sein. Dieser Widerstand darf nur in den letzten
OJ DV in der Reihe eingebaut werden.

¢ In Modbus-Sternschaltungen ist in der Regel kein Modbus-Abschlusswiderstand notwendig.

* BACnet MS/TP kann nur in einer Reihenschaltung installiert werden.

WICHTIG! RJ12-Stecker missen an den Enden so angebracht werden, dass beide Stecker die gleiche

Farbfolge wie das Kabel haben. Siehe Abb. 10.3.5.2. Abb.10.3.6.1
~
10.3.6 A/D-Regelsignalanschlisse A0 FST%/

¢ A/D-Regelsignale an die Klemmleiste anschlieBen, siehe B[ OO
Abb. 10.3.6.1. eND | OO o

* Weitere Informationen zur Verwendung der Federklemmen +10vde/ +24vde | (OO E}j@ﬁ%’gpi“
siehe Abschnitt 10.3.2. Analogin1| OO H-ane ™"

* Die Funktion der A/D-Ein- und -Ausgénge kann tber oo L O E
Modbus gedndert werden. E::? 85 Tea™ 3

e Néhere Informationen zu den Modbus-Protokollen kénnen Programmable port 1| ()0 EE o 3
der OJ DV-Webseite unter ojelectronics.com entnommen ano | OO T 2
werden. \_ =)

@
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\BR1 014A20c

/

/ \BR1 014A18c

\BR‘IO14A‘| 9c

Tabelle 10.3.6: Klemmleistenanschliisse - Ubersicht Abb.10.3.6.3
Pin | Bezeichnung Funktion und Empfehlung
1 A Al OO
2 |B RS-485-Schnittstelle 8l OO
eno| OO
3 GND +10vde/ +24vde| (OB
Pin 4 in der Klemmleiste kann als +10-V-DC-Versorgung Analogint| (O8—
mit einem Nennstrom von 20 mA oder als +24-V-DC-Ver- GND 8
, |+1ovoc/ sorgung mit einem Nennstrom von 100 mA eingestellt g::i 85
+24 V DC werden. Programmable port 1| (OO
Klemme ist kurzschlussfest eno| OO
Toleranz +3 %
0-10V-Signal fir Drehzahlregelung (Standard)
Weitere Mdglichkeiten der Drehzahlregelung sind: \
PWM-Regelsignal (0-10V) Abb.10.3.5.2
0-20mA-/4-20mA-Regelsignal
5 Analogini Interne Eingangsimpedanz: 60 kQ NEen
Potenziometer: min. 500 Q, empfohlen 4,7 kQ B OD .
Potenziometer, elektrischer Anschluss, siehe Abb. 12.15.2. GND OD }
Externe Regelung, elektrischer Anschluss, siehe +10Vde/ +24vde | (OO !
Abb. 12.15.3 Analogin1 | (OB——+H)+Vout
6 |[GND Masse () anp | OF——+)enp A0
Digitaleingang 2 (Werkseinstellung — Alarmriickstellung) pin2 | OO }
*STO-Funktion fur erweiterte Umrichter. pin1 | OO }
7 Din2 Thermistoreingang (Motoriiberhitzung) Programmable port 1 | (OO !
Interne Eingangsimpedanz: 60 kQ GND | OO |
Elektrischer Anschluss, siehe Abb. 12.15.4 '
Digitaleingang 1 (Werkseinstellung — Start/Stopp) Abb.10.3.6.4
8 Dind Internfa Eingangsimpedanlz: 60 kQ /
Elektrischer Anschluss, siehe Abb. 12.15.4
Thermistoreingang (Motorliberhitzung) AL QD
Digitalausgang 1 (Werkseinstellung - Tacho, ; Open GN; 85 }r ,,,,,
Collector) +10Vde/ +24vde | (OO !
Tacho Analogin1 | OO ‘
Alarm/Lauf GND = 1 ®—\ DoutX
Digin5 pin2 | (OB Lo—\—
Progr. An- Siehe ,0J-DV Modbus-Protokoll” fiir alle Optionen. pin1 | OH = / Doutx
9 schluss 1 Logisch niedrig fir hohe Stabilitdt nach 1 ms Programmable port 1 | (OO ‘
+Wenn elektrostatisch empfindliche Gerate angeschlos- GND OD }
sen werden sollen, muss ein externer RC-Filter mit einer ‘
Zeitkonstante von 1 ps eingebaut werden.” \
Der programmierbare Anschluss 1 kann als Open Collector Abb.10.3.5.2
eingestellt werden oder intern auf +10 V DC /+24 V DC
Elektrischer Anschluss, siehe Abb. 12.15.5 Al OO
10 |GND Masse (-) 8| OO F————-
eno [ OO !
— +10Vdce/ +24vde | (OO !
= Analogin1 O[] } +24V
=il Hinweis | a0 [O0 ] |
o . . o2 OO0 | | []|ra
Analog- und Digitaleingédnge sowie der programmierbare oint | OO |
Anschluss kénnen flir eine Reihe von Anwendungen eingestellt Programmable port 1 | (JB———
werden. Mehr zu den verschiedenen Optionen kann der GND OB__T_U—
Anleitung zum Modbus-Protokoll auf unserer Webseite www. \_ ‘

/

\BR1 014A17c

ojelectronics.com entnommen werden.

Die Schaltungen sind fur 10 V /24 V ausgelegt. Das Anlegen héherer Spannungen kann zu Schaden an
den Schaltungen und am Umrichter flhren.
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11. Checkliste -
e Bevor der OJ DV erstmals unter Spannung gesetzt wird, missen Montage und Anschluss kontrolliert

werden.

Montage und elektrischer Anschluss

¢ Die folgende Tabelle als Checkliste benutzen.

Priifgegenstand

Beschreibung der Priifung

Fertigstellung

Bevor die Installation aktiviert wird, ist sicherzustellen, dass die gesamte Installation, elektrisch wie mechanisch, zur
Inbetriebnahme bereit ist.

Priifen, dass sich keine Personen oder Tiere in der Nahe von beweglichen Teilen aufhalten.

Produktkonformitat

Priifen, ob die Netzspannung an den Versorgungsklemmen mit der Nenneingangsspannung des OJ DV Uberein-
stimmt.

Die Typenschilder des Motors und des OJ DV priifen, um sicherzustellen, dass die Geréte richtig dimensioniert sind.

Montage

Priifen, ob der OJ DV korrekt und sicher auf einer ebenen Flache befestigt ist.
Siehe Abschnitt 12 dieser Betriebsanleitung.

Priifen, ob ein freier, ungehinderter Zustrom von Luft zu den Kuhlrippen mdglich ist.
Siehe Abschnitt 12 dieser Betriebsanleitung.

Vor dem Einschalten des Gerats priifen, ob die blaue Kunststoffabdeckung des OJ DV richtig montiert ist und ob
alle Schrauben ausreichend angezogen sind. Das Anzugsdrehmoment flr die Schrauben betréagt 2 Nm.

Priifen, ob alle unbenutzten Kabelverschraubungen und andere unbenutzte Offnungen in Ubereinstimmung mit der
angegebenen Schutzart ordnungsgemaB verschlossen sind.

Umgebungsbedingungen

Priifen, ob die Anforderungen an die Umgebung erfiillt sind.
Priifen, ob Temperatur und andere Umgebungsbedingungen eingehalten werden.
Siehe Technische Daten in Abschnitt 25 dieser Betriebsanleitung.

Verkabelung

Priifen, ob die Verkabelung korrekt ausgefuhrt ist und Motor- und Steuerkabel getrennt voneinander in eigenen
Kabelkanélen verlegt sind.

Priifen, ob das Motorkabel ein geschirmtes Kabel mit einer Ldnge von nicht mehr als 5 m ist.

Priifen, ob alle Kabel ordnungsgemaB befestigt und von Zug und Torsion entlastet sind.

Elektrischer Anschluss

Prufen, ob die Kabel korrekt in den OJ DV eingefiihrt wurden und ob die Kabelverschraubungen richtig angezogen
sind.

Prifen, ob die Spannungsversorgungsklemmen des OJ DV korrekt an die Netzspannung angeschlossen sind.

Priifen, ob alle Kabel korrekt angeschlossen und sicher befestigt sind.

Priifen, ob alle Kabel auf ihrer gesamten Lénge frei von sichtbaren Schaden sind.

Priifen, ob Verbindungen lose sind — lose Verbindungen kénnen Uberhitzung und erhebliche Produkt- und Sachscha-
den verursachen.

Netzspannung

Priifen, ob die Netzspannungsleiter korrekt an die Versorgungsklemmen angeschlossen sind: Einphasenanschlisse
an die Klemmen ,L* ,N“ und ,PE“ und Dreiphasenanschlisse an die Klemmen ,L1% ,L2% ,L3" und ,PE".

Durch Messen der Spannung prifen, ob an den Klemmen die richtige Spannung anliegt.

Kurzschlussschutz und zusétzliche SchutzmaBnahmen priifen.

Motoranschluss

Priifen, ob die Motorkabel korrekt an ,U“, V¥, ,W* und ,PE" angeschlossen sind, und prifen, ob das Anzugsdrehmo-
ment an den Federklemmen des Motors korrekt ist.

Regel- und Signallei-
tungen

Prifen, ob alle Regelkabel richtig angeschlossen und sicher befestigt sind.

Prufen, ob beide Enden des RS-485-Schnittstellenkabels mit den richtigen Anschliissen verbunden sind.

Schirmung

Prifen, ob die Schirmung des Motorkabels richtig abgeschlossen ist, und mit einer Durchgangsmessung priifen, ob
die Schirmung an beiden Enden mit einer aktiven Erdung verbunden ist.

Sicherungen und Schutz-
schalter

Priifen, ob der aktive Kurzschlussschutz korrekt angebracht und dimensioniert ist.

Priifen, ob alle Sicherheitseinrichtungen funktionieren und korrekt eingestellt sind.

Schutzerdung

Prufen, ob alle Erdanschlisse des Motors und des OJ DV korrekt ausgefiihrt wurden und frei von Oxidation sind.

Mittels Durchgangspriifung priifen, ob der Erdanschluss aktiv ist und der Kontaktwiderstand den geltenden lokalen
und internationalen Richtlinien und Vorschriften entspricht.

© 2024 OJ Electronics A/S
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12. Funktionen

12.1 Funktionen - Schnelliibersicht

Name der Funktion

Verwendung und Beschreibung der Funktion

Anschluss/Einrichtung der Funktion

STO-Funktion (nur in
erweiterter Version ver-
flgbar)

Der Umrichter flihrt vor einem Motorstart einen Test der
STO-Schaltung durch und Uberwacht STO dauerhaft.

Wenn die STO-Funktion verwendet wird, missen die STO-Anfor-
derungen erfiillt sein, damit der Antriebsmotor betrieben werden
kann.

Mit OJ-DV PC Tool oder HMI Verbin-
dung zwischen STO-Pins und Konfigu-
ration herstellen.

Analoge Regelung

Der Analogeingang wird zur Drehzahlregelung verwendet.
Sowohl eine Regelung tiber Spannung (0-10 V) als auch uber
Strom (4-20 mA) sind moglich, ebenso wie Setups mit PWM-Re-
gelung.

Bei Verwendung der 0-10V-Rege-
lung die Pins wie in Abschnitt 10.3.6
A/D-Regelsignalanschliisse beschrie-
ben mit dem OJ-DV PC Tool oder mit
der HMI verbinden.

Bei Verwendung der 4-20-mA-Rege-
lung die Pins wie in Abschnitt 10.5.6
A/D-Regelsignalanschliisse beschrie-
ben mit dem OJ-DV PC Tool oder HMI
verbinden

Bei Verwendung der PWM-Regelung
mit Pin 5 verbinden.

Digitaler Regeleingang

Digitaleingdnge kénnen fir verschiedene Funktionen eingerichtet
werden, z. B. Start/Stopp, Alarmriicksetzung, Brand-Notfall-Mo-
dus usw. Weitere Informationen sind dem Modbus/BACnet-Pro-
tokoll zu entnehmen.

Mithilfe von Digitaleingédngen eine
Verbindung zwischen Pin(x) und Pin(x)
herstellen und diese mit dem OJ-DV
PC Tool oder der HMI konfigurieren.

Digitaler Regelausgang

Der Digitalausgang kann flir ausgehende Signale verwendet
werden und flr verschiedene Funktionen eingestellt werden.
Weitere Informationen sind dem Modbus/BACnet-Protokoll zu
entnehmen.

Mithilfe des Digitalausgangs eine
Verbindung zwischen Pin(x) und Pin(x)
herstellen und diese mit dem OJ-DV
PC Tool oder der HMI konfigurieren.

RS-485-Schnittstellen-
steuerung

Der OJ DV kann Uber Modbus- oder BACnet-Protokolle ge-
steuert werden (BACnet unterstiitzt eine begrenzte Anzahl von
Parametern).

Master-Schnittstellenanschluss C,
Slave-Schnittstellenanschluss B

Schwingungserkennung

Der Schwingungssensor kann die Resonanzfelder innerhalb
des Drehzahlbereichs der Anwendung erfassen. Diese kénnen
dann im Drehzahlbypass verwendet werden, um Bereiche mit
unerwiinschten Schwingungen zu vermeiden.

Die Schwingungspriifung sollte mit
dem OJ-DV PC Tool oder der HMI
gestartet werden.

Drehzahlbypass Der Drehzahlbypass dient zum ,,Uberspringen“ bestimmter Dreh- | Die Einstellung der Sprungfrequenz
zahlbereiche, um Resonanzen und Schwingungen zu vermeiden | erfolgt mit dem OJ-DV PC Tool oder
der HMI
Schaltfrequenz Die Schaltfrequenz wird eingestellt, um die Starke des Gerau- Die Schaltfrequenz kann vom Benut-

schpegels zu kontrollieren. Eine hohe Schaltfrequenz verringert
das Rauschen, dies allerdings auf Kosten des Wirkungsgrads.

zer eingestellt oder auf Automatisch
gesetzt werden, so dass der Umrichter
die Frequenz festlegen kann.

Brand-Notfall-Modus

Der Brand-Notfall-Modus ist fir Notfélle gedacht. Im Brand-Not-
fall-Modus sind 3 verschiedene Modi verfligbar: Normaler
Brand-Notfall-Modus, maximaler Brand-Notfall-Modus und
analoger Brand-Notfall-Modus.

Die Einstellung des Brand-Notfall-Mo-
dus sollte mit dem OJ-DV PC Tool oder
der HMI vorgenommen werden, nach-
dem der Abschnitt zu diesem Thema
gelesen wurde.

Duale Drehzahl

Wenn nur 2 feste Drehzahlen benétigt werden, eine hohe und
eine niedrige, kann Duale Drehzahl verwendet werden.

Die duale Drehzahl wird Gber einen
Digitaleingang gesteuert und kann mit
dem OJ-DV PC Tool oder HMI einge-
stellt werden.

Haltemoment Das Haltemoment kann verwendet werden, um den Lifter in Das Haltemoment muss mit dem OJ-
seiner Position zu verriegeln. Fir das Haltemoment stehen zwei | DV PC Tool oder der HMI eingestellt
Modi zur Verfligung: aktives Halten und passives Halten. und aktiviert werden.

Zeitstempel Echtzeituhrfunktion, wird ohne Stromzufuhr zuriickgesetzt Der Zeitstempel muss tber Mod-

bus-Kommunikation mit dem OJ-DV-
PC-Tool oder einem anderen Geréat
mit der Funktion ,Echtzeituhr” gesetzt
werden.

Siehe Modbus-Protokoll mit weiteren
Informationen.

*Aufgrund von Unterschieden zwischen den verschiedenen Umrichtertypen sind méglicherweise nicht alle

Funktionen verfiigbar.

© 2024 OJ Electronics A/S
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12.2 STO-Funktion (Safe Torque Off)
¢ Die sichere Drehnmomentabschaltung (Safe Torque Off) wird in Verbindung mit einem Sicherheitskreis
verwendet, um den Umrichterbetrieb zu unterbrechen und zu stoppen.
¢ Der Umrichter fuhrt vor einem Motorstart einen Test der STO-Schaltung
durch und tUberwacht STO Abb.12.3.1  dauerhaft

Wenn die STO-Funktion verwendet wird, miissen 4 N

Speed out

die STO-Anforderungen fur die Aktivierung der
Antriebsmotorfunktion erflllt sein.
e STO ist nur in der erweiterten DV-Version erhiltlich.

Max. Speed

12.3 Analog / digitale Regelung Min. Speed
e Der DV kann Uber A/D-Eingange oder die RS-485- setpont e Down
Schnittstelle gesteuert werden. |

e Der DV ist werkseitig auf die Verwendung von A/D- |

Time

\ \
o4 | \
Eingéngen als Steuerungsmethode eingestellt. Siehe . } } §
Abschnitt 10.3.6. " ! ! o %
[any
o
* Analog,, 1 ist standardmaBig auf \Abb oo >
0-10V-Drehzahlregelung eingestellt, wodurch ein — ™~
0-10V-Signal zur Regelung der Motordrehzahl
verwendet werden kann. +10 V DC kann als e o
Versorgung verwendet werden — siehe Abschnitt !
1056 Max. Hz/Rpm +
¢ Die Regelung der Motordrehzahl Uber 4-20 mA
oder PWM st ebenfalls mdglich, erfordert jedoch
Anderungen an der Einrichtung. Min. He/Rprm 1
(Hinweis: eine Reihenschaltung von 4-20mA-Signalen soport 8
wird nicht unterstutzt.) 0% 100% <
ov 9.5V b=y
¢ Standardeinstellung der Digitaleingange und \ Ey
-ausgange:

* D 1 = Start/Stopp (1 = Start)
e D 2 = Alarmriicksetzung (1 = Alarmrlicksetzung)

ein

* Programmierbarer Anschluss 1 = Tacho_ _ (1 Impuls je Motorumdrehung)

Die digitalen Ein- und Ausgange kénnen Uber Modbus mit alternativen Funktionen versehen werden.

Das Verhaltnis zwischen dem 0-10-V-Regelsignal und der Motordrehzahl hangt von den Einstellungen fur
die minimale/maximale Drehzahl und die Rampenzeiten ab. Siehe Abb. 12.3.1 und 12.3.2.

Auch bei Verwendung der A/D-Regelung kann der Umrichterstatus tber RS-485 Gberwacht werden.

12.4 RS-485-Schnittstellenregelung

¢ Nach Modbus- und BACnet MS/TP-Protokoll kann der OJ DV lber Modbus- oder BACnet MS/TP-
Befehle gesteuert werden.

¢ (Hinweis: BACnet MS/TP verfiigt nicht Gber den vollen Befehlsumfang von Modbus).

e BACnet MS/TP muss Uber Modbus oder das OJ-DV PC Tool ausgewahlt werden.

¢ Die Motordrehzahlregelung ist standardmaBig auf ,Autodetect” eingestellt und startet als
0-10V-Regelung. Wenn eine RS-485-Kommunikation erkannt wird, schaltet der OJ DV nach Protokoll
automatisch auf ,Drehzahlregelung® um. Nach dem Aus- und Wiedereinschalten ist der OJ DV wieder
auf 0-10V-Regelung eingestellt.

e Wenn der OJ DV Uber die RS-485-Schnittstelle geregelt werden soll, muss das Coil Stat Bit Register 8
auf ,,0“ = ,,Protokollregelung” gesetzt werden.

¢ Bei der A/D-Regelung sind weitere Funktionen wie etwa Alarmauslesung und -quittierung Gber die
RS-485-Schnittstelle auch dann méglich, wenn die ,,Protokollregelung” nicht aktiviert ist.

HINWEIS! Auf der Webseite von OdJ Electronics stehen die OJ DV Modbus- und BACnet MS/TP-

Protokolle bereit.

© 2024 OJ Electronics A/S
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12.5 Schwingungserkennung
¢ Der Schwingungssensor im Umrichter kann die Bereiche erkennen, in denen die Anwendung von der

Drehzahlbypassfunktion profitieren wirde, wodurch resonanzbedingte Schwingungen von Motor und
Lifter reduziert werden.

12.6 Schaltfrequenz

¢ Die Schaltfrequenz ist ausschlaggebend fur die Starke des vom OJ DV ausgehenden Gerduschpegels.
Je hoher die Schaltfrequenz, desto weniger horbare Gerausche gibt der OJ DV ab. Gleichzeitig erhdhen
sich jedoch die internen Verluste und der Wirkungsgrad sinkt.

e Der OJ DV kann auf eine konstante Schaltfrequenz von entweder 8 kHz, 16 kHz oder 20 kHz bzw.
so eingestellt werden, dass sich die Schaltfrequenz automatisch mit der Motordrehzahl &ndert
(AUTO-Einstellung).

¢ Die Schaltfrequenz (der Schaltmodus) wird (ber Modbus eingestellt:

Tabelle 12.6.1

Schaltfrequenzeinstellung

8 kHz = | Konstante Schaltfrequenz von 8 kHz

16 kHz | = | Konstante Schaltfrequenz von 16 kHz

20 kHz | = | Konstante Schaltfrequenz von 20 kHz
Auto-

matisch | = | Schaltfrequenz wird automatisch gedndert

Auto-Funktion

Bei der Standardeinstellung ,,Auto” (Automatisch):

¢ Bei Motordrehzahlen tiber 60 % der Nenndrehzahl wird die Schaltfrequenz auf 8 kHz geéndert.

¢ Bei Motordrehzahlen von weniger als 50 % der Nenndrehzahl wird die Schaltfrequenz auf 16 kHz
geandert.

¢ Der hohe Sollwert kann mit dem OJ-DV PC Tool gedndert werden.

¢ Der niedrige Sollwert wird automatisch 10 % niedriger als der obere Sollwert eingestellt.

¢ Es ist mdglich, die Schaltfrequenz besonders hoch einzustellen, sodass bei Verwendung des OJ-DV
PC Tools bis maximal 20 kHz erreicht werden kénnen.

Die Schaltfrequenz beeinflusst Umrichter und Betrieb wie in Tabelle 12.6.2 gezeigt.

Tabelle 12.6.2

Auswirkung der Schaltfrequenzeinstellung

Schaltfreq. Niedrig Hoch
\ |\

Motorgerdusch Hoch Niedrig

Ausgangswellenform Rau Glatt

Motortemp. Hoch Niedrig

Umrichtertemp. Niedrig Hoch

Leckstrom Niedrig Hoch

Stéraussendungen Niedrig Hoch
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12.7 Brand-Notfall-Modus
Brand-Notfall-Modus bezeichnet eine Funktion, bei welcher der OJ DV von einem Notprogramm ohne
Uberwachung von Alarmen in Betrieb gehalten wird. Die Funktion kann zur Rauchabsaugung bei einem
Brand im Gebdude benutzt werden. Ein Abluftventilator wird im Brand-Notfall-Modus méglichst lange
Rauch aus dem Geb&ude absaugen. Der Brand-Notfall-Modus kann tber die RS-485-Schnittstelle
oder den Digitaleingang ausgeldst werden. Im Brand-Notfall-Modus kann der OJ DV den Betrieb tber
mindestens eine Stunde aufrechterhalten, auch wenn der OJ DV und der Liftermotor Uberhitzt sein
sollten (max. 70 °C/158 °F). Es kénnen drei verschiedene Brand-Notfall-Modi ausgewahlt werden:
normal, maximal und analog.

¢ Normaler Brand-Notfall-Modus
Alle Warnungen und Alarme am OJ DV werden ignoriert und der OJ DV-Ausgang zum Motor behélt
den Wert, den er unmittelbar vor Aktivierung des Brand-Notfall-Modus hatte. Wird der OJ DV
Uber die RS-485-Schnittstelle geregelt und ist die Kommunikation im normalen Brand-Notfall-
Modus gestdrt, hat das Ausgangssignal an den Motor den Wert, den es unmittelbar vor Ausfall der
RS-485-Schnittstellenkommunikation hatte. Der OJ DV versorgt den Motor so lange wie méglich
weiter mit Spannung und Strom, bis der OJ DV ausgeschaltet und der Digitaleingang in die normale
Position zurtickkehrt. Ist der Motor zu dem Zeitpunkt, an dem der Brand-Notfall-Modus aktiviert wird,
nicht in Betrieb, bleibt der Motor mit Aktivierung des Brand-Notfall-Modus ausgeschaltet.

¢ Maximaler Brand-Notfall-Modus
Alle Warnungen und Alarme am OJ DV werden ignoriert und der OJ DV wechselt auf die maximale
Ausgangsfrequenz (bei AC-Motor) oder die maximale Drehzahl (bei PM-Motor).
Der Motor arbeitet auf diese Weise so lange wie mdglich, bis der OJ DV ausgeschaltet wird und der
Digitaleingang in die normale Position zurtickkehrt, weiter. Auch wenn der Motor zu dem Zeitpunkt,
an dem der Brand-Notfall-Modus aktiviert wird, nicht in Betrieb ist, beschleunigt der Motorausgang
auf die festgelegte Maximaldrehzahl.

¢ Analoger Brand-Notfall-Modus

Wenn der analoge 0-10V-Eingang eine Spannung von 9 V oder hdher erkennt, wird der Brand-Notfall-
Modus auch dann aktiviert, wenn der Analogeingang wieder unter 9 V fallt. Alle Warnungen und
Alarme am OJ DV werden ignoriert und der Motor 1&uft mdglichst lange mit maximaler Drehzahl oder,
bis der OJ DV ausgeschaltet wird und der Analogeingang wieder unter 9 V fallt, weiter.

12.8 Motoren
12.8.1 Frequenzumrichterbetrieb flir Asynchronmotoren

e Der OJ DV ist werksseitig auf den Frequenzumrichterbetrieb flr

Standard-Asynchronmotoren (AC-IM) eingestellt , und die Regelbetriebsart ist Giber den 0-10-V-DC-
Eingang.

e Dies kann mit dem OJ-DV PC Tool oder dem OJ-DV-HMI-35T geadndert werden.
¢ Bei Verwendung des OJ DV im Frequenzumrichterbetrieb muss ein Standard-

Dreiphasen-AC-Induktionsmotor angeschlossen sein.

¢ Besonders auf die Informationen auf dem Typenschild des Motors achten.
¢ Die maximale Ausgangsspannung des DV betragt ca. 90 % der Eingangsspannung.
¢ Wenn die Versorgungsspannung héher ist als die Nennspannung der einzelnen Wicklungen des

angeschlossenen Motors, wird der Motor beschadigt.

¢ Besonders darauf achten, wenn der Motor an den Anschliissen ,,Stern“ oder ,,Dreieck” angeschlossen

ist. Bei einem Standard-AC-Induktionsmotor kann der ,,Stern“- oder ,,Dreieck“-Anschluss oft durch
Umstecken der Steckbriicken an der Motorklemme gedndert werden.

e Der OJ DV unterstitzt Losungen mit mehreren Motoren. Mit einem einzelnen OJ DV kdnnen zwei oder

mehr Asynchronmotoren betrieben werden.

Der Techniker ist fUr die Eingabe der richtigen Regelungs- und Motorparameter fir den OJ DV
verantwortlich.
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Es ist besonders auf die folgenden Parameter zu achten:

Tabelle 12.8.1

Minimale Frequenz

Auch wenn das Regelsignal beispielsweise 0 % oder 0,0 V betragt und der OJ DV ein aktiviertes
Startsignal hat, 1auft der Motor nicht langsamer als der Wert dieses Parameters.

Maximale Frequenz

Auch wenn das Regelsignal beispielsweise 100 % oder 10,0 V betragt und der OJ DV ein aktiviertes
Startsignal hat, l1auft der Motor nicht schneller als der Wert in diesem Parameter.

Hochlaufzeit (Ram-
penzeit auf)

Zusammen mit der Kalibrier- und Ausrichtzeit ist die Hochlaufzeit die Zeit (in Sekunden) zwischen
dem Startsignal des OJ DV und dem Erreichen der eingestellten maximalen Drehzahl. Die Rampenzeit
auf dient dazu, Uberlastungen und Schaden an Umrichter und Motor zu vermeiden. Die Hochlaufzeit
wird auch bei Aufwértsspriingen zwischen Drehzahlsollwerten verwendet.

Der OJ DV kann bei zu schnellem Hochlauf eine Stromwarnung auslésen.

Bremszeit (Rampen-
zeit ab)

Die Rampenzeit ab ist die Zeit (in Sekunden) von der Héchstdrehzahl bis zur Mindestdrehzahl und
wird verwendet, wenn eine niedrigere Drehzahl angefordert wird. Wenn ein ,,Stopp“-Signal gegeben
wird, wird die Rampenzeit ab nicht genutzt.

Die Rampenzeit ab dient dazu, Uberlastungen und Schaden an Umrichter und Motor zu vermeiden.
Die Rampenzeit ab wird auch bei Abwartsspriingen zwischen Drehzahlsollwerten verwendet.

Wenn diese Rampe zu kurz ist, kann der OJ DV erhéhte Spannungspegel auf dem DC-Zwischenkreis
erfahren, bis hin zu demjenigen

Punkt, der den Hochspannungsalarm ausldst.

v

Schaltfrequenz Die Schaltfrequenz ist ein Parameter, der den Wirkungsgrad und das horbare Gerausch des ange-
schlossenen Motors und/oder des OJ DV beeinflusst.
Im OJ DV besteht die Wahl zwischen ,Auto®, ,,8 kHz“ und ,,16 kHz".
Aktivieren des Modbus-Parameters ,,Extra high“ ermdglicht die Wahl von ,,Auto®, ,,8 kHz" oder
20 kHz“
Je hoher die Schaltfrequenz ist, desto geringer ist das horbare Gerdusch des OJ DV-Systems. Ein ge-
ringeres horbares Gerdusch geht allerdings auch mit einem geringeren Wirkungsgrad des OJ DV-Sys-
tems einher.
Bei ,,Auto” schaltet der OJ DV automatisch zwischen ,,8 kHz“ und ,,16/20 kHz“ um. Beim Anlauf von
0 auf 60 % der Drehzahl betragt die Schaltfrequenz ,,16/20 kHz". Dies flihrt zu einem geringeren hér-
baren Gerdusch des angeschlossenen Motors und/oder des OJ DV. Wenn sich die Drehzahl erhéht
hat und 60 % Uberschreitet, wird die Schaltfrequenz auf ,8 kHz“ umgeschaltet. Die Gerdusche des
Lufters und des Luftstroms Ubertdnen ab diesem Punkt die hdrbaren Gerdusche des OJ DV-Systems.
In der Bremssequenz schaltet der OJ DV auf ,,16/20 kHz“ um, wenn die Drehzahl des Motors 50 %
unterschreitet.
Auch eine feste Schaltfrequenz von ,,8 kHz“ oder ,,16/20 kHz" ist wahlbar.
U-min Hz Mit diesem Parameter wird die Spannung fiir den Motor bei minimaler Frequenz gewahlt.
Freq U-max Mit diesem Parameter wird die Frequenz flir den Motor bei maximaler Spannung gewahlt.
U/f-Kennlinie Mithilfe der U/f-Kennlinie kann das Verhéltnis A
zwischen Spannung (U) und Frequenz (f) fur Umaxe
den Motor angepasst werden. Wie gezeigt, 360Vrms ]
ist das Verhaltnis linear, wenn es auf null :
eingestellt wird, und parabolisch, wenn es ;
auf 100 eingestellt wird. E
Ein Motor mit schlechtem Wirkungsgrad :
erfordert maéglicherweise eine Umin- E
hohere U/f-Kennlinie (eine Zahl kleiner als 75) !
X

Frequ'ency Max Hz
by Umax

Weitere Informationen zu Parametern im OJ DV sind in den Modbus- und BACnet MS/TP-Protokollen zu

finden.

12.8.2 Elektronisch kommutierter Betrieb (EC-Betrieb) — fir PM-Motoren
e Der OJ DV ist werksseitig auf den Frequenzumrichterbetrieb fir Standard-Asynchronmotoren (AC-I1M)
eingestellt und die Regelbetriebsart ist der 0-10-V-DC-Eingang.
¢ Dies kann mit dem OJ-DV PC Tool oder dem OJ-DV-HMI-35T (Handterminal) gedndert werden.
¢ Da sich die Bauart bei AC-IM-Motor und PM-SM-Motor unterscheidet, erfordern beide Typen eine
spezifische Regelmethode.

¢ Der PM-SM-Motor wird Uber die Gegen-EMK geregelt. Dazu muss der Umrichter richtig eingestellt

sein. Wenn der Umrichter im Frequenzumrichterbetrieb belassen wird, kann dies zu Stérungen fiihren.

¢ Vor der Inbetriebnahme mussen die korrekten Ventilator- und Motor-Parameterdateien mithilfe des
OJ-DV-HMI-35T oder OJ-DV PC Tools gewahlt und eingelesen werden. Der Techniker ist fur die
Eingabe der richtigen Regelungs- und Motorparameter verantwortlich.

© 2024 OJ Electronics A/S
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Es ist besonders auf die folgenden Parameter zu achten:

Tabelle 12.8.2

Minimale Drehzahl Auch wenn das Regelsignal beispielsweise 0 % oder 0,0 V betragt und der OJ DV ein akti-
viertes Startsignal hat, I&uft der Motor nicht langsamer als der Wert dieses Parameters.

Maximale Drehzahl Auch wenn das Regelsignal beispielsweise 100 % oder 10,0 V betragt und der OJ DV ein

aktiviertes Startsignal hat, lauft der Motor nicht schneller als der Wert in diesem Parameter.

Hochlaufzeit (Rampenzeit auf) Die Hochlaufzeit ist die Zeit (in Sekunden) zwischen dem Startsignal des OJ DV und dem
Erreichen des Drehzahlsollwerts.

Die Rampenzeit auf dient dazu, Uberlastungen und Schaden an Umrichter und Motor zu
vermeiden. Die Hochlaufzeit wird auch bei Aufwértsspriingen zwischen Drehzahlsollwerten
verwendet.

Der OJ DV kann bei zu schnellem Hochlauf eine Stromwarnung ausgeben.

Bremszeit (Rampenzeit ab) Zusammen mit der Kalibrier- und Ausrichtzeit ist die Bremszeit die Zeit (in Sekunden)
zwischen dem Zeitpunkt, an dem der OJ DV ein Stoppsignal erhélt, und dem Zeitpunkt, an
dem der Motor 0 % erreicht. Die Rampenzeit ab dient dazu, Uberlastungen und Schéden
an Umrichter und Motor zu vermeiden. Die Rampenzeit ab wird auch bei Abwartsspriingen
zwischen Drehzahlsollwerten verwendet.

Der OJ DV verwendet bei zu schneller Bremsung Leistung, um den Motor zu stoppen oder
zu verzogern. Dies konnte einen Hochspannungsalarm (Vhi) des OJ DV auslésen.

Schaltfrequenz Die Schaltfrequenz ist ein Parameter, der den Wirkungsgrad

und das hérbare Gerdusch des angeschlossenen Motors und/oder des OJ DV beeinflusst.
Im OJ DV besteht die Wahl zwischen ,Auto®, ,,8 kHz“ und ,,16 kHz".

Je hoher die Schaltfrequenz ist, desto geringer ist das hérbare Gerdusch des

OJ DV-Systems. Das geringere hdrbare Gerédusch fiihrt jedoch zu einem

geringeren Wirkungsgrad des OJ DV-Systems.

Bei ,Auto” schaltet der OJ DV automatisch zwischen ,,8 kHz“ und ,,16.

kHz“ um. Beim Anlauf von 0-60 % der Drehzahl betragt die Schaltfrequenz

,»16 kHz"“ und fiihrt zu einem geringeren horbaren Gerdusch des angeschlossenen Motors
und/oder des OJ DV. Wenn sich die Drehzahl erhéht hat und

60 % Uberschreitet, wird die Schaltfrequenz auf ,,8 kHz“ umgeschaltet. Das Gerdusch des
Ventilators und des Luftstroms Ubertonen ab diesem Punkt die horbaren Gerdusche des
OJ DV-

Systems.

In der Bremssequenz schaltet der OJ DV auf ,,16 kHz"“ um, wenn

die Motordrehzahl 50 % unterschreitet und sinkt.

Auch eine feste Schaltfrequenz von ,,8 kHz“ oder ,,16 kHz“ ist wahlbar.

In der Bremssequenz schaltet der OJ DV auf ,,16/20 kHz“ um, wenn

die Motordrehzahl 50 % unterschreitet und sinkt. Auch eine

feste Schaltfrequenz von ,8 kHz* oder ,,116/20 kHz" ist wahlbar.

Weitere Informationen zu Parametern im OJ DV sind in den Modbus- und BACnet MS/TP-Protokollen
zu finden.

12.9 Drehzahlbypass
¢ Bei Anwendungen mit problematischen Resonanzen lassen sich resonanzauslésende Frequenzen

vermeiden, indem der OJ DV darauf programmiert wird, diese Frequenzen zu UGberspringen.

Es kénnen drei verschiedene Frequenzbénder ausgelassen werden.
1. Low1 U/min/Hz — High1 U/min/Hz: Der Drehzahlwert zwischen Low1 und High1 wird Gbersprungen.
2. Low2 U/min/Hz - High2 U/min/Hz: Der Drehzahlwert zwischen Low2 und High2 wird Gbersprungen.
3. Low3 U/min/Hz - High3 U/min/Hz: Der Drehzahlwert zwischen Low3 und High3 wird Ubersprungen.

Diese drei Low-High-U/min- bzw. Hz-Frequenzbander miissen mit dem PC Tool, UDF oder Modbus

konfiguriert werden.

Beispiel:

Die Anwendung erzeugt eine Resonanz bei 250 U/min. Low1 ist auf 245 U/min und High1 auf 255 U/
min zu konfigurieren. Der OJ DV hindert den Motor nun daran, bei einer Drehzahl zwischen 245 und
255 U/min zu laufen.

Tipp:

Kommt es bei einer bestimmten Drehzahl zu Resonanzproblemen, kann es auch beim doppelten Wert
dieser Drehzahl zu Problemen kommen. In diesem Fall kann das zweite Frequenzband genutzt werden,
um auch diese Drehzahl zu Uberspringen.

Alternativ kdnnen die Resonanzpunkt auch mit der Funktion ,,Schwingungssensor® ermittelt werden.
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12.10 Duale Drehzahlsteuerung liber digitalen Eingang
¢ Wenn nur zwei Drehzahlen bendétigt werden, kénnen diese mithilfe eines Digitaleingangs geregelt
werden. Ist der gewahlte Digitaleingang offen, dann ist die niedrige Drehzahl aktiv, ist er geschlossen,
wird zur hohen Drehzahl gewechselt. Hohe und niedrige Drehzahl missen tber UDF oder PC Tool
konfiguriert werden.

12.11 Haltemoment
* Aktives Haltemoment
Dient dazu, den Liifter in einer verriegelten Position zu halten. Kann den Lifter mit bis zu 50 % des
maximalen Motorstroms halten.
® Passives Haltemoment
Das Haltemoment wird vom Umrichter geregelt, wahrend die Temperaturen und Stréme des Umrichters
Uberwacht werden, um die Funktionalitdt des Umrichters sicherzustellen.

13. Kommunikation: Installation und Einrichtung
13.1 Modbus-ID
13.1.1. Modbus-Adressierung

Die Modbus-Adressierung der OJ DV Regelung kann auf drei verschiedene Arten erfolgen.

* Uber die Adressierungspins des Anschlusses ,A“ oder ,B“ (Ad. Pin 1 + Ad. Pin 2) - siehe Abb. 13.1
zur Lage der Pins. Die Adressierungspins kbnnen verwendet werden, um den Adressbereich der
OJ-DV-Steuerung zuzuweisen: 0x36 (dec.54), 0x37 (dec.55), 0x38 (dec.56) und 0x39 (dec.57), siehe
Tabelle 13.2.

1. Uber OJ-Air2 FanlO durch Anschluss ,,B* (siehe Anleitung fir OJ-Air2 FanlO).

2. Uber das Menii OJ-DV-HMI-35T (siehe Anleitung fiir OJ-DV-HMI-35T).

3. Uber das OJ-DV-PC-Tool durch Schreiben in das Modbus-Holding-Register 4x0017 (siehe
Anleitung zum OJ-DV-PC-Tool)

Abb. 13.1 \
Tabelle 13.1 A OD H Egég.BPim
B OD A - -BusA
Ad. 0x36 0x37 0x38 0x39 GND OD - -Add. Pin2
Pin.-Nr. (54 dec) (55 dec) (56 dec) (57 dec)
+10Vdc / +24vde | (O
Add.Pin1 @ @ @ @ [: - -4dd.pint
B H- “Add. Pin2
- -Gnd
Add.Pin2 @ @ @ @ 8
v+ <
H— -Gnd j{
Cr :gi‘jgﬁ 5
\ H-Gnd 5
13.1.2 Modbus-Kommunikation
Der OJ DV wird mit der Werkseinstellung geliefert (siehe Tabelle 13.2):
Tabelle 13.2
Einstellbereich Einheit Werkseinstellun-
gen
Adresse 1-247 k. A. 54 dec
Baud rate (Baudrate) 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kBit/s 38,4 kBit/s
Paritat None (Keine), Odd (Ungerade), Even (Gerade) | k. A. Keine
Stop bit(s) (Stoppbit(s)) One (eins), Two (zwei) k. A. One (eins)
Communication timeout (Zeitlber- 0-240 s 10
schreitung bei Kommunikation)
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Der OJ DV unterstutzt die folgenden, in Tabelle 13.3. aufgefiihrten Befehle:

Tabelle 13.3

Funktionscode Beschreibung

1 Read Coil Status

2 Read Input Status

3 Read Holding Registers
4 Read Input Registers

5 Force Single Coll

6 Preset Single Registers

8 Diagnostics. Sub-function 00 Only — Return Query Data (loop back)
15 Force Multiple Coils

16 Preset Multiple Registers

Uber Modbus in den OJ DV geschriebene Werte werden auf den nichsten giiltigen Wert gerundet.

13.1.3 Erkennung von aktivem Modbus

¢ Der OJ DV erkennt automatisch eine giltige Modbus-Kommunikation an den Modbus-Eingédngen
(RJ12-Anschluss oder Klemmen A" und ,,B“ an der Klemmleiste).

¢ Der OJ DV wird zur Erkennung zunachst die folgenden Kommunikationsparameter verwenden: ID 54,
38.4 — None (keine) — One (eins).

¢ Alternative Kommunikationsparameter kénnen mit dem Modbus-Register eingestellt werden.

e Wenn mit den Standardparametern 10 Sekunden lang keine gliltige Modbus-Kommunikation
empfangen wird, versucht der DV, die Modbus-Kommunikation mithilfe alternativer Parameter zu
erkennen.

e Das Modbus-Protokoll fiir den OJ DV ist auf der OJ DV-Webseite zu finden.

Weitere Informationen zur Modbus-Kommunikation sind im Dokument ,,Modbus-Protokoll“ auf unserer
Webseite zu finden, Link : https://ojelectronics.com/hvac/products/oj-dv-gen-2/

13.2 BACnet
13.2.1 BACnet MS/TP
e BACnet MS/TP kann nur flir den Betrieb des OJ DV verwendet werden. Wenn
anwendungsspezifische Konfigurationen (Digitaleingdnge usw.) im OJ DV eingestellt werden missen,
kénnen nur die Modbus-Schnittstelle oder das OJ-DV PC Tool verwendet werden.

13.2.5 BACnet-Kommunikationsparameter

¢ BACnet-Kommunikationsparameter kdnnen mit dem OJ-DV PC Tool oder mit Modbus eingestellt
werden.

¢ Der OJ DV kann so konfiguriert werden, dass er eine gulltige BACnet MS/TP-Kommunikation an
der RS-485-Schnittstelle RJ12-Anschlisse, A“ und ,,B” oder Federklemmen 1(A), 2(B) und 3(GND)
automatisch erkennt.

¢ Wenn der DV nach 10 Sekunden kein aktives BACnet MS/TP-Netzwerk erkannt hat, versucht er, ein
anderes Kommunikationsprotokoll zu erkennen.

¢ Das BACnet MS/TP-Protokoll fir den OJ DV ist auf der OJ DV-Webseite zu finden.

Tabelle 22
Einstellbereich Einheit Werkseinstellungen
Baud rate (Baudrate) 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kBit/s 115,2 kBit/s
BACnet MAC 0-127 1 0
BACnet MaxMaster 1-127 1 1
Device Object ID (Gerateobjekt-ID) 0-4194302 1 0

Weitere Informationen zur BACnet-Kommunikation sind im Dokument ,BACnet-Protokoll“ auf unserer
Webseite zu finden, Link : https://ojelectronics.com/hvac/products/oj-dv-gen-2/
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14. Zubehor - Anschluss und Funktionen
14.1 Optionsmodule

e Am OJ DV kdnnen verschiedene optionale Module angeschlossen werden. Diese bieten zusétzliche
Vielseitigkeit, wenn das Gerét in Systeme und Anwendungen eingebaut werden soll, die zusatzliche
Ein- und Ausgange erfordern.
Weitere Informationen (ber die Mdéglichkeiten optionaler Module erteilt OJ Electronics A/S.

14.2 OJ-DV-HMI-35T: Anschluss und Funktionen

e An den OJ DV kann Uber die Anschlisse ,,A“ und ,,C“ der RS-485-Schnittstelle RJ12 ein Handterminal
des Typs HMI-35T angeschlossen werden.

¢ Wenn ein HMI-35T an Klemme ,,A“ angeschlossen ist, fungiert es als Master fiir den OJ DV.

¢ An die mit ,A“ und ,B* gekennzeichneten RJ12-Anschlisse kann jeweils nur ein Master angeschlossen
werden.
Es ist also nicht méglich, gleichzeitig ein Handterminal an Anschluss ,,A“ und ein aktives
Modbus-Kommunikationskabel an Anschluss ,,B“ anzuschlieBen.

¢ Bei Anschluss an Klemme ,,C*“ ist das OJ-DV-HMI-35T fir den OJ DV passiv und dient als Bildschirm
fir den DV. Wenn die Modbus-Kommunikation zwischen dem GLT-Regler und dem OJ DV
unterbrochen wird oder das OJ-DV-HMI-35T auf ,,Manual override“ (manuelle Ubersteuerung) gestellt
wird, kann das OJ-DV-HMI-35T die Regelung des OJ DV tbernehmen, bis die Kommunikation
zwischen dem Regler und dem DV wiederhergestellt wird bzw. ,,Manual override® abgewé&hlt wurde.
Fiir weitere Informationen bitte die separate OJ-DV-HMI-35T-Bedienungsanleitung beachten oder
OJ Electronics A/S kontaktieren.

14.3 DV Local User Interface
e Das DV Local User Interface ist eine Touch-Oberflache, die in den Deckel des Umrichters integriert ist.
Von hier aus kann der Betrieb tiberwacht werden, Anderungen an den Einstellungen kénnen allerdings
nur begrenzt vorgenommen werden.
Weitere Informationen sind in der Anleitung des OJ-DV-LUI zu finden.

14.4 DV Remote User Interface
¢ Das DV Remote User Interface gleicht in Aufbau und Funktion dem DV Local User Interface, kann
jedoch Uber eine Kabelverbindung auBerhalb der Anwendung montiert werden.
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15. OJ-DV PC Tool: Anschluss und Funktionen
¢ Die OJ-DV-Baureihe kann mit dem OJ-DV PC Tool konfiguriert werden. Dieses muss an den
RJ12-Anschluss ,,B* der RS-485-Schnittstelle oder an die Federklemmen A, B und GND angeschlossen
werden.

Mit dem OJ-DV PC Tool kénnen die Motor- und Umrichterparameter angezeigt und eingestellt werden,
einschlieBlich:

e Status: Regel- und Betriebsparameter flir angeschlossenen OJ DV
* Setup: Einstellen der Anwendungsparameter
® Alarm: Auslesen des Alarmlogs fir den angeschlossenen OJ DV

* Modbus: Andern der Modbus-Einstellungen fiir die BACnet SM/TP-Regelung des OJ DV bei
gleichzeitiger Initiierung der Regelung

* Uber: Auslesen von Softwareversionsnummer und -typ fiir angeschlossenen OJ DV

e Konfig: Konfigurieren von Motor-, Eingangs- und Ausgangseinstellungen

¢ Logdaten: Auslesen von Logdateien

e Firmware: Aktualisieren der Firmware und der Motor-, Lifter- und Benutzerkonfiguration

* Motor: Konfigurieren der Motorparameter

o Lifter: Konfigurieren der Lifterparameter

Das OJ-DV PC Tool wird ausschlieBlich von Lifter- und Systemherstellern verwendet.
Weitere Informationen Uber den Betrieb und die Menis des OJ-DV PC Tool kénnen der OJ-DV PC Tool-
Anleitung auf der OJ DV-Webseite entnommen oder auf Anfrage von OJ Electronics A/S erhalten werden.

0OJ DV-Konfiguration und -Updates mit OJ-DV PC Tool

Die Aktualisierung der Konfigurationsdateien und der Firmware kann bei allen Umrichtern unabhéangig von
den Spannungsebenen durch Einschalten mit 230 V erfolgen.

Der anwendungsorientierte Teil der Firmware sowie die Motor-, Lifter- und Benutzerkonfigurationsdateien
lasst sich Uber eine Verbindung des PCs an den RJ12-Anschluss ,,A“ oder ,B* aktualisieren. Die daftr
bendtigten Schaltkreise werden von der USB-Versorgung gespeist, sodass flir diesen Aktualisierung keine
weitere Versorgung erforderlich ist.

So kann der Benutzer aktive Konfigurationsdateien einrichten oder &ndern, ohne Hochspannung an den
Umrichter anzulegen, sodass die Arbeit in einer sichereren Arbeitsumgebung erfolgen kann. Dies reduziert
gleichzeitig die Anforderungen an Fahigkeiten und/oder Ausbildungsniveau.

USB-Kabelverbindung
USB-Pin-Nr. DV-Verbindung
2 5,0V DC

3 B

4 A

6 GND

* Es empfiehlt sich, die 5 V DC mit einer Schottky-Diode zu schiitzen.
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16. Technische Daten

16.1 Umrichterspezifikationen

Typ DV-1005 | DV-1007 | DV-1011 DV-1013
RahmengroBe HA1 H1x
Leistung (kW) kW 0,5 0,75 1,1 1,3
Leistung (PS) PS 0,7 1,0 1,5 1,7
Wirkungsgrad % >94 %
Stromversorgung
Spannung VAC 1 x 208-277 V AC, 50/60 Hz, +10 % 58/2;0232\;1%;%
Versorgungsstrom bei Volllast
bei Nennversorgungsspannung A 3,0 4,4 6,5 8,5
(400 V/480V)
Leistungsfaktor (cos-phi) bei >0,99 (Aktive Leistungsfaktorkorrektur)
Volllast
Motorausgang
I\ﬁotornennlelstung (auf der Welle) KW 05 0.8 1,15 13
Frequenz Hz Asynchronmotor: 0-120 | PM-Motor: 0-400
Max. Ausgangsspannung V., 3 x 0-250 V AC
Max. Ausgangsstrom A 2 | 3,2 | 4,5 | 5,2
Schutz
Max. SicherungsgroBe A 16
Kurzschlussfestigkeit A 1000 1000 2000 2000
Volllaststrom (FLA) A 3,6 5,3 7,8 9,2
Motorausgang Kurzschlussgeschitzt zwischen den Phasen
Motor Geschltzt durch Strombegrenzung
Maximale Uberspannung 480 V - eine langere maximale Uberspannung kann zu Stérungen fiihren.
Uberlastschutz Strom- und Temperaturiiberlastschutz
Umgebung
Betriebstemperatur °C/°F —40 °C bis +50 °C (-40 °F bis +122 °F)
Starttemperatur °C/°F —40 °C bis +50 °C (40 °F bis +122 °F)
Lagertemperatur °C/°F —-40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
Schutzart IP54 und IP65 / NEMA 4x
Geh&usematerial Aluminium
Frontabdeckung Kunststoff
Gewicht kg/Ibs 2,0 kg (4,4 Ibs) | 3,6 kg (7,94 Ibs)
Feuchtigkeit % rF 10-95 % rF, nicht kondensierend
Oberflache Korrosionsbestandig nach EN/ISO 9223 Klasse 4

Luftstrom / Kiihlung

Turbulente Luftgeschwindigkeit von mindestens 3 m/s (9,84 ft/s), um bei maximaler
Umgebungstemperatur die maximale Ausgangsleistung zu erreichen. Turbulente Luft-
geschwindigkeiten unter 3 m/s (9,84 ft/s) und hohere Umgebungstemperaturen kénnen
zu einer geringeren Ausgangsleistung fuhren. (3 m/s oder 9,84 ft/s turbulente Luftge-
schwindigkeit entsprechen 6,5 m/s oder 21,32 ft/s laminarer Luftgeschwindigkeit)

Schnittstellen

Feldbus Modbus RTU, BACnet MS/TP

Analogeingange 1 Eingang / 0-10 V DC / 4-20 mA / PWM
Analogausgénge 1 Ausgang / +10 V DC oder +24 V DC

Digitaleingdnge 2 Eingénge / Interner Pull-up auf +24 V DC
Digitalausgénge 1 Ausgang / Open Collector, interner Pull-up auf +10 V DC oder +24 V DC
Status-LED Griin/gelb/rot

Merkmale

Technik Sinusférmiges Gegen-EMK-Signal geregelt Giber FOC (feldorientierte Steuerung)
Softwareaktualisierung Ja, Uber serielle Schnittstelle

Motorparameter Vorprogrammiert durch OJ oder Konfiguration vor Ort
Kurzschlussschutz Ja

Integrierte EMV-Filter Ja

Zulassungen

EMV EN/BS 61800-3 (C1 und C2)
NSR EN/BS 61800-5-1 / UL 61800-5-1
Produktnorm EN/BS 61800 Teil 2
Nordamerika UL-61800-5-2 / CS22.2.174
Uberspannungskategorie LI}
Verschmutzungsgrad 2

Hbéhe Uber dem Meeresspiegel 2000 m
Erdungssystem TN/TT/IT
RoHS-Richtlinie Ja

Produktzulassungen

CG / c“us/ EE

Hinweis: Die Daten gelten bei: Nennversorgungsspannung, +25 °C und ausreichendem Luftstrom
* 1 Motorleistungsfaktor = 0,8 und Wirkungsgrad = 90 %
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Typ DV-3015 | DV-3024 | DV-3030 | DV-3040 | DV-3055 | DV-3065 | DV-3075 | DV-3110 | DV-3150
RahmengroBe H3 H4 H5
Leistung (kW) kW 1,5 2,4 3,0 4,0 5,5 6,5 7,5 11 15
Leistung (PS) PS 2,0 3,2 4,0 5,4 7,4 8,7 10,0 14,7 20,1
Wirkungsgrad % >96,5 % >96,5 % >97,5 %
Stromversorgung
Spannung VAC 3 x 208-240 V AC, 50/60 Hz, +10 % *1

3 x 380 — 480 V AC 50/60 Hz +10 %

Versorgungsstrom bei Voll-
last bei Nennversorgungs- |A 31/2,5(50/4,0|6,2/50]82/6,5 1;’3/ 115605/ 1152’55/ 2138’00/ 3;405/
spannung (380 V / 480 V) ’ ’ ’ ’ ’
Leistungsfaktor (cos-phi)
bei Volllast >0.9
Motorausgang
Motornennleistung (auf der KW 15 2.4 3.0 4.0 55 6.5 75 11 15
Welle) *2
Frequenz Hz Asynchronmotor: 0-120 | PM-Motor: 0-400
Max. Ausgangsspannung |V, 3x0-0,9xV__
Max. Ausgangsstrom A 45 | 65 | 8 | 100 [ 120 | 160 | 190 | 27 [ 350*3
Schutz
Max. SicherungsgréBe A 16 32
Kurzschlussfestigkeit A 2000 3500 3500 3500 3500 5000 5000 5000 5000
Volllaststrom (FLA) A 3,3 5,2 6,6 8,7 12,0 14,2 16,4 23,8 32,5
Motorausgang Kurzschlussgeschitzt zwischen den Phasen
Motor Geschitzt durch Strombegrenzung
Max. Uberspannung <565V
Uberlastschutz Strom- und Temperaturiiberlastschutz
Umgebung
Betriebstemperatur °C/°F —-40 °C bis +50 °C (-40 °F bis +122 °F)
Starttemperatur °C/°F —-40 °C bis +50 °C (-40 °F bis +122 °F)
Lagertemperatur °C/°F —40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
Schutzart IP54 und IP65 / NEMA 4x
Gehadusematerial Aluminium
Frontabdeckung Kunststoff
Gewicht kg/Ibs 3,0 kg (6,6 Ibs) | 3,9 kg (8,6 Ibs) | 9,5kg (20,9 Ibs)
Feuchtigkeit % rF 10-95 % rF, nicht kondensierend
Oberflache Korrosionsbestandig nach EN/ISO 9223 Klasse 4

Luftstrom / Kiihlung

Turbulente Luftgeschwindigkeit von mindestens 3 m/s (9,84 ft/s), um bei maximaler Umge-
bungstemperatur die maximale Ausgangsleistung zu erreichen. Turbulente Luftgeschwindig-
keiten unter 3 m/s (9,84 ft/s) und héhere Umgebungstemperaturen kénnen zu einer geringeren
Ausgangsleistung fiihren. (3 m/s oder 9,84 ft/s turbulente Luftgeschwindigkeit entsprechen
6,5 m/s oder 21,32 ft/s laminarer Luftgeschwindigkeit)

Schnittstellen

Feldbus Modbus RTU, BACnet MS/TP

Analogeingénge 1 Eingang / 0-10 V DC / 4-20 mA / PWM
Analogausgénge 1 Ausgang / +10 V DC oder +24 V DC

Digitaleingédnge 2 Eingéange / Interner Pull-up auf +24 V DC
Digitalausgange 1 Ausgang / Open Collector, interner Pull-up auf +10 V DC oder +24 V DC
Status-LED Griin/gelb/rot

Merkmale

Technik Sinusférmiges Gegen-EMK-Signal geregelt (iber FOC (feldorientierte Steuerung)
Softwareaktualisierung Ja, Uber serielle Schnittstelle

Motorparameter Vorprogrammiert durch OJ oder Konfiguration vor Ort
Kurzschlussschutz Ja

Integrierte EMV-Filter Ja

Zulassungen

EMV EN/BS 61800-3 (C1 und C2)
NSR EN/BS 61800-5-1 / UL 61800-5-1
Produktnorm EN/BS 61800 Teil 2
Nordamerika UL-61800-5-2 / CS22.2.174
Uberspannungskategorie 11}
Verschmutzungsgrad 2

the Uber dem Meeres- 2000 m

spiegel

Erdungssystem TN/TT/IT
RoHS-Richtlinie J

Produktzulassungen

CE / c“us/ EE

Hinweis: Die Daten gelten bei: Nennversorgungsspannung, +25 °C und ausreichendem Luftstrom
*1: Bei einer Versorgung mit 3 x 230 V ist die Ausgangsleistung auf 58 % reduziert / * 2: Motorleistungsfaktor = 0,8 und Wirkungs-
grad = 90 % / * 3: H5 OGF-Variante ist auf 32 A begrenzt
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Typ DV-6024 | DV-6030 | DV-6040 | DV-6055 | DV-6075 | DV-6110 | DV-6150
RahmengroBe H4 H5
Leistung (kW) kW 2,4 3,0 4,0 55 7,5 11 15
Leistung (PS) PS 3,2 4,0 5,4 7,4 10,0 12,7 20,1
Wirkungsgrad % >96,5 % >97,5 %
Stromversorgung
Spannung V AC 3 x 460-600 V AC, 50/60 Hz, +10 %
Versorgungsstrom bei
Volllast bei 39/30 | 46/35 | 62/47 | 84/65 | 11,5/85 | 23/191 | 31,1/261
Nennversorgungsspannung
(460 V /600 V)
Leistungsfaktor (cos-phi)
bei Volllast >0.9
Motorausgang
Motornennleistung (auf der KW 2.4 3.0 40 55 75 11 15
Welle) *1
Frequenz Hz Asynchronmotor: 0-120 | PM-Motor: 0-400
Max. Ausgangsspannung |V . 3x0-09xV_
Max. Ausgangsstrom A, 65 | 8 | 10 | 12 19 | 27 | 35%2
Schutz
Max. SicherungsgroBe A 16 32
Kurzschlussfestigkeit A 3500 3500 3500 3500 5000 5000 5000
Volllaststrom (FLA) A 52 6,6 8,7 12,0 16,4 23,8 32,5
Motorausgang Kurzschlussgeschutzt zwischen den Phasen
Motor Geschltzt durch Strombegrenzung
Max. Uberspannung <700V
Uberlastschutz Strom- und Temperaturiiberlastschutz
Umgebung
Betriebstemperatur °C/°F —40 °C bis +50 °C (-40 °F bis +122 °F)
Starttemperatur °C/°F —40 °C bis +50 °C (-40 °F bis +122 °F)
Lagertemperatur °C/°F —40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)
Schutzart IP54 und IP65 / NEMA 4x
Gehausematerial Aluminium
Frontabdeckung Kunststoff
Gewicht kg/lbs 3,0 kg (6,6 Ibs) | 3,9 kg (8,6 Ibs) | 9,5 kg (20,9 Ibs)
Feuchtigkeit % rF 10-95 % rF, nicht kondensierend
Oberflache Korrosionsbestandig nach EN/ISO 9223 Klasse 4

Luftstrom / Kiihlung

Turbulente Luftgeschwindigkeit von mindestens 3 m/s (9,84 ft/s), um bei maximaler Umge-
bungstemperatur die maximale Ausgangsleistung zu erreichen. Turbulente Luftgeschwindig-
keiten unter 3 m/s (9,84 ft/s) und héhere Umgebungstemperaturen kdnnen zu einer geringeren
Ausgangsleistung fiihren. (Turbulente Luftgeschwindigkeit von 3 m/s entspricht einer laminaren
Luftgeschwindigkeit von 6,5 m/s)

Schnittstellen

Feldbus Modbus RTU, BACnet MS/TP

Analogeingédnge 1 Eingang / 0-10 V DC / 4-20 mA / PWM
Analogausgange 1 Ausgang / +10 V DC oder +24 V DC

Digitaleingdnge 2 Eingéange / Interner Pull-up auf +24 V DC
Digitalausgénge 1 Ausgang / Open Collector, interner Pull-up auf +10 V DC oder +24 V DC
Status-LED Griin/gelb/rot

Merkmale

Technik Sinusférmiges Gegen-EMK-Signal geregelt (iber FOC (feldorientierte Steuerung)
Softwareaktualisierung Ja, Uber serielle Schnittstelle

Motorparameter Vorprogrammiert durch OJ oder Konfiguration vor Ort
Kurzschlussschutz Ja

Integrierte EMV-Filter Ja

Zulassungen

EMV EN/BS 61800-3 (C1 und C2)
NSR EN/BS 61800-5-1 / UL 61800-5-1
Produktnorm EN/BS 61800 Teil 2
Nordamerika UL-61800-5-2 / CS22.2.174
Uberspannungskategorie I}
Verschmutzungsgrad 2

the Uber dem Meeres- 2000 m

spiegel

Erdungssystem TN/TT/IT

RoHS-Richtlinie

J

Produktzulassungen

a
(€ / c“us/ EE

Hinweis: Die Daten gelten bei: Nennversorgungsspannung, +25 °C und ausreichendem Luftstrom
* 1: Motorleistungsfaktor = 0,8 und Wirkungsgrad = 90 % / * 2: H5 OGF-Variante ist auf 32 A begrenzt
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16.2 Kabelanforderungen

¢ Alle am OJ DV verwendeten Kabel und Leitungen missen den lokalen und nationalen Vorschriften und

Bestimmungen entsprechen.

¢ Die OJ DV-Produktlinie erfillt bei Stéraussendungen gemaB EN/BS 61000-6-3 die Anforderungen an
~Wohnbereiche“.

¢ Die OJ DV-Produktlinie erfillt bei Storfestigkeit gemas EN/BS 61000-6-2 die Anforderungen an
sIndustriebereiche*.

¢ Bis zu 5 Meter lange geschirmte Motorkabel fiir Umrichter bis unter 15 kW (20 PS).

¢ Bei Umrichtern mit 15 kW (20 PS) ist die maximale Motorkabellange auf 4 Meter beschrankt.

¢ Wenn langere Motorkabel verwendet werden, muss der Techniker sicherstellen, dass die

Bestimmungen der EN/ BS 61000-6-2 erfillt werden und dass Storfestigkeit und Stéraussendungen je

nach Kabel- und Motorkapazitdt dem Niveau fir Industriebereiche entsprechen.

¢ Als RS-485-Schnittstellenkabel kann ein sechsadriges, ungeschirmtes Telekommunikationskabel mit
0,066 mm? (AWG 30) verwendet werden.

¢ Es wird empfohlen, Kabeltypen mit Kupferleitern zu verwenden.

¢ Die empfohlene Dimensionierung der Kabel kann Tabelle 16.2 entnommen werden.

Tabelle 16.2
Stromkabel *1
Kabelverschraubung Kabeldurchmesser Kabelquerschnitt, min. | Kabelquerschnitt, max. :l:)jizzir:thumlisr‘i/

7-13mm / 3x1,5mm?/ 3x25mm?/ 10mm/

H1/H1x | M20 15/6a="%/35 ZOll 3 x AWG 16 3 x AWG 14 28/54 Zoll

Ha M20 7-13mm / 4x1,5mm?/ 4 x25mm?/ 10mm /
15/6a="%/35 ZOll 4 x AWG 16 4 x AWG 14 25/64 Zoll

Ha M20 7-13mm/ 4 x1,5mm?/ 4 x 4 mm?/ 10-15mm/
18/6a="%/35 Zoll 4 x AWG 16 4 x AWG 12 25/64—"%/5, Zoll

H5 M25 11-18 mm / 4 x2,5mm?/ 4 x 10 mm?/ 10-18 mm /
/165164 ZOI 4 x AWG 14 4 x AWG 8 25/64=*%/4 Zol

Motorkabel *1

Kabelverschraubung Kabeldurchmesser Kabelquerschnitt, min. | Kabelquerschnitt, max. Ad.ere.ndhul'.se/
abisoliert min.
7-13mm/ 3x1,5mm?/ 3x2,5mm?/ 10mm /
H1/H1x | M20 18/6a="%/35 ZOIl 3 x AWG 16 3 x AWG 14 25/¢4 ZolI
H3 M20 7-13 mm/ 4x1,5mm?/ 4 x25mm?/ 10mm /
18/6a="%/35 ZOIl 4 x AWG 16 4 x AWG 14 25/¢4 ZolI
Ha M20 7-13 mm / 4 x1,5mm2/ 4 x 4 mm2/ 10-15 mm /
18/64—"%/3, ZOIl 4 x AWG 16 4 x AWG 12 25/6a="%/4, Zoll
H5 M25 11-18 mm/ 4 x25mm?2/ 4x10mm?2/4 10-18 mm/
)16~/ 64 ZOlI 4 x AWG 14 x AWG 8 25/64="%/54 Zoll

A/D-Regelkabel

Kabelverschraubung Kabeldurchmesser Kabelquerschnitt, min. | Kabelgquerschnitt, max. ':s;zz;lir;?r::isr?/
7-13 mm/ 2x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10mm /
H1/H1x | M20 18/64—"%/55 ZOII 2 x2xAWG 19 10 x 2 x AWG 19 25/4 Zoll
H3 M20 7-13 mm / 2x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10mm /
18/64="%/55 ZOll 2 x2xAWG 19 10 x 2 x AWG 19 25/44 Zoll
Ha M20 7-13 mm / 2x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10mm /
18/64="%/55 Zoll 2 x2xAWG 19 10 x 2 x AWG 19 25/44 Zoll
H5 M20 7-13 mm/ 2x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?2/ 10mm /
15/64="%/3, ZoOll 2 x2xAWG 19 10 x 2 x AWG 19 25/44 Zoll
RS-485-Schnittstellen-Rundkabel
Kabelverschraubung Kabeldurchmesser Kabelquerschnitt, min. | Kabelquerschnitt, max. :t?i?;:ir;c:‘thumlis:/
7-13 mm/ 3x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10mm /
H1/H1x | M20 /6a="%/3, ZOII 3 x2x AWG 19 10 x 2 x AWG 19 25/54 Zoll
H3 M20 7-13 mm / 3x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10mm /
15/64="%/30 ZOIl 3 x2x AWG 19 10 x 2 x AWG 19 2/s4 ZOII
Ha M20 7-13 mm/ 3x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10mm /
15/6a="%/3, ZOIl 3 x2x AWG 19 10 x 2 x AWG 19 28/s4 ZOlI
H5 M20 7-13 mm/ 3x2x0,7mm2/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10mm /
15/64="%/3, ZOIl 3 x2x AWG 19 10 x 2 x AWG 19 25/.4 Zoll

RS-485-Schnittstellen-Flachkabel

H1- H5: Telekommunikationskabel / Flachkabel, sechsadrig, ungeschirmt, 0,066 mm?/ AWG 30

Hinweis 1: Leistungs- und Motorkabel fir OGF-Varianten mussen fiir 90 °C ausgelegt sein.

Hinweis 2: Alle Kabeldimensionierungen beziehen sich auf Kupferdrahte.

© 2024 OJ Electronics A/S
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16.3 Tecr_l_nische Daten zu Sicherungen und Schutzschaltern
16.3.1 Ubers:tromschutz i
¢ Um eine Uberhitzung der Kabel in der Anlage zu vermeiden, ist fir einen Uberstromschutz zu sorgen.

Der Uberstromschutz muss immer geméaB den értlichen und nationalen Vorschriften ausgefiihrt
und gewartet sein. Geeignet fir den Einsatz in einem Stromkreis, der nicht mehr als 5000 A
(symmetrisch) und maximal 480 V liefern kann. Die Schutzschalter missen flir den Schutz in einem

Stromkreis ausgelegt sein, der maximal 10.000 A_; (symmetrisch), 480 V oder den auf dem jeweiligen

Schutzschalter angegebenen Wert liefern kann.

16.3.2 Nennwerte von Schutzschalter und Sicherung
e Um die Einhaltung von UL oder IEC 61800-5-1 zu gewahrleisten, sind die unten in Tabelle 16.3.2

aufgelisteten Schutzschalter oder Sicherungen zu verwenden.
Schutzschalter missen fir den Schutz in einem Stromkreis ausgelegt sein, der maximal

10.000 A_, (symmetrisch), 480 V liefern kann. Im Fall einer Stérung kann die Nichtbeachtung der

Schutzempfehlung zu Schaden am Antrieb / Frequenzumrichter fihren.
Der Schutzschalter muss der UL 489 entsprechen.

Tabelle 16.3.2
Nennleistung Schutzschalter Sicherungen
. Empf. UL Max. nicht-UL
Gehduse Empf. UL | Max. UL Typ
RK5, RK1, J, T, CC aG
0,55 4 15 6 16
H1 0,75 6 20 6 16
1,1 8 30 15 16
H1x 1,3 10 35 15 16
1,5 4 15 6 16
H3 2,4 6 20 6 16
3,0 8 25 15 16
4,0 10 35 15 16
55 15 50 20 16
H4 6,5 15 60 25 16
7,5 20 70 25 16
11,0 30 100 35 32
H5 15,0 35 125 40 40

© 2024 OJ Electronics A/S
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17. Wartung, Lagerung und Entsorgung
17.1 Wartung

¢ Der OJ DV ist unter normalen Betriebsbedingungen und Lastprofilen wartungsfrei.

¢ Die Kihlrippen missen frei von Staub, Schmutz und anderen Fremdkérpern gehalten werden,
damit die Luft ungehindert Uber sie strémen kann. Ablagerungen von Staub, Schmutz oder anderen
Fremdkérpern auf und zwischen den Kihlrippen verhindern die Kiihlung des OJ DV und beeintrachtigen
somit die Leistung.

¢ Die Kihlrippen kénnen sehr heil3 werden (max. 95 °C (203 °F) unter normalen Betriebsbedingungen).

e Der OJ DV kann nicht vor Ort repariert werden.

Niemals versuchen, ein defektes Gerét zu reparieren! Fiir Ersatz Kontakt mit dem Lieferanten aufnehmen.

* Weitere technische Daten sind auf Anfrage bei OJ Electronics A/S erhaltlich.

17.2 Lagerung
e Der OJ DV muss in einem geschlossenen Raum gelagert werden, vorzugsweise in der
Originalverpackung.
Empfehlung: ein trockener Raum mit Temperaturen zwischen —40 °C und +50 °C (-40 °F und +122 °F)
und einer relativen Luftfeuchtigkeit unter 70 %. Wenn der OJ DV wie empfohlen gelagert wird, kann
der Umrichter mehrere Jahre lang nach Herstellung aufbewahrt werden. Der OJ DV kann auch in einem
Vakuumbehélter bei maximal 300 mbar (225 Torr) gelagert werden.

17.3 Entsorgung
e Der OJ DV enthalt elektronische Bauteile und darf nicht im Hausmdll entsorgt werden.
e Der OJ DV muss gemaB den geltenden ortlichen Regeln und Vorschriften entsorgt werden.
e Der OJ DV erflillt die Anforderungen an die Kennzeichnung von elektronischen Altgerdten in
der europaischen WEEE-Richtlinie 2012/19/EU. _
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18. Fehlersuche

18.1 Alarme und Ubersicht
¢ Der OJ DV hat eine eingebaute Warnungs- und Alarmiberwachung, die auf optimalen und fehlerfreien

Betrieb prift und bei Betriebs- oder Leistungsproblemen eine Warnung oder einen Alarm ausgibt.
Warnungen sind ,nicht-kritische® Alarme, welche die Motorleistung reduzieren, wahrend Alarme
»Kritisch“ sind und OJ DV stoppen. Nach Ende der Alarmsituation wird der Alarm automatisch
zurtickgesetzt und der OJ DV wird neu gestartet.
Wird die maximale Anzahl von Wiederanldufen (Werkseinstellung: 5x/60 min) Gberschritten, ist der
Alarm von Hand zurlickzusetzen. Der Alarm kann Uber ein OJ-DV-HMI-35T mit einem Befehl von
der RS-485-Schnittstelle zurlickgesetzt werden , oder er setzt sich automatisch zurtick, wenn die
Spannungsversorgung langer als 60 Sekunden lang unterbrochen ist. Warnungen und Alarme kénnen
mit dem OJ-DV-HMI-35T oder der RS-485-Schnittstelle ausgelesen werden.

Alarm- und
Warnungsiibersicht

Motorbetrieb/Aktivitat

Ausloser

Mégliche Abhilfe

VLO Alarm -
Versorgungsspannung
niedrig — Alarm

Der Umrichter meldet eine niedrige
Versorgungsspannung und
Alarmstopp. — Der Motor darf nicht
laufen.

v Die Versorgungsspannung des
OJ DV ist zu niedrig.

-

. Versorgungsspannung prufen.

2. Kabel/Verkabelung auf Schaden
und/oder schlechte Verbindungen
prufen — bei Beschadigung ersetzen.

V HI Alarm -
Versorgungsspannung
zu hoch - Alarm

Der Umrichter meldet eine hohe
Versorgungsspannung und
Alarmstopp. — Der Motor darf nicht
laufen.

v Die Versorgungsspannung fiir den
OJ DV ist zu hoch.

1. Eingangsversorgung prifen, falls zu
hoch Spannung reduzieren.

. Konfiguration flir das Bremsen
falsch eingestellt, sodass die
Zwischenkreisspannung durch den
Motor hochgepumpt wird — Priifen,
ob die Liifterkonfigurationsdatei
korrekt ist und das Setup
nétigenfalls neu konfigurieren.

3. Instabilitat der Last bei

Versorgung mit maximaler
Spannung - Last stabilisieren oder
Versorgungsspannung reduzieren

N

I HI Alarm -
Ausgangsstrom hoch -
Alarm

Der Umrichter meldet einen hohen
Ausgangsstrom und Alarmstopp. — Der
Motor darf nicht laufen.

v Kurzschluss im Motorkabel.

v Kurzschluss in einer oder mehreren
Motorwicklungen.

v IGBT-Ausfall

Y

. Motor auf Kurzschluss priifen —
Motor bei Defekt austauschen.

2. Motorkabel auf Beschadigungen
und KurzschlUsse prifen - bei
Defekt austauschen.

3. Umrichter vom Netz trennen und die

Motoranschlisse auf Kurzschlisse

prufen - falls ein Kurzschluss

vorliegt, Umrichter austauschen.

Temperatur Hoch

- Temperatur des
Umrichters zu hoch (>95
°C) — Warnung

Reduzierte Umrichterleistung

v Unzureichende Kiihlung des OJ-DV-
Gehauses.

v Unzureichende Luftzirkulation um
den OJ DV.

V' Zu hohe Lufttemperatur um den
OJ DV.

-

. Prifen, ob ordnungsgeméBe
Luftmenge vorhanden ist, und
anderenfalls herstellen.

. Kihlrippen priifen — bei Bedarf
reinigen.

3. Wenn ein externer Ventilator montiert

ist — prufen, ob sich der externe

Ventilator dreht und ersetzten,

wenn er beschadigt ist oder nicht

funktioniert.

N

Eingangsphase Fehler -
Netzphase fehlt (L1, L2,
L3) - Warnung

Reduzierte Umrichterleistung

v Fehlende Phase in der
Spannungsversorgung des OJ DV.

v Starkes Ungleichgewicht in der
Versorgungsspannung.

Eingangsversorgung, Verkabelung und
Sicherungen priifen.

Rotor blockiert - Rotor/
Ventilator kann sich
nicht drehen — Warnung/
Alarm

In diesem Fall erfolgt die eingestellte
Anzahl von Neuversuchen (5) innerhalb
von 60 Minuten. Danach wird ein Alarm
»Rotor blockiert” und ein Alarmstopp
gegeben — der Motor darf nicht laufen.

v Konfiguration passt nicht zur
Anwendung

v Rotor kann sich wegen einer
mechanischen Blockade des Rotors
oder des Ventilators nicht drehen.

1. Konfiguration priifen — im Fall eines
Fehlers andern

2. Priifen, ob der Ventilator blockiert
ist oder sich nicht drehen kann —
Blockaden entfernen, damit sich der
Ventilator drehen kann.

3. Wenn der Rotor blockiert ist, Motor
austauschen.

Stromgrenzwert -

Der Motor hat seinen
Stromgrenzwert erreicht
- Warnung

Reduzierte Umrichterleistung

v Der OJ DV hat den Grenzwert fiir
die maximale Ausgangsleistung
erreicht.

v Der angeschlossene Motor ist
groBer als flir den gewéhlten OJ DV
zuléssig.

v Die Last ist fir den angeschlossenen
Motor zu groB.

v Der Umrichter fahrt den Lifter zu
schnell hoch.

1. Rampenzeit erhéhen.

2. Konfiguration priifen.

3. Maximalen Motorstrom
entsprechend dem Typenschild des
Motors erhéhen.
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Alarm- und
Warnungsiibersicht

Motorbetrieb/Aktivitat

Ausloser

Mégliche Abhilfe

V Grenzwert -
Spannungsgrenze —
Warnung

Reduzierte Umrichterleistung

Wird angezeigt, wenn eine
Leistungsminderung aufgrund
unzureichender Motorspannung
vorliegt (z. B. unzureichende
Versorgungsspannung, um den Motor
mit der gewlinschten Drehzahl zu
betreiben).

1.

2.

Prifen, ob die Netzspannung mit der
Motorspannung Ubereinstimmt — die
Motorausgangsspannung entspricht
etwa der Netzspannung x 0,9.
Feldschwéchung aktivieren —
ermdglicht in begrenztem Umfang
die Umwandlung von Uberstrom in
Spannung.

Rotorrichtung —» Dreht
in die falsche Richtung —
Alarm

Der Motorbetrieb stoppt
nach Zeitliberschreitung bei
Windmiuhleneffekt

v ,Windmuhleneffekt® in
Gegenrichtung wéhrend des
Anlaufs.

v Wird angezeigt, wenn der
Windmihleneffekt langer als die
angegebene Zeit andauert

1.
erzwungenen Luftstrom aus anderer
Quelle prifen

Auf Zugluft im Kanal oder

EEPROM-Fehler -»
Fehler im internen
EEPROM-Schaltkreis —
Warnung

Umrichter funktioniert nicht mit der
angeforderten Konfigurationsdatei

v Falsch gewahlte
Konfigurationsdatei — Es wurde
versucht, eine Konfigurationsdatei
herunterzuladen, die nicht im OJ DV
enthalten ist.

v Der OJ DV ist defekt.

1.

N

. Laufwerk austauschen.

Wenn wahrend des
Aktualisierungsversuchs ein Fehler
auftritt, den Umrichter ein und
ausschalten und wiederholen den
Aktualisierungsversuch wiederholen.
— Priifen, ob die richtigen
Konfigurations-/Firmwaredateien
verwendet werden.

Interner Stopp - Alarm-
Stopp — Alarm

Motor stoppt.

Wird angezeigt, wenn ein Alarm/
Warnung/Fehler die maximale
Anzahl von Neuversuchen
Uberschritten hat

-

N

. Alarm Uber Modbus oder

. Umrichter ein- und ausschalten

Digitaleingang zuriicksetzen

Erdschlussfehler (nur
BaugroBe H5) — Alarm

In diesem Fall erfolgt die eingestellte
Anzahl von Neuversuchen (5) innerhalb
von 60 Minuten. Danach wird ein Alarm
ausgegeben und der Motor stoppt

v Erdschlussfehler an Motorkabeln
oder Motorwicklungen.

-

N

. Erdungsanschliisse an Umrichter

. Motorkabel auf Beschadigungen

. Die Stromversorgung und den

und Motor priifen — bei loser oder
fehlender Verbindung Kabel korrekt
montieren.

prufen und bei Beschadigung Kabel
ersetzen.

Motorwicklungen priifen —im

Fall eines Fehlers den Motor
austauschen.

Motor vom Umrichter trennen
und auf Kurzschluss zwischen
Motorausgang und Erde messen.

Motorphasenfehler (U, V,
W) - Alarm

Der Umrichter meldet einen
Motorphasenfehler und Alarmstopp. -
Der Motor darf nicht laufen.

v Ein oder mehrere Kabel zwischen
Umrichter und Motor sind nicht
angeschlossen.

v Eine oder mehrere Motorwicklungen
sind getrennt.

—

N

. Dréhte in den Phasenklemmen des
. Motorkabel auf Beschadigung

. Motorwicklungen priifen —im

Motors am Umrichter prifen.
prufen — bei Defekt austauschen.

Fall eines Fehlers den Motor
austauschen.

Kommunikationsfehler
MOC - Interner
Kommunikationsfehler

Der Umrichter funktioniert nicht

v Bei der Aktualisierung der
MOC-Konfigurationsdatei wurde
die Kommunikation unerwartet
unterbrochen.

v Falls der Alarm wéhrend des

. MOC-Fehler — Neuinstallation der

MOC-Software versuchen..

- Rippelspannung
(Restwelligkeit) zu
hoch - Warnung

Reduzierte Umrichterleistung

Spannungsversorgung.

v Ungleichgewicht der Last verursacht
Schwierigkeiten bei der adaptiven
Regelung verursacht

- Alarm normalen Betriebs ausgeldst wird, 2. Laufwerk austauschen.
weist dies auf einen beschadigten
OJ DV hin.

V Rippelspannung v Ungleichgewicht der

—

. Eingangsversorgung prifen.
. Last auf Méangel prifen.

Ext. Uberlastung der
24-V-DC-Versorgung —
Warnung

Der Umrichter schaltet die externe
+24-V-Versorgung ab - der Motor kann
weiterlaufen.

v Uberlastung oder Kurzschluss an
+24-V-Spannungsversorgung.

. Externen 24-V-Ausgang auf externen

. Wenn die Uberlast vom +24-V-DC-

Kurzschluss als Ursache fir
Uberlast priifen.

Ausgang entfernt wurde und

der Alarm nicht zurlickgesetzt
werden kann, wurde der Umrichter
moglicherweise beschadigt

MOC im Bootloader -
Alarm

Der Umrichter funktioniert nicht

v Wird angezeigt, wenn das Firmware-
Update des MOC fehlgeschlagen
ist.

. Download der MOC-Software

versuchen.

Kommunikationsfehler
IOM - Warnung

Wird als Warnung angezeigt, E/A-
Modulfunktion nicht nutzbar

v Wird angezeigt, wenn die
Kommunikation zum E/A-Modul
nicht erkannt wird.

. E/A-Moduls auf korrekte Installation

prufen — Wenn das E/A-Modul nicht
bendtigt wird, kann es mit UDF
deaktiviert werden
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Alarm- und
Warnungsiibersicht

Motorbetrieb/Aktivitat

Ausloser

Mégliche Abhilfe

Motoriiberhitzung (IOM)
- Motor ist Giberhitzt -
Warnung

In diesem Fall erfolgt die eingestellte
Anzahl von Neuversuchen (5) innerhalb
von 60 Minuten. Danach werden ein
Alarm und ein Alarmstopp gegeben. —
Der Motor darf nicht laufen.

v Wird angezeigt, wenn der Motor
Uberhitzt ist.

-

. Verkabelung, Motor und Thermistor
prufen.

. Konfiguration prifen — auf die
Einstellung des maximalen Stroms
achten, der den maximalen
Motorstrom nicht Uiberschreiten darf.

N

Windmiihleneffekt —
Warnung

In diesem Fall dreht sich der Motor in
die falsche Richtung.

v Wird bei Motordrehung in entgegen
der in den Einstellungen angegeben
Richtung angezeigt

-

. Priifen, ob Zugluft oder Wind eine
Riickwartsdrehung verursachen
kénnen, und diese Fehlerquellen
beseitigen.

. Das passive oder aktive
Haltemoment aktivieren, um
Riickwaértsdrehung des Liifters zu
verhindern.

N

10-Konfiguration stimmt
nicht liberein

Wird als Warnung angezeigt, E/A-
Funktion nicht nutzbar.

v Wird angezeigt, wenn mehreren
Ein- oder Ausgéngen die gleiche
Funktion zugewiesen wurde.

Konfiguration der Ein- und Ausgénge
prifen und die zugewiesenen
Funktionen korrigieren.

L_in_limit - Warnung

In diesem Fall erfolgt die eingestellte
Anzahl von Neuversuchen (5) innerhalb
von 60 Minuten. Danach werden ein
Alarm und ein Alarmstopp gegeben. —
Der Motor darf nicht laufen.

v Wenn der Eingangsstrom den fiir
den DC-Bus-Strom eingestellten
Grenzwert erreicht, wird eine
Warnung ausgegeben

1. Die Konfiguration prifen und
nétigenfalls korrigieren.

2. Stromgrenzwert priifen und
korrigieren.

3. Die Umrichterhardware kénnte
beschédigt sein. Umrichter prifen
und bei Defekt austauschen.

Niedrige Drehzahl -
Warnung

In diesem Fall erfolgt die eingestellte
Anzahl von Neuversuchen (5) innerhalb
von 60 Minuten. Danach werden ein
Alarm und ein Alarmstopp gegeben. —
Der Motor darf nicht laufen.

v Wenn die Funktion fur niedrige
Drehzahl aktiv ist und die Drehzahl
unter der in der Konfiguration
angegeben liegt, wird eine Warnung
ausgegeben.

—_

. Eingestellten Drehzahlsollwert und
Steuerungstyp prufen.

. Die Konfiguration priifen und
nétigenfalls korrigieren.

3. Die Umrichterhardware kénnte

beschadigt sein. Umrichter prifen

und bei Defekt austauschen.

N

Unterspannung 17 V -
Alarm

Der Umrichter arbeitet nicht -
LUnterspannung 17 V“ wird zusammen
mit dem Alarmstopp gemeldet.

v Wird angezeigt, wenn eine
Unterspannung der 17-V-Versorgung
erkannt wird

-

. Prufen, ob die Umrichterhardware
beschédigt ist.
. Laufwerk austauschen.

N

Kiihlerlifter fehlt -
Warnung

Der Umrichter l&sst beim Erreichen
einer hohen Temperatur nach und
erzielt nicht mehr die gewiinschte
Wirkung.

v Wird angezeigt, wenn kein
Rickflhrsignal vom Kihllufter
vorhanden ist.

-

. Verbindung zwischen Umrichter und
externem Ventilator priifen.
. Ventilator austauschen.

N

Starke Schwingung des
Ventilators — Warnung

Wenn der Umrichter standig hohen
Schwingungswerten ausgesetzt

ist, wird er gedrosselt, bis der
Schwingungsspegel ein akzeptables
MaB erreicht hat.

v Wird angezeigt, wenn der
Schwingungspegel des Umrichters
die im FCF eingestellten Grenzwerte
Uibersteigt

-

. Konfiguration priifen und nétigenfalls
korrigieren.

2. Ventilator auf Unwucht priifen.

3. Andere Schwingungsquellen prifen

und gegebenenfalls entfernen

oder stabilisieren, um den

Schwingungspegel zu verringern

Kritischer
Schwingungspegel am
Umrichter — Warnung

In diesem Fall erfolgt die eingestellte
Anzahl von Neuversuchen (5) innerhalb
von 60 Minuten. Danach werden ein
Alarm und ein Alarmstopp gegeben. —
Der Motor darf nicht laufen.

v Wird angezeigt, wenn der
Schwingungspegel am Umrichter
den im CCF eingestellten Grenzwert
Ubersteigt

-

. Ventilator auf Unwucht priifen.

2. Andere Schwingungsquellen priifen
und gegebenenfalls entfernen

oder stabilisieren, um den
Schwingungspegel zu verringern

18.2 LED-Anzeige

e Der OJ DV ist mit einer zweifarbigen LED ausgestattet, die

den Betriebszustand anzeigt.

e Die LED befindet sich an der Unterseite des OJ DV neben

dem Netzkabeleingang. Siehe Abb. 18.2.
¢ | euchtet konstant griin, wenn Netzspannung
angeschlossen ist.

¢ Blinkt griin, wenn die Kommunikation Uber die RS-485-

Schnittstelle aktiv ist.

¢ | euchtet konstant rot, wenn mindestens ein kritischer

Alarm vorliegt.

e Die LED kann Uber Modbus (Alarmanzeige mit LED) oder

Abb. 18.2

LED

-

QBR1 014A06a

mit dem PC Tool eingestellt werden, sodass sie die Fehlerquelle mit Blinkfrequenzen angibt.

Einmal Blinken = Versorgungsproblem

Dreimal Blinken = Internes DV-Problem
Finfmal Blinken = Motorproblem

¢ Blinkt rot, wenn mindestens eine Warnung vorliegt.
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